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Gut zu wissen

Handbuch in Deutsch und Englisch

Dieses in Deutsch geschriebene Handbuch ist ein Bestandteil der in der Schweiz verkauften FUTABA Senderanlagen T4PV.
Das Copyright liegt vollumfanglich bei der ARWICO AG, 4107 Ettingen.

Die Uebersetzung wurde weitgehenst der englischen Originalversion angepasst. In wenigen Fallen wurde auf eine Ueberset-
zung verzichtet.

Bei Unklarheiten in der deutschen Anleitung ist auf jeden Fall auch die englische Originalversion zu Rate zu ziehen. Diese gibt
ggf. weitere Informationen bekannt.

Service und Reparaturen

Fiir die in der Schweiz vertriebenen FUTABA-Produkte ist im Falle einer Reparatur oder eines Garantieantrages die folgende
Servicestelle zu kontaktieren:

Robbe Futaba Service
Hinterer Schiirmattweg 25
4203 Grellingen

Tel: 061 741 23 22

Webservices - Downloadbereiche

Unter der Website www.arwico.ch (Bereich DOWNLOAD - FUTABA-USER) stehen fiir registrierte FUTABA-User in der Schweiz
jeweils die neusten Uploads und Updates fiir FUTABA-Produkte zur Verfligung. Ein fiir diesen Bereich giiltigen Benutzername sowie
ein dazugehérendes Passwort erhalten Sie via Mail von der ARWICO AG (sekretariat @ arwico.ch).

Fur Ihre registrierten Produkte stellen wir Dienstleistungen, wie zum Besipiel Downloads, Programmierbeispiele, oder auch Updates
bereit, die nur fir registrierte Produkte in Anspruch genommen werden kdnnen. Registrieren Sie Ihre Produkte und sehen Sie, welche
zusétzlichen Dienstleistungen zu Ihrem Produkt auf unserer HomeSeite bereitstehen.

Bei Bestellung von Benutzername und Passwort bendtigen wir die Seriennummer lhrer Fernsteuerung. Bitte diese, wie auch Name,
Vorname und komplette Adresse/Wohnsitz im Mail angeben. Ohne diese Angaben kénnen wir zukiinftig aus lizenzrechtlichen Griinden
leider keinen Zugang mehr in den geschiitzten Download-Bereich gewahren.

Bitte beachen Sie ebenfalls, dass der Benutzername und das entsprechende Passwort fiir FUTABA-User nur fiir den Downloadbereich
gultig ist und mit diesem kein Zugang in den Onlineshop méglich ist.



Lesen Sie vor Inbetriebnahme unbedingt diese
Anleitung und besonders unsere Sicherheitshinweise
genau durch. Wenn Sie ferngesteuerte  Modellschiffe
oder Modellautos erstmalig  betreiben, empfehlen
wir Ihnen einen erfahrenen Modellbauer um Hilfe zu
bitten.

Diese Fernsteueranlage ist ausschliesslich fiir den
Betrieb von funkferngesteuerten Modellen konzipiert
und zugelassen. Die ARWICO AG Ubernimmt keinerlei
Haftung bei anderweitiger Verwendung.

Sicherheitshinweise

Ferngesteuerte Modelle sind kein Spielzeug im
ublichen Sinne und dirfen von Jugendlichen unter
14 Jahren nur unter Aufsicht von Erwachsenen
eingesetzt und betrieben werden. Ihr Bau und Betrieb
erfordert  technisches Verstandnis, handwerkliche
Sorgfalt und sicherheitsbewusstes Verhalten. Fehler
oder Nachlassigkeiten beim Bau oder beim Bedienen
kénnen erhebliche Sach- oder Personenschaden zur
Folge haben.

Da Hersteller und Verkaufer keinen Einfluss auf den
ordnungsgemassen Bau und Betrieb der Modelle haben,
wird ausdrticklich auf diese Gefahren hingewiesen und
jegliche Haftung ausgeschlossen.

Technische Defekte elektrischer oder mechanischer
Art konnen zum unverhofften Anlaufen des Motors
fuhren, wodurch sich Teile l6sen und mit hoher
Geschwindigkeit umherfliegen kénnen. Auch ein
Betrieb der Empfangsanlage ohne aktivierten Sender

kann zu diesem Effekt flihren.

Hierdurch entsteht erhebliche Verletzungsgefahr. Alle
sich drehenden Teile, die durch einen Motor angetrieben
werden, stellen eine standige Verletzungsgefahr dar.

Vermeiden Sie unbedingt eine Bertihrung solcher Teile.

Bei Elektromotoren mit angeschlossenem Antriebsakku
niemals im Gefahrdungsbereich von rotierenden Teilen
aufhalten. Achten Sie ebenfalls darauf, dass keine
sonstigen Gegenstande mit sich drehenden Teilen in
Berlihrung kommen!

Schiitzen Sie lhre Anlage vor Staub, Schmutz
und Feuchtigkeit. Setzen Sie die Gerate keiner
iubermassigen Hitze, Kalte oder Vibrationen aus.
Der Fernsteuerbetrieb  darf nur im angegebenen

Sicherheitsbestimmungen

Temperaturbereich von —15°C bis + 55°C durchgefiihrt
werden.

Benutzen Sie nur empfohlene Ladegerate und laden
Sie Ihre Akkus nur bis zur angegebenen Ladezeit.
Beachten Sie die Hinweise der Akkuhersteller. Uber-
oder Falschladungen konnen zur Explosion der
Akkus fihren. Achten Sie auf richtige Polung.

Vermeiden Sie Stoss- und Druckbelastung. Uberprifen
Sie lhre Anlage stets auf Beschadigungen an Gehausen
und Kabeln. Durch einen Unfall beschadigte oder nass
gewordene Gerate, selbst wenn sie wieder trocken
sind, nicht mehr verwenden! Entweder im Futaba
Service Uberprifen lassen oder ersetzen.

Durch Nasse oder Crash konnen versteckte Fehler
entstehen, welche nach kurzer Betriebszeit zu einem
Funktionsausfall fiihren. Es diirfen nur die von
uns empfohlenen Komponenten und Zubehdrteile
eingesetzt werden.

Verwenden Sie  immer original Futaba
Steckverbindungen.-

An den Anlagen diirfen keinerlei Veranderungen
vorgenommen werden.

Routinepriifungen vor dem Start

Befinden sich mehrere Modellsportler am Platz,
vergewissern Sie sich vorher, dass Sie allein auf lhrem
Kanal senden, ehe Sie Ihren Sender einschalten.

+ Die Senderantenne immer ganz aufrichten
und auf festen Sitz prifen.

Hinweis: Senderantenne und Antennenfuss keiner
mechanischen Belastung, oder



Schmutz aussetzen. Ausserdem die Antenne nicht
mehrmals im Kreis drehen, dies kann einen Schaden
an der Antenne verursachen.

* Bevor Sie den Empfénger einschalten
vergewissern Sie sich, dass der Geber
der Gasfunktion am Sender auf Stopp
steht.

¢ Immer zuerst den Sender, dann den
Empfanger einschalten.

* Immer zuerst den Empfanger, dann den
Sender ausschalten.

¢+ Flhren Sie vor dem Start einen
Reichweitentest durch.

+ Fiihren Sie einen Funktionstest durch.

+ Priifen Sie die Laufrichtung und die
Ausschlage der Servos im Modell.

+ Sind Mischfunktionen und Schalter richtig
eingestellt?

« |st der Ladezustand der Akkus
ausreichend?

+ Im Zweifel Modell niemals starten!

Modellbetrieb

+ Gefahrden Sie niemals Menschen oder
Tiere.

¢ Betreiben Sie Ihr Modell nicht in der
Nahe von Schleusen und o6ffentlichem
Schiffsverkehr.

+ Betreiben Sie lhr Modell nicht auf
offentlichen Strassen, Autobahnen, Wegen
und Platzen etc.

+ Bei Gewitter diirfen Sie lhre Anlage nicht
betreiben.

Zum Steuern des Modells muss die Senderantenne
immer ganz ausgezogen werden. Im Betrieb nicht mit
der Senderantenne auf das Modell ‘zielen’. In dieser
Richtung hat der Sender die geringste Abstrahlung.
Am Besten ist die seitliche Stellung der Antenne zum
Modell.

Bei gleichzeitigem Betrieb von Fernsteuerungsanlagen
auf benachbarten Kanalen sollten die Fahrer bzw.
Piloten in einer losen Gruppe beieinander stehen.
Abseits stehende Piloten gefahrden sowohl das eigene
Modell als auch die Modelle der anderen Piloten.

Versicherung

Bodengebundene Modelle sowie Segelflugmodelle
ohne Antriebsmotor sind (blicherweise in  einer
Privathaftpflichtversicherung mitversichert. Stellen Sie
sicher, dass eine ausreichende Haftpflichtversicherung
abgeschlossen ist.

Haftungsausschluss:

Sowohl die Einhaltung der Montage- und
Betriebsanleitung als auch die Bedingungen und
Methoden bei Installation, Betrieb, Verwendung und
Wartung der Fernsteuerkomponenten kdnnen von
Futaba nicht Uberwacht werden. Daher (ibernehmen
wir keinerlei Haftung fir Verluste, Schaden oder
Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und
Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise damit
zusammenhangen. Soweit gesetzlich zuldssig ist die
Verpflichtung zur Schadenersatzleistung, gleich aus
welchen Rechtsgriinden, auf den Rechnungswert
der an dem schadensstiftenden Ereignis unmittelbar
beteiligten Futaba-Produkten begrenzt.

Dies gilt nicht, soweit nach zwingenden gesetzlichen

Vorschriften wegen Vorsatzes oder grober Fahrldssigkeit
unbeschrénkt gehaftet werden muss.

Generalimporteur Schweiz:
ARWICO AG

Briihlstrasse 10

4107 Ettingen BL

Homepage: www.arwico.ch

Futaba



Vor. Inbetriebnahme

Features

-Telemetrie-System
Die T4PV verfiigt iiber das neue bidirektionale Kommunikationssystem T-FHSS.

-2.4GHzSS (Spread Spectrum) Radio Communication System
Die Auswahl eines jeweils freien Sendekanals geschieht automatisch innerhalb des 2.4GHz-
Bandes.Somit wird die Storanfélligkeit anderer 2.4GHz Systeme minimiert.

-Display-Taste
Die Display-Taste erlaubt es, Einstellungen an der T4PV vorzunehmen, ohne dass die Fern-
steuerung dabei sendet.

-Modellspeicher fiir 40 Modelle

Modellnamen kdnnen aus bis zu 10 Zeichen/ Zahlen und Symbolen bestehen, sodass Sie ihr
Modell logisch benennen kénnen.

Mit der Model Copy-Funktion kdnnen Sie das Modell vervielféltigen und verschiedene Set-Ups
abspeichern.

-4-Achsen (JOG) Button
Der (JOG) Button kann in 4 Richtungen hoch, runter, links, rechts betétigt werden.

-ESC-Link Funktion (MC-LINK)
Diese Funktion erlaubt es, die Einstellung und Programmierung der folgenden FUTABA-Motor-
regler direkt an der T4PV vorzunehmen: MC950CR, MC850C, MC851C, MC602C, MC402CR.

-S-BUS Servo

Spezielle Funktion in Verbindung mit PC Link-Software zur Programmierung von S-Bus Ser-
VOs.

-Lenkungsmischer
Die Einstellungen des Lenkservo sind fiir links und rechts getrennt moglich.

-Bremsmischer fiir Grossmodelle (BRAKE)

Die Bremse ist bei Grossmodellen 1:5 fiir die beiden Achsen separat justierbar.

-Kreiselmischer (GYRO MIX)
Die Empfindlichkeit von FUTABA Car-Kreiseln ist direkt {iber die T4PV einstellbar.

-4-Rad Lenkungsmischer (4WS)

Dieser Mischer kommt bei Crawlern und anderen Fahrzeugen mit 4-Rad Lenkung zum Einsatz.



10

-Dual ESC Mischer fiir Crawler (DUAL ESC)

Fahrtenregler fiir Vorder- und Hinterachse sind individuell ansteuerbar.

-CPS-1 Mischer (CPS MIX)

Die Beleuchtungs-Steuereinheit CPS-1 kann entweder tiber Schalter oder Gas-/ Lenkbewegun-
gen bedient werden.

-Anti-Blockiersystem ABS (TH ABS)

Diese Funktion optimiert den Bremsvorgang von Nitrocars und anderen Modellen durch maxi-
malen Grip der Pneus selbst beim Kurvenbremsen.

-Beschleunigungsfunktion (ACCEL)

Nitrocars haben ein verzogertes Ansprechverhalten von Kupplung und Bremse. Mit dieser Funk-
tion kann diese Zeitverzdgerung verkiirzt werden.

-Gasgeschwindigkeit (SPEED)

Apruptes Gasgeben beim Anfahren resultiert meistens in einem Durchdrehen der Réder. Mit der
Gasgeschwindigkeits-Funktion kann ein weiches Anfahren bei maximaler Beschleunigung des
Modells erreicht werden.

-Lenkgeschwindigkeit (SPEED)
Je nach Streckenverhiltnis kann es wiinschenswert sein, dass die Geschwindigkeit des Lenk-
servos reduziert wird. Hiermit 14sst sich die maximale Lenkgeschwindigkeit unterdriicken.

-Racing Timer (TIMER)

Der Rundenzidhler kann 100 Rundenzeiten und die gesamte Zeit aufzeichnen. Das Starten des
Timers ist mittels Gaskniippel auslosbar. Die Verwendung von diversen Alarmfunktionen sowie
ein Aufwirts-Timer sind ebenfalls vorhanden.

-Geberauswahl-Funktion (TRIM DIAL)

Hier werden die jeweiligen Funktionen den Tasten PS1&2, den Trimmtasten DT1-4 sowie dem
Zusatzkanal DL zugeordnet. Ebenso wird hier die Anzahl Schritte und die Wirkrichtung fest-
gelegt. Alle Geber sind digital, sodass deren Positionen beim Modellwechsel jeweils gespeichert
bleiben.

-Gastrigger-Einheit verstellbar

Die Gastrigger-Einheit kann in Langsrichtung den Bediirftnissen des Piloten angepasst werden.

-Federkraft Gaszug & Lenkrad verstellbar

Die Federkraft der beiden Bedieneinheiten Gas und Lenkung sind von aussen einstellbar.

-Mechanische ATL Einstellung

Der Bremsanteil des Gaszuges kann bei Bedarf mechanisch verkleinert werden.



Lieferumfang

Priifen Sie den Lieferumfang auf seine Vollstdndigkeit. Der Inhalt Thres vorliegenden Fern-
steuerungs-Set variert je nach Artikelnummer / Landerspezifisch.

Fernsteuerung T4PV
Empféanger R304SB
Batteriebox

*unter der Abdeckung

Diverses o
Mini Schraubendreher

*wird fur Empfanger R304SB verwendet

Bedienungsanleitung englisch
*deutsche Version nur als .pdf verfugbar

- Sollten Sie Fragen zum Lieferumfang haben oder der Lieferumfang nicht komplett
sein, wenden Sie sich bitte umgehend an Thren Héndler.

/\ Vorsichtshinweise

@ Wenn Sie ihre T4PV im T-FHSS(HIGH) oder S-FHSS(HIGH)-Mode verwenden, muss
Folgendes zwingend eingehalten werden:

Servos: Nur FUTABA Digital oder Brushless Servos einsetzen

Empféngerbatterie: Wéhlen Sie eine Stromversorgung, die den Anforderungen von Servo u. Empfénger gerecht werden.
Keine Trockenbatterien verwenden !

RX Mode: Entweder TFH-HI oder SFH-HI am Sender einstellen.

Unter anderen Bedingungen kann es zu Fehlfunktionen und / oder Leistungseinbussen kommen. Ein ruckartig laufendes
Servo ist ein Indiz fiir eine falsch gewahlte Einstellung. Futaba ist nicht verantwortlich fiir Schaden, welche aus falschen
Einstellungen oder durch die Verwendung von Fremdprodukten entstehen kénnen.

Die Failsafe Unit FSU-2 kann nicht verwendet werden. Benutzen Sie die Einstellméglichkeit an ihrer T4PV, um Failsafe

einzustellen.

© Wenn Sie Analog-Servos verwenden méchten, muss der RX Mode auf ,NORM* eingestellt
werden.

RX Mode: TFH-NR oder SFH-NR am Sender einstellen.

Empféangerbatterie: Wéhlen Sie eine Stromversorgung, die den Anforderungen von Servo u. Empfanger gerecht werden.
Keine Trockenbatterien verwenden !

Das Set darf mit analogen Servos nicht im HIGH-Mode verwendet werden- die Servos werden sonst (iberlastet und innert
kurzer Zeit beschadigt.

Digitale und Brushless-Servos hingegen kénnen auch im NORM-Mode betrieben werden.

© Verwenden Sie nur FUTABA-Komponenten und original FUTABA-Zubehér um eine optimale
Leistung zu erhalten.

FUTABA ist nicht verantwortlich fiir Schéaden und / oder Probleme, welche aus der Verwendung von Fremdfabrikaten
entstehen kénnen.

1
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Handsender T4PV
Nomenklatur

Digitale Trimmung 2 (DT2)

LCD-Anzeige (default: Gastrimmung)

Power- & Display-Tast T Digitale Trimmung 1 (DT1)

2 - (default: Lenktrimmung)
A& i

2 igitaler Drehkanal (DL)
LED P 0 (default: OFF)
S 4 %Lenkrad
Editiertasten\ﬁ ‘

Digitale Trimmung 4 (DT4)
(default: CH4)

Driicktaster 1 (PS1) Driicktaster 2 (PS2)
(default: OFF) \(defawt: OFF)
Haltegriff
Lenkrad-Ein- =T - _
stellschraube Feder == Digitale Trimmung 3 (DT3)
- (O L - (default: CH3)
L = » ’ il
= | =
Digitale Trimmung 5 (DT5) /~ | | — | Gastrigger-Ein-
(default: Dual Rate) ///{ Ve “ })) stellschraube ldngsseitig
N\ . .
q /7 2\ —;— Gastrigger-Ein-
= L7 0 — stellschraube Feder
W 4 _
Einstellschraube Mecha-
=8 e T nisches ATL
Digitale Trimmung 6 (DT6)
(default: ATL)

Telemetriestatus-LED
(leuchtet bei Telemetrie AUS)

=
Antenne
\‘ D (R
P Kopfhérer-Anschluss
(3.5mm Klinkenstecker)
Ladebuchse Telemetriedaten horen mit kommerziellem

Ohrhorer
Gastrigger



Batterien einsetzen / erneuern (4x AA Einzelzellen)

Beim Einsetzen der Batterien auf die korrekte Polaritat achten. Werden die Batterien falsch

eingesetzt, kann die T4PV beschadigt werden
Vorgehensweise Batterien erneuern

1 Deckel des Batteriefachs wie abgebildet in Pfeilrich-
tung entfernen.

2 Batterien aus der Batteriebox entnehmen.

A Vorsicht

@ Wenn Sie die Batteriebox als Ganzes ausbauen,
beachten Sie, dass der Stecker nicht versehentlich
geldst wurde und die Anschlusskabel beim Wieder-
einbau nicht eingeklemmt werden.

3 Setzen Sie die neuen Batterien ins Batteriefach ein
und achten Sie dabei auf korrekte Polaritat.

4 Schieben Sie den Deckel des Batteriefachs wieder
auf das Gehause.
Test:

Schalten Sie die T4PV ein und priifen Sie die Batteriean-
zeige auf dem LC-Display. Wenn die Spannung niedrig
ist, priifen Sie die Batterien auf festen Kontakt und kor-
rekte Polaritit.

/\ Hinweis

Ve

Batterien entsorgen:

Entsorgen Sie die gebrauchten Batterien fachgerecht,
indem sie einer Altbatterie-Sammelstelle zugefiihrt
werden. Batterien gehoren nicht in den Hausmiill.

®© Versuchen Sie niemals, Trockenbatterien wieder aufzuladen.

@ Achten Sie beim Einsetzen der Batterien zwingend auf

Die Batteriesaure konnte auslaufen und die Fernsteuerung beschadigen.

korrekte Polaritat.

Die T4PV kann sonst beschadigt werden.

dem Batteriefach entfernen.

@ Wenn die T4PV fiir lingere Zeit ausser Betrieb genommen wird, sollten Sie die Batterien aus

QvVerwenden Sie keine kommerziellen AA NiCd / NiMH

Reinigen Sie die Kontakte im Batteriefach und entfernen Sie Korrosion.

Einzelzellen. Use prohibited

Batteriehalterung.

Schnelladung von Einzelzellen filhrt zu grosser Hitzeentwicklung und zerstért die AA size Ni-MH

Low Battery Alarm

Beim Absinken der Batteriespannung auf einen
im Display erscheint ein Batteriesymbol “ 4 ”.

kritischen Wert ertont ein Alarm und
Weil die zulassige Batteriespannung

vom jeweils verwendeten Batterietyp abhangt, muss der korrekte Batterietyp zwing-

end im Systemmenue ausgewahlt werden.

/\ Warnung

@ Solite der Low Battery Alarm wéhrend des Betriebs erténen, unterbrechen Sie schnellstmdglich
die Weiterfahrt weil sonst ein Kontrollverlust Ihres Modells eintreten kann.
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Verwendung eines Sender-Akku (optional)

Wenn Sie einen wiederaufladbaren Akku verwenden méchten, gehen Sie wie unten be-
schrieben vor.

-Sie kénnen die folgenden Akkutypen verwenden: HT5F1800B (20.ZB1487), FT2F2100B
(20.EBA0135).

-Der verwendete Batterietyp muss zwingend im Systemmenu angepasst werden.
-Bauen Sie den Akku aus, wenn die T4PV ldngere Zeit nicht verwendet wird.
Vorgehensweise ( b

1 Deckel des Batteriefachs wie abgebildet in Pfeilrich-
tung entfernen.

,?IEM Batteriefach

|
Zuerst driicken, dann seitlich in Pfeilrichtung
schieben.
2 Batteriebox ausbauen, dazu Steckverbindung im r

Batteriefach trennen.

3 Steckverbindung des Akkupacks verbinden.
Der Akku kann in eingebautem Zustand geladen
werden.

4 Abschliessend das Batteriefach mit dem Batterie-

fach Deckel wieder verschliessen

/\ Vorsicht

@ Wenn das Batteriefach verschlossen wird, bitte beachten, dass keine Kabel eingeklemmt werden.
Die Kabel kdnnten sonst beschadigt und somit kurzgeschlossen werden. Es besteht Brandgefahr.




Vorgehensweise Senderakku aufladen (optional)

Aufladen des NiMH Akku 220V Anschluss
HT5F1800B (20.2B1487)

1 Ladekabel mit Anschlusstecker “Ladebuchse” auf
der Gehausehinterseite mit der Ladebuchse verbin-
den.

Lader

2 Ladegerat an Stromversorgung anschliessen

(Steckdose). LED Ladestatus

3 LED am Ladegerat zeigt den Ladevorgang an.

Ladestrom Absicherung Zur Empfinger-
Die Ladebuchse der T4PV ist intern zum Schutz der versorgung
Elektronik mit einem maximal zuldssigen Ladestrom
von 1.0A abgesichert. Beachten Sie diesen Umstand
insbesonders, wenn sie ein Schnell-Ladegerat zum Au-
fladen des Senderakkus verwenden mochten.

Zur Ladebuchse

: Ladebuchse
Aufladen des LiFe Akku
FT2F2100B (20.EBA0135) Der LiFe Akku FT2F2100BV2 darf nur mit ei-
- nem geeigneten LiFe-Ladegerit in ausgebautem
1 Batteriefach Deckel entfernen Zustand aufgeladen werden.
2 LiFe Akku trennen und ausbauen Wenn der LiFe Akku iiber einen lingeren
Zeitraum nicht benutzt wird, empfiehlt es sich,
3 LiFe Akku in ausgebautem Zustand (ber den Bal- den Akku in halb geladenem Zustand zu lagern.
ancerstecker aufladen. Der Akku kann nicht Gber Der Akku solle dann ca alle 3 Monate ¢inmal
aufgeladen und wieder entladen werden.

die Ladebuchse der T4PV aufgeladen werden.

LiFe Akku muss zum aufladen ausgebaut werden.

* Balancer Stecker mit Life-Ladegerét verbinden.

/\ Warnung

© Passen Sie auf, dass die Oberflache des Akkupacks nicht mit spitzen oder scharfen Gegenstinden
wie Cutter oder Metallkanten beschadigt wird.

© Der Akkupack darf nicht mit Flissigkeiten wie Wasser oder Kraftstoff etc. versehen werden.

© Verwenden Sie keine Akkupacks, die mechanisch beschadigt oder aufgeblasen sind.
Es besteht Brandgefahr mit hohem Verletzungsrisiko.

15
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Power & Display Taste

Die beiden Tasten Power und Display sind als Drucktasten

ausgelegt.

Wenn die Power-Taste (PWR) gedruckt und kurz gehalten
wird, schaltet sich die T4PV ein und beginnt mit der Sendeab-
strahlung. Wenn die Display-Taste gedruckt und kurz gehalten
wird, schaltet sich die T4PV ein, jedoch ohne zu senden. Sie

kdnnen so zum Beispiel Einstellungen an der T4PV vornehmen oder Uberprufen.
Power & Display-Taste

DSP

Die LED blinkt und
es erscheint DIS
MODE

Es findet keine A
strahlung statt.

Mo.2 B.8w
MOCEL—8a82
—DISF MODE
o7 — [1]

1]
D-R:100 ATL:i00

Modell nicht betriebsfahig.

OFF

Zum abschalten eine der
beiden Tasten gedrickt
halten. Die T4PV schaltet
sich aus. Bei gleichzeiti-
gem Gedrickthalten beider
Tasten schaltet sich die

T4PV sofort aus.
=

L

e

Schalten Sie bei Nichtgebrauch die
T4PV immer aus.

Meow 1
MODEL—&881
TEH-MNRR Tl
-] 1]

1]
D-R:i00 ATL:i00
[ CH E

Der Sender strahlt
ab und ist betriebs-
bereit.

Modell ist betriebsbereit.




Startdisplay nach dem Einschalten

Power-Taste schaltet die T4PV ein

Timer

Batteriespannung

—_ Telemetrie-Funktion : ON /OFF
Empfanger->Sender
Empfangssignalstarke.

Modellspeicher Nr

MODEL— EIEIEII

|TFH-MEERT.l| = ST: Trimmposition Lenkung
5T ¥ . O TH: Trimmposition Gas
Aktueller Empfanger Mode et O D/R: Anzeige Dual Rate Lenkung

Modellname (10 Zeichen)

D-R:100 ATL:4i00)| _
ATL. Anzeige ATL Gas

| @, Eon [ B

EIIF]EEI

[ D HE o | Servomonitor zur graphischen

HE—F—— Darstellung CH1-CH4
HE=—"—=

wird angezeigt

Telemetrie Daten

Ein Piepton wird ausgegeben und der HOME
Bildschirm erscheint.

LC-Display Kontrast

Der Kontrast des LC-Display kann eingestellt werden. (Siehe Systemmenue)

Vorsicht

Stellen Sie den Kontrast so ein, dass Sie die Anzeige auch bei Temperaturschwankungen
jederzeit gut ablesen konnen. Die Einstellung nicht zu hell oder zu dunkel wéhlen.

Auto Power-Off Alarm
Wenn nach Einschalten der TAPV innerhalb 10 Min. keine Eingabe ( Tastendruck, Len-
kradbewegung ect) erfolgt, ertont ein Alarm und die Meldung ,,Warnung: e
Not operated for a long time* erscheint.
QOPE LarM
Zum Reset des Alarms eine beliebige Taste driicken. Erfolgt kein Tasten- ot
druck, stellt die Auto Power Off-Funktion die T4PV nach 5Minuten ab. Die UFERATED
Auto Power Off Funktion kann im Systemmenue dauerhaft deaktiviert FoR A
LOME TIME

werden.
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Lenkung und Gas bedienen

(CH1: Lenkung, CH2: Gas)
Lenkrad drehen: Modell steuert nach links oder rechts
Gastrigger ziehen / driicken: Modell féhrt vorwirts / bremst oder riickwérts

Funktion Gaskanal Funktion Lenkung
P
/7 =
O e
> ! %/\‘
~ vorwarts |
Ziehen I::H

, Nach rechts

L, D
~ G 7

Driicken — &>

Bremsen oder riickwarts Linkskurve Rechtskurve

Digitale Trimmtasten DT1-DT6

N
N

(Werkseinstellungen: DT1: Trimm Lenkung, DT2: Trimm Gas, DT3: Kanal 3, DT4: Kanal 4, DT5: D/R Lenkung, DT6: ATL Bremsrate)

Zur Betitigung der Tasten diese nach rechts / links (hoch/runter) bewegen. Die aktuelle
Trimmposition wird im LC-Display dargestellt.

DT2 DT DT5

DT4 DT3
« jede Betatigung der Trimmtaste erzeugt einen Piepton Trimmposition
» der Piepton verandert sich akustisch an den Endanschlagen- Lenkung

das Servo fahrt dann nicht weiter

* Lenkung D/R: Die Ausschlage des Lenkservo fur links und Mo. 1 N Trimmposition Gas
- - MOCEL —BEE1 P
rechts werden gemeinsam eingestellt TEH—NREET.l
» ATL: Der Ausschlag des Bremsservo lasst sich verandern, um BT * . 0
allfélliges Bremsfading bei Nitromodellen zu korrigieren. Wﬁ > Anzeige ATL-Rate
Auswirkungen von Lenkung- und Gastrimmung fle=— > Anzeige D/R-Rate
Die Einstellungen an der Trimmung haben keinen Ein- | |==tc===]
. . [CH1 E
fluss auf den Servoweg. So wird ein Verklemmen der e
Anlenkungen bei grossen Trimmwerten verhindert. [CH B




Mechanisches ATL einstellen

Der Hub des Gas /Bremstriggers kann bremsseitig verdndert werden. Nehmen Sie bei Be-
darf die Einstellung wie folgt vor.

Vorgehensweise

1 Drehen Sie an der Einstellschraube, indem Sie ein-
en 1.5mm Inbusschlissel verwenden. (Ein drehen
an der Schraube verandert die Einstellung)

*Ein Drehen im Uhrzeigersinn verkleinert den Bremshub.
Schraube nicht zu weit herausdrehen, sie fdllt ansonsten heraus.

Einstellschraube —I
Bremshub
Hinweis

Wenn Sie den Bremshub mit dieser Einstellung verdndert haben, miissen Sie zwingend
den Gastrigger mit der ,,Adjuster Funktion* neu kalibrieren.

Korrigieren Sie ebenfalls bei Bedarf die Endausschldge des Gasservo, indem Sie die
Funktion ,,End Point Adjuster* verwenden.

Justierung der Federspannung

Wenn Sie die Federkraft von Lenkrad oder Gastrigger verdndern mochten, konnen Sie das
hier einstellen.

Vorgehensweise

1 Drehen Sie wie im Bild ersichtlich an der jeweiligen
Einstellschraube, indem Sie einen 1.5mm Inbus-
schlussel verwenden. Die Einstellschraube fiir das
Lenkrad ist Uber das Loch im Gehause erreichbar.

* *Die Federkraft ist ab Werk auf Minimum eingestellt.
» *Drehen Sie im Uhrzeigersinn, um die Federkraft zu er-
héhen.

Einstellschraube Lenkrad- Einstellschraube
feder Gastrigger-Feder

Hinweis

Der maximale Einstellbereich betridgt ca 7-8 Umdrehungen von der innersten
(starksten) Position. Wenn Sie die Schrauben zu weit 16sen, kdnnen diese heraus-
fallen.
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Position der Gastrigger-Einheit verandern

Der Gastrigger kann als Ganzes bei Bedarf in Langsrichtung verschoben werden.

Vorgehensweise

1 Losen Sie die Konterschraube der Trigger-
einheit mithilfe eines 2.0mm Inbusschlissel (Ge-
genuhrzeigersinn).

Hinweis

Schraube nicht zu weit 16sen, sie fallt
sonst heraus.

2 Verschieben Sie die Triggereinheit, indem Sie
mithilfe eines 2.5mm Inbusschlissels die Ein-
stellschraube betatigen. Die Triggereinheit dabei
nur innerhalb der Markierung (Bild) verstellen.
Ein drehen der Einstellschraube im Uhrzeigersinn
verschiebt die Triggereinheit nach vorne.

Einstellung nur inner-
halb der gestrichelten
Markierung vornehmen

3 Nach der gewiinschten Einstellung ziehen Sie die
Konterschraube wieder fest.

Konterschraube
Triggereinheit



Wechsel der Lenkradposition (Zubehér bendétigt)

Die Position des Lenkrades kann mittels
APA-Adapter 20.EBT3332 (optional) nach
unten versetzt werden.

Vorgehensweise-Einbau des APA Lenkradadapters 20.EBT3332

* *Drei Schrauben 2.6x10mm und 2.6x19mm sind im Lieferumfang des Adapters enthalten.
* *Es wird ein 2.5mm Inbusschliissel bendtigt. Zur Sicherheit vor dem Einbau die Batterie der T4PV entfernen.
« *Beachten Sie jeweils die unterschiedlichen Langen der bendtigten Schrauben. Diese variert je nach Arbeitsschritt.

1 Entfernen Sie die zwei Schrauben der
Lenkradeinheit.

(dazu 2.5mm Inbusschliissel verwenden)
-Die Schrauben vollstindig aus dem Gehduse der T4PV
ziehen.

2 Die Lenkradeinheit vorsichtig aus dem Ge-
hause ziehen, dabei den Kabelstrang nicht
beschadigen.

(Den Kabelstrang nicht iiberméssig dehnen, um die in-
ternen Bauteile nicht zu beschéddigen.)

Die Steckverbindung der Lenkradeinheit

von der Platine trennen.

-Wie abgebildet die beiden Laschen seitlich driicken
und gleichzeitig Steckverbindung vorsichtig trennen.

I

Driicken —} J.~e—Driicken

Steckverbindung

"l((l(("(
©

Lenkradeinheit

3 Mit einem Phillips Schraubendreher die 4 Schrauben 2.6x15mm entfernen und so die Lenkradein-

heit von der Aufnahme trennen.

( \ 4 N\
Schrauben 2.6x15mm
| J | J

21
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4 Fadeln Sie den Kabelstrang der Lenkrad- [ )
einheit wie abgebildet durch das Loch des
APA-Lenkradadapters.

APA-Lenkradadapter 20.EBB3332

5 Befestigen Sie die Lenkradeinheit in der
gewlnschten Stellung mit dem APA-Lenkrad-
adapter. Hierzu wieder den Phillips Schrauben-
dreher und Schrauben 2.6x19mm verwenden.

Vorsicht, dass der Kabelstrang nicht eingeklem-
mt wird. Es sind mehrere Positionen maglich,
beachten Sie die Markierung auf der Lenk-
radeinheit.

-Die Schrauben 2.6x19mm sind im Lieferumfang des Adapt-
ers enthalten..
-Der Adapter kann in mehreren Positionen befestigt werden.

Markierung  Lenkradeinheit mit den 2.6x19mm
Schrauben am Adapter befestigen.

6 Die urspriingliche Aufnahme der Lenkradeinheit mit dem APA-Lenkradadapter verbinden. Verwen-
den Sie hierzu die 2.6x10mm Schrauben. Anschliessend die Abdeckung auf der Riickseite des
Adapters wie dargestellt anbringen.

-Die Schrauben 2.6x10mm sind im Lieferumfang des Adapters enthalten.

Aufnahme mit den 2.6x10mm Schrauben
J am APA-Lenkradadapter befestigen.

Abdeckung Rickseite



7 Den Stecker von der Lenkradeinheit wieder mit
der Platine verbinden und die Einheit ins Ge-
hause einsetzen.

-Vorsicht,dass der Kabelstrang nicht eingeklemmt wird.

J
~
8 Setzen Sie die beiden Schrauben 3.0x12mm
wieder ein und befestigen Sie die Lenkradeinheit
am Gehause.
Dazu einen 2.5mm Inbusschliissel verwenden.
Schrauben
3.0x12mm
J

Lenkwinkeladapter einbauen (Zubehor bendtigt)

Sie konnen den Winkel des Lenkrades verdndern, indem Sie den Lenkwinkel-Adapter
20.EBBI1135 verbauen.

* Drei Schrauben 2.6x10mm sind im Lieferumfang des Adapters enthalten.

* Sie konnen den APA Lenkradadapter 20.EBB3332 ebenfalls verbauen. Es sind mehrere Kombinationen méglich.
* Beachten Sie jeweils die unterschiedlichen Léngen der benétigten Schrauben. Diese variert je nach Arbeitsschritt
* Es wird ein Phillips Schraubendreher zum Umbau benétigt

Lenkwinkeladapter

g
ag
g
@y
2.6x15mm Schrauben 2.6x10mm
Schrauben

\_

( 2.6x10mm
Lenkrad und Lenkwinkeladapter mit S;:hrauben
2.6x15mm schrauben verbinden.

E (T
B v )9
R ’.,’,' ] 7
2.6x10mm
\ Schrauben )
N\

2.6x10mm
dadapter mit 2.6x19mm  Schrauben
Schrauben verbinden.
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Telemetrie Status-LED

Wenn die Telemetriefunktion an Rennen nicht gestattet ist, muss diese ausgeschaltet
werden. Eine LED beginnt nun am Gehduse zu leuchten und zeigt so den Rennkommis-
siren den inaktiven Status der Telemetrie an. - \

Telemetrie Status LED
(leuchtet, wenn Telemetrie AUS ist)

Antenne schwenken

Hinweise zur schwenkbaren Antenne

Antenne kann maximal um
90° geschwenkt werden.
Weiterdrehen beschéadigt

die Antenne dauerhaft. Antenne

Antennenabstrahlung

Die Abstrahlung der Radio-
wellen ist je nach Umgebung
in der 90°- Position besser als
waagrecht. Verwenden Sie
deshalb vorwiegend die 90°-
Position.

/\ Warnung

© Die Antenne darf im Betrieb nicht angefasst oder abgeklebt werden.
Die Reichweite der Anlage wird sonst massgeblich reduziert.

© Die Antenne kann innerhalb des dargestellten Bereiches positioniert werden. Versuchen Sie nicht,
die Antenne weiter zu drehen.

Vermeiden Sie Schldge und unnétigen Kraftaufwand. Die Antenne wirde sonst intern beschéadigt.

Wenn die Antenne sehr nahe an Servo, Empfénger oder andere peripheren Komponent-
en gehalten wird, kann es zu leichten Zuckungen und kurzen Fehlfunktionen kommen.
Das ist kein Defekt, sondern ein normales Verhalten, welches es bei Einstellarbeiten zu
bedenken gilt.



Empfénger R304SB

Antenne Koaxialkabel SW-Taste/LED
Anschlussschema
4 :Servo Kanal 4
’/() 3 :Servo Kanal 3
2 :Servo Kanal 2 (Gas/ESC)
1 :Servo Kanal 1 (Lenkung)

Die Stromversorgung kann an einem beliebi-

gen Anschluss erfolgen. SBUS2: Power/ SBUS2 Anschluss

Einbauhinweise Empfanger R304SB

Beachten Sie bei der Empféngerinstallation die folgenden Hinweise:
Die Reichweite ist von der Positionierung der Antenne im Modell abhéingig.

/\ WARNUNG

© Antennenkabel nicht kiirzen oder biindeln. ; Ar:t%nna
’ uobe
© Antennenkabel nicht abknicken. Evtl. ein Antennenschutzrohr
verwenden. ’
O Mindestabstand des Antennenkabels 1cm von stromfiihrenden Antenna

Kabel anderer Komponenten.

@ Empfinger vor Vibration und Feuchtigkeit schiitzen. Verwenden Sie \
hierzu Schaumstoff oder einen Gummiballon. | Coaxial

\ cable

@ Antennenhalter méglichst nahe am Empfinger verbauen. \

@ Eine Verwendung der Anlage mit gekiirzter oder beschadigter '
Antenne kann zu Stérungen im Betrieb bis zum Kontrollverlust
lhres Modells fiihren. Einbaulage der Antenne geeignet wdhlen,um
Stérungen durch andere Komponenten auszuschliessen. R304SB

/\ Vorsicht

@ Verwenden Sie den Empfinger R3045B jeweils unter den folgenden Bedingungen:

Stromversorgung: 4.8V~7.4V (keine Trockenzellen verwenden) 3.5V bis 8.4V zulassig
Sorgen Sie fiir ausreichende Reserve, entsprechend der verwendeten Servos.
RX Mode(T4PV): T-FHSS HI oder T-FHSS Norm
Fir digitale und Brushless-Servo: beide Einstellungen méglich
Fur analoge Servo: nur T-FHSS Norm verwenden

Unter anderen Bedingungen kann es zu Fehlfunktionen und / oder Leistungseinbussen kommen. Ein ruckartiges laufendes
Servo ist ein Indiz fiir eine falsch gewahlte Einstellung. Futaba ist nicht verantwortlich fir Schaden, welche aus falschen
Einstellungen oder durch die Verwendung von Fremdprodukten entstehen kénnen.

RX Mode einstellen

Sehen Sie im Kapitel ,Grundeinstellungen® dieser Anleitung, wie Sie den RX Mode einstellen /
andern konnen.

Hinweis: Analoge Servos diirfen nicht im RX Mode T-FHSS HI betrieben werden. Diese werden sonst zerstort.

25
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Installation

Anschlussschema

Verbinden Sie den Empféinger mit den Servos entsprechend der Abbildung unter
Beriicksichtigung Ihres vorliegenden Modells.

Servos sowie Motorregler sind separat zu erwerben. Der Empfénger variert je nach vor-
liegendem Set.

Schema fiir Modell mit Elektroantrieb ( Motorregler->ESC)

O ®
CH2
= Batterie -l]-'
Empféanger CH1
Motor
e ——
Lenkservo

Schema fiir Modell mit Verbrennungsmotor

% Kanal 4 Servo

% Kanal 3 Servo

=] Gasservo

Zur Batterie Schalter —>] Lenkservo




Sicherheitshinweise

/\ Warnung

Empfdanger (Empfangerantenne)

©  Antennenkabel nicht kiirzen oder biindeln.
Antennenkabel nicht mit Kabel des Motorreglers biindeln
@ Mindestabstand des Antennenkabels 1cm von stromfiihrenden Kabeln anderer Komponenten
@ Kein Antennenhalter aus Metall verwenden auf anderen leitenden Materialien
@ Antennenhalter méglichst nahe am Empfanger verbauen
Eine Verwendung der Anlage mit gekiirzter oder beschddigter Antenne kann zu Stdrungen im Betrieb bis zum
Kontrollverlust Ihres Modells fiihren. Einbaulage der Antenne geeignet wahlen, um Stérungen durch andere

Komponenten auszuschliessen.

s N
Antenne
\ Empfanger moglichst weit weg von Batterie, Motor

und Regler einbauen um Stérungen durch Abstrah-
lung zu vermeiden.
Keine anderen Komponenten direkt auf dem Emp-
fanger platzieren

\ J

Schutz vor Vibrationen / Feuchtigkeit
(Auto)

@ Empfinger zum Schutz gegen Vibrationen ggf. in Schaumpolster 0.3 einpacken und mit
doppelseitigem Klebeband fixieren

@ Bei Verwendung einer Empfangerplattform (im Modell enthalten) diese ggf mit Gummipolstern
auf dem Chassis fixieren

(Boot)
@ Empfinger zum Schutz gegen Vibrationen ggf . in Schaumstoff 0.4. einpacken. Zum Schutz vor

Feuchtigkeit zusatzlich in Plastik oder Gummi einpacken.
Starke Vibrationen und eindringende Feuchtigkeit kénnen zu Fehlfunktionen des Empfangers und schliesslich zum Kon-
trollverlust des Modells fiihren!

( Schaumstoffpad
| |
Schraube
—— Chassisplatte ~ —
Gummidampfer Den Empfianger mit geeignetem Dampf-
material einpacken. Nur weiche Materi-
@ [ Fueana : alien verwenden.
R304SB % .
T-FHéS
Empfangerhalterung
Chassisplatte
Bei Verwendung einer Empféangerplatt- P \ O _Elc; %%22(1
form (im Modell enthalten) diese ggf
g"_t Gummipolstern auf dem Chassis Zur Befestigung direkt auf der Chassisplatte, moglichst
xieren. dickes doppelseitiges Klebeband verwenden.
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Grundlegende Einstellungen

Vorbereitung des Senders

Bevor Sie mit der Einstellung der Funktionen beginnen, iiberpriifen Sie die folgenden Posi-
tionen.

(Darstellung zeigt das LC-Display nach dem Einschalten)

Nach dem Einschalten der T4PV erscheint jeweils der zuletzt gewéhlte Modellspeicher - in
diesem Falle den Modellspeicher No.l. Um den Modellspeicher zu wechseln, benutzen Sie
die Model Select Funktion.

T4PV einschalten

Nummer des aktuellen Modell-

speicher | kS e, bl
M. 1

MOCEL —B5E 1
TEH-NRER Tl
BT ok 1]

5 _ TH o+ 1]
Empféanger-Typ (RX Mode) [-R:i00 ATL:100] Telemetrie Status und Empfangsstérke

=T
[E————]

HEE=——
HEFE——T—]

(HOME-Bildschirm)

Batterie Spannung

[y

Empfédnger-Typ Einstellung (RX Mode)

Diese Einstellung entspricht dem aktuell verwendeten Ubertragungssystem und
muss je nach Empfanger und verwendeten Servos an der T4PV umgestellt werden.

Die T4PV verwendet grundsétzlich das telemetriefdhige T-FHSS System (TFH). Ebenfalls
moglich ist das konventionelle S-FHSS System (SFH), mit welchem auch einfachere, nicht
telemetriefahige Empfanger verwendet werden konnen. (Fiir den beiliegenden Empféanger
R304SB muss auf T-FHSS eingestellt werden).

Bei beiden Ubertragungssystemen kann zusitzlich zwischen dem Highspeed- und dem
Normal-Modus gewihlt werden ausschlaggebend sind hier die verwendeten Servos.

Dabei gilt: Highspeed-Modus (HI) darf nur mit Digital- oder Brushless-Servo verwendet
werden. Fiir analoge Servos wéhlen Sie die Einstellungen des Normal-Modus (NR).

Beispiel 1: S-FHSS-Empfanger R2104GF, Servo BLS571SV: Einstellung ,,SFH-HI* wihlen.
Beispiel 2: T-FHSS Empfanger R304SB, Servo S3010: Einstellung ,,TFH-NR* wihlen.




Wenn der verwendete Empfanger nicht dem eingestellten Empfanger-Typ entspricht,

andern Sie die Einstellung in der Funktion RX-Mode. (Eingestellter Typ auf HOME-
Bildschirm ersichtlich)

#
D-R:i00 ATL:i00

D-R:100 HTL:iI:II:I

Moo 1 EEN Mo 1 Mo 1 Plo. 1
MOCEL—&881 MOCEL—&5851 MOCEL— EEEI MODEL—-8881
TFH- NETI| TFH- HITI| SFH-NE SFH-HI
-] 5T — -] - [1] 6T — 1]

a
D-R:100 RTL:100

1]
D-R:100 ATL:100

| CH1 E [CH1 E
EHE | CHE E HHE [ CHE E
EEE [ CH3 E EEE [CH3 E
| CHY E | CHY E [ CHY E HIE
T-FHSS Normal-Mode T-FHSS Hispeed-Mode S-FHSS Normal-Mode S-FHSS Hispeed-Mode
TFH-NR TFH-HI SFH-NR SFH-HI

Empfanger-Typ Einstellung wechseln & Empfanger binden

In einem ersten Schritt wird in der Erklarung unten, die Empfanger-Typ Einstellung gedn-
dert. Anschliessend muss der Empfénger mit der TAPV verlinkt werden, sodass der Emp-
fdnger mit der vorliegenden Fernsteuerung kommunizie-
ren kann. Dazu bezieht der Empfanger die ,,ID-Nummer*
der Steuerung und speichert diese intern ab. Umgekehrt
wird bei einem T-FHSS Empfénger die Empfanger-ID im
Sender abgespeichert, zwecks Ubermittlung der Tele -
metriedaten.

Die Vorgehensweise fiir beide Schritte wird hier beschrieben. Beachten Sie das Bild rechts
fiir die dazu verwendeten Editier-Tasten.

,RX-MODE" mit der
JOG-Taste aus-

1 Offnen Sie durch Betatigung der JOG-Taste

den Menu-Bildschi g o s skkMEMU4 | Wahlen R MODE
en Menu1-Bildschirm und navigieren Sie zum ME1
. . g' @ T-FH MORM
Menu ,RECEIVER®, indem Sie die JOG-Taste EWP b (MO LIMED
¥ i FSFEEL pricken | TPE:IEIEH
nach oben oder unten driicken. Anschliessend i, A==
die JOG-Taste driicken, um den Bildschirm ,RX- :Enbﬁgg'lth
MODE" zu 6ffnen. :EEEEE%E TELEMETRY
MR ATL
2 Bewegen Sie den Cursor mit der JOG-Taste | pmapEL = LIME: EYEC
« . . . PRECEILER o
zum Feld ,TYPE®. Nun kdénnen Sie mit der (+)

oder (-)Taste den gewlinschten Empfanger-Typ auswahlen. Zum Quittieren der Auswahl die JOG-
Taste fur ca 1Sekunde driicken - es ertont ein Piepton und die Einstellung wird ibernommen.

R MODE . R MODE R MODE
ME1 @ Mit Cursor Feld ME= Mz
T-FH HWORM _TYPE* auswahlen. T—FH HORM T-FH HIGH
(MO LINE] (MO LIME (MO LINE]D
x . .
TPE T — TYPE TR E|nste|lun.g Gbernehmen TePE: N
THORM (HIGH) durch Driicken der JOG- (THIGH)
{ELS DIGI) Taste fur 1 Sekunde. (ELS DIGID
TELEMETRY TELEMETRY TELEMETRY
ala =
Mit (+) oder (-) gewlinschte
L IME: EXEC LIMK:EXEC Drdcken L IME: EXEC

Einstellung auswahlen.




*Wenn Sie einen Empfanger-Typ S-FHSS verwenden mochten (R2104GF, R204GF-
E etc), sehen Sie die Vorgehensweise zum Bindeprozess im Abschnitt , andere als
T-FHSS Empfanger mit der T4PV binden® auf der nachsten Seite dieser Anleitung.

3 Bringen Sie die T4PV und den Empfanger in einen Abstand von ca 50 cm zueinander. (Antennen
durfen sich nicht bertihren). Schalten Sie den Empfanger ein.

4 Bewegen Sie den Cursor mit der JOG-Taste zum Feld ,LINK:EXEC®. Drucken Sie nun die JOG-
Taste fiir ca 1 Sekunde, um den Bindeprozess zu starten. Es erscheint die Meldung ,PUSH RX
LINK SW* und ein 20 Sekunden Count-
down beginnt zu laufen.

R MORE
Ma1

T—=FH MORM
(RO LIME

TYPE:T-FH
(MORM ]

TELEMETREY

R304SB

-
L InE =

5 Dricken Sie innerhalb der 20 Sekunden die Taste ,SW* am Empfanger fur etwa 2 Sekunden.
Die LED am Empfanger blinkt zuerst rot, wechselt dann auf griin. Sobald die LED griin konstant
leuchtet, ertdnt ein Piepton und im Display der T4PV wechselt die Anzeige auf ,LINK: OK*“, COM-
PLETE! Der Bindevorgang ist er-

folgreich beendet. Schalten Sie R MODE R MODE R MODE
, . , MiE1 ME1 HME1
die Anlage aus und wieder ein und T-FH MORHM T—FH MORH T-FH MORM
. . o ) (RO LINE D IC-=130100008 (RO LINE D
Uberprifen Sie die Funktion des
) ) TYPE: T-FH TYPE: T-FH TYPE:T-FH
Empfangers. Die LED sollte nun CRICR 3 CMORH ) (MOIR )
griin leuchten und die Servos funk- TELEMETRY TELEMETRY TELEMETRY
tionieren. Wenn der Bindevorgang
P P ; _ 28 seC
fehlgeschlagen ist, erscheint die An L InE PEE L M =T L I
zeige ,LINK: ERROR" TIME OUT. In | FUEH F= COMPLETE ! TIME OUT
diesem Falle den Bindeprozess ab (Error screen)

Schritt 3 wiederholen.

*Die T4PV speichert die ID-Nummer des Telemetrie-Empfangers im jeweils aktiven Modell-
speicher.

Es kann pro Modellspeicher nur 1 ID-Nummer abgespeichert werden- die Verwendung von
mehreren T-FHSS Empfangern pro Speicherplatz ist somit nicht mdglich. Ebenso mis-
sen Sie den Empfanger neu linken, wenn er auf einem anderen Speicherplatz verwendet
werden soll.

Wenn Sie einen anderen Empfanger an einem Modellspeicherplatz binden, wird die ID-
Nummer des vorherigen Empfangers geldscht.

Der Telemetrie-Status kann jeweils auf dem HOME-Bildschirm Uberprift werden.



Telemetrie-Status auf dem HOME-Bildschirm deuten (Beispiele)

Empfangsignal-Starke

HOPEL TBBET ST N HOEL ~BBaT HODEL ~BBaT
TFH-MREE Tl TFH-NFGEEE TFH-NR
ST+ . 0 LTH i BT+ . O BT+ . 0
TH o ] - TH o 1] TH o 1]
T-R:100 ATL:100 Low [-F:1i00 ATL:1i00 [-R:i00 ATL:1i00
v
F=—dF=——u] kein Signal ——
% Empfanger -> Sender %
{EE Empfangsstarke wird angezeigt. [TE:
HIE [CHY E
- Telemetrie Funktion: ON - Telemetriefunktion : ON Telemetrie Funktion: OFF
- Empfanger ID abgespeichert - Keine Empfanger ID abgespeichert
- Empfangs-Starke Telemetriesignal - Kein Empfang von Telemetrie
- kein Empfang von Telemetrie moglich.
maoglich, weil ausserhalb Reichweite oder
Signalabschottung.

Andere als T-FHSS-Empfdanger mit der T4PV binden

1 Sender und Empfanger nahe zueinander bringen (ca 50cm)

2 Sender einschalten

3 Empfénger einschalten

4 Taste ,SW* am Empfanger driicken.

Wenn der Bindungsvorgang erfolgreich abgeschlossen ist
wechselt die LED des Empfangers auf griin ( konstant ).

Ly
SERBR

Hinweis:
Sollten sich weitere Futaba — Sender eingeschaltet im naheren Umfeld des zu linkenden Empfangers befinden,

besteht die Gefahr, dass sich der Empfanger mit einem Sender aus dem nahen Umfeld bindet ! Die Empfanger-
LED ist dann ebenfalls griin. Bitte Gberpriifen Sie nach dem Bindungs- Prozess, ob der Empfanger sich mit lhrer
Fernsteuerung korrekt gebunden hat, indem Sie die Knlppel- und Servoreaktionen lhrer Anlage beobachten.

Uberpriifen Sie die Status-LED |hres Empféangers anhand untenstehender Tabelle:

Kein Signal empfangen Rot: an

Signal empfangen Griin: an

Signalempfang aber ID ungliltig Griin: blinkt

unbehebarer Fehler Griin/rot:blinken abwechselnd

/\ Warnung

@ Nach dem Bindevorgang tiberpriifen Sie durch Kniippel- und Servoreaktionen, ob der
Empfanger korrekt mit lhrem Sender gebunden hat.

@ Bindevorgang keinesfalls mit angeschlossenem Motor durchfiihren - Verletzungsgefahr !
Kabelverbindung zum Motor trennen.
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Gas-/Bremsverhaltnis iiberpriifen (TH MODE)

Das Verhiltnis des Gas- und Bremsweges des Servo kann eingestellt werden. Je nach
Bediirftnis konnen die Einstelllungen 50:50, 70:30 gewdhlt werden. Sehen Sie im Kapitel
,»Gas-/Bremsverhdltnis TH MODE®, wie Sie die Einstellung dndern.

TH MOCE
ES F5/B5 F7/B3
MNTERE.: a
THOFF:  ®
ICLUP: a
\,/
Gasseite 50 : 50 Bremsseite Gasseite 70 : 30 Bremsseite
FSLIITCH

F5/BS oder F7/B3

Werkseitige Zuweisung der Trimmtasten
- Trimmtaste Lenkung DT1

Werkseitig ist die Trimmtaste DT1 der Lenkung zugewiesen. Wenn Sie DT1 betitigen,
konnen Sie die aktuelle Position im Display in der Zeile ,,ST* iiberpriifen. Wenn Sie die Zu-
weisung von DT1 dndern, tiberpriifen Sie die neue Position der Trimmtaste im Display auf
ihre Richtigkeit. Stellen Sie anschliessend die Trimmung in die Center (N) Position.

- Trimmtaste Gas DT2

Werkseitig ist die Trimmtaste DT2 dem Gaskanal zugewiesen. Wenn Sie DT2 betétigen,
konnen Sie die aktuelle Position im Display in der Zeile ,,TH* {iberpriifen. Wenn Sie die Zu-
weisung von DT2 dndern, iiberpriifen Sie die neue Position der Trimmtaste im Display auf
ihre Richtigkeit. Stellen Sie anschliessend die Trimmung in die Center (N) Position.

Trimmung Gas DT2 Trimmung Lenkung DT1

Ve

) —> Trimmung Lenkung

H— Ma.l Ealwu

o MOCEL-B881

= TEH-MNEEE Tal
/</\\\ i lGT—= . o
1SN b7 100 ATL100

7 = || e e N s sy
«< EL:
(G

—> Trimmung Gas
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- DualRate Lenkung DT5

Werkseitig ist die Trimmtaste DTS5 der DualRate Lenkung zugewiesen. Wenn Sie DTS5
betdtigen, konnen Sie den aktuellen Wert im Display in der Zeile ,,D/R* iiberpriifen. Wenn
Sie die Zuweisung von DTS5 dndern, liberpriifen Sie die neue Position der Trimmtaste im
Display auf ihre Richtigkeit. Stellen Sie anschliessend die DualRate Lenkung auf den Wert
100%.

- ATL Bremsrate DT6

Werkseitig ist die Trimmtaste DT6 der ATL Bremsrate zugewiesen. Wenn Sie DT6 betéti-
gen, konnen Sie den aktuellen Wert im Display in der Zeile ,,ATL* iiberpriifen. Wenn Sie
die Zuweisung von DT6 @ndern, tiberpriifen Sie die neue Position der Trimmtaste im Dis-
play auf ihre Richtigkeit. Stellen Sie anschliessend die ATL Bremsrate auf den Wert 100%.

DT5 Taste: DualRate Lenkung
DT6 Taste: ATL Bremsrate

DualRate Lenkung

Mo 1
MOCEL —E5E 1
TEH-MNREED Tl

BT o+ o
TH * 1]
‘' |b-R:1i00 ATL:i00

[CHE E
[ CHI E
[CHY E

ATL Bremsrate——

Vorgehensweise bei bereits eingebauten Servos ( Modellabhéngig)

1 Samtliche Trimmer in die Neutralposition bringen.

2 Servolaufrichtung Uberpriifen, ggf Laufrichtung umdrehen mit der Funk-
tion ,Servo Reverse*.

- Je nach Modell kann es sein, dass die Anlenkungen genau verkehrt herum laufen miissen, um
einen Sinn zu ergeben. Beachten Sie, dass die Mittelstellung eines Servo sich verschieben
kann, wenn Sie die Laufrichtung umkehren.

3 Mit der Funktion ,Sub Trim“ die Servos in Mittelstellung bringen.

4 Gashebelweg je nach Bedarf einstellen.

- Wenn Sie den Gastrigger mechanisch verschieben, miissen Sie den Gastrigger mit der Funktion
,Adjuster” anschliessend neu kalibrieren.

5 Servoweg fur alle Kanéle Uberprifen, Endanschlage der Servo ggf kor-
rigieren, um Uberlastung an Servo und Anlenkungen zu verhindern.
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Ubersicht - Funktionen der. T4PV

Anwendungen der einzelnen Tasten

Die Editiertasten und Bedienelemente der TAPV werden in dieser Anleitung jeweils mit den
unten aufgezeigten Symbolen dargestellt.

Die JOG-Taste ist eine Wippe, die entweder in alle 4 Richtungen bewegt, aber auch ge-

driickt werden kann.
JOG-Taste nach links bewegen
AANVE 1N
Ea_ (+) Taste JOG-Taste nach rechts bewegen

@ JOG-Taste nach oben bewegen

L (5] () Taste

JOG-Taste nach unten bewegen

JOG-Taste nach oben, unten, links

(JOG) Taste oder rechts

Fo T T ¢ e

Driicken Driicken Driicken Driicken Driicken

DIR-Taste driicken END-Taste driicken (-)Taste driicken (+)Taste driicken JOG-Taste driicken

Aufrufen der Menue-Auswahl

Sehen Sie unten, wie Sie jeweils nach Einschalten der TAPV vom HOME-Bildschirm zur
Menu-Auswahl 1-3 und wieder zuriick zum HOME-Bildschirm gelangen kdnnen.

hla. 1
MOGEL-—a5a1

CISF MODE
BT * o 0 Driicken
1]
D-R:100 ATL:i00
r
\ Y
% etk EPLIskskok sk ME M1tk eskesk ME P LIk ook
ot Mm@ nfel
: . bEwe ] STR MIM ENE
(HOME-Bildschirm) BEPEED PERGEE MI% BTLH LOICE
@ | BTH &1, E. 5 BEYRO MIN BLOG
BTH ACCEL BEROE MIH BIE LIME
BEME FOINT BOUAL ESC BMC LIME
FSUETRIM BALIS BMOL TRAMS
MRELERSE BOPS MIN MTIMER
Mr-R GTL || bTH MODE || BLAE LIST
MEGIL SAFE BCHS.-CHA ML JUSTER
Mo, 1 FHOGEL FTRIM CIAL BOIRC FLNC
Mo n e MRECEIVER BSLIITCH BSYSTEM
TEH-NEEE Tl
ol o+ [1]
1]
D-R:100 ATL:1i00
[CH1 E <%
[CHE E
[CHI E
[ CHY E
(nach dem Einschalten) Driicken



Einzelne Funktionen auswéhlen und den Einstellbildschirm 6ffnen
Im untenstehenden Beispiel 6ffnen wir den Einstellungsbildschirm der END POINT-Funk-
tion.

Dazu mit der JOG-Taste den Cursor zur Funktion ,,END POINT* navigieren, indem die
JOG-Taste nach unten bewegt wird.

Alternativ kann der Cursor auch nach oben bewegt werden, da die Funktion bei Erreichen
des Bildschirmrandes im Loop ausgefiihrt ist. (Siehe Darstellung unten)

Zum Offnen des Einstellbildschirmes die JOG-Taste anschliessend driicken.

Cursor mit JOG-Taste bewegen

JOG-Taste nach unten
=
____
\FEEL: L= IR EME POINT
=] *#3TR
— LFT RGET
FEHP 1688
FSFPEED *THR
#TH a.E.5 FLI: ERE.
FTH ACCEL 188 1&@a
FEME POINT *CHS
A FSUETRIM UF  ClM
FRELERSE _ 188 188
PCR ATL Drécken #CHd
MFOIL SAFE P LM
FHMOCEL 168 1&@a
FRECEILER
Mit Cursor_n_ach unten bis ,END (Einstellbildschirm
POINT* navigieren LEND POINT¥)

iJOG-Taste nach oben

Einzelne Werte im Einstellbildschirm auswéahlen und editieren

Werte, Einstellungen und andere Daten werden jeweils in den gedffneten Einstellbildschir-
men mit den (+) und (-)Tasten ausgewéhlt und editiert.

REVERSE Beispiel: EMC POIMT Beispiel:
Der Kanal 1(STR) *ETR LRTI Einstellen des
soll reversed werden. % ng Endpunktes links
Dazu wird der Kanal *THR von Kanal 1(STR).
,STR* in der Funktion 'lzgg ?gg Dazu im Einstell-
,REVERSE" mit der *CHS bildschirm fir
JOG-Taste ausgewdhlt. 'i'ga Efgg LENDPOINT* mit
Anschliessend kann mit *®CHA der JOG-Taste
der (+) oder (-) Taste die e S zum Feld ,LFT*
REV+ SHOR Einstellung von ,NOR* bei ,STR" fahren,
auf ,REV* umgestellt anschliessend den
werden. Endpunkt mit der
(+) und (-) Taste
einstellen.
Bei dieser Anzeige kann die Einstel-
lung auch mit der JOG-Taste nach
links / rechts geadndert werden.




36

Benutzermenue kreieren (Custom Menu)

Sie haben die Moglichkeit, sich ein eigenes Benutzermenue zu kreieren, womit Sie auf die 8
wichtigsten Funktionen jederzeit schnell zugreifen konnen. Es kann fiir jeden Modell-

speicher ein eigenes Benutzermenue angelegt werden. Die Benutzermenues lassen
sich auch mit der ,, MODEL COPY“-Funktion auf andere Modellspeicher kopieren.

Aufrufen des Benutzermenue

Das Benutzermenue wird von jedem Bildschirm ausgehend, durch Driicken auf die ,,DIR-

Taste aufgerufen.

CETM MEMLU
. *MEML

Alle Bild- i MODIEY S IMH

schirme,

inklusive bTH BB

n = .E.

i Drticken BTH GCCEL
HOME-Bild- BERD FOIMT
hirm PREULRSE

SC
MR GTL D s

(Benutzermenue-Bildschirm)

Mol
MOCDEL—&a881
TEH-MNREEE Tl
[ 1]

1]
O-R:i00 ATL:i00

ExP
5TR:
——
FuLIC a
Driicken BRE.: a
Driicken L+=+R

(EXP-Bildschirm)

Driicken

R

[CHE E
LEEE
HIE

(HOME-Bildschirm)

Vorgehensweise Benutzermenue erstellen

1 Rufen Sie das Benutzermenue auf, indem Sie die ,DIR"-Taste
driicken.

2 Navigieren Sie mit der JOG-Taste auf das Feld ,MODIFY*. Nun stel-
len Sie mit der (+) oder (-) Taste die Einstellung auf ,ACT“, um die
Funktion zu aktivieren.

3 Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) an die gewlinschte Posi-
tion, wo Sie eine Funktion haben mochten. Wahlen Sie nun mit der
(+) und (-) Taste die gewiinschte Funktion aus.

4 Wenn Sie die Zuweisungen erledigt haben, kénnen Sie mit der
,END“-Taste die Funktion wieder verlassen.

Mti dem Cursor (JOG-Taste)
“Modify” auswahlen, schlies-
send mit (+) und (-) Taste die
Funktion auf “ACT” einstellen.

C53TM FEMU

#MERI
MO IFY Ry

FEXP
FSFPEEL

FTH A.EB.5
FTH QCCEL
FEMD FPOIMT
FSUETRIM
FREVERSE
kR ATL




Auflistung der Funktionen

Abkiirzung Funktionsbeschreibung Seite-Nri
EXP Exponentialfunktion fiir Lenkkurve / Gaskurve P-51
SPEED Servogeschwindigkeit Lenkung und Gas einstellen P-54
THA.B.S ABS-Bremsfunktion (pulsierende Bremse) P-59
TH ACCEL Verkiirzt das Ansprechverhalten des Gasservo P-57
END POINT Endpunkte Servoausschlége einstellen P-46
SUBTRIM Feineinstellung der Servo Neutralposition P-45
REVERSE Servoweg umkehren P-44
D/R ATL Servoausschlige im Betrieb anpassen / Bremse nachregulieren P-63
FAIL SAFE Failsafe / Batterie Failsafe einstellen P-49
MODEL Modellspeicher aufrufen, kopieren, 16schen P-39
RECEIVER Empfinger Typ einstellen, Empféanger binden (nur T-FHSS) P-29
STR MIX Lenkungsmischer fiir Fzg mit 2 Lenkservo (Grossmodelle) P-68
BRAKE MIX Bremsmischer fiir Fzg mit 2 Bremsservo (Grossmodelle) P-70
GYRO MIX Kreisel Empfindlichkeit iiber T4PV steuern P-78
PROG MIX Programm-Mischer fiir Zusatzkanile P-72
DUAL ESC ESC-Mischer fiir Fzg mit 2 Motorreglern P-76
4WS MIX Allrad-Lenkungsmischer P-74
CPS MIX Futaba CPS-Unit steuern (LED-Beleuchtung) P-80
TH MODE Gas/Bremsverhéltnis einstellen, erhhter Leerlauf, Motor AUS P-82
CH3/CH4 Zusatzkanile 3 & 4 zuweisen, Position einstellen P-86
TRIM DIAL Trimmtasten und Drehregler zuweisen, Wirkrichtung einstellen P-64
SWITCH Schalter zuweisen, Wirkrichtung einstellen P-66
TELEMETRY Telemetrie Sensoren Status und Datenanzeige P-102
TLM VOICE Sprachausgabe Telemetrie (Kopfhorer) P-107
LOG Datenaufzeichung Start / Stop P-108
SX LINK Futaba SBUS/SBUS2 Servo Parameter einstellen P-87
MC LINK Futaba ESC (Motorregler) Link Software einstellen P-91
MDL TRANS Modelldaten Transfer T4PV > T4PV P-93
TIMER Rundenzihler Daten einsehen, Renndauer P-95
LAP LIST Up-/Down-Timer / Rundenzihler P-101
ADJUSTR Gastrigger-Einheit und Lenkrad kalibrieren P-115
DIREC MDL Direktzugriff Modellspeicher (Kurzwahl) P-38
SYSTEM LC-Display Einstellungen, Hintergrundbeleuchtung, Batterietyp und —alarm, HOME-Bildschirmanzeige P-111
MDL SELE Selektion Modell aus Modellspeicher P-40
MDL NAME Modellspeicher benennen /indern, Benutzername eingeben / indern P-43
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Direktzugriff Modell (Direct Model Call)

Diese Funktion erlaubt es, eine Kurzwahl fiir bis zu 4 Modellspeicher einzurichten. So kon-
nen Sie die wichtigsten Modelle iiber einfache Tastenkombinationen erreichen, ohne vorher
die Funktion Model Select zu benutzen. Es reicht jeweils, wenn Sie eine der beiden Griff-
Tasten DTS /DT6 wiahrend des Einschaltvorganges in eine Richtung betdtigen, um den

gewiinschten Modellspeicher abzurufen.

—

DT6L HDTG '

Einstellbildschirm der Direkt Zugriff-Funktion ,,DIRC MDL* aufrufen:

M=

EE=——
=]

Lo

Driicken

(MENU 3)

e ER LA+
B

A
FTELEMETRY @
FTLH WOICE

FHIC LINE
MIDL TRAMS
FTIMER
PLAF LIST

DIRC MDL*

FSVS TEM P
auswahlen

e

(DIRC MDL-Einstellbildschirm)
FIRC MOL

—)
LTSL: Mo IEE

DTSRIMo. 3
DTELI Mo 3
LTERI Mo 4

Driicken

MODEL—-B881

Driicken

Modellspeicher der Funktion DIRECT MODEL zuweisen

1 Wahlen Sie mit der JOG-Taste eine der gewlinschten Schalterposi-

tionen DT5L, DTSR, DT6L, DT6R.

,DT5L: Taste DTS nach links betdtigen
,,DTSR*: Taste DTS nach rechts betdtigen
,DT6L: Taste DT6 nach links betétigen
DTOR: Taste DT6 nach rechts betitigen

2 Wahlen Sie mit der (+) und (-) Taste den Modellspeicher, den Sie

zuweisen mochten.

3 Zum Verlassen des Einstellbildschirmes, driicken Sie die ,END"-

Taste.

Gewinschte Schalterposi-
tionen DT5L, DT5R, DT6L,
DT6R mit JOG-Taste wahlen
Modellspeicher-Nummer mit
(+) und (-) Taste wahlen.

CSTM KEMU

#MERIL
MOLIF

FEXP
FSPEEL

FTH A.6.5
FTH QCCEL
FEMD POINT
FSUETRIM
MRELVERSE
kOB ATL

HoCT




Funktionen

Modellspeicher-Funktion ,MODEL"

Die T4PV ist in der Lage, 40 verschiedene Modellspeicherplétze zu verwalten. Diese Funk-
tion wird zur Auswahl von Modellspeicher und Kopieren von Modellspeicher-Daten ver-
wendet.

Modellspeicher-Funktion ,, MODEL* aufrufen

Die T4PV ist in der Lage, 40 verschiedene Modellspeicherplétze zu verwalten. Diese Funk-
tion wird zur Auswahl von Modellspeicher und Kopieren von Modellspeicher-Daten ver-
wendet.

Modellspeicher-Funktion ,, MODEL* aufrufen
Offnen Sie durch Betitigung der JOG-Taste den Menul-Bildschirm und navigieren Sie zum

Menu ,, MODEL", indem Sie die JOG-Taste nach oben oder unten driicken. Anschliessend
die JOG-Taste driicken, um den Auswahl-Bildschirm ,, MODEL" zu 6ffnen.

Um die Modellspeicher-Funktion zu verlassen, driicken Sie die ,,END*“-Taste. Um zum
HOME-Bildschirm zuriickzukehren, driicken Sie erneut die ,,END*“-Taste.

: : MODEL-Bildschirm
(HOME-Bildschirm) : (MENU2) (MENU 1) ; ( ildschirm)

: [ MEMU## 5 MODEL
TEH il E < n o ho. 81
A : —3» | MODEL-2881
O -
: ¥TH o.E.5 Dideken | I[=13140008E
o= : PTH ACCEL : BHDL MAME
— : BENDG FOINT :
¢ (MENU 3) .’ BSUETRIM Select COPYIEL+ a1
FRELERSE MODEL":
: bR OTL :
— FEAIL SAFE B T b
MIODEL — H RESET: EME
Driicken * ‘0* PRECEIVER . Driickel

Mégliche Funktionen
SELECT: Modellspeicher wahlen
COPY: Modellspeicher kopieren
RESET: Modellspeicher I6schen

MOCEL
Aktueller Modellspeicherplatz, Modellname
Mo. a1 P P

Funktion

HBBELssaat Modell Auswahifunkti
odell Auswahlfunktion
DL SELE —I_
I[»=13140006E | T-FHSS-Empféanger ID-Nummer

KL MNEME
CoOPY:iBa1+ A1

| L Modeliname eingeben MODEL
— Modellspeicher kopieren

Mo.81
MODEL—B881

RESET: EXE Modellspeicher I6schen ACL &
(WO LIRE
ML HaME

CcoPyYial+al

Anzeige ,NO LINK*: bei RX Mode ,T-FHSS"“->kein T-FHSS
Empfanger auf diesem Speicherplatz gelinkt.

RESET: EXE
Bei RX-Mode “S-FHSS"->das Anzeigefeld bleibt leer.
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Modellspeicher auswahlen (SELECT)

40 Modelldaten konnen in der T4PV abgespeichert werden. Die Modellspeicher werden mit
der Auswahlfunktion MODEL SELECT ausgewahlt und aufgerufen.

Vorgehensweise Auswahl eines Modellspeichers (MDL SELE)

- Die Funktion MODEL aufrufen wie auf der
vorhergehenden Seite beschrieben.

MOEL

1 (Einstellbildschirm ,MDL SELE" 6ffnen)
Mit der JOG-Taste das Feld ,MDL SELE" an- )
. . . L5 ,MDL SELE" anwahlen, an-
wahlen, anschliessend durch driicken der JOG- ”ﬁgfﬁhil'iﬁﬂrgﬂ;ﬁ schliessend JOG-Taste driicken.
Taste den Einstellbildschirm 6ffnen.

Mo. 81
MODEL—58E1

Copyial+al

REZET: EXE

. i MOL SELE
2 (Modellspeicher auswahlen) o T Modellspeicher-Nr:
Wahlen Sie einen Modellspeicher mit der JOG- MOCEL-BE22 01~40
H “ ;

Taste. ,01“ bis ,40“ stehen zur Auswahl. 11 21 31
B2 12[EE]==———Cursor mit JOG-Taste auf den
B3 13 25 33 p .
B4 14 24 =4 gewtinschten Modellspeicher
A5 15 25 35 bewegen.
G5 16 26 36

arv 17 27 37

85 15 25 3§
B3 19 29 39
18 28 35 48
- MOGEL
3 (Auswahl ausfuhren)
. - . . Mo, 22 _
Driicken Sie die JOG-Taste fiir 1 Sekunde. Es ertont |MOCEL—&&22 Neue Modellspeicher-Nr und
ein Piepton und der Modellspeicher wird geladen. ZELE Modeliname

I [»=13140006E
- -Modellwechsel ist vollzogen, sobald die neue Nummer und BHCL MAME

T
c

3

x o
'g‘. Modellname angezeigt wird. COPY 122422
S

4 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die |grEsET: EXE
,END"“-Taste.

Bevor Sie den neuen Modellspeicher verwenden, die T4PV aus- und wieder ein-
schalten.
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Modelispeicher kopieren (COPY)

Die Daten eines Modellspeichers kénnen mit dieser Funktion kopiert werden.

Vorgehensweise Modellspeicher kopieren

- Die Funktion MODEL aufrufen wie auf der
vorhergehenden Seite beschrieben.

. R MOCEL
1 (Einstellung ,COPY* wahlen)

Mo. @1
Mit der JOG-Taste den Cursor auf das Feld ,COPY* |MOLEL-5231

navigieren. 'TE'; e
BHCL MAME
coPy:a1+ER Cursor mit JOG-Taste auf ,CO-
2 (Modellspeicher-Ziel auswahlen) PY* bewegen.
Waéhlen Sie den Ziel- Speicherplatz mit der (+) RESET: EXE

und (-) Taste. ,01“ bis ,40“ stehen zur Auswahl.

MOCEL Modellspeicher-Nr:
.. M. &1 01~40
3 (Auswahl ausfihren) MOCEL—B8E1
U ie di 0] ML SELE
Driicken Sie die JOG-Taste fiir 1 Sekunde. Es T Do131900mEE
MHLL HEME

ertont ein Piepton und der Modellspeicher wird

kopiert copy: a1+ER Ziel- Speicherplatz mit der (+)

MOCEL —8882 und (-) Taste wahlen.

-Es erscheint die Meldung ,,Complete* und der Vorgang ist
beendet. RESET: EXE

-
F—1

MOCEL

P . : Mo 81
4 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie MOCEL—88E 1

. « ML SELE
die ,END“-Taste. I [»=131400066
MHDL HAME
cory:ai+ER

MODEL—B882

Modellname wird auch kopiert

RESET: EXE

COMFLETE!
—  — " J

~,Complete® wird angezeigt.

Funktion
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Modellspeicher I6schen (RESET)

Diese Funktion setzt die Einstellungen des aktiven Modellspeicher auf die Grundeinstellun-
gen zuriick.

(Ausnahme: ,,ADJUSTER®, ,,SYSTEM®, und ,,RX TYPE* werden nicht zurilickgesetzt).

Vorgehensweise Modellspeicher I6schen

-Die Funktion MODEL aufrufen wie auf der vorhergehenden
Seite beschrieben.

MOGEL
1 (Einstellung ,RESET* wahlen) oot
Mit der JOG-Taste den Cursor auf das Feld ,RE- MOLEL -2&8E1

« P ML ZSELE
SET" navigieren. 1 [»=1314000EE

kDL MAaME
Copvial+al

REZET: 83 ——— Cursor mit JOG-Taste auf ,RE-

- SET* bewegen.

2 (L6éschung ausflhren) MODEL

Driicken Sie die JOG-Taste fur 1 Sekunde. Es mgﬁgﬁ—aaai

ertont ein Piepton und der Modellspeicher wird FTBI;HE-HEDLME“

geldscht. BMDL MAME
CcopPY.@l+81

REZET:
-E heint die Melds lete* und der Vi ist
s erscheint die Meldung ,,Complete* und der Vorgang is COMPLETE!

beendet. — — =

Complete” wird angezeigt.

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die
,END"-Taste.

Der Empféanger-Typ und die Empféanger-ID eines T-FHSS Empfingers werden nicht
geloscht. Der Empfénger muss nach einem RESET nicht nochmals gebunden werden.
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Modellspeicher benennen (MDL NAME)

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen Benutzernamen kreieren und Modellspeicher benen-
nen. Es sind maximal 10 Zeichen pro Speicherplatz moglich.

Vorgehensweise Modellspeicher benennen

- Die Funktion MODEL aufrufen wie auf der vorhergehenden
Seite beschrieben.

MOLEL

1 (Einstellbildschirm MDL NAME aufrufen)ND a1

Mit der JOG-Taste das Feld ,MDL NAME* anwahlen | MIPEL-B881

MCL SELE
I[=131400066

anschliessend durch driicken der JOG-Taste den Ein-
Mit JOG-Taste das Feld ,MDL

NAME" anwahlen.

stellbildschirm 6ffnen

copyY.gal+a1
(Einstellbildschirm MDL NAME)
ML MaME
RESET: EXE
¢ MOCEL 2
mDEL—EEEl —— Modellname
CUSER>
4P MODEL 7 Benutzername
Ty
; I ESESRERE T R aTARER S
BBCDERGHIT | wdd (1.0 esapuasasy
ELMMOPORST | iiic=»7a¥ab) FTRE00C004!
UULE O msheTal REnEp1geR
;abcdefshi.d: I ST R D P s e . ,
k lmnoPakst D% R ewmAl : Bewegen Sie den Cursor mit
it i {B123ASEYEA] Faa1p nadwl der (+) und (-) Taste auf das
Zeichen Zeichen, das Sie dndern
maochten.
Die mdglichen Ziffern und Sonderzeichen sind auf mehrere Bildschirme
verteilt. Bewegen Sie die JOG-Taste jeweils Uber den seitlichen Rand, MOL MAME
um zu den Sonderzeichen auf dem zweiten Bildschirm zu gelangen.
tMOCEL >
EOCEL-B881
{USER>
_4P._MOCEL
RESET
2 (Cursor an die Stelle navigieren wo Sie ein Zeichen einfligen ) A
méchten) R
. . . abcdefshiJ
Fahren Sie den Cursor mit der (+) und (-) taste an die Stelle, wo e
LT

Sie ein Zeichen einfligen oder andern moéchten. Das ausgewahlte
Zeichen beginnt zu blinken.

—— Mit JOG-Taste ein Zeichen

auswahlen.
g
3 (Ein zeichen auswahlen) =
. . ; MOL M&ME =
Bewegen Sie den Cursor mit der JOG-Taste auf das gewunschte CHADEL > §
Zeichen aus der dargestellten Auswahl. Die Auswahl blinkt. Um MOCEL—S8E1 W
die Auswahl zu Gibernehmen, driicken Sie die JOG-Taste. Um den CLISER
i . BEY_MODEL
Benutzernamen oder auch Modellnamen zu I6schen, bewegen Sie =T
den Cursor mit der JOG-Taste auf ,RESET". Anschliessend driicken plzadaelos
Sie die JOG-Taste fiir ca 1 Sekunde. Es ertént ein Piepton und der FM RS T
Name wird auf die Grundbezeichnung zuriickgesetzt. kg A
LI

4 Um die Einstellung zu verlassen, dricken Sie die ,END“-Taste.

—— Mit JOG-Taste das Feld
LRESET" anwahlen.
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Servo Reverse-Funktion ,REVERSE*

Diese Funktion wird benutzt, um die Laufrichtung eines Servo sowie der Zusatzkanéle 3 & 4

umzudrehen.

Reverse.

Wenn die Neutralposition mit Trimmung korrigiert wurde,
verschiebt sich diese ebenfalls nach Ausfiihrung von Servo

Servo Reverse-Funktion ,,REVERSE* aufrufen

] ) : (MENU 2)
(HOME-Bildschirm) :

- : [_____)>

n :

MOC-EL—agEa1 N ‘
= .

:

Driicken

(MENU 1)

ket p E LI eokeok

FE-F
FSPEEL

FTH A.E.5
FTH ACCEL
FEMD POIMT
FSUETRIM

FoCR ATL
FFAIL SAFE
FHODEL
FRECEIVER

Select :
"REVERSE":

Vorgehensweise Servo Reverse einstellen

(Vorbereitung)

- Wahlen Sie mit der JOG-Taste den gewilinschten Kanal, den Sie

umkehren mdchten

1 (Servo Reverse einstellen)

Stellen Sie beim entsprechenden Kanal mit der (+)
und (-) Taste die Einstellung von NOR auf REV.

Die Einstellung kann auch mit der JOG-Taste|gzs

nach links und rechts ausgefihrt werden.

(Die Einstellung ist fir alle 4 Kanale identisch)

REVERSE

REV+ »MOR

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Servo Reverse "REV"

(REVERSE-Bildschirm)
REVERSE

—>

Driicken

REV+ MOR

Driicken

Mégliche Einstellungen:
STR:Lenkung CH1

THR: Gas CH2

CH3: Kanal 3

CH4: Kanal 4

Cursor mit der JOG-Taste auf
gewulnschten Kanal bewegen.

Einstellen:
- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.



Feintrimmung ,SUBTRIM®

P{Iiﬁr?ieser Funktion wird die Feinjustierung der Neutralposition eines Servo durchge-
uhrt.

*SUBTRIM beeinflusst den gesamten
Servoausschlag in die entsprech-
ende Richtung.

- P

Verwenden, um eine exakte
Neutralposition zu erhalten.

Feintrimmung-Funktion ,SUBTRIM® aufrufen

© (MENU 2 MENU 1 : -Bildschi
(HOME Bildschin ( ) ( ) : (SUBTRIM-Bildschirm)
T : L o MEMteck : SUBTRIM
o 1 TR : .
A € | A : *SUBTRIN
: — —p| 5TR: G
-4@}-}: FERF
: : 3 PEEL . THR: a
: FTH 6.EB.5 Y en g
: A Rl
) T |
: MooR | Select : G Subtrim
— FFOI =g =| sTR: @
% : FMOCE "SUBTRIM " : %
Driicken E *‘@’* 'EECEIUEE E Driicken THE:

Neutralposition trimmen fiir Lenkung und Gas
Wenn samtliche Trimmgeber mit Funktionen belegt
sind, kénnen Sie hier die Neutralpositionen von
Lenkung und Gas trimmen.

Vorgehensweise SUBTRIM einstellen Mégliche Einstellungen:
. STR:Lenkung CH1
(Vorbereitung) THR: Gas CH2
- Stellen Sie alle Trimmer der Kanéle 1-4 auf die Neutral (0)- Posi- CH3: Kanal 3
. CH4: Kanal 4
tion.

1 (SUBTRIM einstellen) e p— Cursor mit der JOG-Taste auf g
Stellen Sie beim entsprechenden Kanal mit der (+) ... e tr1m gewdnschten Kanal bewegen. §
und (-) Taste die gewiinschte Neutralposition ein. |5TF: EElE] S

— e . . THR: & Einstellen: w
(Die Einstellung ist fir alle 4 Kanale identisch) i o ‘Wahlen Sie die Einstellung mit

der (+) und (-) Taste.

CH4 2 a . . . .
. -Die Grundeinstellung wird wie-
g.’l‘.é'" & der hergestellt, wenn Sie die (+)
. . . . . -) T leichzeiti 1
2 Um die Einstellung zu verlassen, dricken Sie die |THg: & ;r;iu(nzje?rfcfei'c zeitig ca

END-Taste.

Einstellbarer Bereich:
STR: L100 ~ R100

TH: B100 ~ F100

CH3: -100 ~ +100
CH4: -100 ~ +100
Grundeinstellung: 0
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Endpunkte einstellen ,ENDPOINT*

Nutzen Sie diese Funktion, um die Endanschldge der Servos auf den Kanélen 1-4
zu begrenzen. Diese Einstellung ist wichtig, um ein Verklemmen der Anlenkungen
und Gestidnge zu vermeiden. Ein Servo, das gegen einen mechanischen Endanschlag
driickt, wird ansonsten {iberlastet und beschadigt.

Die Endpunkte sind jeweils fiir links und rechts getrennt einstellbar. Somit konnen Sie
zum Beispiel ungleiche Lenkausschldage an ihrem Modell korrigieren.

Maximaler Servoausschlag

Die Endpunkt-Einstellung legt grundsatzlich den maximal moglichen Servoaausschlag in
Threm Modell fest.

Zur Sicherheit aber sollten Sie die Anlenkungen in Threm Modell jedes Mal priifen wenn
Sie eine der folgenden Einstellungen vorgenommen haben:

- Sub Trim (alle Kanéle)

- Mischerprogrammierungen ( slave-seitig)
- Idle up

- Start-Funktion, Motor-Aus Funktion

- Beschleunigungs-Funktion

Bremsrate Trimmer ATL

Mit dem Bremsraten Trimmer wird der Servoweg bremsseitig wiahrend des Betriebs
nachgeregelt bzw verdndert. Deshalb ist es wichtig, den Bremsraten Trimmer miteinzu-
beziehen, wenn der Servoausschlag mit der Endpunkt-Funktion begrenzt wird.

Vorsicht
E}nstel!.ung so wahlen, dass Servo
War n U ng nicht wilrgt.

@ Unbedingt Anlenkungen bei maximalen
Servoausschlagen li / re priifen. Anlenkungen
dirfen nicht klemmen !

Klemmende / schwergéngige Gestange beschadigen das Servo
auf Dauer und erhdhen den Strombedarf enorm.

M
<
S
=
=
o
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End-Anschlag der Achs-
schenkel beachten.

m Einstellung so wihlen, dass die Lenkung im-
........... mer noch leichtgéngig bleibt und nicht
klemmt.

Gasservo so einstellen, dass Anlenkung auf Drosselklappe bei Vollgas, Motor aus, Vollbremsung
nicht iiberlastet wird oder verklemmen kann.

Evtl Reserveweg einplanen, damit die Bremse im Betrieb noch nachgestellt werden kann (Bremsrate
ATL)
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Servo Endanschldge ,,END POINT“-Funktion aufrufen

(MENU 1) : (END POINT-Bildschirm)
ME MLk : ENME POINT
n a : #5TR
e 2 - | LET RGT
FEHP &5 158
FEPEED : *THR
FTH B.E.5 : ; FLG ERE
BTH &CCEL _T i priclen 166 188
FEND POINTo : *CHZ
FEUETRIM : UE  DLIM
BREUERSE  Select : 168 168
: MooR ATL . *CH4
—" praIL sart 'END POINT" i<@Erd=| “Up  CuNM
: FHMODEL : 188 186
Driicken E <-<-> FRECEIVER é Driicken

Links / rechts auswéhlen

- Bewegen Sie das Lenkrad nach links / rechts um die Einstellung STR LFT/ STR
RGT zu wahlen.

- Bewegen Sie den Gaszug nach vorwarts / rickwarts, um die Einstellung TH FWD/
TH BRK zu wahlen.

Mégliche Einstellungen:

STR LFT: Lenkung Anschlag links Ma. 1

STR RGT: Lenkung Anschlag rechts ?EEEhE‘%’I

THR FWD: Anschlag Gas (vorwarts) T3 .

THR BRK: Anschlag Bremse (rlickwarts) THe * 0

CH3/4 UP: 3./4.Kanal Anschlag nach oben LR iop—e=—se—100

CH3/4 DWN: 3./4.Kanal Anschlag nach unten

i

Endanschlége der Lenkung einstellen %
(Vorbereitung)

(HOME-Bildschirm)
- Bevor die Endpunkte des Lenkservo definiert werden,

muss D/R (Taster DT3) auf 100% gestellt werden. (EnD FOINT |

- Fahren Sie mithilfe des (JOG) Cursor auf das Feld #3TR
. . . LFT RET
»,RGT*“ und machen Sie die folgenden Einstellungen: YL
1 Lenkanschlag (links) einstellen 4«::5%3 ?EE
Drehen Sie das Lenkrad voll nach e S
links und stellen Sie den gewiin- i1 =R
schten Anschlag mit der (+) und (-) 1ma 188 S
Taste ein. %
2 Lenkanschlag (rechts) einstellen '-E
) Einstellen:
Drehen Sie das Lenkrad voll nach - Wahlen Sie die Einstellung mit
rechts und stellen Sie den gewdin- der (+) und (-) Taste.
. - Die Grundeinstellung wird wie-
schten Anschlag mit der (+)und \‘ der hergestellt, wenn Sie die (+)
(-)-Taste ein. und (-) Taste gleichzeitig ca 1

Sekunde driicken.

3 . . N . . Einstellbarer Bereich:
Um die Einstellung zu verlassen, dricken Sie die STR LFT: 0 ~120

END-Taste. STR RGT: 0 ~120
Grundeinstellung: 100
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Endanschlédge des Gaskanal einstellen
(Vorbereitung) Ho.1 NN
- Bevor die Endpunkte des Gasservo definiert werden, muss TH':H_N,E T;,"
die Bremsrate (Taster DT4) auf 100% gestellt werden. o R 100
- Fahren Sie mithilfe des (JOG) Cursor auf das Feld ,FWD"
und machen Sie die folgenden Einstellungen: m-c ==
EE
EG
(CHoE
1 Gasanschlag (vorwarts) einstellen (HOME-Bildschirm)
Ziehen Sie den Gastrigger auf Vollgas und stellen EMD POINT
Sie den gewiinschten Anschlag mit der (+) und (-) H#STR
. LFT RGT
Taste ein. 188 108
#THR
FLUL ERE
1@E
#CHS
2 Gasanschlag (Bremse/riickwarts) einstellen M G
Ziehen Sie den Gastrigger auf Vollbremse / Riick- *Cﬂg GLIM
warts und stellen Sie den gewtiinschten Anschlag 18 1@8
mit der (+) und (-) Taste ein.
Einstellen:

-Wahlen Sie die Einstellung mit der (+)
und (-) Taste.
- Die Grundeinstellung wird wieder

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste. hergestellt, wenn Sie die (+) und
(-) Taste gleichzeitig ca 1 Sekunde
druicken.

Einstellbarer Bereich:
THR FWD: 0 ~120
THR BRK: 0 ~120
Grundeinstellung: 100

Endanschldge von Servos Kanal 3 / Kanal 4 einstellen EMD+ POINT
*5TR
LFT RET
188 188
1 Endanschlage nach oben ,UP“ einstellen *TEED —_—
Fahren Sie mithilfe des (JOG) Cursor auf das Feld ,CH3 UP* oder *Cﬁga 188
E' ,CH4 UP“und machen Sie die folgenden Einstellungen: Geber fiir T o
§_ CH3 oder CH4 ganz nach oben (+) stellen, anschliessend den En- *Cﬂg GLIN
§: danschlag mit der (+) und (-) Taste einstellen. 168 188
Einstellen:
2 Endanschlage nach unten ,Down* einstellen - Wahlen Sie die Einstellung mit
. . B der (+) und (-) Taste.
Fahren Sie mithilfe des (JOG) Cursor auf das Feld ,CH3 DWN" oder - Die Grundeinstellung wird wie-
,CH4 DWN“und machen Sie die folgenden Einstellungen: Geber flr der hergestellt, wenn Sie die (+)

und (-) Taste gleichzeitig ca 1

CH3 oder CH4 ganz nach unten (-) stellen, anschliessend den En- Sekunde driicken.

danschlag mit der (+) und (-) Taste einstellen.

Einstellbarer Bereich:
CH3/4 UP: 0 ~120

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste. CH3/4 DWN: 0 ~120
Grundeinstellung: 100
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Failsafe-Funktion ,FAILSAFE*“

Failsafe Mode (F/S)

Diese Funktion dient der Einstellung der Servoposition im Falle eines Signalverlustes oder
bei zu schwacher Batteriespannung.

Die Failsafe-Einstellungen werden erstmals 10 Sekunden nach Einschalten des Senders an den Empfénger gesendet.
Anschliessend werden die Daten alle 5 Sekunden gesendet. Vorsicht ist also beim Einschalten des Empfangers geboten, weil
dieser nach dem Einschalten wihrend der ersten 10 Sekunden keine Failsafe-Daten erhalt.

In diesem Zusammenhang sollte besonders bei Verbrennermodellen die Failsafe-Position ,,bremsen® gewéhlt werden.

Hold Mode (HOLD)

Mit dieser Einstellung hélt der Empfanger die letzte gesendete Position vor einem Signal-
verlust bei.

Off Mode (OFF)

Mit dieser Einstellung stoppt der Empfanger bei Signalverlust das Aussenden von Signalen
an die Servos.

Alle 3 Modi werden automatisch resettet,sobald der Empfénger wieder Signale empfangen kann.

Batterie Failsafe-Funktion (BFS)

Sobald die Batteriespannung einen bestimmten Wert unterschreitet, fahren die Servos in
die von Failsafe gewéhlte Position. Sobald sich die Batteriespannung wieder stabilisiert hat,
wird die Batterie Failsafe-Funktion wieder resettet.

-Fiir diese Funktion muss ein Failsafe fiir den Gaskanal (TH) eingestellt werden.

Failsafe-Funktion ,,FAILSAFE aufrufen

(HOME-Bildschirm) ~ : (MENU2) (MENU 1) P (FAILSAFE-Bild-
: C & P | HAAMENL Pl FaIL SaFE FalL SaFE
A 4—1 @ PR s TP rans
'@"E PEXP__ A . *5TR *CHSE
: b7 Select o1 pracken | MODE S MOLE ==
: :; "FeATIfSAFE" Do POSIZFREED <@> P05 CFREED .
VENS) A% e | W || || S
: El e J P POSI} (FREE) FOSTECFREE) || A2
—_— D Bkt ——— c
: I WaLTE ———— '-E
Didcken - <€ 6= > | PRECETUER £CHE-CHd3 +5TR-THR+
: : {tryos

Driicken

Mégliche Einstellungen:

MODE: F/S Mode auswéhlen

POSI: F/S Position festlegen

B-FS: Batterie F/S einstellen (nur Throttle)
VOLT: Spannung Batterie F/S einstellen
(nur Throttle)
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Failsafe Mode wéhlen
(Vorbereitung)

- Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld
,MODE" bei dem entsprechenden Kanal, den Sie

einstellen mochten.

1 (Mode auswahlen)
Mit der (+) und (-) Taste den gewiinschten Mode aus-
wahlen. (Es kann jeder Kanal individuell eingestellt
werden)

FAILSAFE-Bildschirm——

T—FH
#STR
POST:

+*THR
MOCE:
POSI:
E-F5:
VaLT:

FalIL SaFE

TRANS
MO E ==

CFREEY

OFF
CFREE]

«CHSACHA»

FaIL SaFE

T-FH
TRAMS

#CHS
WMOCE (EE=
FOSI I CFREE]

<> o

MOCE:OFF
P51 CFREED

«5STRA-THR=>

2 Anschliessend mit dem Cursor auf ,RT" fahren und auf

den MENUE1 Bildschirm zurlickkehren, indem die JOG-Taste gedruckt wird. Wenn Sie
den Mode ,F/S* wahlen, stellen Sie die Servoposition fiir Failsafe wie folgt ein.

Failsafe einstellen

1 (Servoposition einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,POSI“ des entspre-

chenden Kanals fahren.

Lenkrad, Gastrigger, Kanal 3, Kanal 4 nun auf die gewlinschte

Stellung bringen.

(JOG)-Taste gleichzeitig fiir ca 1 Sek driicken-> die Servopo-
sition wird angezeigt und die Position ist somit abgespeichert.

(Verfahren fur alle Kanale identisch)

2 Anschliessend mit dem Cursor auf ,RT“ fahren und auf den
MENUE1 Bildschirm zuritickkehren, indem die JOG-Taste gedriickt

wird.

(Vorbereitung)

Batterie Failsafe-Funktion & Batteriespannung einstellen

T-FHSS maoglich)-FHSS ist fix auf 3.8V eingestellit.

T
<
S
=
=y
o
S

1 (Batterie Failsafe-Funktion einstellen)
Mit der (+) und (-) Taste wird die Funktion auf aktiv

gestellt (ACT), und anschliessend die Spannung je
nach Batterietyp eingestellt.

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie dig
END-Taste.

teriespannung einzustellen, Cursor auf ,VOLT* fahren,
send mit der (+) und (-) Taste die Spannung einstellen. (nur bei

= Mit dem Cursor (JOG-Taste) “B-F/S" anwahlen, anschliessend
mit (+) und (-) Taste ,ACT” oder,,OFF” auswahlen. Um die Bat-

anschlies-

FaIlL SAFE
T-FH

*53TR
MOE: OFF
FPOSIZC(FREED

*THR
MOGE: F.r 5
SN + 75|
E—FSiACT
LUOLT: S, &u

+CHIACHd»
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F/S Mode
OFF, HOLD, F/S

F/S Mode wéhlen

- mit der (+) und (-) Taste aus-
wahlen

F/S Position einstellen
- JOG-Taste ca 1 Sekunde
driicken

FaIL SAFE
T—FH
#ETR
MODE: OFF
PO5I.CFREE)

*THR

VOLT S ————
CHIACHd

Batterie F/S Funktion
OFF, ACT
Grundeinstellung: OFF

B-F/S Spannung:
3.8,4.0,42,44,46,4.8,5.0,
53,5.6,5.9,6.2,6.5,6.8,7.1,
7.4V
Grundeinstellung: 3.8V

Beispiel:

NiMH/ NiCD 4 Zellen: 3.8V
NiMH/ NiCD 6 Zellen: 4.4V
LiFe 2 Zellen: 4.8V

LiPo 2 Zellen: 5.6V



Exponential-Funktion ,EXP“

Mit dieser Funktion wird die Sensivitit eines Servos um den Neutralbereich angepasst.
Damit wird zum Beispiel die Lenkung weniger aggressiv ansprechen, was das Fahren an-
genehmer gestaltet.

P (MENU 2) (MENU 1) : (EXP-Bildschirm)
L > ME LI+ EYP

“r | A :
e ()| 5TR: EEEEL
=
<—I ﬁEEEDB - K7 : FLIC: a
il 2 : Driicken
FTH ACCEL — ERE.: a
e

FERD FOIMNT
L(MENUS)  €b | RERLER

(HOME-Bildschirm)

MREVERSE Select
: MoAR ATL ey :
— oIl saFe | 'EXP =g -
: MMODEL :
Driicken é ‘ ‘@” FRECEIVER E Driicken| L «+ + R

Mégliche Einstellungen:

STR: Lenkung
FWD: Gaskanal vorwarts

STR (EXponential-Funktion Lenkung) BRK: Gaskanal Bremse/ riickwérts

Mit dieser Funktion wird die Empfindlichkeit des Lenkung aggressiver L(ebf'k""g zah:_";"’
. .. . E iti Xpo negativ,
Lenkservo um die Neutralposition veréndert ohne den (Expo positiv)

Servoweg zu beeinflussen. - )
(P N
Racer Tipp Pk g N
P 2 y
Beginnen Sie immer mit der Einstellung ]
,0%“ wenn Sie die Reaktion Thres Modells
noch nicht einschitzen konnen. Die Lenkbe- - I ’
. . I Wheel operation I Wheel operation [l
wegung ist dann linear.
= =
Lenkung EXPO einstellen
(Vorbereitung) Einstellbarer Bereich:
.. . . -100 ~ +100
- Wahlen Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) das <
“ °
Feld ,STR". Einstellen: =
- Wahlen Sie die Einstellung mit 'E
1 Wenn Sie die Lenkung aggressiver der (+) und (-) Taste. ,E
. . . - Die Grundeinstellung wird wie-
einstellen méchten, verwenden Sie o der hergestellt, wenn Sie die (+)
die (+) Taste flur Expo positiv. Wenn und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sie die Lenkung milder einstellen iTrR: HEEGL Sekunde drticken.
mochten, verwenden Sie die (-) FLIC-: a
Taste fur Expo negativ. BRE.: &
2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken
Sie die END-Taste. L ) )
Vertikaler Cursor bewegt sich
L« +R wenn das Lenkrad betatigt

wird.
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FWD (EXPO Gaskanal vorwirts) / BRK (EXPO Gaskanal Bremse/ riickwairts)

Mit dieser Funktion wird die Empfindlichkeit des Gasservo/ Gaskanal um die Neutralposi-
tion verandert ohne den Servoweg zu beeinflussen.

Racer Tipp
Bei Streckenverhéltnissen mit viel Grip wéhlen Sie jeweils eine positive Einstellung

(schnell). Bei Streckenverhéltnissen mit wenig Grip wéhlen Sie jeweils eine negative
Einstellung (langsam).

EXPO Gaskanal vorwiirts einstellen (FWD)

(Vorbereitung)
- Offnen Sie den Einstellbildschirm fiir die EXP-Funktion und ma-
chen Sie die folgenden Einstellungen:

1 Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,FWD". Mit

der (+) Taste Wert erhdhen fir schnelles Ansprechen der Gasfunk- Einstellbarer Bereich:
tion, mit der (-) Taste Wert verringern fir langsameres Ansprechen -100 ~ +100
der Gasfunktion. Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)

wird.

== 7
. ”— 4 '
Quick .~ S P und (-) Taste gleichzeitig ca 1
,,’ N o & ! Sekunde driicken
’ 4 N 1
o / S <® ! EXF
g I, z /
g / , ,/ ETR: <]
]
< ot ;@Q ’ Fup: I
' RN ’ ERE.: &
7/ . // .
[ .
i, -~ Mild
7 ___—’
(i : . ) LVertikaler Cursor bewegt sich
Betatigung Gastrigger *FLID > wenn der Gastrigger betatigt

T
<
S
=
=y
o
S
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2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.
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EXPO Gaskanal Bremsseite/riickwarts einstellen (BRK)

(Vorbereitung)

- Offnen Sie den Einstellbildschirm fiir die EXP-Funktion und machen
Sie die folgenden Einstellungen:

1 Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,BRK". Mit der

(+) Taste Wert erhdhen fir schnelles Ansprechen der Bremsfunk- E;’é;telﬁ’fggr Bereich:
tion, mit der (-) Taste Wert verringern fir langsameres Ansprechen
der B funkti Einstellen:
er bremsfunktion. - Wihlen Sie die Einstellung mit

der (+) und (-) Taste.
- Die Grundeinstellung wird wie-

’,_—"’ Pt der hergestellt, wenn Sie die (+)
Quick o S R und (-) Taste gleichzeitig ca 1
L A\ ! Sekunde driicken
A e S
’
o 4 R ! EXP
2| 7 J
3 ’ ’ /
= i , ps STR: @
Q| o N\
| A FLIC: &8
7
g 2 o ERt: HEEED
7 --7 Mild
/==
Betit ) /1 L Vertikaler Cursor bewegt sich
etatigung Gastrigger *ERE» wenn der Gastrigger betatigt

wird.

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

c
S
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S
w

Drehgeber / Trimmer einstellen

Die eingestellte EXPO-Rate kann im Betrieb iiber eine Trimmtaste oder Drehgeber
feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion EXP einen Geber zuweisen (siehe
Funktion ,,TRIM DIAL®)
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Servogeschwindigkeit-Funktion ,SPEED"

Mit diese Funktion wird die Geschwindigkeit, mit welcher das Servo ausschlagen soll, ein-
gestellt. Geschwindigkeits-Funktion ,,SPEED* aufrufen

: (MENU 2) (MENU 1) : (SPEED-Bildschirm)

(HOME-Bildschirm) :
I : o MEML4% : SPEED
:
e (50 | #ETR
FEHP @
PTH A.E.5 | V 3 TURN: RN
BTH ACCEL | A Do peen | pETHE 1Ee
FERLC POIMT — :
FSUETRIM
FREVERSE *THR
: Mo-R ATL Select :
— FFAIL SAFE "SPEED" :(- = TURM: 1@&
: = :
Driicken *4@-’ PRECEIVER Driicken

Mégliche Einstellungen:

STR TURN: Geschwindigkeit Einlenken
STR RETN: Geschwindigkeit Auslenken
THR TURN: Geschwindigkeit Gasgeben

STR (Geschwindigkeit Lenkservo)

Ein zu schnell ansprechendes Lenkservo fiihrt zu Untersteuern oder Drehern in Kur-
venfahrt. Mit dieser Funktion kann man die Geschwindikeit des Lenkservo reduzieren.

sauberes Einlenken

:

Ohne ,,SPEED* Mit ,, SPEED*
Funktionsweise

- Diese Funktion verlangsamt die Geschwindigkeit des Lenkservo (Verzogerungs-

funktion).
T @

sich fiir den Einlenk-(TURN)
und Auslenk-Vorgang (RETN)
separat einstellen.

- Die Geschwindigkeiten lassen

- Wird das Lenkrad langsamer
als die eingestellte Geschwind-
igkeit betdtigt, wird die Funk-
tion ausgeblendet.

Servo Speed "SPEED"



Lenkgeschwindigkeit einstellen

(Vorbereitung)

- Offnen Sie den Einstellbildschirm fiir die SPEED-Funktion und
machen Sie die folgenden Einstellungen:

1 Geschwindikeit Einlenken einstellen(TURN)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,TURN®".

Mit der (+) Taste Wert erhdhen flr schnelles Einlenken, mit der
(-) Taste Wert verringern fir langsameres Einlenken.

SPEED

*+#5TR
TurK:FEER
RETM: 188

#THR
TURMI 168

2 Geschwindikeit Auslenken einstellen(RETN)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RETN*.

Mit der (+) Taste Wert erhdohen fir schnelles Auslenken, mit
der (-) Taste Wert verringern fur langsameres Auslenken.

SFEED

*5TR
TURM: 166
RET M :FEEN

*THR
TURM: 188

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Einstell-Beispiel (Servo BLS 451/351)

Einstellbarer Bereich
1~100% ( in jede Richtung)
Bei 100% ist keine Verzoger-
ung

1 ‘I’/o 1 09%

<
Servo Geschwindigkeit verzégert

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

Einstellbarer Bereich
1~100% ( in jede Richtung)
bei 100% ist keine Verzégerung
1‘:/0 109%

 —
Servo Geschwindigkeit verzégert

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

- Onroad: TURN: etwa 50~80%, RETN: etwa 60 ~100%
- Offroad: TURN: etwa 70~100%, RETN: etwa 80 ~100%

Drehgeber / Trimmer einstellen

weisen (sieche Funktion ,,TRIM DIAL").

Die eingestellte TURN / RETN-Rate kann im Betrieb iiber eine Trimmtaste oder Dreh-
geber feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion SPEED einen Geber zu-

Servo Speed "SPEED"
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THR ( Geschwindigkeit Gasservo)

Aprupte Gasstdsse auf Pisten mit wenig Grip
fiihren meistens nur zu durchdrehenden Réidern
anstatt das Modell richtig zu beschleunigen. Mit Mit Funkiion .SPEED"Blitzstart ohne Schieudern
der Funktion Geschwindigkeit auf dem Gaskanal
kann neben einer optimalen Beschleunigung des
Modells auch ein geringerer Stromverbrauch der
Batterie erreicht werden.

Schlechte Beschleunigung, Rader drehen durch

Funktionsweise

Durch ein verzogertes Ansprechverhalten des Gaska-
nals wird bei zu abruptem Gasgeben beim Beschleu-
nigen ein Durchdrehen der Antriebsrdder verhindert.
Diese Verzogerung ist nur beim Beschleunigen aktiv.
Beim Bremsen oder wenn Gas zuriickgenommen wird,
ist die Funktion deaktiviert.

Gasservo-Geschwindigkeit einstellen

(Vorbereitung) Einstellbarer Bereich
-- . . . . A , -1~100%
- Offnen Sie den Einstellbildschirm fir die SPEED-Funktion und - bei 100% ist keine Verzéger-
machen Sie die folgenden Einstellungen: ung
1 1% 100%
Verzdgerung einstellen F i
(Verzdgerung einstellen) =PEED o
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das ervo Lieschwincighett verzoger
“ *5TR
Feld ,TURN". )
TURN: 188 Einstellen:
Mit der (+) Taste Wert erhGhen flr schnellen | .., 4q - Wahlen Sie die Einstellung mit
Ausschlag des Gasservo, mit der (-) Taste Wert der (+)und (-) Taste.

. .. . +THE - Die Grundeinstellung wird wie-
verringern flr verzdgerten Ausschlag des Gas- _ der hergestellt, wenn Sie die (+)
Servo. TURH:FEEN und (-) Taste gleichzeitig ca 1

Sekunde driicken.

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.
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Drehgeber / Trimmer einstellen

Die eingestellte TURN-Rate kann im Betrieb iiber eine Trimmtaste oder Dreh-
geber feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion SPEED einen Geber
zuweisen (siche Funktion ,,TRIM DIAL")
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Beschleunigungs-Funktion ,TH-ACCEL"

Mit dieser Funktion ldsst sich die Reaktionszeit des Modells beim Rennstart verkiirzen. Da-
bei wird die Gaskurve nicht wie bei Exponential als Ganzes beeinflusst, sondern lediglich
das Servo aus der Neutralposition heraus moglichst schnell auf einen vorgegebenen Wert
gefahren. Anschliessend bleibt Reaktion des Gasservos wieder linear entsprechend der Gas-
kurve.

Funktionsweise

- Gaskurve wird um die Neu-
tralposition ,,verscharft™ 100% ..~

-
-

Prag e
/;" // //,’
50%, .- -
//’ //
.

- Vorwarts- und Brems
seite individuell einstellbar.

|2Ael] OAISS

-
-

o/ -
0,7
K

5 vorwaérts
g

3

om———m—————-n

-

Einstellbarer Wert

Der voreingestellte Wert (100%) entspricht dem maximalen Servoweg, entsprechend
dem eingestellten Endanschlag EPA.

Hinweis fiir Verbrennermodelle

Die Anlenkung auf den Vergaser ist in
Verbrennrmodellen konstruktionsbedingt mit einem
Leerweg versehen, damit die Bremse vollstdndig
16sen kann. Dementsprechend ist das Ansprechver-
halten des Gasservo auf das Modell gegeniiber dem
von Elektromodellen langsamer. So wird das An-
sprechverhalten deutlich besser- dhnlich dem eines
Modells mit Elektroantrieb.

Beschleunigungs-Funktion ,,TH-ACCEL" aufrufen

Vergaserkiken

Servohorn

<
I S (MENU 2) (MENU 1) : (TH ACCEL-Bildschirm) ;%
ildschirm) : ke
: L o ME LIk : TH @CcEL IS
: L R | : £
: ()| #RUD
-4@}-}: FERF
I : MSFEELD : ReTE N
==l : BTH &.E. S P Dicken
== : BEND POINT | ¥ : HERK
: (MENU 3) ‘ FSUETRIM A :
: :EEEEE?E —_— ReTE: @&
. A .
— FEAIL ﬁ-f-l:FS oot e v
: MHOCEL elec :
Driicken § *‘* FRECEI "TH ACCEL" E Driicken
: - :

Mégliche Einstellungen
FWD RATE: Beschleunigung Gasseitig
BRK RATE: Beschleunigung Bremsseitig
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Beschleunigungsfunktion einstellen
(Vorbereitung)

- Offnen Sie den Einstellbildschirm fiir die TH-ACCEL-Funktion

und machen Sie die folgenden

Einstellungen:

1 (Wert fur Beschleunigung in Gasrichtung einstellen)

TH &cCEL
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf D
das Feld FWD ,RATE". ———
Mit der (+) und (-)Taste den Wert firr schnelles
Beschleunigen des Gasservo eingeben. HERE

RATE: &
,,0°: Es findet keine Beschleunigung statt
,,100°: maximal mogliche Beschleunigung des Gasservo

2 (Wert fur Beschleunigung in Bremsrichtung einstel-

TH ACCEL
len)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das *ELD
Feld BRK ,RATE“.Mit der (+) und (-)Taste den Wert | RATE: ®
fur schnelles Beschleunigen der Bremse eingeben. | sgmi

RATE :HEH

,,0“: Es findet keine Beschleunigung statt
,,100°: maximal mogliche Beschleunigung der Bremse

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Drehgeber / Trimmer einstellen

Einstellbarer Bereich
0~100
Grundeinstellung: 0

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

Einstellbarer Bereich
0~100
Grundeinstellung: 0

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde dricken.

Die eingestellte Rate fiir Beschleunigung (FWD & BRK) kann im Betrieb iiber eine

Trimmtaste oder Drehgeber feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion TH-
ACCEL einen Geber zuweisen (siche Funktion ,,TRIM DIAL")

Throttle Acceleration "TH ACCEL"



ABS-Funktion ,TH A.B.S*

Diese Funktion wird benutzt um ein Blockieren der Rader beim
Bremsen zu vermeiden, denn blockierende Réder sind nicht lenkbar
und das Auto schiebt unkontrolliert aus der Kurve.

Funktionsweise

- Beim Bremsen pulsiert das Gas-Brems-Servo, vergleichbar
mit dem Stotterbremsen beim richtigen Auto.

- Der Bremsriickstellpunkt, Brems-Verzogerung, Pulsierge-
schwindigkeit sowie die Bremsperioden konnen eingestellt
werden.

Funktionsanzeige
Die LED blinkt wiahrend einer ABS-Bremsung

Mit A.B.S.
ABS-Funktion ,,TH-A.B.S.” aufrufen

(MENU 1) (TH A.B.S.-Bildschirm)
MERI+: : TH A.B.5
(1) :
B o : MOCE:
: BEHF &Y > WiN
: ED _ : AE.FP: S8
: . E. S 7
WIH ACCEL | ¥ oicken 1 pELY: @
FEMD POIMNT | 4
FSUETRIM @ CYCoL: 1A
FREVERSE
A D B
s . N T I ol L
Driicken *4@}-} o Driicken|
Mégliche Einstellungen CYCLE: Pulsiergeschwindigkeit
Mode: ( Funktion ON/ OFF) TG.P.:Wert Trigger Punkt
AB.P: Wert Bremse losen DUTY: Verhaltnis Bremsen
DELY: Wert Verzégerung Bremse I6sen

ABS

- AB.P: Wert Bremse l6sen

Bestimmt den Wert, wie weit die
Bremse bei der Stotterbremse auf-
gemacht wird ( Wert Bremsriick-
stellung). Bei einer Einstellung von
,0%" findet keine Stotterbremsung
statt. Bei einer Einstellung von
0% fahrt das Servo um den
halben Bremsausschlag zuriick.
Bei ,,100% fahrt das Servo in die

Neutralposition zuriick.

DUTY(Bremsperiode): Verhiltnis X zu Y
X'Y: (Dauer Bremse gelést)

Funktion

X: (Bremsdauer)

TG.P: Einsatzpunkt der AB.P

ABS-Bremsi (Amount of
o brake return)

*L CYCL(Dauer einer

Bremsperiode)
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- DELY: Verzégerung des ABS-Einsatzes
Bestimmen Sie hier die Verzogerungszeit, nach der die ABS- Bremsung einsetzt. Bei einer
Einstellung von ,,0“ greift die Stotterbremse, sofort wenn der Gastrigger betétigt wird.
Ein Wert von ,,50“ entspricht einer Verzdgerung von ca 1 Sekunde, ein Wert von ,,100%
entspricht etwa 2 Sekunden Verzogerung.

- CYCL: Pulsiergeschwindigkeit
Bestimmen Sie hier die Dauer einer Bremsperiode. Dabei gilt: je kleiner der Wert, desto
mehr Bremsperioden (-Zyklen) werden ausgefiihrt.

- TG.P: Einsatzpunkt der Stotterbremse
Mit dem Trigger Punkt kann eine Bremsweg- Position vorgewéhlt werden, ab welcher die
Stotterbremse aktiv ist

- DUTY: Verhiltnis bremsen / Bremse l6sen
Hier wird das Verhiltnis von Bremsen und Bremse 10sen innerhalb einer Bremsperiode
bestimmt. Das Verhiltnis ldsst sich in 3 Schritten (HIGH, MID, LOW) einstellen.

- MODE: ABS Aktivierungszustand
A.B.S. Funktion ein- / ausschalten. Zum Einschalten auf ,,ACT* setzen.

A.B.S.Funktion einstellen

1 (Funktion aktivieren)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".

Mit der (+) und (-)Taste den gewlinschten Status auswahlen. Auswaéhlen:

- Tasten (+) und (-) verwenden

»INH“: Funktion AUS (inaktiv)
»~ACT(ON)*: Funktion EIN Funktion (MODE)
ACT(OFF)*“: Funktion ausgeschaltet (Schalter) INH(OFF), ACT(ON,OFF)

Bremse I6sen (AB.P)
einstellen
Wert: 0 ~ 50 ~ 100
Voreinstellung: 50

2 (Wert Bremse losen einstellen)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-
Taste) auf das Feld ,AB.P“. Mit der (+)

und (-)Taste den gewunschten Wert & - Einstellwert ist abhangig von
auswahlen. 5 LEXP“-Wert Bremse
T i Einstellen:
§ - Wahlen Sie die Einstellung
5: ,,0°: keine ABS-Funktion mit der (+) un.d (-) Taste. )
3 .50 Bremse 16st ca 50% - D.|e Grundeinstellung W|rd
S ,,100%: Bremse 16st vollstindig wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichze-
itig ca 1 Sekunde dricken.
3 (Wert Verzégerung einstellen) Verzégerung (DELY)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,DELY*. Mit 0~100
der (+) und (-)Taste den gewiinschten Wert auswahlen. Grundeinstellung: 0
Einstellen:
- Wahlen Sie die Einstellung mit
,0“: es findet keine Verzdgerung statt der (+) und (-) Taste.
,50“: Verzogerung ca. 1 Sek. - Die Grundeinstellung wird wie-
,100% Verzdgerung ca. 2 Sek. der hergestellt, wenn Sie die (+)

und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.
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4 (Pulsiergeschwindigkeit einstellen) Pulsiergeschwindigkeit

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG- (cycL)

Taste) auf das Feld ,CYCL". 1~ 30

Voreinstellung: 10
Mit der (+) und (-)Taste den
gewinschten Wert auswahlen.

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie

- Je kleiner der Wert, desto schneller die Pulsiergeschwindigkeit die (+) und (-) Taste gleichze-

itig ca 1 Sekunde driicken.

[ EINZIINEN

5 (Einsatzpunkt Stotterbremse einstellen)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) Einsatzpunkt ABS (TG.P)

auf das Feld ,TG.P“. Mit der (+) und 10 ~ 100

(-)Taste den gewiinschten Wert aus- Voreinstellung: 30

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichze-

TGP itig ca 1 Sekunde driicken.

wahlen.

IIEAR OAIDS

Brake side
- Bestimmt die Einschaltposition fiir die ABS-
Funktion. Eine Vollbremsung entspricht einem
Wert von 100%.

Neutral

6 (Bremsdauer bestimmen) Bremsverhiiltnis (DUTY)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG- LOW - MID - HIGH
Voreinstellung: MID

Taste) auf das Feld ,DUTY*. Mit der (+)

) Einstellen:
und (-)Taste den gewunschten Wert - Wahlen Sie die Einstellung
fur das Bremsverhaltnis auswahlen. Y: (Brake return time) mit der (+) und (-) Taste.
e m - - Die Grundeinstellung wird

EEARN 0AISS

X: (Brake 7 wieder hergestellt, wenn Sie
. . . application time) die (+) und (-) Taste gleichze-
", ,LOW*: Wenig Bremsanteil (Rdder blockieren fast itig ca 1 Sekunde driicken

nie) Y: Dauer Bremse gelést
,,HIGH*: Hoher Bremsanteil (Réder blockieren relativ X: Dauer Bremse ein
einfach)

Empfehlung: Fiir wenig Grip ,,LOW* einstellen, fiir viel Grip ,,HIGH® einstellen

7 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Funktion

Drehgeber / Trimmer einstellen

Die Werte fiir AB.P, DELY, CYCL konnen im Betrieb iiber eine Trimmtaste oder Dre-
hgeber feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion TH A.B.S. einen Geber
zuweisen (sieche Funktion ,,TRIM DIAL"®)

ABS-Schalter festlegen

Verwenden Sie die Grifftasten PSI oder PS2, um die ABS-Funktion im Betrieb ein- /
auszuschalten (siche Funktion ,,SWITCH®).

A.B.S. Function "TH A.B.S"
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Mogliches Beispiel wie die A.B.S.Funktion eingestellt werden kann (durch Probefahrten
individuell zu optimieren)

- Grundeinstellung:

Bremse 16sen: beginnen Sie mit 30%
Wiederhol-Geschwindigkeit: beginnen Sie mit 5 ~7
Ein-Aus Verhiltnis: Wenig Grip: LOW / Viel Grip: HIGH
Verzogerung: beginnen Sie mit 10 ~15%
Trigger Punkt: beginnen Sie mit 70%
Reaktion am Modell:

-> Vollbremsung, Rader blockieren

Bremse 16sen Wert von 30% erhdhen
Ein-Aus Verhéltnis: LOW

Verzogerung: Wert reduzieren

Reaktion am Modell:

-> Vollbremsung, schlechte Bremswirkung, langer Bremsweg
Bremse 10sen: Wert von 30% verringern
Ein-Aus Verhéltnis: HIGH

Verzogerung: Wert erhGhen

Grossmodelle 1:5 mit mehr als 1 Bremsservo

Die A.B.S.-Funktion kann fiir die Bremsen, welche iiber die Zusatzkanile 3 &
4 gesteuert werden, individuell eingestellt werden. Hierzu wird die Funktion
,,.BRAKE MIX*“ verwendet.
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DualRate Lenkung / Throttle ATL-Funktion ,D/R ATL®

D/R (Lenkung DualRate)

Der im Modell zur Verfiigung stehende Lenkausschlag kann im Betrieb angepasst
werden. Nehmen Sie diese stufenlose Steuerweg-Reduzierung iiber den Trimmtaster
DTS5 vor. Wenn DTS5 bereits fiir eine andere Funktion belegt ist, konnen Sie die Einstel-
lung auf diesem Funktions-Bildschirm ausfiihren.

ATL (Bremsendpunkt nachstellen)

Wenn die Bremswirkung zu stark greift, verringern Sie den Bremsservoweg, indem Sie
einen kleineren Wert auswihlen. Ist die Bremswirkung zu schwach, vergrossern Sie den
Wert entsprechend. Die Regulierung ist im Betrieb {iber den Trimmtaster DT6 vorgesehen.
Wenn DT6 bereits fiir eine andere Funktion belegt ist, konnen Sie die Einstellung auf die-
sem Funktions-Bildschirm ausfiihren.

D/R, ATL-Funktion ,,D/R ATL* aufrufen

, : (MENU 2) (MENU 1) : (DIR ATL-Bildschirm)
dschirm) :
T : L > ME I+ : LR ATL
e : e 4 1] a
: - | #ET-L:-R
-4@}-}: FERF
: FSPEED : RATEFER
FTH A.E.5 . Dricken
: benn EGTHT : *TH-ATL
:(MENU3) ‘ FSUETRIM :
: bREUEESE : RATE: 188
—_— =|EL5¢.|=E Select  =E9—
e 4-4@}-) MRECEIVER DR ATL b

DualRate Lenkung einstellen
1 (Wert einstellen)

D/R einstellen (RATE):

0~100%
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ST-D/R Grundeinstellung: 100%
LRATE®. Mit der (+) und (-)Taste den gewlinschten Prozent-Wert fiir .
) . . Einstellen:
die Steuerweg-Reduzierung eingeben. - Wihlen Sie die Einstellung mit

der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichzeitig
ca 1 Sekunde drticken.

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Bremsendpunkt ATL einstellen ATL einstellen (RATE):

1 (Wert eingeben) 0~100%
. . Grundeinstellung: 100%
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld TH-ATL
LRATE®. Mit der (+) und (-)Taste den gewlinschten Prozent-Wert fiir

Einstellen:
- Wahlen Sie die Einstellung mit

die Steuerweg-Reduzierung eingeben. der (+) und (-) Taste.
- - Die Grundeinstellung wird wie-
2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste. der hergestellt, wenn Sie die (+)

und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

Steering Dual Rate/ Throttle ATL "D/R ATL"

Funktion
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Geberauswahl-Funktion ,TRIM DIAL*

Mit dieser Funktion konnen Sie die Funktionsbelegungen der Trimmtasten DT1- DT6

und des Drehgebers DLI1 festlegen bzw. dndern.

- Sehen Sie die Auflistung auf der néchsten Seite iiber die moglichen Funktionen.
- Die Anzahl der Trimmschritte pro Tastendruck kann ebenfalls festgelegt werden. (Sehen sie

dazu die Erklarung auf der nichsten Seite).
- Die Wirkrichtung der Geber kann umgekehrt werden. (NOR / REV).

Geberauswahl-Funktion ,,TRIM DIAL* aufrufen

BCHS - CHA

OFF

% FTRIM CIAL— CLi:
Driicken E @1 LE] é E

(MENU 2) : (TRIM DIAL-Bildschirm)
skt P ek TRIM DIAL TRIM DIAL
H s H
BSTR MIM @_ P wEUNCT LoM ®STERD IR
BEREKE MIM e CT1:ENEE (<€ T i HoR
BEYRO MINX D1 pviken | DT2E TH=TRM LT2: 2-MOR
BpmoS mTH L 4 DT3: Z/NOR
1" i CT4:CH4 LTdl 2-/MOR

pd Select e
BC "TRIMDIAL| LTS:D-R LTS: 2/MOR
BT v CTEIATL GTE: Z-WOR

L1 2-MOR

Driicken

Geberauswahl-Funktion einstellen

1 (Geber auswahlen)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf den gewtinschten
Geber, den Sie festlegen mochten.

2 (Funktion auswahlen)

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

Mit der (+) und (-)Taste die gewunschte Funktion fir den Geber
auswahlen. Sehen Sie die Auflistung auf der nachsten Seite iber
die moéglichen Funktionen.

(Trimmschritt einstellen)

Mit JOG-Taste nach rechts auf den 2.Einstellbildschirm
wechseln.

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) beim gewdinschten
Geber auf ,STEP* und geben Sie mit der (+) und (-) Taste

TRIM CIAL
H

#ELUMCT IO
CT1

‘BB - Funktion auswahlen

bTZ2: TH=-TRHM
LTS CHS
OT4: CH4

LTS bR
LTe:ATL

CL1:0FF

*Trimmschritt ein-

den gewtinschten Trimmschritt ein.
Sehen Sie dazu die Erkldarung auf der ndchsten Seite.
(Wirkrichtung umkehren)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) beim gewdinschten
Geber auf ,DIR" und geben Sie mit der (+) und (-) Taste die
gewdinschte Wirkrichtung ein.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

TRIM CIAL
A

#STERI'D IR
CTi:EHOR
LT20 Z-MOR
DT3: 24MNOR
bT4: Z<MOR

LTS Z2-MOR
LTE: Z/AMNOR

L1z Z2/MOR

stellen

——*Wirkrichtung um-
kehren

Function Select Trim Dial "TRIM DIAL"



DT2 DT1 DL1

DT4 DT3

Auflistung der méglichen Funktionen (DT1-DT6,DL1)

DT5 DT6

Verhiltnis eingestellter Wert
(STEP) und Trimmschritt

- Einstellbereich: 1~10, 20, 30, 40, 50,
100, 2P)

Lenk-Trimmung / Gas — Trimmung:

- Wenn die Einstellung ,1* (Minimum )
gewahlt wird, kann die Trimmung in 200
Schritten eingestellt werden. Wenn die
Einstellung ,2P* gewahlt wird, kann die
Trimmung in 1 Schritt (wie ein 2-pos
Schalter) eingestellt werden.

Werte mit %:

- Dieser Schrittweg entspricht in
% dem Weg der gewahlten Funk-
tion, der Maximalwert ist 100%. Je
nach Funktion ist eine Trimmung
von 100% in beide Richtungen
moglich. Der Maximalwert entspricht
dann 200%. Eine Schrittweite von 1
entspricht jeweils 1% des Servoweges,
- Kanal 3 / 4: (Beispiel: Drehgeber DL1)
Zur Bedienung des 3./ 4. Kanals sind
200 Schritte moglich. (100 links und 100
rechts). Bei Einstellwert ,1% entspricht
jede Raste des Drehreglers 1% des Ser-
vowegs nach links bzw. rechts.

verwendete

Abkurzung auf Funktionsbeschreibung
Bildschirm
D/R DualRate-Funktion
ATL ATL-Funktion
EXP-ST EXP Lenkung
EXP-FW EXP Gas (vorwarts)
EXP-BK EXP Gas (bremsen/rickwarts)
SPD-TN Servogeschwindigkeit einlenken
SPD-RN Servogeschwindigkeit auslenken
ABS.PS ABS Wert Bremse I6sen
ABS.DL ABS Verzogerung
CYCLE ABS Pulsiergeschwindigkeit
ACC-FW Beschleunigung Gasservo vorwarts
ACC-BK Beschleunigung Gasservo bremsen
TH-SPD Geschwindigkeit Gasservo
ST-TRM Trimmung Lenkung
TH-TRM Trimmung Gas
CH3 Kanal 3
CH4 Kanal 4
SUBTR1 SubTrim CH1
SUBTR2 SubTrim CH2
SUBTR3 SubTrim CH3
SUBTR4 SubTrim CH4
IDLE Idle Up Funktion
ESC-RT Dual ESC Mischer (Mischrate CH4)
TH-OFF Motor AUS
PMX-A Programm-Mischer (rechts, brems, abwarts)
PMX-B Programm-Mischer (links, vorwarts, aufwarts)
BK3-RT Brems-Mischer (Mischrate CH3)
BK4-RT Brems-Mischer (Mischrate CH4)
4WS-RT 4WS-Mischer (Mischrate CH3)
ESC-MD Dual ESC Mischer (Drive Mode)
GYRO Kreisel-Mischer (Gain)
ACKMAN Ackermann-Mischer (Mischrate)
OFF nicht verwendet

Function Select Trim Dial "TRIM DIAL"
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Schalterauswahl-Funktion ,SWITCH"

Mit dieser Funktion konnen Sie die Funktionsbelegungen der Schaltertasten PS1 und

PS2 festlegen bzw. dndern.
- PS2: ist als nicht-einrastender Taster ausgelegt. Es sind die 2 Schaltermodi ,,ALT* und ,,NOR*

moglich.

- NOR(Normal): Funktion ,,EIN* solange PS2 gedriickt wird, Funktion ,,AUS* wenn PS2 nicht

gedriickt wird.

ALT (Alternierend): Jedes driicken auf PS2 schaltet die Funktion EIN oder AUS.

PS1: die Wirkrichtung EIN/ AUS kann umgekehrt werden. (NOR/ REV)

Schalterauswahl-Funktion ,,SWITCH aufrufen:

M
<
S
=
=
o
S

= : 4-4.}*
: = H A
H : — _> #FEUMCT IO
= _@-}: <—I BSTR MIM @ 1 rs 1 E
= : BERGEE MM h FS2iOFF
: BEROE M1 | D IRECT IOM
E ‘ [ Y] == -
e o R
: Tt "SWITCH" :
: FTI :
o = | SSeiEta -
Driicken 4-I BoLILTCH : Driicken
<€
Schalterauswahl-Funktion einstellen
1 (Schalter auswahlen)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf den gewiinschten
Schalter, den Sie festlegen mdchten.
Sehen Sie die Auflistung auf der nachsten Seite
Uber die moglichen Funktionen. SUITEH
o #EUMET IO
2 Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf den EE%E ——Funktion auswahlen
gewunschten Schalter, den Sie festlegen mdchten. ;E{EEEEEN
(Wirkrichtung von PS1 andern) P2l LT Auswéhlen
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) beim - Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Schalter PS1 auf ,DIR* und geben Sie mit der (+) Taste.
und (-) Taste die gewiinschte Wirkrichtung NOR Einstellen: — _
. - Wahlen Sie die Einstellung mit
/' REV ein. SWUITCH der (+) und (-) Taste.
= - Die Grundeinstellung wird wie-
(Schaltmodus von PS2 andem) #FUNCTION der hergestellt, wenn Sie die (+)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) beim EE;; und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Taster PS2 auf ,DIR* und geben Sie mit der (+) |#x1RECTION Sekunde driicken.
.. FS15 MOR I irkri
und (-) Taste den gewiinschten Schaltmodus |Fsz:i aLT Egg%{/\‘iiﬁizvrlrg'rcn'}t::gnd
NOR /ALT ein. (ALT)

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

66
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PS2

Auflistung der méglichen Funktionen (PS1)

verwendete Abkiirzung auf

Funktionsbeschreibung

Bildschirm
NT-BRK Bremsfunktion Neutral ON / OFF
ABS ABS Funktion ON / OFF
IDLE IDLE UP Funktion ON / OFF
PRGMIX Programm Mischer ON / OFF
TH-OFF MOTOR AUS-Funktion ON / OFF
CH3 Kanal 3
CH4 Kanal 4
GYRO Kreisel Mode umschalten
OFF Nicht verwendet

Auflistung der méglichen Funktionen (PS2)

verwendete Abkiirzung auf

Funktionsbeschreibung

Bildschirm
NT-BRK Bremsfunktion Neutral ON / OFF
ABS ABS Funktion ON / OFF
IDLE IDLE UP Funktion ON / OFF
PRGMIX Programm Mischer ON / OFF
TH-OFF MOTOR AUS-Funktion ON / OFF
CH3 Kanal 3
CH4 Kanal 4
GYRO Kreisel Mode umschalten
4WS 4WS Mischer Mode umschalten
TIMER TIMER Start / Stop
LOGGER Telemetrie Aufzeichnung Start / Stop
OFF Nicht verwendet

Function Select Switch "SWITCH"

Funktion
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Lenk-Mischfunktion “STR MIX”

Diese Misch-Funktion benutzt 2 Servos zur unabhédngigen Kontrolle der Lenkung links und

rechts. Beide Servos konnen individuell eingestellt werden, um ein optimales Lenkverhalten
zu erreichen.

Servo 1 wird dabei Kanal 1 zugewiesen, Servo 2 entsprechend Kanal 3 oder 4. Eine Zu-
weisung von Servo 1 oder 2 fiir linke oder rechte Seite spielt dabei keine Rolle. Nebst einer

individuellen Einstellung des linken und rechten Servos ldsst sich der Ackermann-Winkel
ebenfalls einstellen.

Der Lenk-Mischer bendtigt jeweils die Kandle 3 und 4. Sollten Kanal 3 oder 4
bereits durch andere Mischer wie DUAL ESC, Bremsmischer oder CPS MIX
belegt sein, miissen Sie diese vorgdngig 10schen oder ausschalten.

Lenk-Mischer-Funktion ,,STR MIX* aufrufen

) ) MENU 2 : STR MIX-Bildschirm
(HOME-Bildschirm) ( ) : ( )
2 : ko | S Llskoheok : STR-MIM
MODEL -BB81 E HMODE: acT
: (=3 HECKERMANN
PERARE MIX | ¥ : h [
FEYRO MIN D Diken
FEROG MIX :
MCUAL ESC :
kLIS : *#STR1
BCPS MIM Select : LFT RGT
FTH MODE " " 108 108
: BCHS.-CHA STRMIX" : @B ~| +sTR2
: FTRIM DIAL : LET RGT
Driicken -I BIWITCH Driicken 1ea 1ea
. ( .

Einstellbare Werte

MODE: Funktion ON / OFF

STR1 LFT: Lenkung Servo 1 linke Seite
STR1 RGT: Lenkung Servo 1 rechte Seite
STR2 LFT: Lenkung Servo 2 linke Seite
STR2 RGT: Lenkung Servo 2 rechte Seite

Sterring Mixing "STR MIX"



Lenkmischer-Funktion einstellen

1 (Funktion aktivieren)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE" fahren, an-
schliessend mit der (+) und (-) Taste den Mode INH / ACT wahlen.

INH*: Funktion aus
ACT*: Funktion ein

- Wenn die Anzeige ,,ESC>INH* erscheint, kann STR-MIX nicht verwendet werden.
Schalten Sie zuerst den ESC-Mischer auf ,,INH*.
- Wenn die Anzeige ,,CPS>INH" erscheint, kann STR-MIX nicht verwendet werden.
Schalten Sie zuerst den CPS-Mischer auf ,INH*.
- Wenn die Anzeige ,,BRK4>INH* erscheint, kann STR-MIX nicht verwendet werden.
Schalten Sie zuerst den BRK-Mischer auf,,INH*.

2 (Lenkservo 1 einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,STR1 LFT" oder ,STR1
RGT* fahren. Betatigen Sie das Lenkrad ganz nach links / rechts
wahrend Sie mit der (+) und (-) Taste die Ausschlage des Servo1
einstellen.

3 (Lenkservo 2 einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,STR2 LFT" oder ,STR2
RGT* fahren. Betatigen Sie das Lenkrad ganz nach links / rechts
wahrend Sie mit der (+) und (-) Taste die Ausschlage des Servo2
einstellen.

4 (Ackermann einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld bei ,Ackermann® anwahlen,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste den gewtinschten Wert fiir
den Differenz-Winkel eingeben.

5 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Drehgeber / Trimmer einstellen

Funktion aktivieren (MODE)

IHN, ACT

Auswéhlen

- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Lenkservo 1 einstellen (STR1
LFT, RGT)

0~120

Grundeinstellung: 100

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde dricken.

Lenkservo 2 einstellen (STR2
LFT, RGT)

0~120

Grundeinstellung: 100

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde dricken.

Ackermann einstellen
-100 ~0 ~ +100
Grundeinstellung: 0

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

(siche Funktion , TRIM DIALY)

Der Ackermann-Winkel kann im Betrieb iiber eine Trimmtaste oder Drehgeber fein-
getrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion STR-MIX einen Geber zuweisen

Sterring Mixing "STR MIX"
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Brems-Mischer ,BRAKE MIX“

Diese Funktion wird fiir Grossmodelle angewendet, wo die Vorderradbremse und Hinter-
radbremse separat eingestellt werden muss. Diese Funktion verwendet Kanal 2 fiir die
Hinterachse und Kanal 3 oder 4 fiir die Vorderachse, oder steuert die Vorderradbremse bei
Modellen mit 3 Servos mit den Kanélen 3 und 4. Ebenfalls mdglich: Kanal 2 steuert die
Gasfunktion, die Bremsen werden iiber die Kandle 3 und 4 gesteuert.

——> Front Brake <

or e-—» Rear Brake «——

Funktionsweise
- Das Signal der Bremsfunktion wird auf den 3. und / oder auf den 4. Kanal gemischt.

- Es konnen die Bremswerte von Kanal 3 und 4 / Verzogerung von Kanal 2, 3, 4, sowie
ABS- Bremse von Kanal 3 und 4 eingestellt werden.

CH3/4 ABS-Funktion

Die ABS-Funktion kann fiir CH3 und CH4 individuell verwendet werden, auch wenn
auf CH2 kein ABS wirkt. Die Einstellungen von Pulsiergeschwindigkeit, Auslosepunkt
und EIN/AUS Verhiltnis werden zusammen mit CH2 eingestellt.(CH3/4: AB.P ist fix
auf 50).

Brems-Mischer-Funktion ,,BRAKE MIX* aufrufen

(MENU 2) (BRAKE MIX-Bildschirm)
HkkMEM U+ ERAKE MIX
E CCHT
S w=p-| HOCE I
FSTR MIX @ RATE:Z 188
FEYRO MIX _j EEI;?I INE
PEROG MIX | A ;o Dricken )
FOUAL ESC — : CCHA 2
kLIS HMOCE: IMH
S P
poHzor  oelect =E9=|gEs I INH
PTRIM C "BRAKE MIX" :
FSWITCH _ CCHZ 2
I Driicken DEL"I": E
<CH3> <CH4> <CH2>
MODE: Bremsmischer ON/ OFF MODE: Bremsmischer ON/ OFF DELY : Verzégerung
RATE: Mischrate RATE: Mischrate
DELY: Verzégerung DELY: Verzégerung
ABS: ABS Funktion ON / OFF ABS: ABS Funktion ON / OFF

Brake Mixing "BRAKE"



Brems-Mischer-Funktion einstellen

1 (Funktion aktivieren)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE" bei CH3
fahren, anschliessend mit der (+) und (-) Taste den Mode INH
[ ACT wahlen. Wird CH4 bendtigt, so wiederholen Sie die Ein-
stellung im Feld ,MODE" von CH4.

INH*: Funktion aus
,,ACT*: Funktion ein

- Wenn die Anzeige ,4WS>OFF*“ erscheint, kann BRAKE-MIX nicht verwendet
werden. Schalten Sie zuerst den 4WS-Mischer auf ,,OFF*.

- Wenn die Anzeige ,ESC>INH" erscheint, kann BRAKE-MIX nicht verwendet
werden. Schalten Sie zuerst den ESC-Mischer auf ,INH".

2 (Mischrate einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RATE" bei CH3 fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste die gewlinschte Mischrate
fur CH3 wahlen. Wird CH4 bendtigt, so wiederholen Sie die Einstel-
lung im Feld ,RATE" von CH4.

3 (Verzogerung einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,DELY* bei CH3 fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste die gewlinschte Verzoger-
ung fur CH3 wahlen. Wird CH2 / 4 bendétigt, so wiederholen Sie die
Einstellungen im Feld ,DELY* von CH2/4.

,0“: keine Verzdgerung
,100%: maximale Verzdgerung

4 (ABS-Funktion fur CH3/ CH4 aktivieren)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,ABS* bei CH3 fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste die Funktion auf ,ACT" stel-
len. Wird CH4 bendtigt, so wiederholen Sie die Einstellung im Feld
LABS“ von CH4.

5 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Zusatzliche Mischfunktionen wie 4WS/ DUAL ESC

Funktion aktivieren (MODE)
IHN, ACT

Auswéhlen

- Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Mischrate einstellen (RATE)
0~100
Grundeinstellung: 100

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde dricken.

Verzégerung einstellen
(DELY)

CH3: 0 ~100

CH4:0~100

CH2:0~100

Grundeinstellung: 0

Funktion ABS aktivieren
(ABS)
IHN, ACT

Auswdéhlen
- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

c
S
-~
<

S
w

miissen Sie diese vorgiangig auf ,, INH* setzen.

Der Brems-Mischer benétigt jeweils die Kanile 3 und 4. Sollten Kanal 3 oder 4 bereits
durch andere Mischer wie 4WS, GYRO MIX, STR MIX , DUAL ESC etc belegt sein,

Drehgeber / Trimmer einstellen

weisen (sieche Funktion ,,TRIM DIAL®)

Die Mischraten fiir CH3/4 konnen im Betrieb tiber eine Trimmtaste oder Drehgeber
feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion BRAKE MIX einen Geber zu-

Brake Mixing "BRAKE"
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Programmierbarer Mischer ,PROG MIX*

Mit dieser Funktion konnen Sie alle 4 Kanéle untereinander mischen.

Zusitzliche Funktionen

- Trimm Mode: Wenn Kanal 1 oder 2 als Master-Kanal definiert wird, kann die Trim-
mung fiir den Slave-Kanal mit einbezogen werden.

- Mix Mode: ( Master Mix Funktion )
Relevante Funktionen
Lenkung CH1: EPA, STR EXP, D/R,SPEED, 4WS
Gas CH2: EPA, THR EXP, ATL, ABS, SPEED, BRAKE MIX, NT-BRK, ESC-MIX, TH ACCEL
Kanal3 CH3: EPA, BRAKE MIX, 4WS
Kanal4 CH4: EPA, BRAKE MIX, ESC MIX

Auswirkungen auf den Slave-Kanal

Das Mischverhéltnis ist frei wéhlbar. Es legt fest, wie viel Anteil vom Steuerweg des
Masters auf den Slave-Kanal gemischt wird.

Programmierbarer Mischer ,,PROG MIX* aufrufen

(HOME-Bildschirm) © (MENU 1) (MENU 2) : (PROG MIX-Bildschirm)
: seskek P ER Lotk : FROG MIX
e : <> :
e : H : i
--4@}-» BSTR MIX > )
ed : BERGEE MIM : LEFT: +168
: FEYRO MI  Difcken
| © Ty | T e
¢ (MENU 3) BdLIS P MST @ STR
: :?ESMEE:-E @ : LY I CH3
— FCHZ~CF —E3- )
: I @) EE%%E Select : MiMEI OFF
Driicken -I PROG MIX Dricken| TRTM* QOFFE
<€ ) :
Mégliche Einstellungen SLV: Slavekanal
MODE: Funktion ON / OFF MXMD: Mix Mode
LEFT : Mischrate linke Seite TRIM: Trimm Mode
RGHT: Mischrate rechte Seite
MST: Masterkanal
m - -
§ Programm-Mischer einstellen
é:_ (Vorbereitung)
) v
S - Wenn ,PROG MIX* mit einem Schalter betatigt werden soll, Schalter festlegen
mussen Sie der Funktion einen Schalter definieren. (siehe PROGMIX

Funktion ,SWITCH®)

1 (Mischfunktion aktivieren)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE" fahren, Funktion aktivieren( MODE)

anschliessend mit der (+) und (-) Taste den Mode INH / ON INH,ON(OFF)

wahlen. Auswihlen

_INH*: Funktion aus - Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

,,ON“: Funktion ein /,,OFF* wenn Funktion ausgeschaltet ist.
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2 (Master Kanal auswahlen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MST" PROG MIY
fahren, anschliessend mit der (+) und (-) Taste den
. MoCE IR
Masterkanal wahlen.
LEFT: +158
RIEHT: +158
Diese Anzeigen varieren je nach Masterkanal. MET i ETR
LY I CHS
Oben: LEFT, FWRD, UP MMMO: OFF
Unten:RGHT, BRAK, DOWN TRIM: OFE

Program mixing function

3 (Slavekanal auswahlen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,SLV* fahren, anschlies-
send mit der (+) und (-) Taste den Slavekanal wahlen.

4 (Mischrate links / vorwarts, hoch einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,LEFT“/“FWRD“/“UP*
fahren, anschliessend mit der (+) und (-) Taste die Mischrate ein-
stellen.

5 (Mischrate rechts / riickwarts (Bremse), runter einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld
LRGHT*/“BRAK*/“DOWN* fahren, anschliessend mit der (+) und (-)
Taste die Mischrate einstellen.

6 (Mix Mode einstellen) Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld
,MXMD* fahren, anschliessend mit der (+) und (-) Taste den
gewunschten Mix Mode einstellen.

"OFF" :Mixing proportional to master channel operation.
"MIX" :Mixing by master channel another function considered.

7 (Trimm Mode einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,TRIM* fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste den gewlinschten
Trimm Mode einstellen.

OFF*: Trimmung Masterk. wird nicht beriicksichtigt
,,ON“: Trimmung Masterkanal wird beriicksichtigt

8 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Schalter / Drehgeber / Trimmer einstellen

Masterkanal auswédhlen
(MST)

STR, THR, CH3,CH4

Grundeinstellung: STR

Auswdéhlen

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Slavekanal auswéhlen (SLV)

STR, THR, CH3,CH4

Grundeinstellung: CH3

Auswéhlen

- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Mischrate einstellen

-120~0 ~ +120

Grundeinstellung: +100

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde dricken.

Mischrate einstellen
-120~0~+120
Grundeinstellung: +100

Mix Mode einstellen (MXMD)

OFF, ON

Grundeinstellung: OFF

Auswihlen

- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

S

Trimm Mode einstellen g

(TRIM) <

OFF, ON S

Grundeinstellung: OFF w
Auswdéhlen

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

weisen (sieche Funktion ,,TRIM DIAL").

Bestimmen Sie einen Schalter, um die Funktion zu bedienen.(siche Funktion
»SWITCH®). Die Mischraten kdnnen im Betrieb iiber eine Trimmtaste oder Drehgeber
feingetrimmt werden. Dazu miissen Sie der Funktion PROG MIX einen Geber zu-

Programmable Mix "PROG MIX"
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4-Rad Lenkmischer ,4WS*

Anwendung fur Fahrzeuge mit 4-Rad-Lenkung. Die Vorderachse wird auf Kanal 1, die Hinter-
achse auf Kanal 3 gesteuert. Es kann die Vorderachse alleine (OFF), die Hinterachse alleine,
Hinterachse gleich- oder gegengelenkt werden.

Die Auswahl kann auf den Schalter PS2 gelegt werden. Wird kein Schalter verwendet,
erscheint die Anzeige <NO SW>.

Verwendung anderer Mischfunktionen

Wenn CH3 bereits durch die Funktion ,,BRAKE MIX* oder ,,GYRO MIX* belegt ist,
konnen Sie ,,4WS* nicht verwenden.

4-Rad Lenkmischer ,4WS* aufrufen

(MENU 2) : (4WS-Bildschirm)
Ak ER L4 45
H A :
e (123) 3 | MOCE }IETEN
FSTR HI¥ &3 EHO S
BEREKE MIM : RATE: 186
PEYRO MI¥ .
BEROG M PP huMD: OFF
POUSL ESC
[EMEN : BSWITCH
: PCPS RIN Select :
: BTH MOGE . W <F
F%—E h} BCHI.ACHA 4WsS ;4—%— iR
: BTRIM CInL :
Driicken -I BILITEH Driicken
: <€ :
( )

T
<
S
=
[
o
S
Gegengelenkt Gleichsinnig Hinterachse allein Vorderachse allein
(4WS > OFF)
- _J

g q Mégliche Einstellungen
4-Rad Lenkmischer einstellen MODE: 4WS-Typ

(Vorbereitung) RATE: Mischrate CH3 (Hinterachse)

Verwenden Sie einen Schalter, um die Funktion im Betrieb MXMD: Mix Mode

bedienen zu kénnen. Definieren Sie dazu den Schalter PS2 Schalter fiir Funktion wéhlen
in der Funktion ,SWITCH". 4ws

7 4 4WS Mixes “4WS”



dls <NO SW> wird angezeigt,

1 (4WS Typ auswahlen) wenn kein Schalter defini-
. p HMOCE [T ertist
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE CRIO Sk
. . . RATE: 188
fahren, anschliessend mit der (+) und (-) Taste die
. . . MEMbs OFF - - -
gewunschte Einstellung wahlen. _—_— zum Einstellbildschirm der
T Schalt hl-Funkti
INH*“: Funktion OFF (nur Vorderachse) <F chalterauswa unktion
,-2TYP*“: umschaltbar zw. nur Vorderachse oder gegengelenkt <R
»3TYP*“: umschaltbar zw. nur Vorderachse, gegengelenkt, gleich-
sinnig
LATYP*“: umschaltbar zw. nur Vorderachse, gegengelenkt, gleich- Funktion Mode
sinnig, nur Hinterachse wiéhlen(MODE)
OFF, 2TYP, 3TYP, 4TYP
. . Auswéhlen
Reihenfolge 4WS- Mode umschalten mit Schalter PS2 Wihlen Sie mit der (+) und (-)
—— Taste
aus aus aus aus aus
MOGE : IR MODE SRS MO E IR mMoCE : IETRTE mocE : IR
ROTE! 188 RETE: 188 RETE: RETED 186 RATE:
MyME: OFF ‘ , MyME: OFF MxMC 2 MM OFF ) MO
PSWITCH FSWITCH BSWITCH BSWITEH BSWITCH
Mg EUQgH ThmeE YT LG L LE
L & L& L%

,2TYP*: nur Vorderachse oder ge- —
,3TYP*: nur Vorderachse, gegengelenkt, gleichsinnig

gengelenkt

LIS LS LIS LS
oD E - IENETE MODE JIERRTE mMODE : IERRTE MOCE : IETRE
RATE: 18@ RATE: 18& RATE: 18& RATE: 185
MMM OFF _) MxMD: OFF _) MM OFF _} MM OFF
BSWITCH FSWITCH BSUITCH BSUITCH
N gip} PTG T LG g
L L& NG PR LG

LATYP“ umschaltbar zw. nur Vorderachse, gegengelenkt, gleichsinnig, nur Hinterachse

Mischrate Hinterachse

2 Lenkausschlag der Hinterachse einstellen) (RATE) g
. « . 0~100 -~
Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RATE" fahren, anschlies- Grundeinstellung: 100 :E
send mit der (+) und (-) Taste die gewunschte Einstellung wahlen. . .~
Einstellen: 'E
3 (Mix Mode einstellen) - Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.
Mit dem CUFSOF (JOG'TaSte) auf daS Feld ,,MXMD“ fahren, an- - Die Grundeinste”ung wird wie-
schliessend mit der (+) und (-) Taste die gewlnschte Einstellung ON der hergestellt, wenn Sie die (+)

und (-) Taste gleichzeitig ca 1

/ OFF wahlen. Sekunde driicken.
,,OFF*“: die EXP-Funktion und andere Einstellungen von CH1 werden nicht berticksi- Mix Mode einstellen (MXMD)
chtigt. OFF, ON
,,ON*: die EXP-Funktion und andere Einstellungen von CH1 werden beriicksichtigt. Grundeinstellung: OFF
4 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.
Auswéhlen
- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.
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Dual ESC-Mischer ,DUAL ESC*

Fiir Fahrzeuge mit 2 Motorreglern (ESC). Die Vorderachse wird auf Kanal 2, die Hinter-

achse auf Kanal 4 gesteuert.

Der Antrieb kann im Betrieb mit einer beliebigen Trimmtaste auf Front-, Heck-, oder 4WD-

Antrieb geschaltet werden.

Verwendung anderer Mischfunktionen

Wenn CH4 bereits durch die Funktion ,BRAKE MIX“4WS* oder ,,GYRO MIX*
belegt ist, konnen Sie ,,DUAL ESC* nicht verwenden.

Dual ESC-Mischer aufrufen:

Driicken

Dual ESC Mischer einstellen

(Vorbereitung)

Verwenden Sie eine Trimmtaste, um die Funk-
tion im Betrieb bedienen zu kénnen. Definie-
ren Sie dazu eine Trimmtaste in der Funktion |uuun

»TRIM DIAL®.

FkdMEMU A+

i A E

FSTR MIX @
FERQEE MIs

TRIM: QOFF <R
BCPS Select :
FTH M " " : FTRIM CIAL
PEHE DUAL ESC - -
FTRIM DIAL :
PSLITTEH Driicken :E :I: ﬂ: E:

LlaL ESC

MOCE : IR

RATE: 186 <R
I OFF <R
TRIM: OFF <R
FTRIM LIGL—>

pliggel i B

1 Dual ESC aktivieren

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE" fahren, an-
schliessend mit der (+) und (-) Taste die gewlinschte Einstellung

waéhlen. “INH*: Funktion OFF

LINH®: Funktion OFF
LACT: Funktion ON

Wenn die Anzeige ,,BRK4>OFF* erscheint, kann DUAL ESC nicht verwendet
werden. Schalten Sie zuerst den Brems-Mischer auf ,,OFF®.
Wenn die Anzeige ,,STR>INH* erscheint, kann DUAL ESC nicht verwendet werden.

Schalten Sie zuerst den Lenk-Mischer auf ,,INH

Dual ESC mixing "DUAL ESC"

A E
e (53) - | MODE A

(DUAL ESC-Bildschirm)
LAl ESC

RATE: 198 <R
M=MD2 OFF <R

Driicken

Mégliche Einstellungen
MODE: Funktion ON / OFF
RATE: Mischrate CH4
MXMD: Mix Mode

TRIM: Trimm Mode

Trimmtaste fiir Funktion
wiéhlen
ESC-MD

zum Einstellbildschirm der
Geberauswahl-Funktion

Funktion ON / OFF (MODE)
INH, ACT

Auswéhlen

- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.



Reihenfolge DUAL ESC- Mode umschalten mit Trimmtaste

DUsL ESC bUaL ESC UL ESC
MOCE IETEN MOCE I MOCE  IEE
ReTED 109 <R ReTE! 199 <R RATE: 1@@ <R
MHMEZ OFF <R — MEME: OFF <R — MXMDE OFF <R
TRIMZI OFF <R TRIM: OFF <R TRIM: OFF <R
FTRIM 1AL FTRIM DIAL FTRIM CIAL
el el v

<F <F <F

2 (Mischrate Hinterachse einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RATE" fahren, an-
schliessend mit der (+) und (-) Taste die gewlinschte Einstel-
lung wahlen.

3 (Mix Mode einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MXMD* fahren, an-
schliessend mit der (+) und (-) Taste die gewlnschte Einstel-
lung ON / OFF wahlen.

,OFF“: die EXP-Funktion und andere Einstellungen von CH2 werden nicht
bertcksichtigt.

,ON“: die EXP-Funktion und andere Einstellungen von CH2 werden bericksi-
chtigt.

4 (Trimm Mode einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,TRIM" fahren, an-
schliessend mit der (+) und (-) Taste den gewlnschten Trimm
Mode einstellen.

,OFF*: Trimmung CH2. wird nicht beriicksichtigt
,ON*“: Trimmung CH2 wird berucksichtigt

5 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Trimmer einstellen

Mischrate Hinterachse
(RATE)

0~120

Grundeinstellung: 100

Einstellen:

-Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

-Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die
(+) und (-) Taste gleichzeitig
ca 1 Sekunde drlicken.

Mix Mode einstellen (MXMD)

OFF, ON

Grundeinstellung: OFF

Auswaéhlen

- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Trimm Mode einstellen
(TRIM)

OFF, ON

Grundeinstellung: OFF

Auswiéhlen

- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

feingetrimmt werden.

Bestimmen Sie eine Trimmtaste, um die Funktion zu bedienen.(sieche Funktion ,,TRIM
DIAL"). Die Mischrate der Hinterachse CH4 kann im Betrieb iiber eine Trimmtaste

Hinweise:

Mit dieser Funktion werden beide Motorregler simultan gesteuert. Um iibermissige
Belastungen an Elektronik und Modell zu vermeiden, verwenden Sie diese Funktion
mit Bedacht, indem Sie nicht zu extreme Werte fiir das Antriebsverhéltnis wahlen. Fu-
taba tibernimmt keine Haftung fiir Schaden an Elektronik & Modell.

Dual ESC mixing "DUAL ESC"

Funktion

77



Kreisel-Mischfunktion ,GYRO MIX*

Mit dieser Funktion kann die Kreiselempfindlichkeit liber den Zusatzkanal 3 eingestellt
werden. Die Empfindlichkeit des Kreisels ldsst sich dann {iber die T4PV verdndern.

Zum Umschalten der Kreiselmodi Normal / AVCS iiber einen Schalter (PS1 oder PS2)
muss dieser zuerst in der Schalterauswahl-Funktion definiert werden.

Die Einstellung des Kreisels entnehmen Sie der Bedienungsanleitung, die Threm Kreisel
beiliegt.

Verwendung anderer Mischfunktionen

Wenn CH3 bereits durch die Funktion ,,BRAKE MIX* oder ,,4WS* belegt ist, konnen
Sie ,,GYRO MIX* nicht verwenden.

Trimmgeber einstellen

Bestimmen Sie einen Trimmgeber, um die Kreiselempfindlichkeit verstellen zu kon-
nen. (siche Funktion ,,TRIM DIAL").

Kreisel-Mischer ,,GYRO MIX* aufrufen

(HOME-Bildschirm) | (MENUY) (MENU 2)
— Bt £ Jul = JINE S5

il A [

FSTR MIX

(GYRO MIX-Bildschirm)
I nAOMIN

MERARE MIM
P GHRO T G

FPROG MIX _W

kUL ESC

e (23 - | MODE [T
] & )= =]

Driicken

MORK 2
ALCE:

@ —
FTH MOLF

pCHI-CF  Select

FTRIM C "
FSLUITCE GYRO MIX

e

Driicken Driicken

AVCS / Normal Mode

Zwei Kreisel-Modi stehen zur Auswahl: Normal Mode oder AVCS Mode. Wahrend im Normal-Mode der Krei-
sel nur das Ausbrechen des Fahrzeugs korrigiert, wird im AVCS Modus zusatzlich die urspriingliche Richtung
des Fahrzeugs berucksichtigt und entsprechend korrigiert.

Outside

wisice |
TR = 2l
=

Normal
Auto wird beim ausbrechen
automatisch gegengelenkt,
die Richtung wird nicht kor-
rigiert.

T
<
S
=
=y
o
S
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Outside

usael]

AVCS
Auto wird beim ausbrechen
automatisch gegengelenkt
und nimmt wieder die ur-
spriingliche Richtung ein.

Gyro mixing "GYRO MIX"



GYRO MIX einstellen
(Vorbereitung)

- Kreisel am Empfanger anschliessen. Wenn die Empfind-
lichkeit Uber die Fernsteuerung verandert werden soll, die
Kreiselsignal-Leitung an Empfanger Kanal 3 einstecken.

( Siehe entsprechende Anleitung des verwendeten Kreisels)

- Wenn die Kreisel-Modi (Normal, AVCS) Uber die Fern-
steuerung gewechselt werden sollen (Schalter), muss
vorgangig ein Schalter in der Schalterauswahl-Funktion

~SWITCH® zugewiesen werden.

(Kreisel Mode einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE" fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste den gewunschten

GYRO Mode einstellen.

. INH*“:Funktion OFF
LNORM*: Kreiselmode NORMAL
LAVCS®: Kreiselmode AVCS

LSEL: umschalten zw. NORMAL und AVCS-Mode
(ist kein Schalter definiert, erscheint <NO SW>)

- Wenn die Anzeige ,,4WS>OFF* erscheint, kann GYRO MIX nicht verwendet

Mégliche Einstellungen
MODE: Kreisel Mode
NORM: Normal-Mode Gain
AVCS: AVCS-Mode Gain

Schalter auswéhlen
GYRO

Um die Einstellung zu
verlassen, driicken Sie die
END-Taste.

INH, NORM, AVCS, SEL

Auswéhlen
- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Anzeige bei Modeauswahl
mit Schalter

EYRO MI¥ GYRO MIM GYRO MI¥
MOCE [T MOCE :FHEA MoCE SN
[ On 1 O [ OM)
MORMI @ MORMI ——— MORMI S0 4-
P J—— auCs:l S8 auUCsr S@
SLITCH
"NORM" mode "AVCS" mode "SELE" mode

werden. Schalten Sie zuerst den 4WS-Mischer auf ,,OFF.
- Wenn die Anzeige ,,BRK3>INH* erscheint, kann GYRO MIX nicht verwendet
werden. Schalten Sie zuerst den Brems-Mischer auf ,,INH®,

2 (Kreiselempfindlichkeit NORMAL einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,NORM* fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste den gewinschten
GYRO Gain fur NORMAL einstellen.

(Kreiselempfindlichkeit AVCS einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,AVCS* fahren,
anschliessend mit der (+) und (-) Taste den gewlnschten

GYRO Gain fir AVCS einstellen.

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Gyro mixing "GYRO MIX"

Anzeige, wenn kein Schalter
definiert

GYRO MIM
CHO_SW

UlalelcH =FEL |

(OFF)
T

jel=]

ORI
AL

FSLUITCH

Zum Einstellbildschirm
Schalterauswahl-Funktion

Funktion

NORMAL /AVCS Gain

(NORM, AVCS)

0~120

Grundeinstellung: 30

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichze-
itig ca 1 Sekunde driicken.
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CPS-Mischfunktion ,CPS MIX*

Diese Funktion steuert den Schalter fiir die Futaba CPS-1 Unit. Normalerweise wird die
CPS-1 Unit zur Steuerung der Modellbeleuchtung iiber einen freien Schalter ein- und aus-
geschaltet. Mit dieser Funktion ldsst sich die CPS-1 Unit mit der Gas- und Lenkungsfunk-
tion mischen, sodass die CPS-1 Unit je nach Steuerbefehl ein- / ausgeschaltet wird. Auf
Waunsch ldsst sich sogar eine Blink-Frequenz der Modellbeleuchtung realisieren.

So kann als Beispiel eine LED zum Bremslicht umfunktioniert werden.

Verwendung anderer Mischfunktionen

Wenn CH4 bereits durch die Funktion ,,BRAKE MIX“,, 4WS“oder ,,DUAL ESC*
belegt ist, konnen Sie ,,CPS MIX* nicht verwenden.

CPS-Mischer ,,CPS MIX* aufrufen

(MENU 2) (CPS MIX-Bildschirm)
R CPS MIX
2 _: =3 | CTRLELOFF
BSTR MIM @ [ ThH
FERAKE MIX :
PEVRO MIN J D Dideken |POEIE ———
FPROG MIM :
POUAL ESC : TvPE: ———
FALIS
PTH MOGE | Select : e
(s% PCHE.CHA "(?PeSCMIX" G-
: FTRIM CIAL :
Driicken @‘I BSWITECH Driicken

: P :

Mégliche Einstellungen

MODE: Funktion ON / OFF, Control Geber

POSI: Schaltpositiionen EIN / AUS

TYPE: Lichtmode

TCYCL: Blinkfrequenz

CPS-Mischer einstellen
(Vorbereitung)
. . . . . Schalter wéhlen
- Die CPS-1 Unit mit dem Empfanger CH4 verbinden. CH4

- Wenn die Modellbeleuchtung Uber einen Schalter betatigt
werden soll, missen Sie den Schalter in der Schalter-Aus-
wahlfunktion ,SWITCH" vorgangig zuweisen.

CPS mixing "CPS MIX"



1 (Control Geber auswahlen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,CTRL" anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten den gewlinschten Ge-
ber auswahlen.

INH*“: Funktion OFF

,,CH4 FUNC*: on / off iiber Schalter betétigt
»STR NT*: on bei Position Lenkung Mitte
»STR END*: on auf beide Seiten der Lenkung
,,THR NT*: on bei Position Gas Neutral
,,THR FWD*: on bei Gashebel vorwirts
,,THR BRK*: on bei Gashebel riickwirts

,,TH NT+BK*: on bei Gashebel neutral und riickwirts CP3 MIX
CTRL: L OM) -
2 (ON / OFF Position einstellen) POSI: 58 -

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,POSI* |T*FE:FLEH
anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-) |®*t =#
Tasten den gewiinschten Wert auswahlen.

Der Ein / Aus-Status kann rechts neben

,CTRL" Uberpruft werden. Es wird entweder
,ON* oder ,OFF* angezeigt.

3 (Lichtmode auswahlen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TYPE® anwahlen,
anschliessend mit den (+) und (-) Tasten den gewilnschten
Mode auswahlen. Es kann zwischen ,NORMAL® oder
,FLASH“ gewahlt werden.

»NORMAL®: Beleuchtung AUS / EIN
,,LFLASH®: Blitzmode

4 (Blitzfrequenz einstellen)
Wenn der Lichtmode ,FLASH®“ gewahlt wurde, kbnnen Sie
zusatzlich eine Blinkfrequenz einstellen.
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,CYCL" anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten den gewlinschten Wert
auswahlen.

5 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

CPS mixing "CPS MIX"

Control Geber auswéhlen
(MODE)

INH, CH4 FUNC, STR NT, STR
END, THR NT, THR FWD,
THR BRK, TH NT+ BR

Auswiéhlen

- INH, CH4 FUNC, STR NT,
STR END, THR NT, THR
FWD, THR BRK, TH NT+ BR

—— Zeigt den ON / OFF-Status

— ON / OFF Position (POSI)

5~095
Grundeinstellung: 50

Lichtmode wéhlen (TYPE)
Normal, FLASH

Auswiéhlen
- Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Blinkfrequenz wéhlen (CYCL)
1~100
Grundeinstellung: 50

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichze-
itig ca 1 Sekunde driicken.

Funktion
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Menue Gashebel ,TH MODE*

Dieses Menue beinhaltet die folgenden 4 Funktionen:

- Gas/Bremsverhéltnis ,,SXNT*, plaziert die Servo - Neutralposition um, indem das Verhiltnis Gas
zu Bremse verdndert wird.

- Gasvorwahl ,,IDLE UP*, damit ldsst sich ein erhohter Leerlauf programmieren, um das Starten
eines Verbrennermotors zu erleichtern.

- Neutral-Bremsfunktion ,,NTBRK, betétigt die Bremse in Neutralposition des Gastriggers
- Motor AUS-Funktion ,,TH OFF¢, stellt den Verbrennermotor auf AUS, indem das Gasservo den
Vergaser schliesst - unabhéngig von der Stellung des Gastriggers.

Menuefunktion ,,TH MODE* aufrufen

(MENU 2) (TH MODE-Bildschirm)
kM EMLok TH MOGE
2] a :
e (150) - | S M T SRR
FETR MIX @
FERAGEE MIX : MTERE.: =]
PEVRD MIN P Didoken
FPROG MIX : THOFF: =]
MGl ESC :
kdblS IDLUP: =]
:
: :?E?ﬁcg?m_ Select € - FIWITCH
Driicken é @1 BSWITCH TH MODE § Driicken
: <z :
Mégliche Einstellungen
SXNT: Servo Neutralposition NTBRK: Neutral-Bremsfunktion
IDLEUP: Gasvorwahl THOFF: Motor AUS

Gas/Bremsverhaltnis ,,SXNT*

-Diese Funktion ermoglicht es, die Servo-Neutralposition zu verdndern, indem das Verhélt-
nis Gas zu Bremse am Gastrigger verdndert wird. Das Verhiltnis kann 5:5 oder 7:3 gewihlt

werden.

gasseitig 5935&@ gassseitig E ! ! bremsseitig

50:50 70:30
Servo-Neutralposition auswéhlen

1 (Mode auswahlen)

M
<
S
=
=
o
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Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,SXNT“ anwahlen, an- Mode wéhlen (SXNT)
schliessend mit den (+) und (-) Tasten den Mode ,F5/B5" oder FS/B?’ FriBs
« " Auswdéhlen
,F7/B3" auswahlen. - Wahlen Sie mit der (+) und (-)
,F5/B5“: Vorwarts 50% / Bremse 50% Taste.

LF7/B3*“: Vorwarts 70% / Bremse 30%

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.
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Gasvorwahl ,,IDLE UP*

Der Funktion Gasvorwahl muss vorgingig in der Schalterauswahl-Funktion ,,SWITCH*
ein Schalter zugewiesen werden.

Mit dieser Funktion kann die Leerlaufeinstellung zum Starten eines Verbrennermo-
tors, oder auch beim Nachtanken angehoben werden. Desweiteren kann zum Beispiel
die Bremsfunktion unterbunden werden, wenn der Motor wéihrend der Fahrt abgestellt
wird.

Bei Verwendung eines Elektromodells sollte die Funktion erst nach dem Initialisie-
rungsprozess des Motorreglers eingeschaltet werden- analog der Funktion ,,Bremse
Neutral®.

Funktionsweise

Die Neutralposition des Gaskanals wird in Richtung vorwérts oder bremsen verscho-
ben. Das Gestéinge der Anlenkung kann dabei nicht verklemmen, weil der maximale
Ausschlag des Gasservos unverandert bleibt.

Displayanzeige
Die LED der T4PV blinkt, wenn die Funktion eingeschaltet wird.

TH MOCE i inge-
<NO SW> wird angezeigt, Wenn die TAPV einge ;
wenn kein Schalter definiert £4MT:FS~E5S schaltet wird und it wARn
ist. NTERE " & ,,IDLE UP* steht auf IDLEFLIP
THOFF: @ ON, ertont ein Alarm- THOEE
ICLUP I ton mit Warnanzeige im oF
Zum Einstellbildschirm D U Display. In diesem Fall "SRiRE
Schalterauswahl-Funktion < FELITCH den Schalter fiir ,,IDLE Wiarnanzeige
UP* auf OFF stellen.
IDLE UP einstellen Einstellen:

. - Wahlen Sie die Einstellung mit
(Vorbereitung) der (+) und (-) Taste. .
- In der Funktion ,SWITCH" einen Schalter fiir ,IDLE UP* definie- - Die Grundeinsteliung wird wie- - g

der hergestellt, wenn Sie die (+) :;

ren. und (-) Taste gleichzeitig ca 1 IS
. . Sekunde driicken. S

1 (Wert fiir Gasvorwahl eingeben) w

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,IDLEUP* anwahlen, an- .
Gasvorwahl eingeben (IDLUP)

schliessend mit den (+) und (-) Tasten den gewlinschten Wert D50 ~ D1, 0, U1 ~ U50
eingeben. Grundeinstellung: 0
,D“: bremsseitig
2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste. ,U“: gasseitig

Trimmgeber einstellen

Bestimmen Sie einen Trimmgeber, um die Gasvorwahl verstellen zu konnen. (siche
Funktion ,,TRIM DIAL®).
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Neutral-Bremsfunktion ,, NTBRK"

Der Funktion Neutral Bremse muss vorgéngig in der Schalterauswahl-Funktion ,,SWITCH*
ein Schalter zugewiesen werden.

Wenn der Gastrigger auf neutral steht, kann mit dieser Funktion die Bremse eingestellt und
via Schalter betétigt werden. Bedenken Sie dabei, dass der Motorregler zur Initialisierung
jeweils die Neutral-Position erkennen muss (Sicherheitsfunktion). Deshalb sollte die Funk-
tion erst nach dem Initialisierungsprozess des Motorreglers eingeschaltet werden.

Hinweis

Die Funktion Bremse Neutral kann simultan mit der regler-internen Drag-Brake
verwendet werden. Der Einfachheit halber sollte jeweils aber nur eine der Brems-
funktionen genutzt werden.

Trimmgeber zuweisen

Wenn die Funktion Neutral Bremse auf ON gestellt wird, ist automatisch der
Trimmgeber fiir den Gaskanal (DT1-DT6 oder DL1) zugewiesen.

Displayanzeige
Die LED der T4PV blinkt, wenn die Funktion eingeschaltet wird.

TH MOCE . ; —
Wenn die T4PV einge- |memmmem
<NO SW> wird angezeigt, . : MI¥ LARN
wenn kein Schalter defini. SHNT I FS./BS schaltet wird und ,,NT-
ertist. NTERE (E BRK* steht auf ON, IBLE UP
. . . ok
THOFF: @ ertont ein Alarmton mit THOEE
ICLUP: & Warnanzeige im Dis- oF
Zum Einstellbildschirm | MO S play. In diesem Fall den MERARE
Schalterauswahl-Funktion . L
G Schalter fiir ,,NTBRK“ Warnanzeige
auf OFF stellen.
Neutral-Bremsfunktion einstellen Einstellen:
Vi . - Wahlen Sie die Einstellung mit
T (Vorbereitung) der (+) und (-) Taste.
S - In der Funktion ,SWITCH* einen Schalter fiir ,NTBRK" definie-  -Die Grundeinstellung wird wie-
= der hergestellt, wenn Sie die (+)
g‘. ren. und (-) Taste gleichzeitig ca 1
B . Sekunde driicken.
S 1 (Rate fur Neutral-Bremse eingeben) erunde drucken

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,NTBRK" anwahlen, an- ¢ - mora o noeben (NTERI

schliessend mit den (+) und (-) Tasten die gewlinschte Brems-  Grundeinstellung: 0
rate eingeben.

2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Beeinflussung anderer Funktionen auf ,,Neutral-Bremse*

Einstellungen der Gaskanal-Servowege (ATL) und / oder Endpunkteinstellungen
EPA wirken sich ebenfalls auf die Neutral-Bremsfunktion aus.
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Motor AUS-Funktion ,,TH OFF*“

Der Motor AUS-Funktion muss vorgéngig in der Schalterauswahl-Funktion ,,SWITCH*
ein Schalter zugewiesen werden. Durch Betdtigung des Schalters wird der Vergaser
durch das Gasservo geschlossen und stellt den Verbrennermotor auf AUS - unabhingig
von der Stellung des Gastriggers oder anderen zugeschalteten Funktionen.

Trimmgeber einstellen

Bestimmen Sie einen Trimmgeber, um die Throttle OFF-Position verstellen zu konnen.
(sieche Funktion ,,TRIM DIAL").

Displayanzeige
Die LED der T4PV blinkt, wenn die Funktion eingeschaltet wird.

TH MODE ; ;
: : Wenn die T4PV einge- "
NO Sw d t
< > wird angezeigt, .
wenn kein Schalter defini- SMNTZFS-BS SChaltet erd und ”TH i AR
ert ist. MTERE.: <] OFF*“ steht auf ON, ICLE UF
.. . . =14
THOFF: ] ertont ein Alarmton mit THORF
IbLuR: = Warnanzeige im Dis- oF
Zum Einstellbildschirm CHO Sl play In diesem Fall den NEE;EEL
Schalterauswahl-Funktion | S ' N «
Schalter fiir ,,TH OFF“  Warnanzeige
auf OFF stellen.
Motor AUS-Funktion einstellen
(Vorbereitung)
- In der Funktion ,SWITCH" einen Schalter fir ,TH OFF* definie-
ren.
" . \ Einstellen:
1 (Servoposition fir Motor AUS einstellen) - Wahlen Sie die Einstellung mit

- Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TH OFF* anwahlen, der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-

anschliessend mit den (+) und (-) Tasten die gewlinschte Ser- der hergestellt, wenn Sie die (+)
vostellung einstellen. und (-) Taste gleichzeitig ca 1 s
Sekunde driicken. K]
A ol
L .. . Servostellung eingeben (TH =
2 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste. OFF) g elng ( §
0~B100 w

Grundeinstellung: 0

/\ Warnung

@Bei dieser Funktion ist besondere Vorsicht geboten
Bei aktivierter Funktion ist der Servomotor jeweils in der bestimmten Funktion blockiert und reagiert nicht auf
Betéatigung des Gastriggers. Eine falsch gewahlte Einstellung kann demzufolge zu Kontrollverlust lhres Modells
(Auto, Boot) fiihren!
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Zusatzkanal 3/4 ,CH3/CH4"

Benutzen Sie diese Funktion, um die Servopositionen der Zusatzkandle CH3 und CH4
festzulegen. Die Kanéle 3 und 4 werden iiblicherweise einer Trimmtaste oder Schalter (
siche Menti ,,SWITCH* und ,,TRIM DIAL") zugewiesen.

Falls die Kanile 3 und 4 iiber einen Mischer gesteuert werden, konnen Sie hier keine
Einstellungen vornehmen.

Sind Kanal CH3 und CH4 einem Geber zugewiesen, konnen Sie die Servopositionen
direkt mit dem auf den Geber verlinkten Einstellbildschirm einstellen.
Zusatzkanal-Funktion ,,CH3/ CH4* aufrufen:

© (MENU 1) (MENU 2) : (CH3/ CH4-Bildschirm)
: R EML b : CH3.CH4
: <« €H> : g
TFH-NRED T : E V'S :
A fod) e (05 = | #CHS
e BSTR MIM
v PERGKE MIN : POS T -]
: FEVRO MIN ! Dificken
FPROG HMIM
© (MENU 3) bas - : +CHa
: BCPS MIW : S &
ol .. 2™
Driicken E @1 BSLITCH SeIECt § Driicken
: - "CH3/CH4" :
CH3.-CH4
*CHE
POSI:
(LSED S ) Zum Einstellbildschirm Schalteraus-
wahl. CH3/CH4 kann hier nicht ein-
*CH gestellt werden.
POSI:————
[USEDR Sho )

Position Zusatzkanal auf Einstellbildschirm einstellen

1 (Funktion auswahlen)

Fahren Sie bei CH3 oder CH4 mit dem Cursor (JOG-Taste) auf
dem CH3/CH4-Einstellbildschirm auf das Feld ,POSI®.

M
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Position Zusatzkanal 3 (POSI)
Position Zusatzkanal 4 (POSI)

2 (Position einstellen)

0~ 100%
Stellen Sie mit der (+) und (-) Taste die gewlnschte Servoposi-  Grundeinstellung: 0%
tion von CH3 oder CH4 ein. Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichze-
itig ca 1 Sekunde driicken.

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.
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SBUS-Link Funktion ,SX LINK®

Mit dieser Funktion werden S-Bus Servos direkt am Sender programmiert.
Dazu muss das jeweilige Servo mit der T4PV verbunden werden. Benutzen Sie hierzu
handelsiibliche Servo-Verldngerungskabel.

Fiir einige Einstellungen wird ein PC sowie die Software ,,S-Link* bendtigt, welche als
Freeware zum Download auf der Futaba- sowie Arwico Homepage bereitsteht.

-Achten Sie auf eine ausreichende Batteriekapazitit der T4PV bevor Sie diese Funktion nutzen. Allenfalls vorgéngig die Batterien
ersetzen oder den Sender Akku aufladen.
-Ebenfalls wird servoseitig eine entsprechende Stromversorgung benétigt, welche mit dem entsprechenden Servo korrespondiert.

Futaba
Battery

Verbinden Sie das SBUS-
Servo und eine passende
Stromversorgung mit dem
Kommunikations-Port der

T4PV.
E-Bidschirm) (MENU 1) (MENU 3) : (SX LINK-Bildschirm)
o : [ > MEMUAkok : g3 LINK
%?‘1’;;' : <E%’I 2] : ﬁggéglgni!n_
Eimi "-4@}-}3 FTELEMETR S E CTAF )
: FTLM LUOICE :
(MENU2) 4@ | e SRR i
f i 10— o | T2
— FECJUSTRR EI-| EETTR-I IS
: M IRC Select : K]
Didcken <> | ¥EVETE "SXLINK" i Didoken k>4
: — : §
................................................................ T
¥ LIMK
(RO LIME D
MorE:ESEEl -——— Mogliche Einstellungen
READ: Einstellungen Servo lesen
TR WRITE: Einstellungen Servo Gibernehmen
i RESET: Einstellungen Servo zurlicksetzen
EEET)-, |
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Verwendung der SBUS-Link Funktion
(Vorbereitung)

- Verbinden Sie die T4PV mit dem SBUS-Servo wie in der Darstellung
auf der vorhergehenden Seite.

- Schliessen Sie eine passende Stromversorgung an das Servo.

1 Offnen Sie den Einstellbildschirm der SBUS-Link Funktion wie auf der
vorhergehenden Seite dargestellt.

2 (Auslesen der aktuellen Daten)

Lesen Sie die ID sowie die aktuellen Daten des angeschlossenen
Servos aus, indem Sie wie folgt vorgehen:

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".
Wahlen Sie den Befehl ,READ* mit der (+) und (-) Taste und driicken
anschliessend die JOG-Taste, um ,READ* auszufihren.

-Es erscheint die Meldung ,Complete” und die ID sowie die aktuellen Servo-
einstellungen werden aufgelistet.

-Wenn die Meldung“ COM-Error” erscheint, ist der Auslesevorgang fehlge-
schlagen. Priifen Sie die Anschliisse und Batteriespannungen und wiederho-
len Sie ,READ".

3 (Einlesen der eingestellten Parameter)

Um ihre gewinschten Einstellungen zu Ubernehmen, fiihren Sie den
Befehl ,WRITE" aus, indem Sie wie folgt vorgehen:

(Sehen Sie die Erklarungen auf den folgenden Seiten zu den einzel-
nen Parametern)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".

Wahlen Sie den Befehl ,WRITE" mit der (+) und (-) Taste und driicken
anschliessend die JOG-Taste, um ,WRITE" auszufihren.

-Es erscheint die Meldung ,,Complete* und die aktuellen Parameter werden eingele-
sen.

-Wenn die Meldung® COM-Error erscheint, ist der Einlesevorgang fehlgeschlagen.
Priifen Sie die Anschliisse und Batteriespannungen und wiederholen Sie ,,WRITE*.
-Wenn die Meldung ,,NO DATA* erscheint, steht ,,WRITE® nicht zur Auswahl, da es
keine Daten einzulesen gibt.

4 (Daten zurticksetzen)
Stellen Sie die Werks-Parameter des Servos wieder her, indem Sie
den Befehl ,RESET" ausfiihren.

Dazu missen Sie vorgangig den Befehl ,READ" wie oben be-
schrieben ausfuhren.

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".
Wahlen Sie den Befehl ,RESET" mit der (+) und (-) Taste und driick-
en anschliessend die JOG-Taste, um ,RESET" auszufihren.

-Es erscheint die Meldung ,,Complete® und die Werks-Parameter werden eingelesen.
-Wenn die Meldung® COM-Error* erscheint, ist der Einlesevorgang fehlgeschlagen.
Priifen Sie die Anschliisse und Batteriespannungen und wiederholen Sie ,,RESET*.
-Wenn die Meldung ,,NO DATA* erscheint, steht ,,RESET* nicht zur Auswahl, da es
keine Daten einzulesen gibt.
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Parameter einstellen / @ndern

1 Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf den gewlnschten Pa-
rameter und geben Sie mit der (+) und (-) Taste den gewlinschten
Wert ein.

S LIME
= ID des Servo
ullel=H LI I TE

B4 2—88851

CH.-:.NE i T Cursor-Pfeil markiert den

MEUT: B.8 gewahlten Parameter
EPAL: 188.8

EPaR: 188, 8
REVE: MORHM

Erkldrungen zu den einzelnen Parametern

ID

Parameter auswdéhlen
- Auswahl mit dem Cursor

Einstellen:

- Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

- Die Grundeinstellung wird wie-
der hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.

Servoidentifikations -Nummer des angeschlossenen Servos - kann nicht
verandert werden.

SMOT (Softlauf)

In Abhangigkeit zu einer Signalanderung kann der Servolauf sanfter ge-
staltet werden. Wenn Sie extraschnelle Servoreaktionen benétigen, sollte

¥ LIME

die Funktion jedoch auf ,Aus” gestellt werden.

DEAD (Totband)

Legt den Bereich fest, in welchem das Servo beim stoppen aufhért, sich
zu bewegen. Je kleiner der Wert, desto eher beginnt das Servo bei einem
Signaleingang wieder zu laufen.

Hinweis: wird der Totband-Bereich zu klein gewahlt, ist das Servo per-

— PEACL. 8. 25

manent unter Strom und kann so beschadigt werden. Zudem nimmt der
Stromverbrauch der RC- Anlage unnétig zu.

"

ESH LRI TE
—— Bd2-88851

HSMOT 2 O

CaMP. S8
STRE. 4.8
ESTH. OFF
BOST. 18x
CHal: 1
MEUT. &.8
EFaL:188.8
EFPQR. 188,48
REVE: MORM

DAMP (Démpfung)

Position abgebremst wird.

trage an.

Das Stopverhalten eines Servo kann hier beeinflusst werden. Wenn zum Beispiel bei Grossmodellen die Lenkung
aufgrund grosser Tragheit zu Flattern beginnt, kann dieses Verhalten gedampft werden. Dabei kann mit einem héher-
en Wert ein ,Uberschiessen” des Servos (iber die Stopp-Position verhindert werden, indem das Servo vor der Stopp-

Ein tiefer Wert entsprechend lasst das Servo bewusst Ubersteuern, dafir fihlt sich das Ansprechverhalten weniger

Funktion
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STRE (Haltekraft)

Definiert die Haltekraft, mit welcher das Servo probiert, die vorgegebene
Position zu halten.

Ein hoher Wert bedeutet die Servoposition wird mit viel Kraft gehalten.

Ein kleiner Wert bedeutet die Servoposition wird mit weniger Kraft ge-
halten.

Hinweis: Ein héherer Wert bedeutet gleichzeitig auch ein héherer Strom-
verbrauch.

BSTM (Boost-Mode)
OFF: Boost nur ON bei langsamer Servobewegung (libliche Einstellung).
ON : Boost immer ON (fir extraschnelle Servoreaktion).

BOST (Boost)

Einstellung der Minimal-Stromstarke, ab welcher der Servomotor anlaufen
soll. Wenn die Funktion eingeschaltet ist, kann das Servo bereits auf klein-
ste Signaleingaben anlaufen. Ein kleiner Wert bedeutet ein sehr sanftes
Ansprechverhalten des Servos, jedoch kann bei einem grosseren Wert
auch ein grosseres Drehmoment beim Anlaufen abgegeben werden.

Zuviel Boost kann jedoch zu ruppigem Servolauf flihren.

CHAN (Kanal)

S-Bus System Kanal,welchem das Servo zugewiesen werden soll. Wenn
S-Bus nicht verwendet wird, bzw ein normaler Empfanger verwendet wird,
spielt diese Einstellung keine Rolle.

NEUT (Neutral)

Hier kann der Servomittelpunkt eingestellt werden. Eine grosse Ver-
schiebung des Mittelpunktes bewirkt jedoch einen ungleichen Servoweg in
eine Richtung.

EPAL (Servoweg Anschlag links)
Maximal moglicher Servoweg fir die linke Drehrichtung.

EPAR (Servoweg Anschlag rechts)
Maximal méglicher Servoweg fir die rechte Drehrichtung.

I
—

(

S LINE
"

F—1
ulalel= LIR I TE
B4 2—a8a51
SMOT . 0O
CEAL:A. 25
CakP: Sa
STRE:d.8
ESTHM: OFF
EOST: 18%
CHaM. 1

— MEUT: &.8

EFaL: 188. 5
EFAR: 168,58
REVE: MORM

REVE (Reverse)
Hier kann die Laufrichtung des Servo umgekehrt werden.
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-Link Funktion ,MC LINK®

Mit dieser Funktion werden elektronische Fahrtenregler in Verbindung mit HRS-Empféngern abgestimmt,
damit diese programmiert werden konnen. Hierzu wird iiber die DSC-Verbindung ein Standart PPM-Signal zum
Regler gesendet. Bei Reglertypen, welche bereits auf HRS-Impusle abgestimmt sind, miissen keine Einstellungen

vorgenommen werden.

Desweiteren kénnen mit dieser Funktion im Speziellen die Futaba-Reglertypen (MC960CR, MC950CR, MC-
940CR, MC851C, MC602C, MC402CR, etc.) direkt mit der T4PV eingestellt werden.

Der Regler wird dabei iiber den Kommunikations-Port mit der T4PV verbunden. Verwenden Sie hierzu ein
handelstibliches Servo-Verlangerungskabel.

Es werden jeweils die letzten eingelesenen Daten seitens T4PV abgespeichert. Es lassen sich fiir jeden der 40
Modellspeicher individuelle Einstellungen abspeichern.

- Achten Sie auf eine ausreichende Batterieckapazitdt der T4PV bevor Sie diese Funktion nutzen. - Allenfalls vorganglg die Batter-

ien ersetzen oder den Sender Akku aufladen.

- Ebenfalls wird reglerseitig eine entsprechende Stromversorgung bendtigt, welche mit dem

entsprechenden Motorregler korrespondiert.
- - —_

\

Motorregler wie dargestellt
mit dem Kommunikations-
Port der T4PV verbinden.

T (MENU 1) (MENU 3) § (MC LINK-Bildschirm)
: [ P | HAAMENL A+ MG LINE

No. L m :
mabEL“sel N ‘@’ m E A : =
2 N : I - | MOGE [FEHE
-E _‘@’_’ FTELEMETRY @ X %

[ =] . :

FTLM WOICE (MO DATA]
FLOG j

(HOME BI|dSChII’m)

Driicken

FHC LIME o o
D (MENU2) <oop | LIEMSIIENG : B
f MAET selec s i
: elec . _ :
: PeTTE®  "MC LINK" -

Driicken *‘@’* B ETEn Driicken BaTT

Verwendung der MC-Link Funktion

Vorb . Mégliche Einstellungen
(Vorbereitung) READ: Einstellungen ESC lesen

-Verbinden Sie die T4PV mit dem Motorregler wie in der WRITE: Einstellungen ESC Ubernehmen
RESET: Einstellungen ESC zurlicksetzen
Darstellung oben ersichtlich.

Funktion

Schliessen Sie eine passende Stromversorgung an den ESC

1 Offnen Sie den Einstellbildschirm der MC-Link Funktion wie auf oben dargestelit.

2 (Auslesen der aktuellen Daten)

Fihren Sie den Befehl ,READ" aus, um den angeschlossenen Regler zu identifizieren und
die aktuellen Einstellungen auszulesen.
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Um die Regler-Einstellungen in der T4PV abzuspeichern missen die

MC LIMKE MC LIMKE
eingelesenen Daten mit ,WRITE" lbernommen werden. =
i AHFEAD | MoCE BN
Wenn Sie die auf der T4PV gespeicherten Regler-Einstellungen auf (MO DATAD oo CaTal
einen anderen Regler Ubertragen moéchten, fihren Sie direkt ,WRITE" JEEEL S
aus, ohne vorher die Daten mit ,READ" einzulesen. '
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".
Wahlen Sie den Befehl ,READ* mit der (+) und (-) Taste und driicken
anschliessend die JOG-Taste, um ,READ" auszufiihren.
MZ LIME MC LINE M LIME MC LIMK M LIME MC LIMK
HODE 2 HODE Sl HODE o oD HODE o HODE e
[MC4E2CR ) (MCEE2C ) (MCSSIC ) (MC9SaCR ) (MC28aCR ) (MCad4BCR )
HIn: 3.0|CLH:300 HIn: 3.0|CLH:OFF HIn: 3.0|CLH:300 HIn: 5.0|CLH:OFF HIn: 5.0 CLH:OFF HIn: 5.0 CLH:OFF
HA%: 2.5|CTH:300 HAX: 1-5|CTH:300 HRY: 2-5|CTH:300 HAY: 3.0|REV:ERK HRX: 3.0 REV:ERk HRY: 3.0 REV:ERk
ERk: GPH|CLT: O EPk: HIG(CLT: O ERL: HIG|CLT: 0 ERk: 1.5|LA: o ERk: 1.5 EHD:100 ERk: 1.5 EHD:100
DEA: 15|EHD:i00 DER: 12|EHD:100 DER: 12|EHD:i00 DER:  B|EHD:1i00 DER: B RHD:iO0 DER: B RHD:i00
LEP: 3.0|RHD: 5O LEP: 3.0 LEP: 3.0 LEP: 2.5|BHD:100 LEP: 2-8 EkA: O LEP: 2.8 Ek5: 0
nTE: O|FHE: 28 nTE: O|FHE: 3 nTE: O|FHE: O nTE:  2|FHE: B nTE: 0 EEC:6.0 nTE: 0 EEC:6.0
TEH:OFF TEH:OFF
P2 P2 &
MC402CR MC602C MC851C MC950CR MC960CR MC940CR
- Es erscheint die Meldung ,,Complete* und die aktuellen Reglereinstellungen werden
a ufgelistet.
-Wenn die Meldung® COM-Error* erscheint, ist der Auslesevorgang fehlgeschlagen.
Priifen Sie die Anschliisse und Batteriespannungen und wiederholen Sie ,,READ®.
3 (Einstellungen auf den Regler schreiben) ME: LIMK
Fihren Sie diesen Befehl aus, um ihre gewahlten Einstellungen auf den T:zja
Regler zu Gibertragen. COMPLETE!

HIn: 3.0|CLH:300

. . . . . . . HA%: 2.5|CTH:300
Sehen Sie in der englischen Originalanleitung S.99 — S.104 weit- BRL: SPHELT: O
ere Details und Erklarungen zu den einzelnen Einstellungen. wTE: 0|Fue: 20
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".
Wahlen Sie den Befehl ,WRITE" mit der (+) und (-) Taste und drticken MG LIMK MG LINK
anschliessend die JOG-Taste, um ,WRITE* auszufiihren. HOCE NI HOCE IS
(MCABZCR ) (MCABECR )
- Es erscheint die Meldung ,,Complete* und die aktuellen Parameter werden eingelesen. (LI SEE iPE SEEIE
- Wenn die Meldung® COM-Error erscheint, ist der Einlesevorgang fehlgeschlagen. AN e AN e
- Priifen Sie die Anschliisse und Batteriespannungen und wiederholen Sie ,, WRITE*. el et el L
- Wenn die Meldung ,,NO DATA* erscheint, steht ,, WRITE* nicht zur Auswahl, da es ke- ] (i ]
ine Daten einzulesen gibt.
- Es konnen keine Daten eingelesen werden, welche nicht dem angeschlossenen Regler-
typ entsprechen.
| - ME LIME
i~ 4 (Daten zuriicksetzen)
S mooE R
§ Stellen Sie die Werks-Parameter des ESC wieder her, indem Sie den (MCAEZCE |
. COMPLETE !
g Befehl ,,RESET“ ausflihren. ::; :: El{n:gg
. . .. . “« . ERk: SFH|CLT: O
Dazu mussen Sie vorgangig den Befehl ,READ® wie oben beschrieben pan: 5| Btn: 10
ausfiihren nte: O|Fue: 28
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,MODE".
ME LIME, ME LIME
.. . P + : ..
Wahlen Sie den Befehl ,RESET* mit der (+) und (-) Taste und driicken oD € oD €
anschliessend die JOG-Taste, um ,RESET" auszufihren. [MCABECR ) (MCAEZCR )
COM-ERROR TYFE ERROR
-Es erscheint die Meldung ,,Complete® und die Werks-Parameter werden eingelesen. HIn: 3.0[cLH:300 HIn: 3.0[cLH:300
K . . . HA®: 2.5|CTH: 300 HA®: 2.5|CTH: 300
Wenn die Meldung® COM-Error erscheint, ist der Einlesevorgang fehlgeschlagen. ERL: sRH|LT: O ERL: sRH|OLT: O
Priifen Sie die Anschliisse und Batteriespannungen und wiederholen Sie ,,RESET*. :?: !-g m :: :?: !-g m ::
Wenn die Meldung ,,NO DATA* erscheint, steht ,,RESET* nicht zur Auswahl, da es ke-
ine Daten einzulesen gibt.
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Modell Datentransfer-Funktion ,MDL TRANS*

Diese Funktion erlaubt es, die Daten aus dem Modellspeicher von einer T4PV auf eine andere T4PV
zu lbertragen. Verbinden Sie dazu mit einem geeigneten DSC-Kabel (20.ZK1594) die beiden Kom-
munikations-Ports der T4PV.

Hinweis: Achten Sie auf eine ausreichende Batteriekapazitit der T4PV bevor Sie diese Funktion
nutzen. Allenfalls vorgéingig die Batterien ersetzen oder den Sender Akku aufladen.

Hinweis: Die Daten werden jeweils auf den aktuell aufgerufenen Modellspeicherplatz geschrieben.
Uberpriifen Sie vorgingig die Richtigkeit des aktuellen Modellspeichers in der Steuerung, welche
die Daten erhalten soll.

Es sind nur Datentransfers innerhalb der T4APV mdglich. Andere Typen werden nicht
unterstutzt.

Kommunikations-Port

Beide Kommunikations-Ports
miteinander verbinden.

Handelsubliches DSC-Kabel (20.ZK1594)

¢ (MENU 1) (MENU 3) (MDL TRANS-Bildschirm)
: L_>I A HEMLA A MEL TRAMS
TFI::NE g ‘ m E o E e
B & : (—-I e (08) e | MODE?  IEET
-4-): PTELEMETRY -
B : <‘| MTLH UG ICE : 1 EXEC
N : Driicken
: BIs LINK :
: 4 BHC L IRE j :
(MENU 2) BHDL _TREMSE : Mo. 1
BTIFE :
: bLap  Select : MODEL —BEE1
o PEDJL 'MDLTRANS'  CE3-
Driicken <- < -> FSYSTEN : Driicken

Verwendung der MDL TRANS-Funktion
(Vorbereitung)

Verbinden Sie die beiden Kommunikations-Ports der T4PV mit ei-
nem optionalen DSC-Kabel (20.ZK1594).

Beide T4PV auf ,ON“ stellen und jeweils den gewlinschten Mo-

dellspeicher aufrufen (siehe Hinweis oben).

ML TRAWNS
k.
MODE: ]

. EXEC

Ma. 1
MOCEL -G53 1

1 Offnen Sie den Einstellbildschirm der MDL TRANS - Funktion wie

auf oben dargestellt.

Data Transfer "MDL TRANS"

Funktion
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2 (Transfer-Mode auswahlen)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,,MODE".
Wihlen Sie den Mode ,,TRAN® oder ,,RECV* mit der (+) und (-)
Taste.

,,TRAN*: Daten senden

»RECV*: Daten empfangen

3 (Daten Transfer ausfiihren)

Fahren Sie bei beiden T4PV mit dem Cursor
(JOG-Taste) auf das Feld ,EXEC*.

Dricken Sie nun zuerst beim Sender, der Daten
empfangen soll, auf die JOG-Taste. Es erscheint
die Meldung “RCV WAIT* und der Countdown
beginnt zu laufen.

Dricken Sie nun innerhalb 30 Sekunden beim
Sender, der Daten senden soll, auf die JOG-Taste.

(Werden innerhalb 30 Sekunden keine Daten
erscheint eine Fehlermeldung).

MEL TRAMNS
.
MOCE: NSV

ExEC

(1= T |
MOCEL-—&a8a1

ML TRANS

MODE: RECY
Faz: EHEN
RCY WAIT..
| (1E= T |

MODEL-8881

empfangen,

Mode auswéhlen

»TRAN“ ,,RECV*

Einstellen

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

Einstellen

- Wahlen Sie die Einstellung
mit der (+) und (-) Taste.

Datentransfer ausfiihren
(EXEC)
- JOG-Tasten driicken

30 Sekunden Countdown
beginnt

Wenn die Meldung ,COMPLETE* |MEL TRANS
erscheint, ist der Datentransfer |woce: TRam

ML TRANS

MODE: RECY

erfolgreich beendet. N E-EC] M EEC]
COMPLETE! COMPLETE!

Wenn beim Empfanger-Sender :ZI;;L - ::p;r o

die Meldung ,RCV ERROR" ers-

cheint, ist der Datentransfer fehl-

geschlagen. Uberpriifen Sie in

diesem Falle die Steckverbindung / die Batteries- (un Trans

pannungen und wiederholen Sie Schritt 1-3.

Um den Datentransfer friihzeitig abzubrechen,
dricken Sie beim Empfanger-Sender die JOG-
Taste.

Dricken Sie die END-Taste, um die Funktion
zu verlassen.

MOCE: REGY
il E < E
RCY ERROR!
Ma. 1
MOCDEL-88a1

ML TRAMNS

MODE: RECUY

i E -EC|
CArCEL
Moal

Data Transfer "MDL TRANS"

,COMPLETE" erscheint

,RCV ERROR" erscheint

,CANCEL" erscheint



Timer Funktion ,TIMER"

Die Futaba T4PV hélt verschiedene Timer- Funktionen bereit. Sie konnen aus den folgen-
den drei Funktionen auswihlen: Aufwérts-Timer, Abwarts-Timer, Rundenzahler.

Timer- Funktion ,,TIMER® aufrufen:

(MENU 1) (MENU 3) (TIMER-Bildschirm)
h’ bk MENI ok TIMER
X} € mza . :
@_ TvPE: INEH
FTELEMETRY >

AaLkRMI  Sm

.
X | =
o & : BTLHM UOICE :
. : | FLOG .
: B3 LINME J i Dracken

€3 | wiC LINK
(MENU 2)
| S A5, F1E, R
BLOP [~ MODE: RST

- P :
: maCJU Select "TIMER" — <@=Ergd—

% : MOIRC :
Driicken *‘* PSS TEM Driicken

- Timer- Bildschirm N
TIMER TIMER TIMER
TYFE: TYFE: [N TYFPE:
ALREM:  Sm ALRM:  Sm ALRM:  Sm
(A, 6. (6 [0 B 6] (A, B (6
MOCE: RST MaLE: RST MaDE: RST
Aufwarts-Timer (UP) Abwarts-Timer (DOWN) Rundenzahler (LAP)

J

Aufwarts-Timer Funktion (UP TIMER)

Mit dieser Funktion lésst sich die Zeit vom Start bis zum Stopp der Uhr messen.

Mit jeder Betétigung eines definierten Gebers stoppt bzw startet der

Timer von Neuem, dabei wird die gestoppte Zeit jeweils kumuliert. (Wenn TINER _E

der Zéhler 99 Minuten und 59 Sekunden iiberschreitet, beginnt die Zeit- ] X

messung wieder von vorne mit 00 Minuten 00 Sekunden. ;Ez:' .!]? ug:
H "

Das erste Auslosen des Timers kann mit dem Gastrigger erfolgen.

Es kann eine Alarmfunktion gesetzt werden. Nach dem Start ertont jede G5, B G0
. . . m s
volle Minute ein kurzes Signal. MODE: RST
- Alarm: Generiert einen Signalton beim Erreichen der eingestellten Zeit.
- Vor- Alarm: Die letzten 5 Sekunden vor Erreichen der eingestellten Zeit wird jede Sekunde ein
Signalton generiert.

- Wird nach dem Starten des Timers auf einen anderen Bildschirm gewechselt, lduft die-
ser im Hintergrund weiter und kann jederzeit gestoppt werden.
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Abwarts-Timer Funktion (DOWN-TIMER)

Praktische Anwendung als Spritverbrauch-Timer.

Mit dieser Funktion lédsst sich die Zeit vom Start bis zum Stopp der Uhr
messen. Die Zeit wird dabei riickwérts gezdhlt und die Restzeit wird im
Display angezeigt. Mit jeder Betitigung des definierten Gebers stoppt |Tvre: EEEm
bzw startet der Timer von Neuem. Wenn der Zéhler 00 Minuten und 00 |aLrm: s

Sekunden tiberschritten hat, beginnt die Uhr vorwirts weiterzulaufen.

TIMER

Das erste Ausldsen des Timers kann mit dem Gastrigger erfolgen. (5, B6 B
MODE: RST

Nach dem Start ertont jede volle Minute ein kurzes Signal.

-Alarm: Generiert einen Signalton beim Erreichen der eingestellten Zeit.
Vor- Alarm: Die letzten 5 Sekunden vor Erreichen der eingestellten Zeit wird jede Sekunde ein
Signalton generiert.
- Wird nach dem Starten des Timers auf einen anderen Bildschirm gewechselt, lduft die-
ser im Hintergrund weiter und kann jederzeit gestoppt werden.

Rundenzéhler- Funktion (LAP-TIMER)

Rundenzihler-Funktion

Der Rundenzihler kann mit jeder Schalterbetitigung die Rundenzeiten aufzeichnen — bis
zu 100 Rundenzeiten insgesamt.

Diese Funktion ldsst es auch zu, die Dauer des Renn-Laufes zu program- | TIMER

mieren. Nach Ablauf der eingestellten Zeit ertdnt ein Alarmsignal und der |tpe:

Timer wird automatisch gestoppt. ALRMI  Sm
Nach dem Start ertont jede volle Minute ein kurzes Signal.
-Alarm: Generiert einen Signalton beim Erreichen der eingestellten Zeit. E"am EIEIE, E"EI
MODED RET

Vor- Alarm: Die letzten 5 Sekunden vor Erreichen der eingestellten Zeit wird jede Sekunde ein
Signalton generiert.

Das erste Auslosen des Rundenzéihlers kann mit dem Gastrigger erfolgen.

- Anzahl Runde: mit jeder Betdtigung des Schalters wird die Rundenzeit fiir ca 3 Sekunden angezeigt. Dabei wird
die Anzahl gefahrener Runden ( = Anzahl Schalterbetéitigungen ) ebenfalls angezeigt.

T
<
S
=
=y
o
S

- Die Aufzeichnung kann bis zu 100 Rundenzeiten abspeichern. Die Aufzeichnung wird durch ein erneutes Starten
des Rundenzéhlers automatisch geldscht.

- Wenn die Aufzeichnung nach 100 Runden nicht beendet wird, werden die Rundenzeiten automatisch ab Rundel
beginnend tiberschrieben.

- Die gefahrenen Rundenzeiten konnen im Menii ,,LAP LIST* eingesehen werden.

96 Timer Function "TIMER"



Timer- Bildschirm

TIMER

T+PE: HIEH
alRM:  Sm

Zeit- Anzeige

Timer auswéhlen

Zuerst bei ,TYPE“ den
Timer auswédhlen, den Sie
verwenden moéchten. Die
Bildschirm — Anzeige variiert
je nach Auswahl. Beispiel
zeigt den UP-TIMER.

Minutenanzeige (m) E]E] E]E] E]E]
] =

Sekundenanzeige (s) ;
1/100 Sekunden MaLE. RST

TIMER
[RT]

TYPE: UP
aLRM:  Sm

[, 6
MODE: EEEE

Anzeige Timer auslésen =0 psT
Pfeil: JOG-Taste driicken TE % RLN

Timer Status-Anzeige
RST: Reset-Status

RDY: bereit zur Auslésung
RUN: Timer lauft

STP: Timer gestoppt

TRG: per Gastrigger

Timer— Funktion auswéhlen
(Vorbereitung)

Weisen Sie der Timer-Funktion vorgangig einen Schalter zu.
(Sehen Sie dazu die Funktion ,SWITCH®).

1 (Timer auswahlen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TYPE" anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten den gewlinschten Timer
auswahlen.

Timer wihlen (TYPE)
UP: Aufwirts-Timer
DOWN: Abwirts-Timer
LAP: Rundenzihler

2 Driicken Sie die END-Taste, um die Funktion zu verlassen.

Timer Function "TIMER"

Funktion auswéhlen

Fahren Sie mit dem Cursor

(JOG-Taste).

Einstellung vornehmen

Verwenden Sie die (+) und (-)

Taste.

Funktion
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Aufwirts-Timer (UP) einstellen

(Vorbereitung)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TYPE" anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten den ,UP“- Timer aus-
wahlen.

Einstellen:

Wahlen Sie die Einstellung mit der (+)
und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird wieder
hergestellt, wenn Sie die (+) und (-)
Taste gleichzeitig

ca 1 Sekunde dricken.

1 (Alarmzeit einstellen) TIHER
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,AL- TvPE: HICE
RM“ anwahlen, anschliessend mit den (+) ALRME S —> gf;";zf';g‘:\nLRM)
und (-) Tasten die gewiinschte Alarmzeit ein- G,u;,de,-nste,,u,,g_. 5m
stellen. (313, B [
MOCE: RST

2 (Timer starten / stoppen)

Schalter betétigen
Betatigen Sie den Timer-Schalter, den Sie vorgangig der Timer starten / stoppen
Funktion TIMER zugewiesen haben. Der Schal- TIMER
ter wird sowohl fir Timer Start wie auch Stop |type: e
betatigt. ALRMI  Sm
Timer Status-Anzeige
Timer Start mit dem Gastrigger auslésen [, @ B || RST Reset-Status
MODE: . . .
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das R RDY: bereit zur Auslosung
. . . . = RUN: Timer lauft
Feld ,RST* und driicken Sie anschliessend die STP: Timer gestoppt
JOG-Taste fur 1 Sekunde. Die Timer Status-
Anzeige andert nun von ,RST* auf ,RDY* und
blinkt, gleichzeitig ist ein Piepton zu héren. So- TIMER
bald nun der Gastrigger in Vorwartsrichtung |tvrFE: uF
betatigt wird, beginnt der Timer zu laufen und |aLRM:  Sm
die Status-Anzeige wechselt auf ,RUN".
(A, B I
i ) . . |MorE: EEEE Anzeige Timer auslésen
. Wird nun die END- Taste gedrlckt, wechselt die |+ . oox Pfeil: JOG-Taste driicken
§ Anzeige auf den Grundbildschirm, wahrend der | TEE * RLUN TRG: per Gastrigger
x Timer im Hintergrund weiterlauft.
6-
S TIMER
3 (Timer Resetten) T
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf |aLrm:  5m
das Feld ,RUN* (oder ,STP*, falls der Timer ge-
. ; ; Timer Status-Anzeige
S’Foppt wurde) un.<.j driicken Sie anschh?ssen-d P, 5. 16 RST- Reset-Status
die JOG-Taste fur 1 Sekunde. Es ertdnt ein |MoOCE: RDY: bereit zur Auslésung
Piepton, die Status-Anzeige wechselt auf ,RST* = » R3T RUN: Timer l3uft
und der Timer wird resettet. STP: Timer gestoppt

98
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Abwarts-Timer (DOWN) einstellen
(Vorbereitung)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TYPE" anwahlen, anschlies-

send mit den (+) und (-) Tasten den

,DOWN"“- Timer auswéahlen.

1 (Alarmzeit einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,ALRM* ar}-

wahlen, anschliessend mit den (+) und (-) Taste
die gewlinschte Alarmzeit einstellen.

TIMER

-

TFE: [N

aLrRMI  Sm

(5, K10 I

MODE: RST

2 (Timer starten / Neustart ausfiihren)

Betatigen Sie den Timer-Schalter, den Sie
vorgangig der Funktion TIMER zugewiesen ha-
ben, um den Timer zu starten. Wird der Schal-
ter erneut betatigt, wird der Timer resetten und
einen Neustart ausfihren.

Timer Start mit dem Gastrigger auslésen

TIMER

TYPE: [OWK

aLrRMI  Sm

MOLE:
= » RDY

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RST" und
driicken Sie anschliessend die JOG-Taste fiir 1 Sekunde. Die

Timer Status-Anzeige andert nun von ,RST*
auf ,RDY* und blinkt, gleichzeitig ist ein Piep-
ton zu horen. Sobald nun der Gastrigger in Vor-
wartsrichtung betétigt wird, beginnt der Timer
zu laufen und die Status-Anzeige wechselt auf
»RUN*.

Wird nun die END- Taste gedruckt, wechselt die
Anzeige auf den Grundbildschirm, wahrend der
Timer im Hintergrund weiterlauft.

3 (Timer Resetten)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf
das Feld ,RUN*" (oder ,STP*, falls der Timer
gestoppt wurde) und driicken Sie anschlies-
send die JOG-Taste fur 1 Sekunde. Es ertdnt
ein Piepton, die Status-Anzeige wechselt auf
,RST*“ und der Timer wird resettet.

TIMER

TYPE: DOUM
ALRMI M

(5 B0 E1E7

HMOGE: gl
& 3 RET

TRE > REUM

TIMER

TYPE: COlIN
ALRMI  Em

= * R:ET

5,00.00 ||

Shdlae2l]

Timer Function "TIMER"

Einstellen:

Waéhlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn
Sie die (+) und (-) Taste
gleichzeitig ca 1 Sekunde
driicken.

Alarmzeit (ALRM)
OFF, 1 ~99m
Grundeinstellung: 5m

Schalter betétigen
Timer starten / stoppen

Timer Status-Anzeige
RST: Reset-Status

RDY: bereit zur Auslésung
RUN: Timer lduft

Anzeige Timer auslésen
Pfeil: JOG-Taste driicken
TRG: per Gastrigger

c
S
-~
<

S
w
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Timer Status-Anzeige
RST: Reset-Status

RDY: bereit zur Auslésung
RUN: Timer lduft



Rundenzahler (LAP) einstellen
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TYPE® anwahlen, an-

schliessend mit den (+) und (-) Tasten den ,LAP“- Timer aus-
wahlen.

Einstellen:
Wiéhlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

1 (Alarmzeit einstellen)

Wird wahrend des Rennens die END- Taste gedrlickt, wech-

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn

TIMER Sie die (+) und (-) Taste
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,ALRM* gleichzeitig ca 1 Sekunde
anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-) | Tvre: drticken.
Tasten die gewlinschte Alarmzeit einstellen. ALRMI  Sm Alarmzeit (ALRM)
OFF, 1 ~99m
N K K Grundeinstellung: 5m
2 (Rundenzahler starten, Rundenzeit speichern, Run- @Ejm @@S 511
denzéhler stoppen) MODE: RST
Der vorgangig der Timer-Funktion zugewiesene
Schalter wird verwendet, um den Rundenzahler
zu starten, jeweils eine Runde zu erfassen sow-
. i TIMER i
ie den Rundenzahler zu stoppen. Schalter betétigen
TYPE: LoP Rundenzéhler starten / Runde

Rundenzahler Start mit dem Gastrigger aus- ALBM:  Sm erfassen
I6sen.

. . _ Timer Status-Anzeige
Fahren Sie m|t“dem Cu"rsor (JQG Taste).auf (A, @@@@ RST- Reset.Status
das Feld ,RST“ und driicken Sie anschlies- |HorE: RDY: bereit zur Auslésung
send die JOG-Taste fir 1 Sekunde. Die Tim- Sor RDY RUN: Timer léuft
er Status-Anzeige andert nun von ,RST* auf GOAL: Timer gestoppt (Rennen
,RDY* und blinkt, gleichzeitig ist ein Piepton beendet)
zu hdéren. Sobald nun der Gastrigger in Vor- TIMER
wartsrichtung betatigt wird, beginnt der Run- TVEE: Lép
denzahler zu laufen und die Status-Anzeige |, cu: =n
wechselt auf ,RUN“.Wenn die eingestellte
Renndauer verstrichen ist und der Timerschal-

) iy . : [, 1

ter wird betatigt, werden die Rundenzeiten und |mocE: Eigm Anzeige Timer auslésen
Renndauer abgespeichert. Zusatzlich andert die TF;-G » ST Pfeil: JOG-Taste driicken
Timer-Statusanzeige auf ,GOAL". TRG: per Gastrigger

'="| selt die Anzeige auf den Grundbildschirm, wahrend der Run-
§_ denzahler im Hintergrund weiterlauft.
=
g 3 (Rundenzahler Resetten)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
“ . . . TIMER Timer Status-Anzei
Feld ,GOAL" und driicken Sie anschliessend imer Status-Anzelge
. B . . RST: Reset-Status
die JOG-Taste fir 1 Sekunde. Es ertdnt ein |T¥FE: LAF RDY: bereit zur Auslésung
Piepton, die Status-Anzeige wechselt auf ,RST* |ALRM:  Sm RUN: Timer lauft
und der Timer wird resettet. GOAL: Timer gestoppt (Rennen
beendet)
- Wenn der Rundenzihler resettet wird, bevor die eingestellte @5,-.-, EIBE— '_f'l@—
Renndauer verstrichen ist, wird die gefahrene Renndauer nicht ab- | MOGER
gespeichert. = 3 BET
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Rundenliste ,LAP LIST*

Rufen Sie die Funktion Rundenliste auf, um IThre abgespeicherten Timeraufzeichnung des
Rundenzéhlers einzusehen.

Nach Starten des Rundenzéhlers wird mit jeder Schalterbetdtigung eine Rundenzeit abge-
speichert.

Wenn die eingestellte Renndauer verstrichen ist und der Timerschalter wird betétigt, werden
die Rundenzeiten und Renndauer abgespeichert.

- Wenn der Rundenzidhler gestoppt wird, bevor die eingestellte Renndauer verstrichen ist, wird die gefahrene Renndauer nicht ab-
gespeichert.

Rundenlisten- Funktion ,,LAP LIST* aufrufen:

© (MENU 1) (MENU 3) : (LAP LIST-Bildschirm)

-Bildschi : :
I EC irm) : I > HtkMEMI A4+ : LaP LIST

: : = | H o : TOTaL=

A : _@%_) BzE8

S FTELEMETRY LaP=

e : BTLM UOICE : 1 BzEs
. : BLOIG Y hen | B BSAB
= @ B : ;e

: . : El
¢ (MENU 2) BHDL TRAMS : 5 DBEED
: FTIHER : B BoBE
: BLAF LIST o : T BzEE
— BT e 62§ EB

. elecCl i <
Dcken CEPFETER [ap LisT D Dden| Ty 588

LaFr LIST

TOTaL=

Nummer der gefahrenen LaF= —

i: BsE8

Runde E
BsE8 .
gs8a T gefahrene Rundenzeit
BsE8
EEEE
BsE8
EEEE
BsE8
=t =]

Renndauer

CWmJmn s W

=

Rundenlisten-Funktion anwenden

1 (Rundenzeiten ansehen)

Scrollen Sie durch die Aufzeichnung, indem Sie jeweils die
JOG-Taste driicken. Durch dricken auf die JOG-Taste werden
jeweils 10 gefahrene Rundenaufzeichungen dargestellt.

2 (Aufzeichnungen I6schen)

Aufzeichnung I6schen
Dricken Sie die (+) und (-) Taste gleichzeitig fir ca 1 Sekunde. Driicken Sie (+) und (-)

Es ertont ein Piepton und die Aufzeichnungen in der LAP- gleichzeitig fiir ca 1 Sekunde.
LIST werden ganzlich geldscht.

3 Driicken Sie die END-Taste, um die Funktion zu verlassen.

Lap List "LAP LIST"
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Telemetrie-Funktion ,TELEMETRY*

Mit dieser Funktion lassen sich aktuelle Modelldaten auf dem Display wéhrend des Be-
triebes anzeigen und aufzeichnen. Dazu miissen vorgéngig Sensoren in Threm Modell verbaut
werden, welche optional und fiir viele verschiedene Anwendungen erhiltlich sind.

Die Telemetriedaten konnen auf der T4PV nur dargestellt werden, wenn der Sender regulir
mit der PWR-ON Taste gestartet wurde. Eine Darstellung im Display-Mode (durch Starten
der TAPV mit der DISP-Taste) ist nicht moglich.

Die T4PV kann vier Sensorinformationen gleichzeitig darstellen: Emp- (HOME Bildschirm)
fangerspannung, Batteriespannung des Fahrakku, Motordrehzahl und TH 03: 88, 53
Temperatur. Hab oL et
TFEH=MNREE Tl
BT o ¥ [1]
TH o 1]
* N1.1r die Modulfltion T—FHSS isE r'nit de.r Telemetri‘ﬁ':funktior.l koinpatibel. %
* Die Telemetriefunktion bendtigt einen Empfianger mit Riickkanal
(R304SB, enthalten) oL .
* Die ID des Empfingers muss im Sender abgespeichert sein, damit Te- Bt

lemetrie funktioniert.
. . . Telemetry info
* Mehrere Sensoren des gleichen Typs kdnnen nicht verwendet werden.

Der Sensor wird jeweils am SBUS2-Port des Empféngers angesteckt. Fiir die Verwendung
mehrerer Sensoren miissen Sie ein 3-Wege HUB-Kabel (20.EBC0074) verwenden, wie aus
dem Anschluss-schema auf der ndchsten Seite ersichtlich. Fiir das Einschlaufen einer Emp-
fangerstromversorgung konnen Sie ein 2-Weg HUB (20.BC0081) Kabel vorschalten.

Die Stromversorgung fiir den Empfénger kann auch iiber jeden beliebigen Anschluss
CH1~CH4 erfolgen. Die Empfiangerspannung wird automatisch dargestellt und benétigt
keinen Sensor.

Das SBUS2-System kontrolliert verschiedene Komponenten wie Servos, Kreisel und Sen-
soren iiber den einen Anschluss-Port SBUS2. Damit das funktioniert, muss jeder angeschlos-
senen Komponente eine Kanalnummer (Servo, GYRO) oder Zeitslots (Sensoren) zugewiesen
werden.

T
<
S
=
=y
o
S

Die Nummer des Startslot ist fiir jeden Telemetriesensor vorgegeben. Da die Anzahl Zeit-
slots begrenzt ist, werden bei Verwendung mehrerer Sensoren die Slotnummern automatisch
zugewiesen oder konnen manuell gedndert werden. (nicht mit T4PV moglich)

Wenn nun ein Telemetriesensor, welcher bereits in einem anderen System (z.Bsp T4PX) ein-
gesetzt wurde, in der T4PV nicht funktionieren sollte, miissen Sie vorgingig den Sensor auf
seine urspriingliche Startslot-Nummer zuriicksetzen. Die Slotnummer eines Sensors kann mit
der T4PV nicht eingesehen oder zuriickgesetzt werden. Demzufolge miissen Sie die Riickset-
zung des Sensors in der T4PX vornehmen, wenn Sie diesen Sensor in der T4PV einsetzen
mochten.

1 02 Telemetry "TELEMETRY"



Anschluss-Diagramm

Spannung
Spannung des Fahrakku
wird angezeigt
\;]:E

Sender

N
! Temperatur !
8 Sensor }

Schalter

o | e
T-FHSS Empféanger ‘ Empfangerspannung wird
Verbinden mit SBUS2-Port angezeigt

Temperatur-Sensor (SBS-01T)
Temperatur-Sensor (SBS-01TE)
Drehzahl-Sensor (SBS-01RM)
Drehzahl Brushlessmotor (SBS-01RB)
Spannungssensor (SBS-01V)

Telemetrie-Funktion Ein-/ Ausschalten

Die Telemetrie kann im Betrieb sowohl auf dem HOME-Bildschirm wie auch auf dem Te-
lemetrie-Bildschirm tberwacht werden. Die Funktion wird auf dem Telemetrie-Bildschirm
ein- / ausgeschaltet. Der Status der Telemetrie-Funktion ist auf dem HOME-Bildschirm ein-
sehbar

y NG Signalstérke Telemetrie

TEH-NR G Tl R NRERD bkt
?; [N =" : L TH 8 EeT =+ . 0 GT .+ . 10
et I : THe+ 0O THe + 10
[-7:100 ATL:100 Low T3 100 ATLSI00] [f-7: 100 ATL:100]
[ EBuo][EAv] HEHHI_¢ _ | | [ .00 e
Kein Signal —J_oiv
Empfanger-> T4PV [ CH1 E [CHY E
EE[EH Die Signalstérke wird dargestellt. % %
L E [EHi B [CHi E

- Telemetrie-Funktion: ON - Telemetrie-Funktion: ON Telemetrie-Funktion: OFF

- Empfanger ID abgespeichert - Empfanger ID fehlt oder falsch

- Anzeige Signalstarke Telemetrie - Es ist keine Telemetriefunktion

- ,TH-OFF* zeigt, dass kein Empfang von Te- méglich.

lemetrie moglich ist, weil ausserhalb Reich-
weite oder Signalabschirmung durch ein
Hindernis oder Empfanger ausgeschaltet.

Telemetry "TELEMETRY"
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Drehzahl- Info

(HOME- Bildschirm)

(Telemetrie- Bildschirm)

Temperatur- Info

TELEMETRY
THE#
. 1 AL
MODEL-B881 I[=130100008
TFH-MR DTl BRH BATT i
- Empfangerspannung &. 7 —— Empféngerspannung
| -7 100 AL 100} BEXT LOLT |
——— M
[ Bow|[Eaw | Spannung Fahrakku
I___o t___ FTEMF
| — e | —=% Temperatur- Info
Gz S Fahrakk MR.F. B |
[CHE E annung Fahrakku -P.
[LEX: . g @ PRPH —— Drehzahl- Info
[ CHY E

Telemetrie- Funktion , TELEMETRY* aufrufen:

(MENU 3)

Mo 1
MODEL —BB81
TFH-NRE@ETFl

<

Driicken

Telemetrie-Funktion
(Vorbereitung)

FkMER L

iz A

FTELEMETR"
FTLM UOICE
kLOG A
kS LIME

FMC LIME

FMDL TEOhIS

FTIM  gelect

FLOF
"TELEMETRY"
O IR

kol T
FSWSTEM

(Telemetrie-Bildschirm)

TELEMETRY

i Tl

MOCE:
I1[r=130100008

FRX BATT
B. 7Y

FEXT VOLT

Driicken

Driicken

einschalten

- Driicken Sie auf dem HOME-Bildschirm die (+) Taste, um den

Telemetrie-Bildsch

irm zu offnen.

1 Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,MODE" an-
wahlen, anschliessend mit den (+) und (-) Tasten

die Funktion auf ,ON*" einstellen.

,,OFF“: Telemetrie AUS
,,ON“: Telemetrie EIN

TELEMETREY

R

MODE:
I[-=130100008

PR BATT
BT

FEXT LOLT

Funktion ON / OFF(MODE)

INH, ACT

Auswiéhlen:

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

2 Driicken Sie die END-Taste, um die Einstellung zu

verlassen.

Telemetry "TELEMETRY"



Telemetrie- Sensor einstellen

Ein horbarer Alarm lésst sich mit der T4PV einstellen, der je nach Einstellung des Sensors
bei Erreichen eines Schwellwertes ausgeldst wird. Gehen Sie dazu die Einstellungen wie

nun folgend beschrieben durch.

Empfanger Spannungsalarm einstellen

(Vorbereitung)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RX
BATT® und driicken Sie anschliessend die JOG-Taste, um den
Einstellbildschirm zu 6ffnen.

1 (Alarm aktivieren)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,ALRM* anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten die Alarm-Funktion auf
,ON* einstellen.

L, OFF“: Alarm AUS
,,ON“: Alarm EIN

2 (Alarmspannung fur Empfanger einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,LIMT* anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten die Empfanger-Span-
nung einstellen, ab welcher Alarm ausgel6st werden soll.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste

Externe Batterie (Fahrakku) Spannungsalarm einstellen
(Vorbereitung)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,EXT
VOLT* und drucken Sie anschliessend die JOG-Taste, um den
Einstellbildschirm zu 6ffnen.

1 (Alarm aktivieren)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,ALRM* anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten die Alarm-Funktion auf
,ON* einstellen.

L, OFF“: Alarm AUS
,,ON“: Alarm EIN

2 (Alarmspannung fur Externe Batterie einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,LIMT* anwahlen, an-

schliessend mit den (+) und (-) Tasten die Batterie-Spannung
einstellen, ab welcher Alarm ausgeldst werden soll.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Telemetry "TELEMETRY"

R¥ BATT

—u=u

al Ak ET
LIMT+:5.8v

Alarm ON / OFF

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Alarmspannung

3.8V~8.0v

Grundeinstellung: 5.0V

Einstellen:

Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn
Sie die (+) und (-) Taste
gleichzeitig ca 1 Sekunde
driicken.

EXT VOLT

——

aLakRM ETE

LIMT+:
S.au

Alarm ON/OFF
ON, OFF

- Select with the (+) or (-) but-
tons.

Alarmspannung

0.0V~ 90.0vV

Grundeinstellung: 5.0V

Einstellen:

Wahlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn
Sie die (+) und (-) Taste
gleichzeitig ca 1 Sekunde
driicken.

Funktion
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Temperatur- Alarm einstellen
(Vorbereitung)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,TEMP*
und driicken Sie anschliessend die JOG-Taste, um den Ein-
stellbildschirm zu offnen.

(Anzeige Celsius oder Fahrenheit)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,UNIT*“ anwahlen,
anschliessend mit den (+) und (-) Tasten die Anzeige wie
gewinscht einstellen.

"°C" : Celsius
"°F" : Fahrenheit

2 (Temperatur fir Alarmauslosung einstellen)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,LIMT“ anwahlen,
anschliessend mit den (+) und (-) Tasten die Temperatur
einstellen, ab welcher ein Alarm ausgel6st werden soll.

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,TYPE" anwahlen,
anschliessend mit den (+) und (-) Tasten den verwendeten
Sensor-Typ einstellen.

»SBS-01T*

»SBS-01TE*

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Drehzahlsensor einstellen
(Vorbereitung)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,RPM*
und driicken Sie anschliessend die JOG-Taste, um den Ein-
stellbildschirm zu 6ffnen..

(Getriebeubersetzung /Gear Ratio eingeben)

Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,RATIO" anwahlen, an-
schliessend mit den (+) und (-) Tasten die verwendete Ge-
triebelibersetzung einstellen.

Es ist hier keine Alarm-Funktion vorhanden.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-
Taste.

Telemetry "TELEMETRY"

TEMP

L

—_—

Al ak ET
LIMT+: 1@E%
UNIT: °C

“PE.
SES-81T

Anzeige auswéhlen

OC’ OF

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Alarm ON/ OFF

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Temperatur-Alarm einstellen

-20° ~ +200°C / -4° ~ +392°F

Grundeinstellung. 200°C / 212°F

Einstellen:

Wéhlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichzeitig
ca 1 Sekunde driicken.

Sensor-Typ auswéhlen

SBS-01T, SBS-01TE

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Gear Ratio

0.001 ~ 64

Grundeinstellung: 1

Einstellen:

Wiéhlen Sie die Einstellung mit der
(+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird wieder
hergestellt, wenn Sie die (+)
und (-) Taste gleichzeitig ca 1
Sekunde driicken.



Telemetrie Sprachausgabe ,,TLM

VOICE*

Sie haben die Moglichkeit, bei aktiver Telemetriefunktion die Sensordaten tiber Kopfhorer

zu horen.

Sprachausgabe- Funktion ,,TLM VOICE* aufrufen:

(MENU 1) (MENU 3)

L > MER st
-q’;_)§ BTELEMETRY
<-| BTLHM LOIC —+
: V'S
© (MENU2) e LI s [ —

e [ e
: Select :
—" MaC, -

i "TLMVOICE"

%L;Ckeﬂ % ** :g%‘FE'TEN

Sprachausgabe einschalten

1 (Einstellen bei jedem Sensor)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,RX BATT*/, EXT VOL*
/ ,TEMP*/ ,RPM* anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-)
Tasten die Anzeige auf ,ON* einstellen.

- OFF“: es erfolgt keine Sprachausgabe
,,ON*“: Sprachausgabe tiber Kopthorer

2 (Sprache der Ansagen einstellen) TLM JOICE
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,LANGU" zgggﬁ:
anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-) |SEREI-iEEE
Tasten die gewlinschte Sprache einstellen.. el

#LAMEL S ZER
"JPN" :Japanisch
#LIOLUM S LI

"ENG" :Englisch
"GER" :Deutsch

3 (Lautstarke der Ansagen einstellen)
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,VOLUM" anwahlen,
anschliessend mit den (+) und (-) Tasten die gewlnschte
Lautstarke einstellen.

"LOW" :Leise Ansagen
"HI" :Laute Ansagen

4 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Telemetry "TELEMETRY"

(o9 —> RYEATT [EEs

pricken |F«F«M TOFF

(TLM VOICE Bildschirm)
TLM WOICE
#UDICE

EXTUOL: OFF
TEMP 0OFF

#LAMGU L GER
HLOLUMZ Lo

Driicken

TLM LOICE
#IOICE
RHEATT |
EXTUOL: ———
TEMP  :———
R.P.M I——
#LAMGU S GER
HLIOLUM S L0
TLM OFF
S

0
S5—FH5S

Sprachausgabe nicht mdglich,
wenn Telemetrie auf AUS oder
bei S-FHSS Empfanger

c
S
X
Sprachausgabe einschalten S
ON, OFF S
Auswahlen w

Wahlen Sie mit der (+) und (-)

Taste.

Sprache auswéhlen

JPN, ENG, GER

Auswiéhlen

Wéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Lautstarke einstellen

LOW, HIGH

Auswahlen

Wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.
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Telemetrie aufzeichnen / Daten Log-Funktion ,,LOG MODE*

Die im Betrieb gesendeten Daten eines Sensors lassen sich mit der T4PV aufzeichnen. Die
Aufzeichnung erfolgt stetig, wobei alte Aufzeichnungen jeweils iiberschrieben werden.

Das Intervall der Dateniibertragung ist wéhlbar von 0,1 Sekunde bis 60 Sekunden, wobei
maximal 200 Datenpakete abgespeichert werden konnen. Wenn Sie also die maximale In-
tervallgeschwindigkeit von 0,1 Sekunde wihlen, sind maximal 20 Sekunden Aufzeichnung
moglich. Bei Intervall 60 Sekunden sind maximal 3h20m Aufzeichnung moglich.

Die Datenaufzeichnung wird mit dem Schalter PS2 gestartet und gestoppt. (Schalter mit
Funktion ,,SWITCH* zuweisen). Die Aufzeichnung ldsst sich auch mit dem Gastrigger
starten und per Schalter stoppen.

Daten Log- Funktion ,,LOG MODE* aufrufen:

(MENU 3) (LOG Bildschirm))
FIEML 4k : LOG MOCE
- ] H : STATEISTP
A
: FTELEMETRY ->
:
© : BTLM LIOICE : BR: BOTT
: FLOG — . Dricken | WEXT UOLT
: B3E LINE | ¥ : FTEHF
: BT L INK & : MR.F.M
C(MENU2) 4623 | BMEL Thens = :
: FTINER : *EPID T IME
: BLAF LIST : BhEIMZEE
o FODTUSTER ' =3 —|MoDE: e
: BCIRC ML ,,SLeoleéf : CYCL: 1.B%
: FSVETEM : ALRM: OFF
Driicken . 4-‘* Driicken|

Vorgehensweise Daten aufzeichnen
(Vorbereitung)

Soll die Funktion per Schalter bedient werden, definieren Sie
Schalter PS2 als ,LOGGER® in der Funktion ,SWITCH".

El 1 (Funktion aktivieren)
S LOE MODE
x Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,MODE" |staTE:=TF
o anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-)
S . . . bR BOTT
Tasten die LOG-Funktion auf ,ACT“ einstellen. REXT LOLT
FR.F.H ) o
"INH" : Daten Log Aus +END TIME Funktion aktivieren
"ACT" : Daten Log An = =t =] INH, ACT
MODE: Auswihlen:
ALRM: OFF Wéhlen Sie mit der (+) und (-)

Taste.
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2 (Intervall Datenlibertragung einstellen)

LOE MODE
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,CYCL" |3TATE:STF
anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-) | e BaTT
Tasten das gewiinschte Intervall einstellen. pEsT MOLT
BR.P.M
Die maximale Aufzeichnungsdauer wird dann SN T TNE
in Abhangigkeit des gewahlten Intervalls als MDEE?S
,END TIME" dargestellt. CrERE LeEE
3 (alarm N/ OFF) —
Mit dem Cursor (JOG-Taste) das Feld ,ALRM* |z1p1E: TR
anwahlen, anschliessend mit den (+) und (-)
Tasten die Alarm-Funktion auf ,ON “ einstel- :EﬁTEFﬂHT
len. :EI.EE'.:M
#EMD TIME
"OFF" : Alarm Aus MDEE?S
"ON" :Alarm Ein EEEhE é&EE
Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie
die END-Taste.
Datenaufzeichnung starten / stoppen
1 (Auslosen Datenlog festlegen)
-Start mit Schalter (PS2) LOG MOGE
STLTE:EIE

Wenn der als ,LOGGER" zugewiesene Schalter PS2| T . sy 1

gedruckt wird, beginnt die Datenaufzeichnung.

Start mit dem Gastrigger

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
Feld,STATE" und driicken Sie anschliessend die

JOG-Taste fiir 1 Sekunde.

FRX BATT
FEXT WVOLT
FTEMF
FR.FP.M

+EMC TIME

BhEIM2Es
MODE: acT

cYCoL: 1.8s
ALRM: OFF

Max. Aufzeichnungsdauer

20s ~ 3h30m

Die Dauer ist abhédngig
von der gewdhlten CYCL-
Einstellung

Intervall Dateniibertragung
(CYcL)

0.1s ~ 60s

Grundeinstellung: 1.0s

Einstellen:

Waéhlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn
Sie die (+) und (-) Taste
gleichzeitig ca 1 Sekunde
driicken.

Alarm ON/ OFF
Waéhlen Sie mit der (+) und (-)
Taste.

Status Anzeige

RDY : bereit zur Auslésung
(Trigger)

STA : Log lduft

STP : Log gestoppt

Die Status-Anzeige andert nun von ,RST* auf ,RDY* und blinkt, gleichzeitig ist ein Piepton zu
hoéren. Sobald nun der Gastrigger in Vorwartsrichtung betatigt wird, beginnt die Datenaufzeich-
nung zu laufen und die Status-Anzeige wechselt auf ,STA®. Wenn die maximal mdgliche
Aufzeichnungsdauer erreicht wird, ertdont ein Piepton und die Aufzeichnung wird gestoppt.

2 (Datenaufzeichnung abbrechen)

Driicken Sie erneut den Schalter PS2, den Sie zum Starten verwendet haben, oder fahren
Sie mit dem Cursor auf das Feld ,STA" und driicken Sie die JOG-Taste flir ca 1 Sekunde.
Es ertdnt ein Piepton und die Aufzeichnung wird gestoppt.

Telemetry "TELEMETRY"
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Einsehen der aufgezeichneten Daten

Die von der Daten Log-Funktion aufgezeichneten Daten konnen Sie anschliessend in Ruhe
betrachten und analysieren. Die Liste umfasst jeweils maximal 200 aufgezeichnete Daten-
pakete.

Beispiel: Datenliste ansehen der aufgezeichneten Empfianger-Spannung ,,RX VOLT*

(=) . .
R% LOLT T Zeigt den aufgezeichneten Sensor-Wert
0i-20

[H:S: 3

) . oo:oo:m: &,
Zeigt den ausgewahlten Sensor-Typ | po:pp:ix E_Eﬁ

oo:oo:3> &, S

oo:o0:3r &, Sy

oo:0o:4> &, S . )

a0:00: 5> G, L Datenliste Empfanger-Span-
00:00:6> &, S nung

oo:oo: 1> &, S

00:00:8> &, S

oo:00:3r &, S

o0:0i:0x &, S

+ TIME +

Zeigt den Zeitpunkt der
Aufzeichnung

Sehen Sie hier, wie Sie zu den jeweiligen Datenlisten gelangen konnen.

R VOLT TEMP
oi-20 0120
CH:5: €3 tH:%: )
oo:00:0F &, Sy oo:oo:mr ———%
oo:0o:ir &, Sy 00:0i:0r ———%
0D:00:2F 5. S Driicken Driicken ]I 1R [—
oo:0o:3r &, Sy 00:03:0r ———%
oo:00:4r 6, S oo:m: Oy ———%
oo:00:5r &, S 4—— ) ) —) 00:05:0r ———%
o0:00:E* 6.5 (LOG-Bildschirm) 00:OE:0F ———7%
oo:0o:1r &, Sy o0:m1:0r ———%
00:00:E &, 50 Drdicken LOG MOCE Dricken |DO0:OB:O} ———%
oo:0o:8r &, Sy 00:09:0r ———%
oo:04:0F 5.5 STATE:STP oo:i0:0r ———%
+ TIME + + TIME +
S BEX BATT .
Datenliste Empfanger- BEHT LOLT Datenliste Temper-
Spannung :E'_EE'?M atursensor
*END TIME
ExT WOLT BheIm28s =
oi-an MOCE: 01+20
Pt Cvil: 1.9% tHig: b
00:O0:0F ———i alLRM: OFF oo:oo:ox oo
oo:0L:0F ———1s oo:01:0> ooo
00:02:0F ———1s oo:02:or ooo
oo:03:0F ———12 o0:03:0> ooo
000405ty | <l o) e @od — | 00:0u:n: 00D
oo:05:0F ———12 o0:05: 0> ooo
00:05:0F ———1) 00:06: 0> ooo
oo:07:0F ———uy Driicken Driicken oo:07:0: ooo
Ly 00:08:0F ———1s oo:08: 0 ooo
§ oo:03:0F ———12 oo:08: 0> ooo
= 00:40:0F ———1s _ oo:40:0> ooo
'g‘- + TIME + + TIME +
S Datenliste externe Dricken Driicken Datenliste
Batteriespannung Drehzahlsensor

Vorgehensweise Datenliste ansehen
1 (Durch die Liste scrollen)

Scrollen Sie durch die Liste, indem Sie den Cursor (JOG-Taste)
nach oben / unten bewegen. Es werden jeweils 10 Datenpa-
kete dargestellt.

2 Driicken Sie die END-Taste, um die Einstellung zu verlassen.

11 0 Telemetry "TELEMETRY"



System Menue ,SYSTEM®

Im Systemmenue finden Sie die grundlegenden Funktionen wie Einstellungen des Display,
Tastentone, Batteriealarm usw.

,LCONTRA": der Kontrast des LC-Displays lasst sich in 20 Schritten einstellen.

,BK-LHT*: Die Hintergrundbeleuchtung des LC-Display lasst sich einstellen.

(OFF, ON bei Tastenbetatigung )

,LHT TM*: Dauer der Hintergrundbeleuchtung ON ( 1s ~30s )

,LHT PW*: Die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung I&sst sich in 30 Schritten einstellen.

,BATT*: Batterietyp-Einstellung (LiFe/ NiMH / DRY4)

Wahlen Sie hier den verwendeten Batterietyp, den Sie in lhrer T4PV verwenden. Die Einstellung beein-
trachtigt den Batteriealarm, welcher je nach Batterietyp unterschiedlich ist. Vorsicht: Eine falsch gewahlte Ein-
stellung kann zu defektem Sender- Akku oder Kontrollverlust des Modells flhren.

.BUZZER*: Der akustische Piepton lasst sich in 100 Schritten nach Belieben einstellen oder ganz aus-
schalten.

,OPE-TM*: Automatische Power-OFF Funktion

,MENU": Englische oder japanische Menuefiihrung

,DISP*: Darstellung des HOME-Bildschirm einstellen

Aufrufen des System Menue-Bildschirmes:

: (MENU 1 MENU 3 : ildschi
(HOME Bildschirm) P ) ( ) : System Bildschirm
. : h’ bbb : SYSTEM
HMOD ) g m E E
: FTELEMETRY @ —- | CONTRANER
L] : BTLM UOICE : EK.—LHT:KEY
: PLOG © pdwen |LHT-TMi1@z
:ﬁé HHE : LHT-PLI: 25
wEI:-hEEEﬁNE- BATT:DRY4
BLAE LIST : EUZZER: &4
MADTUSTER :“ - EEEGTM: EEE
: : S
Dricken Select ;o Dleken| LISPI TLMTR 2
"SYSTEM" : ~E
................................................................ S
w
SWSTEM Mégliche Einstellungen
— CONTRA: Kontrast
COMTRA:IEER BK-LHT: Hintergrundbeleuchtung
EF.—LHT: KEY . ;
CHT—TM! 1 5= LHT TM : Dauer Hintergrundbeleuchtung
LHT=-FLI: 25 LHT PW : Helligkeit
EaTT:DRY4 BATT : Batteriealarm
y.gul . Di,
BUZZER: 24 BUZZER: Piepton
OPE-TM: OFF OPE TM: automatische Power OFF
MEMU - ENG MENU: Menuesprache
ISP TLMTR DISP: HOME-Bildschirm Darstellung

System Functions "SYSTEM" 1 1 1
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Funktionen des System Menue einstellen

1 (Vorgehensweise)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,CON-

TRA® und wahlen Sie mit der (+) und (-) Taste die
gewunschte Einstellung.

- Wihlen Sie den Kontrast so, dass Sie das Display gut ablesen
konnen.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken
Sie die END-Taste.

(Hintergrundbeleuchtung Mode einstellen)

SYSTEM

COMTRa:IEK
EK—LHT:KEY
LHT-TH: 162
LHT-FLIz 25
EATTIDRY4
y.gul
EUZZER: 54
OPE-THM: OFF
MEMU  IEMG

CISPITLMTR

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,BK-
LHT* und wahlen Sie mit der (+) und (-) Taste die gewiinschte

Einstellung.

KEY: Beleuchtung EIN bei Tastendruck
ALL : Beleuchtung immer EIN
OFF : Beleuchtung immer AUS

Um die Einstellung zu verlassen, driicken
Sie die END-Taste.
(Dauer Hintergrundbeleuchtung einstellen)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
Feld ,LHT TM* und wahlen Sie mit der (+) und (-)
gewunschte Einstellung.

- Diese Einstellung hat nur Auswirkungen, wenn der Hintergrundbe-

leuchtungsmode ,,KEY* gewdhlt wurde.

Um die Einstellung zu verlassen, dricken
Sie die END-Taste.

(Helligkeit des LC-Display einstellen)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
Feld ,LHT PW* und wahlen Sie mit der (+) und (-)
gewunschte Einstellung.

-Je heller das Display, desto hoher ist der Stromverbrauch.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken
Sie die END-Taste.

SYSTEM

COMTRAZ @
EK—-LHT :[A=ZX
LHT-TH: 1B%
LHT-FLI: 25
BATTIDRYd
y.gul
BUZZER: &4
OPE-THM: OFF
MEMU  EMG

CISPITLMTR

Taste die

SYSTEM

COMTRA: B

EE.—LHT: KE%
LHT-TH:FEEL
LHT-FLIZ 25

EATTICRY4

[y.gu
EUZZER: 54
OPE-TH: OFF
MEMU [ EMG

CISPITLMTR

Taste die

SYSTEM

COMTRA: B

EK—-LHT:KEY
LHT-TH: 18
LHT-PL: K

EaTT:ICRY4
Y.z
EUZZER: &4

OFPE-THM: OFF
MEMU [ EMNG

CISPITLMTR

System Functions "SYSTEM"

Einstellen:

Wéhlen Sie die Einstellung mit
der (+) und (-) Taste.

Die Grundeinstellung wird
wieder hergestellt, wenn Sie
die (+) und (-) Taste gleichzeitig
ca 1 Sekunde driicken.

Kontrast (CONTRA)

-10 ~0 ~ +10

Grundeinstellung : 0

Mode Hintergrundbeleuchtung
(BK-LHT)
KEY, ALL, OFF

Dauer Hintergrundbeleuchtung
(LHT TM)

1~30

Grundeinstellung : 10

Helligkeit ( LHT PW)
1~30
Grundeinstellung: 15



(Batterietyp einstellen) SYSTEM

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das |-onrpa: =

Feld ,BATT“ und wahlen Sie mit der (+) und (-) |gk-LHT:KEY Batterietyp einstellen (BATT)

Taste die gewiinschte Einstellung. Anschlies- |THT_pi: sa° LiFe2, DRY4, NiMh5, CSTM

send dricken Sie die JOG-Taste — es ertdnt ein |EaTTiEZRER
cy.guy

Piepton und die Einstellung wird Gbernommen. |EuUzzER: &4
OFE-TH: OFF

Hinweis: Wenn die Einstellung nicht dem eingesetzen Batterietyp |MEMU  :ENE
entspricht, wird der Batteriealarm zu frith oder zu spét ausgelost. | pIsp: TLMTR
Dies kann dazu fithren, dass der Senderakku beschédigt wird, oder
der Sender im Betrieb zu friih ausschaltet, was einem kompletten Kontrollverlust des
Modells entspricht!

Uberpriifen Sie diese Einstellung unbedingt auf ihre Richtigkeit, bevor Sie das System
in Betrieb nehmen. Korrigieren Sie die Einstellung, wenn Sie Ihre T4PV mit einem
optionalen Senderakku betreiben

,LiFe2“: FUTABA LiFe Akku FT2F2100B ( Art: 20.EBA0135)
.NiMHS5“: FUTABA 5-cell NiIMH HT5F1800B ( Art. 20.ZB1487)
»DRY4*: 4 Trockenzellen Typ AA ( nicht empfohlen )

,,CSTM*: 2S- LiPo

Hier kann der Benutzer den Batteriealarm auf eigenes Risiko einstellen- zum Beispiel,
wenn ein 2S-LiPo als Senderakku verwendet werden soll. Fahren Sie dazu mit dem
Cursor auf ,,VOLTAGE® und stellen Sie die Alarmspannung mit der (+) und (-) Taste
ein.

Ma.l

MOCEL—5881

TFH-ME & Tl TFEH-NR
BT+ . 0 BT+ 5 1
LSS SSS Volt-Anzeige The =+ |
T-R:100 ATL:1i00 h-R:100 ATL:1i00

Die Voltanzeige auf dem

--anﬂ-_ﬂ [E4] HOME-Bildschirm é&ndert je
— nach gewiéhlitem Batterietyp.
[ CHE E

[CHI E
HIE

DRY4 LiFe2, NiIMH5

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

c
S
-~
<

S
W

(Einstellen des akustischen Pieptons)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das

. B ) ) SYSTEM
Feld ,BUZZER* und wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste die gewiinschte Einstellung. COMTRA: B
EE~LHT:EKEY
LHT-TM: 1@< Piepton einstellen (BUZZER)
LHT-FLIZ 25
- Der Piepton dndert wihrend der Einstellung die Tonlage OFF, 1~ 100

BATT: F-F:u‘t Grundeinstellung: 85

i i (] ie |BUZZER:EEER
Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie |BEg=Trimes

die END-Taste. MEMU  [ENG
ISP TLMTR

System Functions "SYSTEM" 11 3
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(Einstellung der automatischen POWER OFF-
Funktion andern)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
Feld ,OPE TM* und wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste die gewlinschte Einstellung.

,»10m*“: Wenn wihrend 10 Minuten keine Steuereingabe oder

Tastendruck erfolgt, wird ein Alarm ausgegeben.

,,OFF: Die automatische POWER OFF-Funktion ist deaktiviert.

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie
die END-Taste.

(Menuesprache Englisch / japanisch umstellen)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
Feld ,MENU" und wahlen Sie mit der (+) und (-)

Taste die gewlinschte Menusprache.

Es steht nur englische oder japanische Menuefithrung zur Aus-

wahl.

SYSTEM

COMTRA: B
EE-LHT: KEY
LHT-THM: 18=
LHT=-FLIZ 25
EATTICRY4
y.gum
EUZZER: &4
OPE-TH :[EEEE
MEMU [ EMG

CISPITLMTR

SYSTEM

COMTRA: B

EE-LHT: KEY
LHT-THM: 18=
LHT-FLI 15

EATTICRY4
y.gum
EUZZER: 92

OPE-THM: 18m
MEMU 2

CISPITLMTR

Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

(Anzeigemode des HOME-Bildschirm andern)
Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das
Feld ,DISP“ und wahlen Sie mit der (+) und (-)
Taste die gewlinschte Einstellung.

TLMTR®: Telemetrie- Anzeige wird eingeblendet
»TIMER®: Timer- Anzeige wird eingeblendet

,USER*: Benutzername wird eingeblendet

Telemetrie- Anzeige kann nur mit T-FHSS Emp-
fangern eingeblendet werden. Bei S-FHSS
Empfangern bleibt das Anzeigefeld leer.

SYSTEM

COMTRA: B
EE—-LHT: EEY
LHT-THM: 18=
LHT-FLIZ 25
EATTICRY4
Y.z
EUZZER: 54
OPE-THM: OFF
MEMU [ EMG

(ERR=ISH TLMTR

—

Automatischer POWER OFF-
Alarm

(OPE TM)

10m, OFF

Sprache Menuefiihrung
(MENU)
ENG, japanisch

Anzeigemode HOME-
Bildschirm (DISP)
TLMTR, TIMER, USER

Mo. 1 Mo.ul Balw Moal 5.
MODEL—8881 MOCEL—a881 MOCEL—5a81
TEH-MNR &R Tl TFEH-MR TEH-HR

BT o [1] BT ¥ [1] 6T o [1]
1] [ B 1] 1]

D-R:100 ATL:i00 D-R:100 ATL:i00 O-RB:1i00 ATL:100

A5, 56 BE Futaba

RST Sm UP 4P MODEL

[CH1 E [CH1 E

[CHE E [CHE E [CHE E

[CHI E [HEE: [CHI E

[CHY E [CHY E HIX:

TLMTR TIMER USER

System Functions "SYSTEM"
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Gastrigger und Lenkrad kalibrieren ,ADJUSTER"

Diese Funktion erlaubt es bei Bedarf, die beiden Geber Lenkrad und Gastrigger neu zu

kalibrieren. Verwenden Sie diese Funktion nur, wenn Sie den Gastrigger verschieben (mech-
anisches ATL) oder aus anderen Griinden die Geber abgleichen mochten. Uberpriifen Sie

jeweils samtliche Weg-relevanten Einstellungen, nachdem Sie die Funktion ausgefiihrt

haben. Eventuell miissen Sie die Ausschldge nachkorrigieren.

Aufrufen der Kalibrier-Funktion ,,ADJUSTER*:

: (MENU 1
(HOME Bildschirm) : ( u1)

Driicken

e

(MENU 3)

sk P E R LI eokeok

iz A

FTELEMETRY
FTLM UOICE

kG LIME
FCL TRAMS
FTIMER
FLAP LIST
ko JUSTER
L IRC MOL
FSWITEM

Lenkrad kalibrieren

(Vorbereitung)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,,
WHEEL" und drticken Sie anschliessend die JOG-Taste.

Select :
"ADJUSTER" :

1 (Neutralposition abgleichen)

Bewegen Sie das Lenkrad etwas nach links und rechts, an-
schliessend lassen Sie das Lenkrad in der Neutralposition ste-
hen. Driicken Sie nun die JOG-Taste, ohne das Lenkrad zu

berthren.(Fig.1).

2 (Lenkrad Vollauschlage abgleichen)

(ADJUSTER Bildschirm)

—>

Driicken

-

Driicken

Ak JUSTER
FLIHEEL

FTRIGGER

AbJUSTER

“STEERIMG?»
FHEUT @
-

CH ————

fig-1

MEUT
FRGHT
PLEFT

AL JUSTER
“STEERIMG»

AL JUSTER
<STEERIMG>
MEUT &
FRGHT &
FLEFT #

Bewegen Sie nun das Lenkrad bis zum Anschlag nach links
oder rechts und verharren in dieser Stellung(Fig.2). Wenn das
Drick-Symbol eingeblendet wird, driicken Sie die JOG-Taste.
(Fig.3)

Der interne Abgleich erfolgt automatisch, und es wird die Mel-
dung ,COMPLETE" eingeblendet. (Fig.4)

Wenn der interne Abgleich nicht erfolgreich ausgefiihrt wurde,
befindet sich der Lenkrad-Geber ausserhalb der zulassigen
Toleranz.

Senden Sie in diesem Falle Ihre T4PV an die FUTABA Service
Stelle zwecks Uberpriifung und Reparatur. Versuchen Sie nie-
mals, selber Reparaturen vorzunehmen !

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.

Adjuster "ADJUSTER"

CHl H———H

CHL H———H

-
=

fig-2

CSTEERING»
NEUT ®
REHT ®
LEFT #

COMPLETE!

fig-4

ARJUSTER

BHY H——

fig-3

Funktion
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Gastrigger kalibrieren
(Vorbereitung)

Fahren Sie mit dem Cursor (JOG-Taste) auf das Feld ,
THROTTLE" und driicken Sie anschliessend die JOG-Taste

abJUSTER
“THROTTLE?

1 (Neutralposition abgleichen)

Bewegen Sie den Gastrigger etwas nach vorne und hinten, an- PHEUT
schliessend lassen Sie den Gastrigger in der Neutralposition =
stehen. Driicken Sie nun die JOG-Taste, ohne den Gastrigger
zu berthren.(Fig.1)

CHE H——+1

fig-1
2 (Gastrigger Vollauschlage abgleichen) RL-TUSTER ADJUSTER
CTHROTTLE> CTHROTTLEX»
Bewegen Sie nun den Gastrigger bis zum Anschlag nach Voll- MEUT # MEUT #
gas oder Vollbremse und verharren in dieser Stellung(Fig.2). :'B:E:E :23:2 :
Wenn das Drick-Symbol eingeblendet wird, dricken Sie die =
JOG-Taste.(Fig.3) OH i OHE
fig-2 fig-3
Der interne Abgleich erfolgt automatisch, und es wird die Mel- 9 9
dung ,COMPLETE" eingeblendet. (Fig.4) “bJUSTER
¢THROTTLE?»
MNEUT &
Wenn der interne Abgleich nicht erfolgreich ausgefuhrt wurde, 2::E :
befindet sich der Gastrigger-Geber ausserhalb der zulassigen COMFLETE!
Toleranz. o
Senden Sie in diesem Falle lhre T4PV an die FUTABA Service T fig4

Stelle zwecks Uberpriifung und Reparatur. Versuchen Sie nie-
mals, selber Reparaturen vorzunehmen!

3 Um die Einstellung zu verlassen, driicken Sie die END-Taste.
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Hinweise

Technische Angaben

Kommunikation : One-Way Operation System
maximale Reichweite: 100m ( unter optimalen Bedingungen)
Systembedingte Sicherheit: FailSafe, Batterie Failsafe, ID Identifikationscode

Handsender Wheeltype T4PV-2.4G
(T-FHSS, S-FHSS System, umschaltbar, 4 Kanéle)
Ubertragungsband: 2.4Ghz
Sendeleistung RF-Modul: 100mW EIR
Stromversorgung: 4x AA Dry Cell (6.0V)
Strombedarf: 150mA oder weniger
Antenne: 1/2di-pole

Empfanger R304SB (T-FHSS, 4-Kanal):

Eingangsspannung: 4.8V ~ 7.4V / 3.5 ~ 8.4V zuléssig ( keine AA Dry Cell verwenden)
Ubertragungsband: 2.4GhZ

Sendeleistung: 10mW EIR

Modulation: T-FHSS (Automatische Erkennung)

Abmessungen: 35.1 x 23.2 x 8.5mm (ohne Antenne)

Gewicht: 6.6g

Systemkompatibilitat
Die T4PV ist ein 2.4GHz T-FHSS Surface-System. Die Modulation ldsst sich auf S-FHSS umschalten. (Telemetriefunk-
tion benétigt einen T-FHSS Empfanger) Es konnen die folgenden Empfianger mit der T4PV verwendet werden.

Ubertragungs-System Verwendbare Empfanger

, R304SB

T-FHSS (Werkseinstellung) R304SBE

*Verwendung des Empfangers *R3008SB T-FHSS ist
nicht moglich

R2104GF
S-FHSS (umschaltbar) R204GF-E

*Hinweis:
Das T-FHSS System fiir Cars / Boot (Surface System) ist nicht identisch mit T-FHSS fiir Flugmodelle (Aircraft-System).
Es konnen folglich keine T-FHSS Flug - Empfinger wie z.Bsp R3008SB verwendet werden.
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Warnanzeigen

Batterie-Alarm

Wenn die Batteriespannung der T4PV auf einen kritischen Wert abgesunken ist,
ertont ein Alarmsignal und das Batterielogo wird eingeblendet.

Alarmsignal:
LC- Display kontinuierlicher Piepton
IERLIk ok ExF =
M. 1 =1
MOCEL—E8E 1 iTR: HEEE]
TFEH-NREEE Tl
BT o [1] FLIC: a
1]
D-R:100 ATL:100 ERE.: a
BEMC FOINT
El FELUETRIM
PREVERSE
MooR aTL
[CH1 E MFOIL SAFE
[CHE B FHOCEL
EEE PRECEIVER
[CHY B L« +FR
(HOME Bildschirm) (Menu 1, 2, 3) (Funktions-Bildschirm)

/\ Warnung

@ Wenn der Batterie-Alarm ausgeldst wird, unterbrechen Sie die Fahrt umgehend
und prifen Sie den Zustand der Versorgungsbatterie ihrer T4PV.

Wenn die Batterie im Betrieb ganz leer wird, kénnen Sie das Modell nicht mehr kontrollieren.

Batterietyp und Batterie-Alarm

Die T4PV kann optional mit einem Senderakku betrieben werden. Uberpriifen Sie die
Einstellung des Batterie-Alarms, wenn Sie die Stromversorgung der T4PV von AA-
Trockenzellen auf Akku umstellen. Die Einstellungen sind unterschiedlich und kénnen
im Betrieb zu Storungen und geféhrlichen Situationen fiihren, wenn der eingestellte
Batterie-Typ nicht mit der verwendeten Stromversorgung tibereinstimmt.

Memory Error

LC-Display: Wenn der interne Speicher der T4PV beim Einschalten
nicht gelesen werden kann, wird ein Alarmsignal aus-
e, 1 gelost und die Meldung ,, MAIN MEMORY ACCES
P2 Thd ERROR* eingeblendet.
MEMORY Um den Alarm zu stoppen, den Sender auf AUS stellen.

Schalten Sie den Sender wieder EIN. Wenn der Alarm nicht wieder

ACCESS ausgeldst wird, ist kein Problem vorhanden.

ERROR .
Alarmsignal:

7 aufeinander folgende Piepténe, wiederholend




Mischer-Warnung

LC-Display:

WERN NG Wenn aus Versehen ein Mischerschalter der Funktionen
MIX LIaRM IDLE UP, THROTTLE OFF oder NEUTRAL BRAKE
auf EIN steht, wahrend die T4PV eingeschaltet wird, ertont

IDLEFUP ein Alarmsignal und ,,MIX WARN* wird eingeblendet.
- Sobald Sie den betreffenden Mischerschalter auf AUS
THOFF .
o schalten, wird der Alarm gestoppt
NEUTRAL Alarmsignal:

7 aufeinander folgende Piepténe, wiederholend

POWER OFF- Warnung

LC-Display: Wenn bei eingeschalteter T4PV innerhalb 10 Minuten
[crhThHE | kein Tastendruck oder Geberimpuls erfolgt, wird der

N POWER-OFF Alarm ausgeldst und es erscheint eine

Warnmeldung. Um den Alarm abzustellen, driicken Sie

NOT eine beliebige Taste oder bewegen einen Steuergeber.
OPERATED Wenn Sie die T4PV nicht benutzen mochten, schalten
FOR A Sie den Sender auf AUS, um die Batterie zu schonen.

LOMNE TIME .

Alarmsignal:

7 aufeinander folgende Piepténe, wiederholend

Erhaltliches Zubehor

Die folgenden Artikel sind als optionales Zubehor fiir Thre T4PV erhéltlich und kdnnen iiber
den Fachhandel bezogen werden.

Senderakku

Der Einsatz eines Senderakku ist resourcenschonend. Es sind verschiedene Akku-
typen erhaltlich:

Art. 20.2B1487 FUTABA HT5F1800B NiMh Akku

Art. 20.EBA0135 FUTABA FT2F2100B 6.6V LiFe Akku

Verwenden Sie keine Senderakkus zur Empfanger-Versorgung. FUTABA Senderak-
kus sind mit einer elektronischen Schutzschaltung versehen, welche im Bedarfsfall
die Stromversorgung unterbricht. Eine Kontrolle des Modells ist dann nicht mehr
moglich.

Telemetrie-Sensoren

Art. 20.SBS-01T Temperatursensor 200°

Art. 20.SBS-01TE Temperatursensor 125°

Art. 20.SBS-01RM Drehzahlsensor Magnet-typ

Art. 20.SBS-01RB Drehzahlsensor flir Brushlessmotoren

Art. 20.SBS-01V Spannungssensor fiir externe Batterie. 119
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Lenkwinkel-Adapter (Art. 20.EBB1135)

Der Winkel der Lenkrad-Einheit ldsst sich in mehreren Positionen montieren.

Lenkwinkel Adapter

Wheel Offset- Adapter (Art.20.EBT3332

Drop Down- Adapter fiir die TAPV. Eine Kombination mit dem Lenkwinkel-Adapter ist
moglich.

Adapter APA

T3PV / T4PV Carbon Handle (Art.20.EBB1169)

Stylischer Tragegriff aus hochwertigem Carbon.

Handle

screws

Two 3x12mm screws




T4PV E-Top Hook (20.EBT3331)

Die Tragedse zur Verwendung eines praktischen Neckstrap, wird am Gehéduse der T4PV be-

festigt.

montieren

Schraube wieder Z :
einsetzen \

Tragedse mit Plastikteil‘\ \ —
zusammen einsetzen \

-~ Griffverkleidung wieder

—7

121
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FUTABA Service und Reparaturen

Bevor Sie die Fernsteuerung zur Reparatur senden, bitte das Handbuch genau lesen. Priifen Sie, ob das
Handbuch ggf. nicht das von Thnen festgestellte Problem 16sen kann. Danach priifen Sie
nochmals die Fernsteuerung. Sollte dann der Fehler immer noch nicht behoben sein, gehen Sie wie folgt vor:

Bendotigte wichtige Informationen fiir die Reparatur

Beschreiben Sie das Problem detailliert und so gut wie moglich. Diese schriftliche Beschreibung des Prob-
lems senden Sie mit den folgenden Unterlagen an die Servicestelle.

- Fehlerbeschreibung (geben Sie auch an, unter welchen Bedingungen/Zusténden das
Problem auftritt.

- R/C Fernsteuerung (Ggf. auch Empfianger und Servos miteinsenden)

- Modell (Geben Sie an, bei welchem Modell das Problem ggf. auftritt - Marke - Typ etc.)

- Detaillierte Packliste (geben Sie bitte alle Artikel an, welche Sie mitsenden)

- Ihr Name, die Adresse und ihre Telefon-Nummer, unter welcher wir Sie erreichen kdnnen.

- Kaufquittung der Fernsteuerung (ohne diese konnen wir keine Garantiereparaturen
vornehmen.

Service-Stelle

Fir die in der Schweiz vertriebenen FUTABA-Produkte ist im Falle einer Reparatur oder eines Garantiean-
trages die folgende Servicestelle zu kontaktieren:

Robbe Futaba Service

Hinterer Schirmattweg 25

4203 Grellingen

Tel: 061 741 23 22

E-Mail: info@robbefutaba-service.ch

Garantieantrdage

Garantie-Antrdge kdnnen von der ARWICO AG nur fiir FUTABA Produkte angenommen werden, sofern
diese iber den schweizerischen Fachhandel oder einen anderen offiziellen Partner/Verkaufspunkt bezo-
gen wurden.

Fir im Ausland eingekaufte FUTABA Produkte kénnen von der ARWICO AG keine Garantieleistungen gel-
tend gemacht werden. Haben Sie |hre Fernsteuerung im Ausland eingekauft und méchten eine Reparatur
unter Garantie durchfiihren lassen, so kontaktieren Sie ihre Verkaufsstelle im Ausland, welche in diesen
Fallen fur Garantiereparaturen zustandig ist.
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