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Précautions

Précautions et modifications a l'export.

1. Ce produit est concu uniquement pour une utilisation avec des modeéles radiocommandés. L'utilisation du produit décrit dans

ce manuel est limitée a ces modéles.
2. Précautions export:

a) Lorsque ce produit est exporté, il ne peut pas étre utilisé en cas d'interdiction par les lois régissant les ondes radio du pays

de destination.

b) L'utilisation de ce produit avec d'autres que ces modeéles peut étre limitée par le réglement sur l'exportation et le commerce.

3. Modification, réglage et remplacement de pieces

Futaba n'est pas responsable de toute modification, adaptation ou le remplacement des piéces sur ce produit.

=Aucune partie de ce manuel ne peut étre reproduite sous aucune forme sans autorisation préalable.

= Le contenu de ce manuel est sujet a modification sans préavis.

= Le contenu de ce manuel devrait étre terminée, mais si il ya des piéces manquantes ou peu claire veuillez contacter votre magasin

Futaba.

= Futaba n'est pas responsable de I'utilisation de ce produit par le client.

= Société et noms de produits dans ce manuel sont des marques commerciales ou des marques déposées

Pour une utilisation stire

Veuillez respecter les précautions suivantes pour assurer une utilisation stire de ce produit  tout moment.

Signification de marquages spéciaux:

Les parties de ce manuel sont indiquées par les marques suivantes et nécessitent une attention particuliére du point de vue de la sécurité.

/\DANGER - Procédures qui peuvent conduire a des conditions dangereuses et causer la mort / blessures graves, si elles ne

sont pas effectuées correctement.

AAVERTISSEMENT - Procédures qui peuvent conduire a une situation dangereuse ou causer la mort ou blessures graves
a l'utilisateur si elles ne sont pas effectuées correctement, ou la probabilité de blessure superficielle ou des

dommages physiques sont élevés

/A\PRUDENCE - Procédures ot le risque de blessures graves a l'utilisateur est faible, mais il y a un danger de blessure ou de
dommage physique, si ne sont pas effectuées correctement.

©O=nterdit @@= Obligatoire

AVERTISSEMENT: Toujours garder les composants électriques hors de portée des enfants.

Précaution de vol

/\ AVERTISSEMENT

© Ne saisissez jamais I'émetteur par I'antenne
pendant le vol.

M La puissance de I'émetteur peut baisser de maniere
importante.

© Assurez-vous toujours que tous les mouvements

de manches fonctionnent correctement avec tous les
servos avant le vol. Aussi, assurez-vous que tous les
interrupteurs, etc. fonctionnent correctement. Siil y a
des difficultés, ne pas utiliser le systéme jusqu'a ce que
tout fonctionne correctement.

© Ne jamais voler dans le mode "contréle de portée".
Bl Dans ce mode dédiée au test de portée, la puissance

de sortie de |'émetteur est réduite et peut provoquer un
crash.

© Pendant le fonctionnement, ne touchez jamais
ou approcher I'émetteur avec un autre émetteur, un
téléphone portable ou autres appareils sans fil.

H Cela peut provoquer un mauvais fonctionnement.



© Ne jamais voler un jour de pluie, lorsque le
vent est fort, et la nuit. M L'eau pourrait conduire a
I'échec ou la fonctionnalité inappropriée et un mauvais
contréle de I'avion qui pourrait conduire a un accident.
© Ne jamais éteindre I'émetteur pendant le vol
ou lorsque le moteur est en marche.

W Opération deviendra impossible et |'avion va se planter.
Méme si l'interrupteur de mise sous tension, I'exploitation
ne commencera pas avant I'émetteur et le récepteur
traitement interne est terminée.

© Ne pas démarrer le moteur avec la radio autour
du cou.

H La courroie de cou peut se prendre dans I'hélice en
rotation, rotor, etc., et provoquer une blessure grave.

© Ne pas voler quand vos facultés sont affaiblies
physiquement qui pourrait poser un danger pour
vous-méme ou les autres.

© Toujours vérifier la capacité restante des
batteries de I'émetteur et du récepteur avant
chaque séance de vol.

M La capacité de la batterie faible peut entrainer une
perte de controle et un accident.

@ Toujours vérifier le fonctionnement de chaque
élément et effectuer un test de portée avant
chaque séance de vol. Aussi, lorsque vous utilisez
la fonction "moniteur"”, vérifier le fonctionnement
de I'enseignant et I'émetteur de I'éléve.

@ Avant d'allumer I'émetteur:

1. Toujours déplacer la position du manche des gaz a la
position minimum (ralenti).

2. Allumez d'abord I'émetteur, puis le récepteur.

© Ne pas voler dans les endroits suivants:

B Prés ou au-dessus des gens.

Hl Prés de maisons, des écoles, des hopitaux ou autres
endroits ou le public se rassemble.

B Prés de lignes a haute tension, les structures élevées,
ou de communication.

© Ne restez pas debout lors des réglages de
I'émetteur sur le terrain pendant les préparatifs
de vol. B L'émetteur peut se renverser, les manches

peuvent se déplacer et I'hélice ou le rotor peut tourner de
facon inattendue et causer des blessures.

© Ne pas toucher le moteur, ou un ampli de FET
pendant et immédiatement aprés usage.

B Ces éléments peuvent devenir chauds pendant
['utilisation.

© Pour plus de sécurité, volez de sorte que votre
modéle soit visible en tout temps.

B Voler derriére des batiments ou d'autres grandes
structures ne fera pas seulement perdre de vue l'avion,
mais également de dégrader la performance de liaison RF
et causer une perte de controle.

@ Du point de vue de la sécurité, toujours régler
la fonction "Fail Safe".
B En particulier, régler les gaz au ralenti. Pour un

hélicoptere, régler les gaz pour maintenir un vol
stationnaire.

@ Lorsque vous vous déplacez dans les menus,
toujours revenir de I'écran de configuration a I'écran
d'accueil afin de valider les informations.

B Une entrée non validée pendant un vol est
extrémement dangereux.

© Lorsque vous éteignez I'émetteur. Apreés que le
moteur soit arrété (état dans lequel il ne tournera
pas a nouveau):

1. Eteignez le récepteur.
2. Eteignez I'émetteur.

B Si l'interrupteur on/off est mis dans I'ordre inverse,
I'nélice peut tourner de facon inattendue et causer une
blessure grave.

B Toujours observer 'ordre ci-dessus lors de la création
de la fonction Fail Safe.

B Gaz au minimum: Direction dans laquelle le moteur
fonctionne a la vitesse la plus lente ou arrété.

© Lors du réglage de I'émetteur, arréter le
moteur, sauf lorsque cela est nécessaire. Dans le
cas d'un moteur , débrancher le cablage pour lui
permettre de continuer a fonctionner. Assurez-
vous que l'appareil est fixe et qu'il ne viendra
pas en contact avec quelque chose ou quelqu'un.
Assurez-vous que le moteur ne tourne pas avant
de faire des réglages.

B Une rotation innatendue a grande vitesse du moteur
peut causer des blessures graves.



Batterie et chargeur - Précautions d'utilisation

/\ DANGER

© Ne pas recharger une batterie qui est
endommagé, détérioré, une fuite d'électrolyte, ou
humide.

© Ne pas utiliser le chargeur dans des
applications autres que celles prévues.

© Ne pas laisser la batterie ou un chargeur
devenir humide.

M Ne pas utiliser le chargeur, quand vos mains sont
mouillées. Ne pas utiliser le chargeur dans des endroits
humides.

© Ne pas court-circuiter la batterie.

© Ne pas souder ou réparer, déformer, modifier
ou démonter le chargeur de batterie et la batterie.

© Ne laissez pas tomber la batterie dans le feu ou
I'amener preés d'une flamme.

®© Ne pas charger la batterie ou la stocker en
lumiére directe du soleil ou d'autres endroits
chauds.

© Ne pas charger la batterie si elle est couverte
par un objet car elle peut devenir trés chaude.

© Ne pas utiliser la batterie dans un
environnement combustible.

Bl Le gaz peut causer une explosion ou un incendie.

© Toujours charger la batterie avant chaque vol.

/\ AVERTISSEMENTS

© Ne touchez pas le chargeur et la batterie,
pendant la charge.
M Cela peut entrainer des bralures.

© Ne pas utiliser un chargeur ou une batterie qui
a été endommagé.

© Ne pas toucher les composants internes du
chargeur..

B Cela pourrait provoquer un choc électrique ou une
bralure.

© Ssi des anomalies telles que de la fumée ou une
décoloration sont notées avec le chargeur et la batterie,
retirez la batterie de I'émetteur ou du chargeur et
débranchez le cordon d'alimentation et ne pas utiliser le
chargeur.

M L'utilisation continue peut entrainer un incendie, la
combustion, la production de chaleur, ou une rupture.

© Ne soumettez pas les batteries a I'impact.
B Cela peut provoquer un incendie, la combustion,
la production de chaleur, une rupture ou une fuite de
liquide.

© Ne pas charger a plusieurs reprises une
batterie niMh a I'état de décharge profonde.

B L'effet mémoire de la batterie sera de raccourcir
sensiblement la durée de vie de la batterie, méme si elle
est rechargée.

M Si la batterie se vide pendant le vol, I'avion va se planter.

@ Rechargez la batterie ni-mh avec le chargeur
dédié fourni avec I'ensemble.

M Charger la batterie au dessus de la valeur spécifiée peut
provoquer un incendie, une combustion, la rupture ou
une fuite de liquide. Lorsque la charge rapide, ne charge
pas la batterie ci-dessus a 1C.

B Ne pas charger la batterie pendant la conduite d'un
véhicule

© Lorsque vous utilisez la batterie en option,
débrancher la batterie de I'émetteur et la charger
avec le chargeur de batterie LBC-4E5 spécial LIFE
vendu séparément.

© Lorsque vous utilisez la batterie en option,
ne pas brancher le chargeur au connecteur de
I'équilibrage et le connecteur d'alimentation en
méme temps.

B Cela provoque un incendie, une combustion, une
rupture ou une fuite de liquide.

@ Insérez le cordon d'alimentation fermement
dans la prise jusqu'a sa base.

@ Toujours utiliser le chargeur avec une tension
A . ]

H Utilisez le chargeur spécial en le connectant a une
prise adéquate de puissance.

o Si la batterie devrait couler dans vos yeux,
ne vous frottez pas les yeux, mais les laver
immédiatement avec de l'eau claire et se faire
soigner par un médecin.

M Le liquide peut causer la cécité.

@ Utiliser et stocker la batterie et le chargeur
dans un endroit sar, loin des enfants.

B Cela peut provoquer un choc électrique ou des
blessures. @) Si la batterie fuit ou génére une odeur
anormale, déplacer immédiatement dans un
endroit sir pour I'élimination.

M Ne pas le faire peut provoquer une combustion.

@ si le liquide de la batterie est en contact avec
la peau ou les vétements, rincez immédiatement
la zone avec de I'eau claire.

B Consulter un médecin. Le liquide peut causer des
dommages de la peau.

© Aprés le temps de charge écoulé, débrancher
le chargeur de la prise.

© Lors du recyclage ou du stockage de la
batterie, isoler les bornes en les couvrant avec du
ruban adhésif.

M Court-circuit des bornes peut provoquer une
combustion, une production de chaleur ou de rupture.
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SD Card (Commercial Product)

*Lire le mode d'emploi fourni avec la carte SD pour plus de détails.

/\ Attention

® Ne jamais démonter ou de modifier la carte SD.

©ONe pliez pas déraisonnablement, tomber, ou placer
des objets lourds sur la carte SD.

©si de la fumée ou une odeur anormale émane de la
carte, éteignez immédiatement I'émetteur.

/\ Prudence

@La carte SD est un dispositif électronique, faire
attention a I'électricité statique.

= L'électricité statique peut provoquer un probléme.

©ONe pas utiliser la carte SD a proximité de postes de
radio et de télévision, des équipements audio, moteurs
et autres équipements qui générent du bruit.X

= Cela peut entrainer un fonctionnement erroné.

ONe rangez pas la carte SD dans les endroits suivants:
X- Trop humide

- Lorsque la différence de température est sévere

- Trés poussiéreux

- Lorsque la carte sera exposé aux chocs et vibrations

- Enceintes pres et d'autres dispositifs magnétiques
©ONe pas insérer de corps étrangers dans le slot de

©Ne pas utiliser la carte SD si exposée i I'eau, aux
produits chimiques, pétrole, ou autres liquides.

= Cela pourrait provoquer un incendie ou un court-
circuit.

I'émetteur.X
= Cela peut causer des problémes.

©ONe pas exposer la carte aux chocs et vibrations et
ne pas retirer la carte de I'emplacement lorsque des
données sont écrites ou lues.X

= Les données peuvent étre perdues ou endommagées.

@ Les données enregistrées

Les données enregistrées sur la carte SD ne peuvent
pas étre compensées indépendamment du contenu
ou la cause de la peine ou de I'obstruction.

Futaba ne procéde pas a la restauration des données
ou du travail de récupération.

Stockage et élimination - Précautions

/\ DANGER

© Gardez I'équipement, les batteries, les avions, etc. loin des enfants.

/\ PRUDENCE

© Ne stockez pas les appareils dans les lieux suivants:

- Ou il fait extrémement chaud (40° ou plus) ou froid (-10
°C ou moins)

- Lorsque I'équipement est exposé directement au soleil
- Lorsque I'humidité est élevée

- Ou la vibration est répandue

Autres précautions

/\ PRUDENCE

© Ne pas exposer directement les piéces en
plastique au carburant, huile, gaz d'échappement,
etc. M Silaissé dans un tel environnement, le plastique
peut étre attaqué et endommagé.

M Les parties métalliques peuvent se corroder, toujours
les garder propres.

@ Joignez-vous a la FFAM
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- Ou il est trés poussiéreux

- Lorsque l'appareil peut étre exposé a de la vapeur et de
la chaleur

@ Lorsque I'appareil n'est pas utilisé pendant une
longue période, retirez la batterie de I'émetteur
et des avions et les stocker dans un endroit sec ou
la température est comprise entre 0 et 30 °C .

M La fédération FFAM fournit des lignes directrices et a la
protection de la responsabilité en cas de besoin.

@ Utilisez toujours des produits Futaba:
émetteur, récepteur, servo, batterie, etc.

M Futaba n'est pas responsable des dommages subis
par une combinaison avec d'autres produits que Futaba.
Utilisez les piéces indiquées dans le manuel d'instruction
et le catalogue.



Avant utilisation
Caractéristiques

Systéme FASSTest

L'émetteur de la T18SZ a adopté le systéme de communication bidirectionnel "FASSTest". Les données
provenant du récepteur peuvent étre vérifiées sur votre émetteur. Le FASSTest a un maximum de 18 voies (16
voies linéaires + 2 tout ou rien) en 2.4GHz.

Ecran couleur tactile LCD

La T18SZ dispose d'un écran tactile de 4,3 pouces HVGA Couleur avec rétroéclairage LCD. L'écran est
transflectif, ce qui permet a la fois la visibilité intérieure et extérieure.

Systéme S.BUS2
En utilisant le systéeme S.Bus2, plusieurs servos, gyroscopes et capteurs télémétriques peuvent étre
facilement installés avec un minimum de cébles.

Types de modéle

Multicoptére 8 plateaux sont disponibles pour les hélicoptéres. 7 types d'ailes et 3 types d'empennage
sont disponibles pour les avions et planeurs. Les fonctions et les mixages nécessaires pour chaque type de
modele sont réglés par avance en usine.

Batterie LiFe
La T18SZ est alimentée par une batterie de 6,6 V /2100 mAh Lithium Ferrite.

Carte SD (Non incluse)

Les données des modéles peuvent étre enregistrées sur une carte SD (SD: 32Mo-2GB SDHC: 4 Go-
32GB). Lorsque les fichiers du logiciels de 1'émetteur de la T18SZ sont libres, le logiciel peut étre mis a
jour.

Bouton "Edit"

Deux boutons d'édition sont fournis, et 1'écran peut "retournées" rapidement a 1'écran d'accueil pendant le
fonctionnement. Les opérations de réglage peuvent étre effectuées facilement en combinant ce bouton avec
un capteur tactile.

Fonction vibration

Sélectionne une fonction qui alerte I'opérateur de différentes alarmes en faisant vibrer 1'émetteur en plus
d'un avertisseur sonore.

Fonction vocale

Une fonction est équipée qui permet au systéme de fournir des données de télémétrie de fagon audible.
Cette fonction peut également étre utilisée avec des écouteurs disponibles dans le commerce.
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Contenu et caractéristiques techniques

(Spécifications et notes sont sujets a changement sans préavis.)
Votre T18SZ comprend les composants suivants:

« Emetteur T18SZ

« Récepteur R7008SB

- Batterie Life et chargeur

« Inter

« Mini tournevis

* Le contenu est dépendent du type de I'ensemble.

Emetteur T185Z2

(2 manches, 18 voies, FASSTest-2.4G)
Fréquence de transmission: 2.4GHz
Systéme: FASSTest18CH, FASSTest12CH, FASST MULT, FASST 7CH, T-FHSS, S-FHSS
Alimentation: 6.6V LiFe

Récepteur R7008SB

(FASSTest-2.4G, antenne double diversité, S.BUS/S.BUS2)
Puissance requise: 3.7V~7.4V batterie ou ESC, etc. (*1)
Dimensions: 24.9 x 47.3 x 14.3 mm
Poids:10.9g

(*1) Lors de I'utilisation d'un variateur, la capacité de sortie régulée doit répondre a votre demande
d'utilisation.

Remarque: La batterie de 1'émetteur de T18SZ n'est pas connecté lors de la premiére mise
en route. Veuillez brancher le connecteur de la batterie avant de I'utiliser.

Multicoptére/Robots
Précautions manche des gaz
Type crantage Type retour au centre
(Général) (Multicoptére/Robots)
Le manche ne retourne ;‘ Le manche des gaz

pas au centre revient au centre avec

lI'aide d'un ressort

/\ ATTENTION

Vous ne pouvez pas utiliser la manette des gaz de type auto-neutre pour un avion,
hélicoptere, et certains multi-hélicoptere.

C'est tres dangereux si le moteur ne revient pas au ralenti.

Il est nécessaire de changer pour le type "crantage" si vous |'utilisez pour un avion ou un
hélicoptere.

12



Accessoires

X Les accessoires supplémentaires suivants sont disponibles auprés de
© optional Parts © votre revendeur:

* Batterie émetteur LiFe (2,100mAh) peut facilement étre changée avec une nouvelle capacité plus
importante pour des sessions de vol prolongées.

» Cordon écolage - en option il peut étre utilisé pour aider un pilote débutant a apprendre a voler aisément
en plagant le moniteur sur un émetteur séparé. Notez que 1'émetteur de la T18SZ peut étre relié a un autre
systeme de T18SZ, ainsi que pour d'autres modeles d'émetteurs Futaba. L'émetteur T18SZ utilise I'un des
trois types de fiches de cable conforme a 1'émetteur connecté. (Reportez-vous a la description dans les
instructions de la fonction écolage).

Servos - 1l existe différents types de servos. Veuillez choisir parmi les servos Futaba adapté a votre
modele. Si vous utilisez un systéme S.BUS, vous devrez choisir des servos S.BUS. Un servo analogique
ne peut pas &tre utilisé si vous étes en "Mode FASSTest12CH".

Capteurs de télémétrie - Veuillez acheter des capteurs en option, afin d'utiliser le systéme de
communication bidirectionnel et acquérir les informations d'un modéle trés haut dans le ciel.

[Capteur de température: SBS-01T / TE] [capteur d'altitude: SBS-01A] [RPM type aimant du capteur:
SBS-01RM] [capteur RPM type optique: SBS-01RO] [RPM capteur type moteur brushless: SBS-01RB] [
capteur GPS: SBS-01G] [capteur de tension: SBS-01V] [capteur de servo S.BUS: SBS-01S]

* Sangle tour de cou - une dragonne peut étre connecté a votre T18SZ pour la rendre plus facile a l'utiliser
et améliorer votre précision de vol sans supporter le poids de I'émetteur.

Cordon HUB Y , les extensions de servo, HUB, etc - extensions Futaba d'origine, y compris une
version robuste avec un fil plus gros, sont disponibles pour aider dans des mod¢les plus grands et autres
installations.

* Gyros - une variété de gyroscopes Futaba est disponible pour vos avions ou hélicoptéres.

» Gouvernor - pour l'utilisation de I'hélicoptére. Ajuste automatiquement la position du servo de gaz pour
maintenir une vitesse de rotation constante indépendamment du pas, de la charge, météo, etc.

* Récepteurs - différents modéles de récepteurs Futaba peuvent étre achetés pour une utilisation dans
d'autres modeles. (Récepteurs pour FASSTest et FASST, T-FHSS, types S-FHSS sont disponibles.)

* SBD-2, décodeur S.BUS -Le SBD-2 est un convertisseur pour l'utilisation de servos conventionnels (autre
qu'un servo S.BUS) avec le systéme S.BUS / S.Bus2. Le SMD-2 se connecte a la sortie du récepteur d'un
systéeme S.BUS / S.Bus2 et huit servos peut étre utilisés. SBD-2 peut changer la sortie CH en choisissant
parmi 9 groupes en utilisant un inter rotatif. SBD-2 peut utiliser la batterie EXT (pour les servos).
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Controle émetteur

N e — — -

@ Led écran
@ Antenne
@ Dial LD.RD @ Poignée
@ Inters @ Inters
SA.SB.SE.SF SC.SD.SG.SH
l- N 1
@ Inter E E @ Inter
linéaire [/ D , linéaire RS
LS
@ Manche — @ Manche
J3 Jj2

Ao,

U

Ao,

U

@® Trim
digital
T1 ~T6

0T

Inter On/Off

Support

ﬂ\
@ Bouton HOME/EXIT @ Bouton U.MENU/MON.
(Menu utilisateur/moniteur

@® Couvercle

batterie )
@ Ecran tactile couleur

de servos)

changements.

Les panneaux présentés dans ce manuel peuvent varier, en fonction
de votre type de modele. Les affichages sur I'écran peuvent
également varier en raison de mises a jour de version ou autres
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Antenne émetteur

Comme pour toutes les transmissions de fréquence radio, la zone de plus forte transmission du signal est
comprise sur les cotés de l'antenne de 1'émetteur. En tant que tel, I'antenne ne doit pas étre dirigée directement sur le
modeéle. Si votre style de pilotage crée cette situation, déplacer 1'antenne pour corriger cette situation.

Faible puissance

Forte
puissance

Forte

Si vous avez un émetteur
avec un angle comme la
figure, une flexion de 90
degrés sera nécessaire.

Rotation de I'antenne

L'antenne peut étre tourné de 180 degrés et
90 degrés. Forcer I'antenne plus loin peut
I'endommager. L'antenne n'est pas amovible.

A Attention

@ Veuillez ne pas saisir 1'antenne de
l'émetteur pendant le vol.

B Cela pourrait dégrader la qualité de la
transmission RF du modele

© Ne transportez pas I'émetteur par
I'antenne.

B Il y a danger de rupture du fil de l'antenne et
le fonctionnement impossible.

® Ne tirez pas sur I'antenne de force.

B Il y a danger de rupture du fil de l'antenne et
le fonctionnement impossible.
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Inters (SA-SH)

D

SF : 2 positions; long SH : 2 positions; Momentané
alternatif Long
/ \
SE : 3 positions; alternanif ] SG : 3 positions; alternatif;
court ] court

/ — \

AN

Z
SA : 3 positions; alternatif SD : 3 positions; alternéatif
court court

SB : 3 positions; alternéatif SC : 3 positions; alternatif
long long

*retour auto

\ (,.\\— -~y

-y
[

2 positions 3 positions Alternatif Momentané
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Volume

W W

|LD| [RD]

Curseur linéaire

Le volume des boutons LD et RD
permet une entrée analogique.

*L'émetteur de la T18SZ émet un bip lorsque le
bouton atteint la position neutre.

* Vous pouvez utiliser chaque écran de réglage

des fonctions de mixage pour sélectionner
des volumes et de définir la direction du
mouvement.

LS (droite), RS (gauche):

Les curseurs linéaires LS et RS offrent une entrée analogique.

* L'émetteur T18SZ bips lorsque le curseur est au centre.

* Vous pouvez sélectionner un curseur coulissant et régler sa direction a 1'écran de

réglage des fonctions de mixage.
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trims digitaux T1-T6

Cet émetteur est équipé de 6 trims numériques. Chaque fois
que vous appuyez sur un trim, la position du trim se déplace
d'une étape. Si vous continuez d'appuyer sur elle, la position
du trim commence a se déplacer plus vite. En outre, lorsque
la position de ce dernier revient au centre, la tonalité change.
Vous pouvez toujours suivre les positions sur I'écran LCD.

* Vous pouvez sélectionner la quantité d'étape et l'unité
d'affichage sur l'écran d'accueil de I'écran de réglage T1-T6
dans le menu de liaison.

Remarque: Les positions des trims que vous avez définies
seront stockées dans la mémoire et y restera.

Les trims-T5 et T6 numériques supérieurs offrent une entrée
analogique.

NS
"
“#fﬁ@

* Vous pouvez sélectionner un curseur coulissant et régler la
direction a I'écran de réglage des fonctions de mixage.

Exemple opérationnel d'un trim numérique

*Exemple mode 2

pmEESnEESsssen
*.-

Y.

Quand 'avion monte et Quand l'avion descend et

le manche au neutre le manche au neutre
— N

N\
/4

oy

70N

le trim profondeur descend ) \_ )

profondeur au neutre

descend

# EE ﬁ =
Reéglez pour que I'avion avance a plat
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Batterie émetteur Life

Installation/Changement

@ Le couvercle
s'ouvre par le coté

Ce connecteur est branché a Batterie Life

I'émetteur

Le connecteur d'équilibrage n'est pas connecté quand la batterie
est sur I'émetteur.

*Ce connecteur est utilisé lors de la
charge avec un chargeur qui est vendu
séparément.

Couvercle batterie

face
@ Collezdu de la
mousse double
face sur la batterie.

@ Connectez la batterie

Batterie life

(® Réfermez le couvercle
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Charge de la batterie Life

Retrait de la batterie

Prise de charge

1.Branchez le cordon de I'émetteur du
chargeur dans la prise de charge sur le cété
de I'émetteur.

2. Branchez le chargeur sur une prise secteur.
3. Vérifiez la LED de charge.

gy En charge
’ 2| =
. ‘ [ e
b e _"| \-'-/J

" : °

Led rouge

3% ‘-'__; S Charge compléte
i .:?l'“ i}t.

Led verte

4. Déconnectez la prise.
5. Déconnectez le chargeur.

Le temps de charge de la batterie avec le chargeur est
d’environ 3 heures.

Remarque: Si vous retirez la batterie alors que
I'appareil est sous tension, les données que vous
avez réglé ne seront pas sauvgardées.

1. Ouvrez le couvercle de la batterie.

2. Débrancher le connecteur de la batterie.

3. Fermez complétement le couvercle de la
batterie.

A Attention

@ Veillez a ne pas laisser tomber la batterie.

®Ne jamais débrancher le connecteur de la
batterie aprés avoir éteint 1'alimentation,
jusqu'a ce que l'écran soit completement vide et
I'émetteur completement éteind.

* Les dispositifs internes tels que les mémoires peu-
vent étre endommagées.

*Siil ya un probléme, un message “Erreur de sauveg-
arde” sera affichée la prochaine fois que vous allumez
Iémetteur. Ne pas utiliser I’ émetteur comme il est.
Envoyez-le au SAV Futaba.

/\ Attention

OJamais le brancher dans une prise autre
que celle indiquée.

*Brancher le chargeur dans la mauvaise sortie pourrait
provoquer une explosion ou un incendie.

®Ne pas insérer ou retirer le chargeur lorsque vos
mains sont humides,

*Peut provoquer un choc électrique
®Ne pas surcharger la batterie.

*Surcharger une batterie peut entrainer des bralures,
incendie, blessures, ou de perte de la vue due a la
surchauffe, rupture ou fuite d’ électrolyte.

A Prudence

Lorsque la batterie n’est pas utilisé pendant une longue péri-
ode, afin d’¢éviter de se détériorer, nous recommandons qu’elle
soit maintenue a la moitié des capacités. Aussi soyez prudent
que la batterie ne soit pas trop déchargée en raison d’une auto-
décharge. Lorsque la batterie n’est pas utilisée pendant une
longue période, la batterie doit étre retirée de 1’émetteur.

Périodiquement (environ tous les 3 mois) recharger la batterie.
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@ Lorsque le chargeur n'est pas utilisé, le
débrancher de la prise secteur.

* Pour prévenir les accidents et pour éviter la sur-
chauffe.



Allumer I'émetteur

Lors de la mise sous tension, I'émetteur de la T18SZ débutera d'émettre automatiquement apreés
confirmation des conditions RF environnantes. Le statut de I'émetteur est affiché par LED a la partie
supérieure a l'avant de la radio.

*Si le manche des gaz n'est pas au ralenti, 1'écran suivant s'affichera. En outre, si I'alimentation
est allumé alors que l'inter SW a été activé, il sera indiqué un AVERTISSEMENT. (Dans le
cas du mode Multicoptere, I'alarme de position des gaz ne se produit pas. )

Allumer Eteindre

Manche gaz au ralenti Inter on/off Inter on/off Inter on/off

[ @ ) Ce—,—
(@ i % TN
Y = )
\ ou I¥,
| Appuilong droite ou gauche | [ Appui droite ou gauche | [Appuilong droite ou gauche |

Lorsque l'alarme se déclenche, abaisser la
manette des gaz avant de mettre le récepteur

Si I'alarme "manche des gaz" s'affiche sous tension.

*Si la manette des gaz est en position haute lorsque * Si l'alimentation est activee lorsql'le I'ldle up,
l'appareil est allumé aérofrein, etc., sont sur ON, l'avertissement ci-

dessus va s'afficher. Assurez-vous que les inters
concernés soient éteints.

Touchez ici pour arréter I'alarme
et le signal RF. Si seulement
I'opération d'écran est actif,
I'émetteur ne sera pas lier a un
récepteur.

s \
Si les interrupteurs d'alimentation sont éteints dans I'ordre inverse, le modéle peut fonctionner de facon
inattendue hors de contrdle et provoquer une situation tres dangereuse.

Eteindre l'inter on/off

Vérifiez toujours que le moteur soit arrété.
1. Eteindre le récepteur ou le variateur
2. Etiendre " émetteur

o:cm o | OFF OF

1. Allumez [émetteur.
2. Allumez le récepteur ou le variateur.

21



Ecran tactile

Appuyer sur les boutons de
réglages pour chaque valeur
dans I'écran des paramétres
causera des touches d'entrée de
valeur en haut du panneau.

Touchez 1'écran avec votre doigt pour saisir des
données.

* Un film plastique est fixé sur 1'écran tactile.
Veuillez étre prudent de sorte de ne pas rayer
cet écran avec un objet dur comme un objet
métallique. N'appuyez pas sur I'écran avec une
force excessive ou laisser tomber quoi que ce soit
sur ce dernier.

Appuyez en maintenez, pour revenir a la
valeur de réglage par défaut.

* Bien que vous pourriez trouver quelques bulles
d'air sous le panneau en plastique en raison de
changements climatiques, ce n'est pas un défaut et
ne causera pas de problémes.

Des touches d'entrée de valeur
apparaissent en haut du panneau

ceedp

* Une LED de couleur est composée de nombreux
pixels. Certains pixels détiennent 1'éclairage. En
outre, certains pixels sortent. Et un écran peut
trembler. Cette condition est la caractéristique des
LED de couleur. Ce n'est pas un défaut. changement

important

HOME/EXIT )

Pressez Retour a I'écran précédent

Changement
faible

Changement
important

HOME/EXIT et U.MENU/MON.

Pressez et

'y
maintenez Retour a I'écran Home

Pressez depuis
I'écran Home.

% %‘ (_U.MENU/MON.

vers l'affichage télémétrie

HOME/EXIT U.MENU/MON. Pressez Pour "afﬁuct'i‘l"i‘g“’t gl:‘rme““ de
Bouton Bouton Pressez et ;
maintenez Affichage moniteur servos
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Verrouillage de I'écran

Pour éviter que les données se modifient par accident pendant le vol, vous pouvez verrouiller 1'écran
tactile.

Comment verrouiller
1. L'écran home est affiché.

2. Pressez le bouton HOME/EXIT pendant
1 seconde. "Key mark" est affiché et les
touches désactivées.

Futaba Corp. Mo

o Condit1
Hx

L= 1=

00:00.0 . 00:0043"

System manu

Linkage mwnu

écran vérouillé
Model select

/ |
HOME/EXIT pressez et maintenez

Comment déverrouiller

1. Appuyez sur le bouton Home / Exit
pendant environ 1 seconde, ef le panneau
deviendra alors déverrouillé.

;

A Prudence

rEE

o L'écran tactile de la T18SZ est trés sensible. Pour
éviter de l'activer accidentellement lors d'un vol,
il est suggéré qu'il soit verrouillé. En raison de sa
sensibilité, ce qui lui permet d'étre touché pendant
le vol par un crochet de courroie de cou, extension
de servo, ou méme votre main, pourrait saverer
dangereux. Veuillez utiliser le verrouillage de
I'écran tactile pour plus de sécurité pendant le vol.

écran dévérouillé

7 |
HOME/EXIT pressez et maintenez

Hors mode RF

Une opération sur un modéle n'est pas possible, mais l'opération du panneau RF sans transmission
est autorisée. (Réduit la consommation d'énergie de la batterie lors de 1'installation.)

B

= {@]

Corp. MNew

Mormal
Coraditic

T 1BEs.

K N alala'
|‘\— "\ "RF off"
* RN I'opération sur un modéld
» 7

n'est pas possible, mais

) DS .
N, ¢ &l le fonctionnement du
' ' panneau seulement

N 11174

¢
) )

U.MENU/MON.
< pressez g/

allumezon




Affichage moniteur LED

Le statut de 1'émetteur est affiché par LED a la partie supérieure de la face avant d'une T18SZ.

<+ FASSTest — bleu clair
<+ FASST — vert

<+ FHSS — jaune/vert

< RF-OFF — Violet light
<+ Départ — rouge

<+ Ecolage — bleue

<+ Véiification de portée — clignote doucement

< Licison récepteur — clignote vite

Contole des manches

*Exemple Mode2

direction
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Controle manches : Exemple avion *Exemple Mode2

Exemple modéle commun. (Il'y a aussi un modéle opérationnel différent.)

r _
Mez mon P .'.—l-‘-_‘
:Ei?;' 'EB|
L'aileron gauch -__::!f'-:'- : Manm‘e‘?'ilemn mancﬁe; profory
descend y ; >
2 droite . rez
Vol & plat L2 Nez 4 plat La Pmlfﬂn;!:ur est -
D i Y
ISEan ) M (30)
i\‘!:._.jl = L_.- | :
Neutre R L *  Neutre
La profondeur est
\irage & gau e baissée X e
‘ ' % nez desunr e | EB:|
Manche profon
L'aileron gauche o
. monte J )
i il ™
= o }F '.rf_-\:-q
ez ot By || o 3o
! | i
= - Manche
Manche direc +gaz
a fond
a droite
La direction est
a droite e
y oy
D)
\L_1)
« Neutre
tout droit -
|
-{
D) &)
ez -y, __ - B4
& gauche Mand"n:' direc =
‘ RORAES au ralenti
L
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Helicoptere Exemple

*Exemple Mode2

Exemple modéle commun. (Il'y a aussi un modéle opérationnel différent.)

O -
S pE = = |
f\%‘ M‘:__ 5 Cyclique & droite a8 @4} Moz monte - ‘-,._:ML !E}f‘_} @|
~J il
" Manchegaieron \{® /Manche profon
a droite Tirez
by e=—_ - .___-—_—-:/'_“\I o
;-r-+j I m ) I |
e e A plat i = £
(L Y=y
Neutre « Neutre
7
| _—
o o S/ A
Q1) /f’ A
::1_" | I | I
() o iy
Mariche ailefon Manche profon
h b
a gauche Mez descend poussez

EBﬁl
=)
Mancl'la direc

a gauc;he

N&zagaa.ld'm
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Contréle manches : Multicoptére Exemple  «gxemple Mode2
Exemple modéle commun. (Il'y a aussi un modéle opérationnel différent.)

o - *‘i]*- %y
.-.-L-.- \ ‘-—’f\ - 4 A ’ |
8 I'J:i _:i @l '_‘l
RS (1) |
~“N'Manche_aileron
~ o
& droite
P ay o
glo) D
% \i_ r__l _.—J
e — mmr&
Meutre
==} ’F‘::‘L_'L{
r DD
I:E‘I @ Ic-,_,+-‘J
(L1 Manche profon
Manche aileron| he
poussez
a gauche i
L
f ~
~ Contrble du lacet
Monte
Pas monte
1 1 al
Stationnaira M I\ﬁj
ﬁ E anche gaz
. 4
au milieu
Descend a
Yo
g
=i}
Manﬂg gaz
a gauche - i
LS a
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Réglage des manches

Réglage de la longueur des
manches

Vous pouvez ajuster la longueur des manches,
comme vous le souhaitez. Il est recommandé
d'ajuster la longueur des manches en rapport avec
la taille de votre main.

[EcvoLi e manche Cooeving doro o mlncha

o

A._\ __I?

1. Maintenir la téte "B" et tourner la téte "A"
dans le sens antihoraire. Le verrouillage sera
libéré.

2. Mettez la téte "A" dans le sens horaire que
vous maintenez la téte "B" aprés I'avoir placé
a la longueur souhaitée.

Réglage tension du manche

N ] ([
Le manche peut étre ajusté a la rapidité
avec laquelle il revient a neutre.

La tension du manche type auto-retour peut
étre ajustée.

1. Tout d'abord, retirez le couvercle de la
batterie sur le bas de I'émetteur. Ensuite,
débranchez le cdble de batterie et retirez la
batterie de I'émetteur.

2. Ensuite, retirez le couvercle du c6té de
I'émetteur (en caoutchouc).

Lorsqu'en Mode 2, vous devrez retirer le
couvercle latéral pour exposer la vis de
tension.

28

Glissez le

couvercle

3. Enlever les poignées en caoutchouc.

*|l est difficile d'enlever les poignées d'un
émetteur. Par conséquent, retirer de I'extérieur
de poignées arriere.

Tirezici

4. Utilisez une clé hexagonale de 1,5 mm pour
ajuster la force du ressort en tournant la vis
de réglage du manche que vous souhaitez
régler.

* Tourner les vis dans le sens horaire augmente
la tension.

ATTENTION: Si vous desserrez trop la vis, elle
peut tomber.



otension (J4)
S\\ £Q (Mode 1/2)
«Tension (J1)
(Mode 1/2)

J oTension (J3) !
(Mode 1) 1

«Tension (J2)
(Mode 2)

| { Vis hexagonale 1.5mm

Teereszan mmani

5. A la fin de 'ajustement, ré-installer le
couvercle latéral et les poignées arrieres.

Ajustement de I'angle du
manche

Vous pouvez effectuer des réglages fins de I'angle
d'un manche soit vers l'intérieur ou vers l'extérieur
a partir de la position centrale du manche.

| ) Vis hexagonale 1.5mm

Utilisez la clé hexagonale 1,5 mm joint (a l'intérieur du
stylet) pour tourner la vis dans le sens horaire pour ajuster le
manche vers I'extérieur, ou anti-horaire pour l'incliner vers
l'intérieur.

Remarque: Veillez a ne pas tourner la vis trop loin dans le
sens antihoraire car elle pourrait tomber.
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Réglage manche des gaz (Systeme crantage)

Vous pouvez choisir soit un systéme de crantage avion ou hélicoptere.

T = D
g}‘\ '.-'.'I . j‘é
,-w‘"'h il mesiage J2) I. A N “x,“_h
rF =1 (Mode 1/3) i b Ny

| E .'; | . Réglaga 1=
| AP Force (J3)
o e

/ e * En mode 1/3, le réglage est opposé.
{Réglage de la tension]

1. Ouvrez le capot de protection sur le dos de l'émetteur
qui recouvre le trou de réglage du manche des gaz.

[4
1
[}
1
: 2. Utilisez la clé hexagonale 1,5 mm joint (a l'intérieur du
1 stylet) pour tourner la vis de réglage et le définir comme
: vous préférez. En tournant la vis dans le sens horaire
,  vous augmentez la tension.

1 . , .
, Pour les avions: Régler la vis sur la gauche.

* Si vous Voulez changeur le reglage

de l'avion en hélicoptére (ou non
d'hélicoptére a avion), tourner la vis
du cliquet dans le sens horaire pour
que le manche des gaz se déplace
librement. Puis tourner la vis jusqu'a
ce que vous obteniez la tension que
vous aimez.

Avion

Helicoptére

_:_Pour les hélicopteres: Régler la vis sur la droite:
I En changeant le paramétre d'avion a hélicoptére (ou
hélicoptére a avion);

1. Tourner la vis dans le sens antihoraire jusqu'au moment
ou la manette des gaz se déplace librement, et tourner
la vis dans le sens horaire pour l'ajuster a la tension que
vous préférez.
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Carte SD (non incluse)

Les données des modéles de la T18SZ peuvent étre stockées en utilisant une carte SD. Lorsque le
logiciel de mise a jour de 1'émetteur est libre, le logiciel est mis a jour en utilisant une carte SD. La
T18SZ est capable d'utiliser des cartes SD avec une taille de mémoire entre 32 Mo et 2 Go.

Lecture/écriture de carte

Sauvegarde des données de modéle et les fichiers
de mise a jour (Futaba) dans la carte SD, vous
pouvez utiliser ces fichiers sur votre émetteur
T18SZ. Un équipement pour lire et écrire les cartes
SD est disponible dans la plupart des magasins
d'électronique.

Stockage des données
Lorsque vous avez un probléme de sauvegarde ou de lecture
de données aprés une longue période d'utilisation, veuillez
vous procurer une nouvelle carte SD.

* Nous ne sommes pas responsable de toute défaillance
ou d'endommagement des données stockées dans la carte
mémoire, peu importe la raison. Soyez sir de garder une
copie de sauvegarde de vos données importantes dans votre
carte SD.

Insertion / retrait de la carte SD

couvercle

Q Slot carte SD

St cane S0

2 Lo skl de b carte esl affichs i

Mo vous Bompez pas de sens

@\ ® Lorsque la carte SD

est enfoncé une fois
de plus, la carte sera
libéré du slot et peut
Q étre retiré.
A Prudence

OAssureZ-vous de couper l'alimentation de
I'émetteur avant d'insérer ou de retirer la
carte SD.

® Comme la carte SD est un appareil de précision, ne
pas l'utiliser en force lors de l'insertion.
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Connecteur/Fiche

\\/ écouteur

)
T

Y Wuwv\
Q

Fiche

<IIII---.

s 1/F Couvercle
caoutchouc

Prise écolag:|

S.BUS (S.I/F)

Connecteur

Connecteur S.BUS (S.I/F)

Lors de la configuration d'un capteur de
télémétrie S.BUS, les connecter ici.

Fiche écouteur

Connexion d'un casque stéréo a cette prise, les
informations de parole de la télémétrie peuvent étre
entendues.

Connecteur pour chargeur de batterie

Ceci est le connecteur pour charger la batterie
Life qui est installée dans 1'émetteur. Ne pas
utiliser d'autres chargeurs, sauf le chargeur spécial
correspondant a cette batterie.

AAttention

One pas connecter d'autres chargeurs, sauf le
chargeur spécial a ce connecteur de charge.

*Si vous sortez l'accu Life, de [émetteur, vous pouvez utilis-
er un chargeur etun équilibrage en option correspondant.

Connecteur pour la fonction écolage

Lorsque vous utilisez la fonction écolage, branchez le
cable écolage (option) entre les émetteurs, enseignant

et éleve.

* Vous pouvez régler la fonction écolage sur 1'écran
Fonction trainer dans le menu Systéme.
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Nomenclature récepteur

Avant d'utiliser le récepteur, assurez-vous de lire les
précautions indiquées dans les pages suivantes.

Recepteur R7008SB

Connecteurs
"1 a6": sorties voies 1 a6
"7/ B": sortie voie 7 et batterie.
"8/ SB": sortie
voie 8 ou le port S.BUS.
[S.BUS Servo S.BUS Gyro] —4

*Lors de l'utilisation 8 / SB Comme S.BUS,
reportez-vous a la page suivante en mode de B ou D.

"S.Bus2": sorties de Port S.Bus2.
[S.Bus2 Servo S.Bus2 Gyro Senseur télémétrie]

* Lors de l'utilisation de 9 ou plusieurs voies,
utiliser une fonction S.BUS ou utiliser un deuxiéme
R7008SB et le liez a votre émetteur.

Insertion des connecteurs

Insérer fermement le connecteur dans la
direction indiquée sur la figure. Insérez le S.Bus2
en le tournant de 90 degrés.

A DANGER

Récepteur

HNe pas connacter dinter ou batiens
dans calte Hiche

/\ DANGER

© Ne branchez pas un connecteur,
comme le montre la figure.

*Risque de court-circuit, si il connecté de cette
maniére. Un court-circuit entre les bornes de la
batterie peut provoquer un échauffement anor-
mal, incendie et bralures.

/\ Attention
S.BUS2 connecteurs

O Ne pas connecter un servo S.BUS /
gyro au connecteur S.Bus2.

LED Moniteur

Ce moniteur est utilisé pour vérifier le mode
du récepteur.

Link/Mode

Sélecteur de mode lien

Utilisez le petit tournevis en plastique qui a été
livré avec votre récepteur.

Le bouton de lien/mode est également utilisé
pour la sélection du mode de voie.

Connexion batterie externe

Ce connecteur sert lors de l'utilisation d'un
dispositif de tension de télémétrie pour envoyer
la tension de la batterie (DCO ~ 70 V) du
récepteur vers |'émetteur.

Vous aurez besoin d'acheter le céble externe
d'entrée de tension optionnel (CA-RVIN-700)
FUTMS5551.

Vous pouvez ensuite faire un céble avec un
connecteur supplémentaire depuis la prise de
tension externe.
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/\ DANGER
® Ne pas toucher les cables.

* Il'y a un danger de recevoir une décharge électrique,

© Ne pas court-circuiter les bornes de la
batterie.

* Un court-circuit entre les bornes de la batterie peut provoquer un

échauffement anormal, incendie et brdlures.

O veuillez vérifier les polarités (+ et -) lors
du branchement de vos connecteurs.
*Si + et- sont inversés, cela va endommager, en-
flammer et exploser.

© Ne pas connecter une tension
supplémentaire avant d'alimenter le
récepteur.

Modes du R7008SB

Le récepteur R7008SB est une unité trés
polyvalente. Il dispose de 8 sorties PWM, de
sorties S.BUS et S.Bus2. En outre, les sorties
PWM peuvent étre modifiés a partir des voies 1-8
aux voies 9-14. Si vous ne désirez pas l'utiliser
comme un récepteur 8 voies (sans S.BUS), il peut
étre utilisé sans aucune modification de réglage.

La T18SZ a la capacité de créer un lien vers
deux récepteurs R7008SB. L'un d'eux sur les
voies 1-8 et l'autre sur les voies 9-14 vous
donnant 14 voies PWM. Instructions pour cette
configuration et le fonctionnement S.BUS
suivant.

[Comment changer le mode des voies du
R7008SB.]

1. Appuyez et maintenez enfoncé le bouton
Lien / Mode sur le récepteur R7008SB.

2. Allumer le récepteur tout en maintenant
enfoncé le bouton Lien / Mode. lorsque la
LED commence a clignoter vert / rouge, le
bouton peut étre reléGché.

3. La LED doit étre rouge clignotant dans
l'un des modeéles décrits par le tableau ci-
dessous.

4. Chaqgue pression sur le bouton Lien/mode
avance le récepteur au mode suivant.

5. Lorsque vous atteignez le mode que vous
souhaitez utiliser, appuyez et maintenez le
bouton Lien/mode plus de 2 secondes.

6. Une fois verrouillé dans le mode correct la
LED changera pour une couleur fixe.

7. Veluillez eteindre et rallumer le récepteur
aprés avoir changé le mode.

Tableau des modes du R7008SB

TG TG Setting channel
récepteur Mode A Mode B Mode C Mode D
1~8 1~7 9~ 14 9~ 14
1 1 1 9 9
2 2 2 10 10
3 3 3 11 11
4 4 4 12 12
5 5 5 13 13
6 6 6 14 14
7/B 7 7 - -
8/SB 8 S.BUS - S.BUS
Led rouge clignot. 1fois 2fois 3fois 4fois
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Installation antenne récepteur

Le R7008SB comporte deux antennes. Afin de maximiser la réception du signal et de promouvoir la
sécurité, Futaba a adopté un systéme d'antenne de diversité. Cela permet au récepteur d'obtenir des signaux
RF sur les deux antennes et voler sans probléme.

* Daoit étre la plus droite possible

Antenne

— 3
(& g
b))
cable coaxial
RTOOSSB
Pour obtenir les meilleurs résultats, veuillez Ce n'est pas critique, mais la chose la plus importante est
vous référer aux instructions suivantes: de garder les antennes a I'écart l'une de l'autre autant que
1. Les deux antennes doivent étre conservés possible.
aussi droite que possible. Sinon, cela Des modéles plus grands peuvent avoir de gros objets
réduira la portée effective. métalliques qui peuvent atténuer le signal RF. Dans ce
2. Les deux antennes doivent étre plocées a cas, les antennes doivent étre placées sur les deux cotés
90 degrés l'une de l'autre du mode¢le. Alors la meilleure condition de signal RF est
20° obtenue a toute attitude de vol.

3. Les antennes doivent étre maintenus a une distance de

/\ 90° matériaux conducteurs, tels que le métal, le carbone et
le réservoir de carburant par au moins 2cm. La partie
coaxial des antennes n'a pas besoin de suivre ces lignes

directrices, mais ne pas plier avec un rayon serré.

4. Eloignez les antennes du moteur, variateur, et autres
sources autant que possible:

*Les deux antennes doivent étre placés a 90 degrés l'une
de l'autre.

* L'illustration montre comment l'antenne doit étre placée.

* Vibrations et étanchéité: Le récepteur contient des piéces électroniques de précision. Soyez str d'éviter les vibrations,
les chocs et températures extrémes. Pour la protection, envelopper le récepteur dans du caoutchouc mousse ou autres
matériaux absorbant les vibrations. Il est aussi important pour imperméabiliser le récepteur de le plager dans un sac en
plastique et de fermer I'extrémité ouverte du sac avec une bande de caoutchouc avant de I'emballer avec du caoutchouc
mousse. Si vous rentrez accidentellement de I'humidité ou du carburant a l'intérieur du récepteur, vous pouvez rencontrer
un fonctionnement intermittent ou un accident. En cas de doute, retourner le récepteur a notre SAV.
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Montage servos

E 1 Vis bols L7 éerou 2326mm
! " randalle
W Silent bloc T  eilentbloc
. E— oeillet
Owillet
e . suppor
= support E—
B i vis 237 Emm
avian Hiélicoptine

Fils des servos

Pour éviter que le cable servo soit abimé
par les vibrations durant le vol, mettre un peu
de mou dans le cable et le fixer aux endroits
appropriés. Vérifiez périodiquement le cable lors
de I'entretien quotidien.

'___‘J!"/'?-—-—-._._llh._j" Q‘
- _ ‘-\'. &
. o —

a%ﬁ-
Attacher réguligrement | 1

le il du servo pour éviter L]
qu'il ne se coupe

Laissez du mou aux fils

Montage de l'inter
d’'alimentation

Lors du montage d'un interrupteur
d'alimentation a une cellule, faire un trou
rectangulaire qui est un peu plus grand que
l'interrupteur de sorte que vous pourrez activer
facilement ce dernier.

Evitez de monter l'inter a un endroit ou il
pourra étre couvert par de 1'huile de moteur et
de la poussiére. En général, il est conseillé de
monter l'interrupteur d'alimentation sur le coté
du fuselage qui est opposé au pot d'échappement.
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Consignes de sécurité
lorsque vous installez
recepteur et servos.

/\ Attention

Connexions

0

Veillez a insérer le connecteur a fond

Comment protéger le récepteur des
vibrations et de I'eau

@ Enroulez le récepteur avec quelque
chose de doux comme de la mousse de
caoutchouc pour éviter les vibrations.
Si il ya une chance de se mouiller,
mettre le récepteur dans un sac ou un
ballon imperméable a I'eau.

Antenne récepteur

© Ne jamais couper I'antenne du
récepteur. Ne liez pas lI'antenne
du récepteur avec les cables pour
servomoteurs.

o Positionner I'antenne du récepteur,
autant que possible loin de métaux ou
de composants de fibres de carbone
tels que les cadres, les cables, etc..

Tringleries

@ Réglez vos tringleries pour qu'elles ne
flambent pas lorsque vous utilisez les
servos en butée.

*Si une force excessive est appliquée en continu a
un servo, il pourrait étre endommagé sur | engre-
nages et / ou la consommation d’ énergie provo-
quant la chute rapide de la batterie.

Montage servos

@ Utilisez un caoutchouc résistant
aux vibrations (tel que joint en
caoutchouc) sous un servo lors du
montage, et étre sir que les parties du
servo ne touchent pas directement les
parties métalliques telles que support
servo, chassis etc.

*|es vibrations peuvent endommager le servo.



Installation S.BUS/S.BUSZ2

Cet appareil utilise le systéme S.BUS / S.Bus2. Le céblage est aussi simplifié , méme avec des mode¢les qui
utilisent un grand nombre de servos. En outre, les ailes peuvent étre rapidement installées sur le fuselage
sans aucun cablage erronée par l'utilisation d'un seul fil simple, méme quand il ya un grand nombre de
servos utilisés.

e Lorsque vous utilisez le S.BUS / S.Bus2, des réglages spéciaux et mixages de votre émetteur peuvent étre
inutiles.

e [ es servos S.BUS / S.Bus2 mémorise le nombre de voies eux-mémes. (réglable avec le T18SZ)

e Le systéme S.BUS / S.Bus?2 et le systéme classique (récepteur classique utilis€) peuvent &tre mixés.

Exemple montage S.BUS sur un planeur

..-—-|Récepteur R7T008SB |
[servo: 531748V x 9 |

-Lservo gaz: BLS1735V |

[ Batterie |

Exemple montage 5.BUS sur un avion Ilnter alimentation ]
; #" " [Servoalleron: BLS 1748V x 2

.

_.-{_Servo direction BLS 1755V __|
" .{Servo profondeur BLS 1755V x 2|
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Exemple cablage S.BUS

*Quand vous ulilisez la voie 8/3B8, vous devez ®Servo 5 BUS
régler le récepteur sur mode B ou C. Depuis le servo, la voie est mémorisée elle-méme par
Regardez la table du récepteur RT0085B le 5.BUS tous les connecteurs peuvent &tre utilisés.
Quand le SBD-1, SBD-2 (vendus séparement) est utilise
. des servos ordinaires peuvent &tre utilisés avec le le
recepteur systéme S.BUS,
*SBD-1 ne peut pas étre utilisé sur le port S.BUSZ.

O Optional Paris @

@ Boitier terminal
& connecteurs peuvent
&lre insérés

batterie
S.BUS
Port Hub (=7 0
(8/5B) inter avec batterie i = _‘_,3
P ) supplémentaire
boitier “terminal
Cable _ : @ HUE (autre alimentation)
Litilisé quand il y a une

alimentation séparée

e

®Hub
3 connecteurs peuvent étre
insérés

) ] . vert
5.BUS Servo S.BUS Servo \‘/%
@ Quand une alimentation séparée est utilisée

Quand un grand nombre de servos est utilisé
ou quand un fort courant est utilisé, les servos
peuvent &tre alimentés par une alimentation
séparee en utilisant un HUEB 3 voies.

/\ Attention

Alimentation

o Veuillez faire en sorte d'utiliser une batterie qui peut fournir une capacité suffisante pour le
nombre et la nature des servos utilisés. Les piles alcalines ne peuvent pas étre utilisées.

CH1
Aileron
CH2
Profondeur
CH3
gaz

S.BUS Gyro CGY750

Exemple connexion

Inter

*Quand B/SB est utilisé, vous devez i
régler le récepteur en mode B ou D.
Regardez la table du RTOD8SB.

“h8 | s.BUS Port CH4
E1-¥ (B/SB) direction
' CGY750
Gyro
CH6
pas
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Systéme S.BUS2

Lorsque vous utilisez le port S.Bus2, un nombre impressionnant de capteurs de télémétrie peut étre
utilisé.

Table S.BUS2
Port récepteur Sé?;jssé;\;gs Sél.?oéJUSSZZS(e;;\igS Senseurs télémétrie
S.BUS O O X
S.BUS2 X (%) O O

(*) Ne pas connecter des servos S.BUS, S.BUS Gyro
au connecteur S.BUS2.
Servos S.BUS, gyros et servos S.Bus2 doivent étre utilisés dans les ports
du récepteur corrects. Veuillez vous référer au manuel d'instructions pour
vous assurer que vous vous connectez a la bonne.

8580044

Le mode est réglé en mode B (D)

1 iy | Py
S.BUS Servo S.BUS2 Servo

5.BUS2 servo X S.BUS servo
Connexion possible Connection is impossible

S.BUS2 gyro o)
Connexion polsible S.BUS?2

GYRO
+

Servo direction

1 ::||-; |"'||;-|::'-'_-~'_-'|E| =]
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Réglage du dispositif S.BUS/S.BUS2

Les servos S.BUS / S.Bus2 ou un capteur de télémétrie peuvent étre connectés directement a la T18SZ.
Réglage de voie et autres données peuvent étre saisies pour les servos S.BUS / S.Bus2 ou des capteurs.

T185Z

S.BUS/S.BUS2

(servos S.BUS/S.BUS2)

(senseur télémétrie)

/\ Attention

Ne pas éteindre I' émetteur pendant que les

données des servos S.BUS et des capteurs de

télémétrie sont sauvegardées.

M servos et capteur S.BUS enregistrés, leurs
données seront perdues, résultant en un
dysfonctionnement.

/\ Attention

Ne pas utiliser le connecteur Sl / F (configuration
de servos S.BUS) avec autre chose que des servos
S.BUS SV.
H La tension de la batterie de I'émetteur (6.6V)
est acheminé directement.
Une utilisation autre que des servos haute
tension présente un danger de détéerioration.
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1. Branchez le périphérique S.BUS que vous
voulez régler comme montré sur la figure.

2. Allumez I'émetteur.

3. Appelez I'écran de configuration.
Servo: Menu Systéme — S.BUS servo
Senseur: Capteur Liaision Menu —

4. Effectuez les réglages en fonction de
chaqgue écran.

5. Ceci définit la voie et autres données
pour chaque servo S.BUS, ou dispositif de
télémétrie pour étre utilisé avec I'appareil ou
le récepteur S.BUS.

*I1 n'est pas nécessaire de procéder a la
connexion multiple de la batterie comme sur
les TISMZ / T14SG.

*Lorsque vous vous connectez a un émetteur, de
nombreux servos qui consomment beaucoup
de courant, veuillez utiliser "un autre hub
d'alimentation".

Et I'énergie électrique est fournie a un dispositif
de servos avec une autre batterie.

@ e oEm o Em Em Em E Em oEm Em E Ey

Hub
(Autre alimentation)

servo S.BUS

@ Quand une alimention séparee est ulilisee
Quand un grand nombre de servos ou une
forte demande en courant est utilisé, les

servos peuvent avoir une alimentation séparée
avec un cordon HUB 3 voies

wed
Hub ﬁ

{Autre alimentation)

Utilise avec une alimentation separée




Faisceau inter alimentation

Ce commutateur ESW-1J relie un récepteur Futaba a une batterie par un circuit FET. Comparé a un
interupteur mécanique, il permet plus de courant envoyé avec moins de perte.

< fixation >

.., Recepteur

e Clﬁ?:m_’ | ——

. L'alimentation électrique
de récepteur peut étre
connecté a n'importe quel

.........J....

port.

[visfcation__ =T

5mm

T support moins de

Utilisez le couvercle de l'inter comme modéle pour
la découpe et des trous des vis. Monter l'inter sur

| couvercle inter % l

le coté du fuselage en face de 1'échappement du

V
L—

Inter

moteur, ou il risque d'étre activé par inadvertance
pendant la manipulation ou le stockage. Soyez

‘)| certain que le commutateur se déplace sans

A A

restriction de ON a OFF, et que la découpe permet
le plein mouvement de l'interrupteur dans les deux
directions.

Lorsque l'inter est désactivé
il y a une petite quantité
de courant qui le traverse.
Cela pourrait endommager
la batterie et donc veuillez
débrancher la batterie
lorsqu'ils n'est pas utilisé
pendant de longues périodes
de temps.

rNe pas charger la |
batterie du récepteur
par l'interrupteur
électronique.
Débranchez la batterie de
l'interrupteur et suivre les
instructions du fabricants.

Précautions

/A Attention

o Lorsque le modéle n'est pas utilisé, toujours retirer
ou débrancher la batterie.
sLorsque l'interrupteur est éteint, une petite quantité
de courant circule toujours. A moins que le
commutateur et la batterie soient déconnectés, la
batterie sera endommagée d'une décharge excessive.

o Veillez a ce que le faisceau de commutateur soit
fermement attachée au fuselage du modéle.
sll y a danger de perte de controéle si le connecteur est
déconnecté par vibrations et chocs.
Ne pas charger la batterie du récepteur a travers le
faisceau de commutateur.

=Ne pas recharger par l'inter.

Ne jamais inverser les polarités.
nCela va détruire immédiatement le récepteur.

Assurez-vous que l'appareil est installé dans une
zone qui permettra d'éliminer I'exposition aux
combustible, eau et vibrations.

o-Comme avec tous les composants électroniques, les
précautions appropriées vont prolonger la vie et la
performance de 'ESW-1J.

Autoriser une légére quantité de jeu dans les cables
et les fixer a un endroit approprié pour éviter tout
dommage des vibrations pendant le vol.

Ne jamais souder I'ESW-1J ou tenter de réparer, de
le déformer, de modifier ou de le démonter.

Ne pas utiliser 'ESW-1J avec autre chose qu'un
modeleR/C.

Futaba Corp. ne sera pas responsable des dommages causés
par combinaison avec autre que les piéces authentiques
Futaba.
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OPERATIONS BASIQUES

ECRAN ACCUEIL

Ceci est I'écran d'accueil et les descriptions de ce menu. Utilisez votre doigt pour faire fonctionner

I'écran tactile.

Tension de la batterie pour les récepteurs

CONDITIONS

Jauge batterie

* En mode FASSTest / T-FHSS, est
affiché la tension du récepteur
et l'affichage de tension Externe

e Le nom de la condition
qui est actuellement
utilisé est affiché ici.

e Lorsque la tension de la
batterie atteint 5,8 V, I'alarme
émet un signal sonore. Atterrir

Maodeli

Rz

80:60.

L= = -

0

+0

System manu
+0
Linkage mwnu

+0

+0

Model select +0

01:06:05 e

2
Conditl

00:00.0

votre avion immédiatement.

— (Menu)
* Modele

Appuyez sur le bouton écran
du menu Modele pour
appeler.

Mode systéme

e Systéme(FASSTest18CH etc.)
mode affiché ici

La réception du signal provenant du
récepteur a lI'émetteur est disponible.

e Cela n'a aucune incidence vol.

oo 1 RF indication |

Nom du modéle

| Date et heure |

e Le nom du modeéle

Chronol, Chrono2

* le chrono est affiché ici.

Appuyez sur le bouton chrono pour
démarrer / arréter le chronomeétre.
(Lorsque I'écran est appuyé pendant
1 seconde, la minuterie est remise a la
valeur initiale.)

qui est actuellement
utilisé est affiché ici.

|N0m utilisateurl

Futaba Corp. Maodeld

o Condit1
Hx

80:60.

L=t = -

0O 00:00.0

— (Menu)

e Systeme

e Lidison

* sélection modéle

Appuyez sur le bouton pour appeler
chaqgue écran de menu.

System manu

"I

Linkage menu MULTICORTER
+0
+0

+0
+0

Model select FASSTest 18CH

Systéme chrono

* Cela montre le temps accumulé
depuis la derniére réinitialisation.
(Chague modeéle / Total)

(Heure):(Minute):(Seconde)

Trim digital (T1 a T6)

¢ Position du trim affichée
ici

/\ Attention

@ Assurez-vous de confirmer le nom du modéle avant de voler avec votre avion.

0 Vérifiez la tension de la batterie aussi souvent que possible et essayer de charger la batterie
plus tot. Si I'alarme de batterie émet un son, atterrir votre avion immédiatement.

*\lous pouvez régler le contraste de I'écran LCD par le réglage de l'affichage dans le menu systeme.
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Procedure de liaison (T185Z/R7008SB)

Chaque émetteur posséde un code d'identification (ID) unique attribué¢ individuellement. Afin de lancer
le fonctionnement, le récepteur doit étre relié avec le code d'identification de I'émetteur avec lequel il est
appairé. Une fois que le lien est établi, le code d'identification est stocké dans le récepteur et aucune autre
liaison est nécessaire a moins que le récepteur soit utilisé avec un autre émetteur. Lorsque vous achetez des
récepteurs R7008SB supplémentaires, cette procédure est nécessaire; sinon le récepteur ne fonctionnera

pas.

Link procedure la tension de la batterie (fail-safe) de 3,8 V,
la tension est changée ici.

* seulement en mode FASSTest/T-FHSS.

6.[Link] est préssé. L'émetteur émet un carillon
car il commence le processus de liaison.
|

System type

1. Placez I'émetteur et le récepteur prés de
l'autre & moins de cinquante centimétres.

AS5Test 18CH

FASS5Test 12CH

2. Allumez I'émetteur.

3. Sélectionnez [Type de systéme] dans le
menu de liens et accéder & I'écran de
configuration ci-dessous en appuyant sur
I'écran.

ystem type
S5

FASSTest 18CH
FASSTest 12CH Receiver 1D

FASST MULTI

Telemetry

D/L int

B.F

4. Lorsque vous utilisez deux récepteurs sur un
modéle, vous devez changer de [Single] pour
[Dual].

* Seulement deux récepteurs peuvent étfre utilisés.
Dans "Double", deux éléments de réglage sortent.
Entrée, respectivement.

ID du premier Rx ID du second Rx

est affiché est affiché.

S5
FASSTedt 1B8CH
FASSTest 12CH
FASST MULTI

Telemetry

Recepteur sur on
/L int 1.0sec.

B.F 3.8V 3.8V

En double, un récepteur primaire (Rx1)
est le lié en premier. Ensuite, un (Rx2)
récepteur secondaire est lié.

5. Lors du changement de la valeur initiale de
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8. Si la ligison échoue, un message d'erreur est
affiché. Apportez I'émetteur prés du récepteur et
répéter la procédure ci-dessus.

9. ACT sera choisi si la télémétrie est utilisée.
Sur INH quand elle n'est pas utilisée.

System type

System
FASLTest 1BCH

Receiver

FASSTest 12CH

Receiver 1D
FASST MULTI

.
Telemetry o

D/L interva

10. Quand une fonction de télémétrie est activée,
I'Intervalle de réception des données du capteur
peut étre modifié. Si un intervalle D / L est
augmentée, la réponse de l'affichage de données
de capteur devient plus lent, mais méme réponse
aux manches

Valeur initiale: 1.0s
Plage de réglage: 0,1 s ~ 2.0s

System type v v

System

FASSTest T8CH

Receiver Single

FASSTest 12CH

Receiver 1D

FASST MULTI

FASST TCH

D/L interval o 1.0sec. :
0000 00O00OGOOGONOSS

5-FH355

T-FH55

*Si il y a beaucoup de systémes FASSTest (T-FHSS)
allumés autour de votre récepteur, il pourrait ne
pas créer un lien vers votre émetteur. Dans ce cas,
méme si le voyant du récepteur reste fixe vert,
malheureusement le récepteur aurait pu établir
un lien vers un des autres émetteurs. Cela est trés
dangereux si vous ne remarquez pas cette situation.
Afin d'éviter le probléme, nous vous recommandons
vivement de vérifier si votre récepteur est vraiment
sous contrdle par votre émetteur en donnant un
ordre aux manches et puis de vérifier la réponse des
Servos.

*Ne pas effectuer 1'opération de liaison lorsque le
moteur est connecté ou que le moteur tourne.

*Lorsque vous utilisez deux récepteurs, veuillez vous
assurer de mettre en place un "Rx1" et "Rx2" dans
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le mode "double".

* Fonction de télémétrie ne peut pas étre utilisé pour
le 2¢me récepteur. — FASSTest1 SCH

* Fonction de télémétrie ne peut pas étre utilisé pour
le mode double. — T-FHSS

* Vous devez lier un récepteur a la fois. Si les deux
alimentations vers les récepteurs sont allumés
simultanément, les données sont regues de fagon
incorrecte par I'émetteur.

* Vous ne pouvez pas lier trois récepteurs.

* Lier est nécessaire quand un type de systéme est
changé.

* La liaison est nécessaire chaque fois qu'un nouveau
modele est fait.

/\ Attention

0 Apreés la liaison faite, veuillez controler
I'alimentation du récepteur et vérifier
que le récepteur soit lié et vraiment

le control I'ém r

Ne pas effectuer la procédure de
liaison avec le moteur connecté ou
avec le moteur fonctionnant cela peut
entrainer de graves blessures.

Apres réglage

/ L

Aprés réglage, pressez HOME/EXIT




Si la tension du récepteur ne s'affiche pas sur I'émetteur

@ Lorsque le récepteur a I'ID de I'émetteur dans la mémoire, un lien est établi et le
fonctionnement normal est autorisé.

@ Lorsque I'émetteur a I'ID du récepteur dans la mémoire, un lien est établi et les
fonctions de télémétrie sont utilisables.
Les mémoires du récepteur et de I'émetteur par modele.

Ainsi, si elle n'a pas une ID de récepteur particulier stocké dans la mémoire ou a un récepteur
différent, les fonctions de télémétrie seront inutilisables. Cependant, le dispositif peut
fonctionner aussi longtemps que le récepteur a I'ID de I'émetteur stocké dans la mémoire.

Liaison du modéle 1 Modéle 1 —* Modéle 2

C Modéled: ID RX: xooooed

Modéle 2: ID Rx: Dispositif est opérable si

. d le récepteur a I'lD de
Modéle 3: ID Rx: e I'émetteur en mémoire

Liaison

R 1D xaoeon ]

Fonctions télémétrie inutilisable Tx ID: 000002
parce que le modéle 2 n'a pas stocké

I'lD du Rx en mémoire
Emetteur passé sur modéle 2
et lien rétabli

T ID: 302

Modélel: ID RX: xxxxxx1
Modéle 2: ID Rx: ——=eemme-
Modéle 3: ID Rx:

Rx 1D xaoexx ]

Parceque I'lD ne sera pas stocké
Maodélel: ID RX: xxxxxx1 | dans la mémoire de chaque
Modéla 2: |D RX: —eceeemc== ametteur, il n"est pas nécessaire de
Modéle 3: ID Rx: ~———- | rétablir un lien, une fois suffit pour
obtenir un modéle an mémoire

Id Rx: oexonexd
stocké pour modéle 1

R 1D o0

Lors de la mise en place d'un nouveau modéle,
avant de l'utiliser, établir d'abord un lien avec le
récepteur utilisé.
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Votre zone d'essais R / C systeme

11 est extrémement important de vérifier vos mod¢les avant chaque séance de vol. Cela permet de vous assurer que tout

fonctionne comme il se doit et d'obtenir un maximum de plaisir de votre temps de vol. L'émetteur de T18SZ incorpore un

systéme qui réduit sa puissance de sortie et vous permet d'effectuer une telle vérification.

Mode de contrble de portée

1. Tout en pressant le bouton "U.MENU/MON." .

&) 2. manche gaz en bas.
LS4
U.MENU/MON.

(B=: o

3. Allumez I'émetteur.

4. Selectionnez "Range check" dans systéme.

System menu

Sound volume Date and Time

Display
Calibration Battery

Information

5.Bus serve

Range check

Transmitter outp
Perform a rangs

00000000 OCGCOOOOS
L] L[]
. Start °
L] L]
000000000000 OCS

5.Prssez "Start" .

Restart

6. Quand le bouton HOME/EXIT est pressé
en fin de vérification.

AAttention

ONe pas voler en mode de controle de portée.

*Depuis la gamme des ondes radio courtes, si le modéle
est trop loin de Iémetteur, le contrdle sera perdue et le
modele va se planter.
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Pendant ce mode, la puissance de sortie RF est réduit de
sorte que le test peut étre effectué. En outre, lorsque ce mode est
activé, la LED de droite sur le front de I'émetteur commence a
clignoter et I'émetteur donne aux utilisateurs un avertissement
avec un bip sonore.

Le "mode de contrdle Range" continue pendant 60 secondes
et ensuite la puissance sera de retour a un niveau normal. Pour
quitter le "mode de contrdle» avant les 60 secondes, appuyez
sur le bouton "HOME / EXIT". Ne JAMAIS commencer a voler
lorsque le "mode de contréle" est actif.

Si vous avez besoin de plus de temps pour effectuer un test
de portée, mettre en surbrillance Redémarrer avant l'expiration

de votre temps et touchez I'écran une fois.

Procédure de contréle

1. Avec le "mode de contréle de portée" a pied a
partir du modéle tout en opérant simultanément
les contréles. Un equipier confirme que tous les
contréles sont complétement opérationnel. Vous
devriez étre capable de marcher environ 30-50
pas du modeéle sans perdre le controle.

2. Si tout fonctionne correctement, revenir au
modeéle. Laissez I'émetteur a portée, de sorte qu'il
soit & portée de main aprés le démarrage du
moteur. Soyez certain que la manette des gaz
est en position basse, puis démarrer le moteur.
Effectuer un autre test pendant que votre assistant
retient I'aéronef avec le moteur en marche a
des vitesses différentes. Si la tringlerie d'un servo
se déplace par inadvertance, il peut y avoir un
probléme. Nous suggérons fortement que vous
ne voliez pas jusqu'a ce que la source de la
difficulté ai été déterminée. Vérifez les connexions
desserrées. Aussi, étre certain que la batterie est
complétement chargée.

Vérification de la portée a faible
puissance.

Environ 30m
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Procédure de réglage des modeles basiques

Procédure de réglage d'un avion
1. Ajout de modeéles et appel

Le réglage initial attribue 1 modele a 1'émetteur de T18SZ. La

fonction "choix du modele" est utilisée pour ajouter des modeles
et pour sélectionner les modéles qui sont déja mis en fonction.

nterna

Les données de 30 modeles peuvent étre enregistrés. Les
données peuvent également étre sauvegardées sur une carte SD
en option.

Le nom du modéle sélectionné est affiché en haut de 1'écran.
Avant de voler et avant de modifier les paramétres, confirmez
toujours le nom du modéle.

2. Sélection du type de modéle

Sélectionnez le type de modéle adapté a l'avion avec la
fonction de sélection de type de modéle du menu de Liaison.
Pour un avion, sélectionnez le type de modele parmi les 2 types:
avion ou planeur. Une fois le type d'aile sélectionné, le type
d'empennage, 1'écran de sélection est affiché. Sélectionnez le
type d'empennage adapté a I'avion.

I1ya 13 types d'aile et 3 types d'empennage pour avion
et planeur.
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I {
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3. Liaison fuselage
Connectez les ailerons, la profondeur,
I'accélérateur, la direction, etc. en conformité
avec le manuel d'utilisation du modele. Pour une
description de la méthode de connexion, voir
"connexion servos par type de modéele".

Remarque: L'affectation des voies de la T18SZ
est différente de celle de nos systemes existants.
Notez que méme pour le méme "modéle d'avion”,
lorsque le type de l'aile et le type d'empennage
sont différents, I'assignation de la voie peut étre
différent. (Le canal attribué & chaque fonction peut
étre vérifiée a la "Fonction" du menu de Liaison.)

e Si la direction du servo est incorrecte, ajuster
la direction de la fonction inverse du menu
Linkage.

Moamsal

e Ajustez la position neutre et contréler I'angle
de la fringlerie, et les affiner avec les sous-
fonctions de finition et les butées (réglage
de I'angle). Afin de protéger la tringlerie, une
position limite peut également étre réglée
avec la fonction "butée de course"l. La
fonction de butée peut gjuster la quantité
haut / bas et le mouvement gauche / droite,
et la vitesse des servos de chaque voie

4. Réglage coupure des gaz

La coupure des gaz peut étre effectuée avec un interrupteur

sans changer la position de trim.

Réglez coupure des gaz la fonction du menu Liaison
désactivée. Apres activation de la fonction coupure des gaz et en
sélectionnant l'interrupteur, ajuster la position de l'accélérateur
afin que le carburateur soit complétement fermé¢. Par mesure de
sécurité, cette fonction exploite la manette des gaz en position
1/3 ou moins (assez lent).
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Theotths et

5. Réglage Idle down

Le régime de ralenti peut étre abaissé avec un seul

interrupteur sans changer la position trim. Effectuez ce réglage
avec la fonction de ralenti bas du menu de Liaison. Apres
activation de la fonction de idle down et en sélectionnant
l'interrupteur, diminuer la vitesse de ralenti. Par mesure de
sécurité, la fonction de ralenti bas agit uniquement lorsque la
manette des gaz est assez lent.

*Bien que la fonction de coupure des gaz est en
fonctionnement, la fonction de veille bas ne fonctionne pas.

6. AFR (D/R)

La fonction AFR est utilisée pour ajuster la courbe de

projection et le fonctionnement du manche, du trim, et des inters
pour chaque condition de vol. Ceci est normalement utilisé apres

le point final qui a défini les directions et butées maximales.

AFRY by o)
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7. Aérofrein

Cette fonction est utilisée lorsqu'un aérofrein est nécessaire
lors du décollage ou de l'atterrissage, etc.

Un réglage prédéfini de I'angle des volets (volets de courbure,
flaps) peut étre activé par un interrupteur.

La quantité de débattement de 1'aileron, du volet de
profondeur, et volets de courbure peut étre ajustée selon les
besoins. La vitesse de ces éléments peut étre ajustée également.
(Avant / arriere Coté) Un retard peut étre réglé pour chaque
état, et un commutateur de coupure qui permet de désactiver le
retard peut étre choisi. Définir les montants peuvent étre affinés
en définissant un bouton VR. Vous pouvez également définir le
mode automatique, qui reliera l'aérofrein a un manche, un inter
ou autre. Un interrupteur séparé ou trim peut également étre
défini comme l'interrupteur ON / OFF.

8. Ajout de conditions de vol

La fonction de condition de vol alloue automatiquement 1'état

1 pour chaque modele. Condition 1 est la condition par défaut et
est le seul actif quand un nouveau type de modele est défini.

Si vous souhaitez ajouter des conditions de vol, veuillez vous
référer a une description de la fonction de sélection Etat.

* La Condition 1 est toujours, et reste jusqu'a ce que d'autres
conditions soient activés par des inters.

* Quand une nouvelle condition est ajoutée, les données du
modele de la Condition 1 est automatiquement copiés sur la
nouvelle condition.

* Vous pouvez définir les nouvelles données du modéle avec
l'interrupteur ON. Cependant, si le mode de groupe (Gr) a
été sélectionné a l'avance, les mémes données d'entrée seront
a toutes les conditions. Sélectionnez le mode unique (Sngl)
et ajuster seulement la condition que vous voulez changer.
Pour le groupe / commutation de mode unique, reportez-
vous a la description plus loin de ce manuel.

* Le retard de condition peut étre programmé pour chaque
voie. Le retard de condition est utilisé pour modifier la
course du servo en douceur lors de la commutation d'une
condition.
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Procédure de réglages basiques pour hélicoptere

Cette section présente des exemples d'utilisation des fonctions de I'hélicopteére de la T18SZ. Ajustez les valeurs

réelles, etc. correspondant au fuselage utilisé.

1. Adition et appel de modeéles

3. Addition de conditions de vol

Le réglage par défaut attribue 1 modéle a 1'T18SZ.
Pour ajouter de nouveaux modéles ou appeler un modéle
déja défini, utilisez la fonction de sélection de modéele.

Internal

Ceci est pratique lorsque vous appelez un modéle apreés
l'enregistrement des noms de modéle a l'avance. (Les données
de 30 modeles peuvent étre sauvegardés dans I'émetteur. Les
données peuvent également étre sauvegardées sur une carte SD
en option.)

Le modéele actuellement appelé est affiché en haut de I'écran.
Avant de voler et avant de modifier les paramétres, confirmez
toujours le nom du modele.

2. Sélection type modéle et type plateau

Si un type de modéle différent est déja sélectionné,
sélectionnez hélicoptére avec la fonction de type de
modéle du menu Liaison, puis sélectionnez le type de
plateau cyclique adapté a 1'hélicoptére.

L

* La fonction du type de modéle sélectionne automatiquement
les voies appropriées de sortie, les fonctions de contréle, et
des fonctions de mixage pour le type de modeéle choisi. Huit
types de plateau sont disponibles pour les hélicoptéres.

* Pour une description de la sélection du type de plateau,
reportez-vous a la fonction de type de modele..

L'émetteur peut installer jusqu'a huit conditions de vol
par modele.

Dl 35 wlest

La fonction de sélection alloue automatiquement cinq
conditions pour hélicoptere.

(Réglage général)
e Normal

e |dle up]

e |dle up2

e |dle up3

e Hold

Remarque: Comme vous pouvez activer
accidentellement des conditions qui
n'‘ont pas été misent en place pendant
le vol, ce qui pourrait causer un
accident, supprimer les conditions non
habituelles.

* Pour une description de la supression d'une

condition, reportez-vous 4 la fonction de sélection Etat.

La condition normale est toujours, et reste jusqu'a ce
que d'autres conditions soient activées par des inters.

La priorité est prise Gaz / ralenti jusqu'a 2 / ralenti
jusqu'a 1 / normal. l'attente des gaz a la plus haute
priorité.

Ajouter d'autres conditions, comme 1'exige votre
modele.

L'Etat retard peut étre programmé pour chaque voie.
L'Etat retard est utilisé pour modifier la course du servo
en douceur lors de la commutation de conditions.

(Exemple général de condition de vol)

e Normal: (utilisation initiale conditions de réglage /
fonctionnent lorsque OFF)

Utilisez & partir du démarrage du moteur en vol
stationnaire.

e [dle jusqu'a 1: (Fonctionnement SW-E)

Utilisez en 540 ° décrochage, boucle et d'autres
manoeuvres.

e |dle jusqu'da 2: (Fonctionnement SW-E coté avant)
Utilisez en fonneau.

e Attente gaz: (Fonctionnement SW-G de cbété
avant)

Utiliser dans I'autorotation.

49



A

4. Tringlerie fuselage

Connectez les gaz la dérive, ailerons, profondeur, pas,
et autres servos en conformité avec le manuel d'instruction
du kit. Pour une description de la méthode de connexion,
voir "Connexion servos par type de mod¢le".

Remarque: L'affectation des voies de la
T18SZ est différente de celle de nos systémes
existants. (les voies attribuées & chaque

e Correction de plateau (Excepté H-1)

fonction peuvent étre vérifiées dans le menu * Si des interactions sont remarquées, pour une description de
de fonctions du menu de Liaison.) la fonction de correction de liaison, Veuillez vous référer a
T = la fonction SWASH.
A o B P 5. Réglage de la courbe Gaz/Pas

Cette fonction ajuste l'accélérateur ou la courbe de
fonctionnement par rapport au mouvement de la manette
des gaz pour chaque condition.

AFR Treay

e Si le sens de fonctionnement du servo est
incorrect, utilisez la fonction inverse du menu
de Liaison. Egalement utiliser la fonction
plateau AFR autre que le mode H-1.

Morrmal

<Exemple réglage courbe de gaz>
Appelez la courbe des gaz de chaque état avec le
sélecteur de condition.
e réglage d'une courbe normale
Courbe normale crée une courbe de gaz de
base centré prés du stationnaire. Cette courbe
est gjustée avec la courbe primaire (Normal) de
sorte que la vitesse du moteur soit constante et le
contrdle haut / bas plus facile.
e Ajustement de la courbe Idle
La courbe basse des gaz crée une courbe adaptée
pour la voltige (boucle, tonneau, 3D, etfc.).
e Réglage de la courbe gaz/stationnaire
La courbe n'est pas utilisée lorsque vous effectuer
des autorotations.
Assurez-vous que le taux de la position la plus lente
(0%) du manche soit de 0% (réglage initial).

Mol

Noxmal

e Réglez le sens de fonctionnement du gyroscope.
(Fonction secondaire Gyro)

e Connectez la tringlerie de gaz de telle sorte que le
carburateur puisse se fermer complétement au trim.

e Ajustez la position neutre au trim et affiner avec la <Exemple de réglage de courbe de pas>
fonction et la fonction butée de course (réglage de
I'angle) Sub-Trim. Afin de protéger la tringlerie, une Appelez la courbe avec le sélecteur de condition.
position limite peut également étre réglée avec la e courbe de pas (Normal)
fonction de butée de course. Faites un stationnaire environ + 5° ~ 6°.

Réglez la hauteur au vol stationnaire avec la
position du manche au point 50%.

* Le stationnaire peut étre relié & la courbe des
gaz. L'ajustement est facile en utilisant la fonction
sgaz/stationnaire et fonction/pas ensemble.

e courbe de pitch (Idle up 1)

Le ralenti jusqu'da la fonction 1 de hauteur de la
courbe crée une courbe adaptée au vol .

Le réglage -7°~+12° est standard.
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eCourbe pas (Idle up 2)
Le réglage de hauteur du cdté haut est moins idle
up 1.
La norme est de + 8°.
eCourbe pas (Hold)
A l'autorotation, utiliser la hauteur maximum du
pas en haut et en bas.
[Exemple de réglage angle de tangage]
Gaz stationnaire : -7°~+12°

6. AFR (D/R)

Fonction AFR (D / R) est utilisé pour ajuster la courbe de
projection et le fonctionnement des ailerons, la profondeur et le
gouvernail pour chaque condition.

* Pour les réglages de I'accélérateur et de la courbe de pas, se
référer a "réglage de la courbe Gaz / Pas" mentionné ci-dessus

Ceci est normalement utilisé apres le point final qui a défini
les directions maximales.

7. La sensibilité du gyro et de commutation de mode

La fonction de la sensibilité du gyro et de commutation
de mode est dédié au mixage du gyro du menu Modele,
et peut étre réglé pour chaque condition.

GymMELE)

RYLE S
on

e état normal (vol stationnaire): maximum de
sensibilité Gyro

e Idle jusqu'a 1 / Idle jusqu'd 2 / gaz
stationnaire: Gyro sensibilité minimale

e Cependant, pendant I'autorotation d'un
hélicoptére , cette fonction ne peut avoir
aucun effet avec une haute sensibilité du
gyro.

8. Réglage maintien des gaz

* Si le maintien des gaz est nécessaire, veuillez se référer a la
fonction de maintien d'accélérateur.

9. Réglage coupure gaz

Coupure des gaz fournit un moyen facile d'arréter le
moteur, a partir d'un inter avec la manette des gaz au
ralenti. L'action est non fonctionnel & haut régime pour
éviter un accident. L'emplacement et la direction de
l'interrupteur doivent étre choisis, il est par défaut sur
inactif (INH).

Theotths et

* Avec manette des gaz au ralenti, ajuster la position de
coupure jusqu'a ce que le moteur se coupe, mais la commande
des gaz n'est pas obligatoire.

10. Correction du plateau avec
I'interaction du cyclique et du pas

La fonction de mixage du plateau est utilisé pour corriger
le plateau avec le cyclique (gauche / droite) (avant /
arriére) correspondant a chaque opération de chaque
condition.

Swashmiving |
Mirirg

Ailwran = Ehrwalsr

Ehevabon == Ailerom

Stich == Adleron

Pikch = Elewator

11. Réglage mixage des gaz

*Si le mixage des gaz est nécessaire pour une compensation
pour ralentir la vitesse du moteur causé par une opération
de plateau oscillant pendant le fonctionnement , veuiller se
référer a la fonction de mixage gaz.

12. Autres mixages spéciaux

eMixage pointeau / pas

Ce mixage est utilisé avec des moteurs a pointeau
réglable pendant le vol (réglage de mélange
air-carburant). Une courbe du pointeau peut
étre réglée. Les caractéristiques du pointeau
d'accélération / décélération gaz peuvent étre
ajustées. (Fonction d'accélération)

e Mixage Gouvernor

Ce mixage est dédié au gouvernor quand il est utilisé.
Jusqu'd 3 taux (vitesses) peuvent étre activés pour
chaque condition.
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Connexion servos par type de modeéle

Les voies de I'émetteur de la T18SZ sont automatiquement assignés pour une combinaison optimale en fonction du type
sélectionné . L'affectation des voies (réglage initial) pour chaque type de modéele est indiqué ci-dessous. Connectez le récepteur
et les servos en fonction du type utilisé.

* Les voies de consigne peuvent étre controlées sur I'écran du menu Fonction de Liaison. Les affectations de voies peuvent
également étre modifiées. Pour plus d'informations, lire la description du menu Fonction.

Avion/planeur

eEmpennage normal et papillon

M AL | 2AIL |2AIL+TFLAP|2AIL+2FLAP|2AIL+4FLAP|4AIL+2FLAP| 4AIL+4FLAP 5
CH| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion | Planeur E.
1 | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron §é

~
2 |ProfondeurfProfondeurfProfondeurProfondeurfProfondeurProfondeurProfondeurProfondeurProfondeuriProfondeurProfondeuriProfondeurfProfondeur| Profondeurr =
3 Gaz | Moteur | Gaz | Moteur | Gaz | Moteur | Gaz | Moteur | Gaz | Moteur | Gaz |Direction |Direction| Direction
4 [Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Aileron2 | Direction | Aileron2 | Direction| Aileron2
5 Giro AUX6 Giro AUX6 Giro AUX6 | Aileron2 | Aileron2 |  Giro Flap Giro | Aileron3 |  Giro Aileron3
6 | Aérofrein | Aérofrein | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 |  Flap Flap | Aileron2 | Flap2 | Aileron2 | Aileron4 | Aileron2 | Aileron4
7 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 Flap Flap Flap2 | Flap2 Flap Flap3 | Aileron3 | Flap | Aileron3 Flap r
8 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX5 | AUX5 Giro AUX6 | Flap2 | Flap4 |Aileron4 | Flap2 | Aileron4 | Flap2 '
9 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX4 [ AUX4 | AUX5 | AUX5 | Flap3 | Moteur | Flap | Moteur | Flap Flap3
10 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX4 | AUX4 | Flap4 | AUX6 | Flap2 | AUX6 | Flap2 Flap4 '
11| AUXT | AUXT | AUX1 | AUXT | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUXS5 | Flap3 | Moteur
12 | AUXT | AUXT [ AUX1 | AUXT | AUXT | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | Flap4 AUX6
13 | AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX5 AUX5
14 | AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX4 AUX4
15 | AUXT | AUX1 | AUXT |Papillon | AUX1 | Papillon | AUX1 | Papillon | AUX1 | Papillon | AUXT | Papillon | AUX3 | Papillon
16 | AUXT | AUX1 [ Camber |Courbure |Courbure [Courbure [Courbure |Courbure |Courbure | Courbure [Courbure |Courbure |Courbure | Courbure
DGT | SW W W W W W W W W W W W W W
DG2 | SW W W W W W W W W W W W W W

Normal G
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Profondeur 1 servo

HDT1 1s31SSVd
HD8L 1s3LSSYd
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Airplane/glider

XProfondeur 2 servos

2AIL 2AIL+1FLAP|2AIL+2FLAP|2AIL+4FLAP 4AIL+2FLAP|4AIL+4FLAP

CH| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion |Planeur| Avion [Planeur| Avion |Planeur
o

1 | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron E g
2 |Profondeur|Profondeur| Profondeur |Profondeur{Profondeurr| Profondeur | Profondeur | Profondeur | Profondeur [ Profondeur | Profondeur | Profondeur | Profondeur ProfondeuIF
3 Gaz Moteur Gaz | Moteur | Gaz | Moteur [ Gaz | Moteur [ Gaz | Moteur | Gaz | Moteur [ Gaz | Moteur
4 | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Directiory
5 Giro AUX6 Giro AUX6 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2
6 | Airbrake | Airbrake | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2
7 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Profon2 | Flap Flap Flap Flap Flap Flap | Aileron3 | Aileron3 | Aileron3 | Aileron3
8 | AUXS AUX5 AUX5 | AUX5 Giro AUX6 | Flap2 | Flap2 | Flap2 | Flap2 [ Aileron4 | Aileron4 | Aileron4 AiIeron4v y
9 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 | AUX5 AUX5 Giro AUX6 | Flap3 Flap3 Flap Flap Flap Flap
10 [ AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX4 | AUX4 | AUX5 [ AUX5 Flap4 | Flap4 | Flap2 Flap2 Flap2 Flap2
11| AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX3 AUX3 | AUX4 | AUX4 Giro AUX6 Gear AUX6 Flap3 Flap3
12 | AuX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 Flap4 Flap4
13 | AuX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 | AUX2 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 Giro AUX6
14 | AUXI AUX1 AUXT | AUXT | AUX1 | AUXT | AUX1 | AUXT | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5
15 | AUXI AUX1 AUX1 | Papillon | AUXT | Papillon | AUX1 | Papillon | AUX2 | Papillon | AUX2 | Papillon | AUX4 | Papillon
16 | AUXI AUX1 | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure |Courbure | Courbure [ Courbure | Courbure [ Courbure
DGT| SW W W W W W W W W W W W W W
DG2 | SW W W sw W Sw Sw W W W W W W W

Profondeur 2 servos
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Avion/planeur

XAile volante

ox ML | 2AIL+1FLAP | 2AIL+2FLAP | 2AIL+4FLAP | 4AIL+2FLAP | 4AIL+4FLAP [ ]
CH| Avion | Planeur | Avion | Planeur | Avion | Planeur | Avion | Planeur | Avion | Planeur | Avion | Planeur i %
i P8

1 | Aileron [ Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron § g
2 | AUx4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 5
3 Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur

4 | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction

5 Giro AUX6 Giro AUX6 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Aileron3 | Aileron3 | Aileron3 | Aileron3

6 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Flap2 Flap2 | Aileron4 | Aileron4 | Aileron4 | Aileron4

7 AUX5 AUX5 Flap Flap Flap2 Flap2 Flap3 Flap3 Flap Flap Flap Flap ﬁ

8 AUX3 AUX3 AUX5 AUX5 Giro AUX6 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2 y

9 AUX2 AUX2 AUX3 AUX3 AUX5 AUX5 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 Flap3 Flap3

10 [ AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 AUX3 AUX3 Giro AUX6 Giro AUX6 Flap4 Flap4 y
" AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 AUX4 AUX4

12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 Giro AUX6

13| AUXI AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX5 AUX5

14 AUX1 AUX1 AUX1 papillon | AUX1 papillon | AUX1 papillon | AUX1 papillon | AUX3 | papillon

15 | volets volets volets volets volets volets volets volets volets volets volets volets

16 |Profondeur | Profondeur |Profondeur |Profondeur| Profondeur | Profondeur| Profondeur| Profondeur | Profondeur [Profondeur | Profondeur |Profondeur

DG1 W W Sw W Sw W Sw W Sw W Sw Sw

DG2| W W Sw W Sw W Sw W Sw W Sw Sw
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Avion/planeur

XAile volante 2 servos de direction

SSH4-S

HDL 1SSY4
HOT1 1s21SSYd
HDSL 1s2LSSV4

e 2AIL | 2AIL+1FLAP | 2AIL+2FLAP | 2AIL+4FLAP | 4AIL+2FLAP | 4AIL+4FLAP
CH | Avion | Planeur | Avion | Planeur | Avion |Planeur | Avion | Planeur | Avion | Planeur | Avion | Planeur
1 Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron
2 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2
3 Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur Gaz Moteur
4 | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction | Direction
5 Giro AUX6 Giro AUX6 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Aileron3 | Aileron3 | Aileron3 | Aileron3
6 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Flap2 Flap2 | Aileron4 | Aileron4 | Aileron4 | Aileron4
7 AUX5 AUX5 Flap Flap Flap2 Flap2 Flap3 Flap3 Flap Flap Flap Flap
8 AUX3 AUX3 AUX5 AUX5 Gear AUX6 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2
9 AUX2 AUX2 AUX3 AUX3 AUX5 AUX5 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Direction2 | Flap3 Flap3
10 | AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 AUX3 AUX3 Giro AUX6 Giro AUX6 Flap4 Flap4
" AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 | Direction2 | Direction2
12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 Giro AUX6
13 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX5 AUX5
14 AUX1 AUX1 AUX1 Papillon | AUX1 Papillon | AUX1 Papillon | AUX1 Papillon | AUX3 | Papillon
15 | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure | Courbure
16 |Profondeur|Profondeur|Profondeur|Profondeur| Profondeur [Profondeur|Profondeur|Profondeur| Profondeur | Profondeur| Profondeur|Profondeur
DG1 W W W W W W W W W W W W
DG2 Sw Sw Sw Sw Sw W Sw Sw Sw Sw Sw W

* Les voies de sortie différent pour chaque systéme. Lors de l'utilisation d'un systéme avec
quelques voies, il existe un type d'aile qui ne peut étre utilisé. Il ne peut pas étre utilisée
quand il y a une fonction requise de la fléche d'une figure.

a10s
ap aloA e
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Hélicoptére

oFASSTest 18CH / FASST MULTI / FASST 7CH / S-FHSS

oFASSTest 12CH

56

HJ/L 1SSV4

CH ‘ Plateaux H-4/H-4X S ‘ autres
1 Aileron Aileron
2 Profondeur Profondeur
3 Gaz Gaz
4 Direction Direction
5 Gyro Gyro
6 Pas as
7 Governor Governor
8 Profondeur2 Profondeur2
9 Gyro2 Gyro2
10 Gyro3 Gyro3
11 Governor2 Pointeau
12 Pointeau AUX5
13 AUX4
14 AUX3
15 AUX2
16 AUX1
DG1
DG2 W
CH ‘ Plateaux H-4/H-4X S ‘ autres
1 Aileron Aileron
2 Profondeur Profondeur
3 Gaz Gaz
4 Profondeur2 Direction
5 Pas Pas
6 Gyro Gyro
7 Governor Governor
8 Direction Governor2
9 Gyro2 Gyro2
10 Gyro3 Gyro3
DG1
DG2 W

SSH4-S
HDO8LIseLSSY4 9p3loae|

HDTL 1s31SSV4

ETILY
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a1p0s

SSH4-L  LTNW LSSY4




Multicoptére

HJZ 1SSV4

CH Multicoptére
1
2
3
4
5
6
7
8 Camera TILT
9 Camera PAN
10 Camera REC
11 Mode
12 AUX5
13 AUX4
14 AUX3
15 AUX2
16 AUX1
DG1 SWSH
DG2 SWSA

SSH4-S

HDTL ¥s2LSSV4
HD8L 3s3LSSV4

an0s
ap alon e

SSH4-1L  L1NW LSSY4
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MENU SYSTEME

Le menu systéme met en place des fonctions e Lorsque le bouton de menu Systeme est
de 1'émetteur, cela ne met pas en place toutes les presse, le menu illustre ci-dessous est appele.
données du modéle. Appuyez sur la touche de fonction que vous
voulez entrer.

Futaba Corp Maodel 1-1

H
TIEseEEmw

00:00.0  00:00.0

o000 coe System menu B

. - owowm W

: Linkage mnu HELICOR TER
.

M Model select 0 { FASSTest 18CH
° [ "B (] O air

.

.

.

.

.

eRetour écran accueil
el Systemmenu | HEW 1l 141

Mormal g 6.3V

Display Sound volume Date and Time

Calibration Ba tt;enr Range check

5.Bus servo Information

Table des fonctions du menu systeme
[Affichage]: Réglage affichage.
[Volume son]: Réglez le volume: chrono, avertissement, Voix
[Date et heure]: définit la date et I'heure (réglage de I'horloge ) et réinitialise la minuterie du systéme.
[Calibrage]: J1-J4 une correction des manches peut étre effectuée.

[Batterie]: réglage de la tension de l'alarme de la batterie . Mise hors tension automatique avec réglage
de I'heure.

[Test de portée]: La sortie de I'émetteur est faible, pour la vérification de portée.
[Servo S.BUS]: réglage de servo S.BUS.

[Informations]: Définit le nom de I'utilisateur, le systéme Langue et Unité. Affiche la version du
programme, et de l'information de la carte SD.
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Affichage

Les ajustements de I'écran LCD suivants:

e Le réglage de la luminosité du rétroéclairage
e Réglage de I'heure

e Calibrage de I'écran tactile

e Appuyez sur le bouton [Affichage] dans le menu Systéme
pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu sys’réme
— Display

Backlight max. brightness

Backlight min, brightness

Backlight decrease time 10

Touch calibration

Réglage de la luminosité maxi du rétroéclairage. peut étre réglé par étapes de dix secondes.
Vous pouvez également désactiver la
diminution de rétroéclairage.

* Le rétroéclairage consomme une grande
quantité d'énergie. Nous vous recommandons
de désactiver le rétro-éclairage en réglant le
temps de mise hors tension rétroéclairage a

1. Réglez la luminosité du rétro-éclairage avec
les touches d'entrée de valeur.

* Lorsque le bouton A est tapé, le rétro-

éclairage devient plus lumineux. Lorsque la
touche ¥ est tapé, le rétro-éclairage devient

plus sombre. environ une minute.
Calibration du touché
Réglage de la luminosité mini du rétroéclairage Cette fonction ajuste le "touché" de I'écran
1. Réglez la luminosité de diminution de rétro- factile. appuyez sur le bouton "etalonnage
éclairage avec les touches d'entrée de Touch®, I'ecran d'étalonnage apparaif.
valeur. Appuyez sur le centre du curseur en forme

de croix sur I'écran avec le stylet doux. Dés
que le systéme détecte la position, le curseur
se déplace sur la position suivante. Répétez
cette procédure tant que le curseur se

* Lorsque le bouton A est tapé, le rétro-
éclairage devient plus lumineux. Lorsque la
touche ¥ est tapé, le rétro-éclairage devient

plus sombre. déol . " .
. . . place a la position suivante. Vous ferez
* Il ne peut pas étre fait plus brillant que le cela cing fois. L'étalonnage sera effectué
reglage de la luminosite de rétroeclairage. sur la base des cing positions. Disparition du
curseur de la croix signifie que I'étalonnage a
Temps de diminution de rétroéclairage N ete fait. . .
En fonctionnement normal, cet étalonnage
1. Vous pouvez définir une période de temps n'est pas nécessaire. Si vous remarquez
pour diminuer le rétroéclairage de I'écran que l'écran tactile ne fonctionne pas
LCD. Cette fonction compte le temps que correctement aprés une longue utilisation,
I'écran tactile n'a pas fonctionné. Ce temps nous vous recommandons d'effectuer ce
calibrage.
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Volume son

Cette fonction permet de régler le volume de

respectivement «bips" des "Alarmes" de la "Voix".

Réglage volume son

e Appuyez sur le bouton [Volume son] dans le menu Systeme
pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu systeme

— > Sound volume

Other sound

Warning

Méthode de réglage du volume sonore

1. Lorsque la boite de dialogue du volume
sonore est tapé, I'écran ci-dessus apparait.

Contréle du volume

o000 000OCS respectif

2. Vous pouvez modifier le volume sonore en
appuyant sur "A A" "A" de quatre éléments”
vy"v,

* Si vous appuyez sur "A", le volume augmente.
Si vous appuyez sur le « ¥y, le volume
diminue.

Date et h e u re Date et réglage de I'heure (systeme de réglage de I'horloge) et l'intégration de minuterie et réinitialisation

Cette fonction ajuste 1'horloge systéme de I'émetteur
de la T18SZ. Effectuez ce réglage lorsque vous

achetez I'ensemble et lorsque c'est nécessaire.

La minuterie du systéme peut également étre réinitialisée.

* La minuterie du systéme est affiché sur I'écran d'accueil.

e Appuyez sur le bouton [Date et Heure] dans le menu
Systeme pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRefour au menu systéme
mmdl  Date and Time

@ Total: Indépendamment
d'un modéle, le temps | [Em" 2015
de plus en cas d'une
alimentation séparée, ON
est affiché.

® Modéle: Le temps ©e00c0cccccccce
d'addition lorsque .
I'alimentation a été réglé
sur ON est affichée pour
chaque modéle.

L]
System timer Tatal

Réglage date

1.Appuyez sur la touche,, "Année" "Mois" ou
"Jour" et régler la date en appuyant sur"A A"
A YWY

2. Appuyez sur "Time Adjust”, pour la minuterie
Réglage temps

1. Appuyez sur le deuxiéme "Heure", "Minute"
ou ", et régler 'neure en appuyant sur "A A"
YV S A A A

2. Appuyez sur "Time Adjust”, pour la minuterie

60

pressez pour ajuster

0000000 OCS '|'heure

pressez pour régler le

15:31:3
2 2 9 chrono

Réinitialisation de la minuterie du systéme

La minuterie du systéme indique le temps total
qui a été écoulé depuis le dernier "reset".

1. Appuyez sur "Total" ou "Modéle", pour
réinitialiser est choisi.

2. Lorsque le bouton [Systéme de minuterie] est
pressé.

3. Appuyez sur "Oui" dans I'écran suivant, le
temporisateur est réinitialisé.



S22 Lo ZE

Calibration

Habituellement, cet étalonnage est inutile.

Veuillez effectuer cette calibration, seulement
si un changement au centre d'un manche devait
survenir aprés une utilisation prolongée.

e Appuyez sur le bouton [Calibration] dans le menu Systeme

eRetour au menu systéme pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—> Calibration

T [1
L L

Loft stick Right stick

Comment calibrer

1. Choisissez le manche & calibrer & droite et & gauche.
2. Le manche est fixé au neutre et la touche [SET neutre]
est tapé. Calibration

R
-

N
L]

Set endpoint

Set meutral ~
A : | Enbas a droite
: N (] : | afond
. | Le manche estréglé }.
® « | auneutre

Calibration

Vodel ]
C 6.7V
3. Le manche est tenu & fond en bas &
droite(en diagonale) et le bouton [Set de
point final] est tapé.
4, Le baton est tenu en haut completement & PR
gauche et plein le bouton (diagonale) [Set

de point final] est tapé.
P ] P Set endpoint Tapped
* Veuillez ne pas appuyer sur le manche trop fermement dans . |Enhauta
toutes les directions pour faire 1'é¢talonnage. & ° ¢ |gauche afond

i ee0ccccee

* Vérifiez aprés le calibrage pour vous assurer que le neutre
est de 0% et en bas a droite sera + 100%, et le c6té en haut a
gauche est devenu -100%.

61



S0 Ao 2

Batterie

Sélectionner la tension d'alarme de batterie selon
la batterie utilisée.

eRetour au menu systéme

—_— Battery

Batter

Vibrator

XXX XXX) Auto power off

Réglage alarme voltage faible

pas indiqué en cas de
réglage manuel.

Batterie type:
LIFE (2elts) = NiMH (5elts)
— réglage manuel

Lors du choix d'un réglage
manuel, la valeur numérique
peut étre entrée.

Il est dangereux de définir
manuellement dans la
basse tension.

L]
Mise hors tension automatique

La fonction d'empécher une décharge
de la batterie par une défaillance de
l'alimentation électrique d'un émetteur.

1. Régler la mise hors tension automatique
du temps avec les touches d'entrée de
valeur.

* Lorsque I'émetteur inactif atteint le
temps défini, I'alimentation est coupée

Types de vibration

=)\

Type 1 {298 >
Type 2 §§ > >

=

Type3 o — —> —> —>

automatiguement. Ce temps peut
étre mis en place par incréments del10
minutes sur une heure. La fonction de
mise hors tension automatique peut
également étre désactivée.

* Une alarme sonore retentit & partir de 3
minutes avant I'exfinction automatique.
Quand un manche ou interrupteur est
actionné pendant que l'alarme est
arrétée.

* A propos de tension de batterie faible, tous les modeles inclus
dans un émetteur sont changés en commun. Il ne peut pas
mettre une tension différente pour chaque modéle. En outre, la
réinitialisation de données n'est pas été effectuée.

Vérifications

Le «mode de contréle de portée 'réduit la portée de
transmission des ondes radio pour permettre une vérification
de portée au sol.

* Le mode de contrdle de portée, lorsqu'il est activé, se
poursuivra pendant 60 secondes a moins que l'utilisateur
quitte ce mode plutot. Lorsque la barre de progression
atteint 60 seconde marque, la transmission RF revient
automatiquement a la puissance de fonctionnement normal.

Référer a P.46
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Avant un vol faire un test de portée au sol.

/\ Attention

@ Ne pas voler dans le mode de
controle de portée.

* En mode test de portée, si le modele
s'loigne trop de I'émetteur, vous
perdrez le contréle et vous risquez le
crash.




Servos S.Bus Réglage servo S.BUS

Un servo S.BUS (2) peut mémoriser la voie et les divers
parameétres que vous entrez. Le réglage du servo peut étre
effectué sur 1'écran de la T18SZ par la connexion du servo
comme indiqué sur la figure.

* Avec certain servo S.BUS (2), il y a quelques fonctions qui ne
peuvent pas étre utilisées. Si une fonction ne peut pas étre
utilisée, I'écran d'affichage va changer. (Seule la fonction qui
ne peut étre utilisée par un servo est affichée).

* Apres la lecture de I'achévement, figure ci-dessus, si un
manche est déplacé, le test de fonctionnement du servo peut
étre exploité et réalisée.

e Appelez I'écran de réglage suivant en appuyant
sur le bouton [servo S.BUS] dans le menu Systéme.

eRetour au menu systéme
—

S.Bus servo
L&} INH
Chanesel 1

MNarrmal

0.00

Procédure de réglage pour changer de servo S.BUS

1. Sélectionnez [servo S.BUS] dans menu Systéme.

2. Connectez le servo comme indiqué dans la
figure ci-dessus.

3. Appuyez sur [Lire]. L'ID et le paramétre actuel
de ce servo sont affichés.

4. Lorsqu'un changement de plusieurs servos sont
connectés changez [INH] sur le cété droit du

eNumeéro ID servo

Si vous utilisez plusieurs servos S.BUS, seul le
servo désiré dans le groupe peut étre réglé en entrant
I'ID de ce servo spécifique.

{0 6.7V
+

Cancel

Servo

S.BUS/
S.BUS2

oL

Stop o

numéro d'identification sur I'écran, pour [ACT]
et entrer I'ID du servo que vous souhaitez
définir.

5. Réglez chaque élément. (veuillez voir la
page suivante).

6. Appuyez sur [Write]. Les réglages sont
modifiés et sauvgardés.

HUE 3 voies
| ou cordon ¥
T185Z / \
[._;'_ E
(%3] I LA (%3] L LA |
m m m m m
= = = = =
=|ll=s=|l=|l=]|=
ojllojloO]|] o
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Servos S.BUS description de la fonction de chaque paramétre

* 11 existe une fonction qui peut étre utilisée selon le type de servomoteur, et une fonction impossible.
«ID

Affiche I'ID du servo dont les parameétres sont a lire. elle ne peut pas étre changée.

« Voie

Voie du systeme de S.BUS affecté au servo. Toujours attribuer une voie avant de l'utiliser.

« Inverser

La direction dans laquelle la rotation du servo peuvent étre modifiés.

« Soft Start

Limite opération dans la direction indiquée lors de la mise en route. En utilisant ce parameétre, le premier mouvement
initial lorsque I'appareil est sous tension déplace lentement le servo a la position spécifiée.

« Mode arrét

L'état du servo quand le signal d'entrée est perdue peut étre spécifiée. Le réglage du mode "Hold" tient le servo dans
sa derniére position commandée méme si vous utilisez AM ou FM systeme.

« Doux

Cette fonction change la douceur deu servo par rapport aux changements de mouvement. Parameétre doux est utilisé
pour le vol normal. Sélectionnez le mode «OFF» lorsque le fonctionnement rapide est nécessaire,
comme la 3D.

« Offset neutre
La position neutre peut étre modifiée. Lorsque l'offset est neutre, la course du servo est restreinte sur un coté.
« Controle de vitesse

Spécification de la vitesse de fonctionnement. La vitesse de plusieurs servos peut étre adapté sans étre affecté par des
fluctuations motrices. Cette technique est efficace pour les couples de charge ci-dessous le couple
maximal.

Toutefois, notez que la vitesse maximale ne sera pas dépasser méme quand le servo est capable d'une tension de
fonctionnement de servo augmentée.

« Bande morte

L'angle de la bande morte a I'arrét peut étre spécifié.

[Relation entre valeur de bande morte et le fonctionnement de servo]

Petit > angle de la bande morte est petit et le servo est immédiatement exploité pour un petit changement de signal.
Grand > angle de la bande morte est grand et le servo ne fonctionne pas a de petits changements de signal.

(Note) Si I'angle de la bande morte est trop petit, le servo va fonctionner en continu et la consommation de courant
va augmenter et la vie du servo sera raccourcie.

« Ajustez la course
Les courses gauche et droite en partant de la position neutre peuvent étre réglés indépendamment.
« Boost

Le minimum de courant appliquée au moteur interne du servo peut étre réglé. Une petite course, ne démarre
pas le moteur, il sent essentiellement que la bande morte a été élargie. Le moteur peut démarrer
immédiatement en ajustant le courant minimum pour démarrer le moteur.

[Relation entre la valeur de consigne de suralimentation et le fonctionnement du servo]
Petit > moteur réagit a un courant minimum et le fonctionnement devient lisse.

Grand > La réponse initiale améliore et le couple de sortie augmente. Cependant, si le couple est trop grand, le
fonctionnement devient rugueux.
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» Boost ON/OFF
OFF: 1l est le coup de pouce au fonctionnement a basse vitesse.
ON: 1l est toujours le coup de pouce ON (Lorsque d'un fonctionnement rapide).
* Amortissement
Les caractéristiqus lorsque le servo est a I'arrét peuvent étre réglées.

Lorsque plus petite que la valeur standard, la caractéristique devient une caractéristique de dépassement. Si la valeur
est supérieure a la valeur standard, le frein est appliqué avant la position d'arrét.

Surtout, quand une grande charge est appliquée, dépassement, etc. sont supprimées par l'inertie peut se produire,
selon les conditions. Si le frétillement (phénomeénes qui provoquent le servo a osciller) se produit méme si la bande
morte, ou le Boost et autres paramétres sont appropriés, régler ce parameétre a une valeur supérieure a la valeur
initiale.

[Relation entre la valeur de I'amortissement et le fonctionnement du servo]
Petit — Lorsque vous voulez dépasser.

Large —Lorsque vous souhaitez que le freinage ne soit pas appliqué. Cependant, il resentira que la réponse du servo a
augmenté

(Note) Si utilisé a 1'état, non seulement une augmentation de la consommation du courant, mais aussi la vie du servo
sera également raccourcie.

* Stretcher

La caractéristique du servo pour la mise de coté peut étre réglée. Le couple qui tente de retourner le servo a la
position cible lorsque la position actuelle du servo est écarté de la position de consigne peut étre réglée.

I est utilisé lors de I'arrét de chasse, etc., mais le maintien des changements caractéristiques comme ci-dessous.
[Relation entre stretcher et opération de servo]
petit — Force de maintien plus faible.
Large — Force de maintien plus forte
(Note) Lorsque ce parametre est grand, la consommation de courant augmente.
* Buzzer

Lorsque l'alimentation d'un servo est déja allumé au moment de l'alimentation de 1'émetteur, le signal sonore
d'environ 2,5 Hz continue a partir d'un servo.

(Méme quand I'émission d'un émetteur est retiré précédemment, un signal sonore retentit jusqu'a ce que le signal
d'une servo soit émis normalement, mais il est branché).

L'émetteur a été désactivé avant une alimentation de servo > Le signal sonore d'environ 1,25 Hz continue sonnant
comme une alarme de panne de I'alimentation du servo.

(Ne pas insérer ou retirer le connecteur de servo tandis que l'alimentation du récepteur est activé. Une sonnerie peut
retentir .)

une alarme sonore est généré par la vibration d'un moteur de servo.

Comme le courant est consommé et un servo génére de la chaleur, veuillez ne pas utiliser un nombre plus que
nécessaire ou ne pas continuer pour une longue période.

/\ Attention /\ Attention

® Quand vous étes en mode de réglages Ne pas utiliser le connecteur SI / F
des servos S.BUS, vous ne devez a ® (configuration de servos S.BUS) avec
aucun moment débrancher un servo autre chose que des servos HV ou SV .

e "
ou etellndre I emetteur avant Ia ﬁn de B La tension de la batterie émetteur est en directe. Utiliser d'autres
la procedure servos que des HV ou SV, peut détruire les servos.

M les données seront erronées le servo risque de
ne plus fonctionner.
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Informations La v\ersion du pr‘og.r.omme, et la taille 'de. Ig cg.rfle SD sont offi\chées. Le
systeme, Nom d'utilisateur, langue et l'unité utilisée par le systeme peut
également étre modifié.

Cette fonction permet d'enregistrer le nom L'écran d'information affiche le programme du
d'utilisateur et la langue affichée peut étre modifiée.  systéme d'information de la version T18SZ, la carte
SD (taille de la mémoire, de taille de carte)

*Quand une carte SD est non insérée, leurs informations ne

On peut choisr d'afficher les valeurs de télémétrie )
sont pas affichées.

soit en numérique, soit en yards.

e Appuyez sur le bouton [Informations] dans le menu du systeme
pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu systeme —» Information

6.7V

Affichage unité télémétrie | pElals St o e

[Métrique] gua English oo
Distance --- m (metre) oo X3

Vitesse --- km/h
Variometre --- m/s (metre/sec) Vargio 0.2.443)
Température - °C

Metric

122ME
[Yard]

Distance --- yard

Altitude --- pied

Vitesse --- mph

Variometre --- fpm
Température --- F (fahrenheit)

Card free size 121ME

Y TETSTTE

Déplacement d'un curseur d'une zone de saisie

Page suivante
fixer et revenir a un User name wmnal 6.7 (liste caractéres 2/4 - 4/4

écran d'information.

Réinitialisation

[Futaba

Zone de
saisie

Y TYTTTTTRITRY

Language
Enregistrement du nom de I'utilisateur
Emglizh French

L'émetteur peut enregister le nom d'utilisateur. =
Japanese spanish

Comment enregistrer un nom d'utilisateur

Garman

1. Allumez I'émetteur

2. Appuyez sur le "nom de [l'utilisateur” dans
linformation. Puis le clavier apparait. La langue affichée peut étre modifiée. Le

3. Vous pouvez utiliser jusqu'a 15 caracteres réglage initial est I'anglais, mais peut étre

pour le nom d'un utilisateur. Utilisez le clavier choisi parmi 8 langues.
a I'écran pour entrer le nom de |'utilisateur.
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Menu Liaison

Le menu de liaison est constitué de fonctions
qui: ajout de modeles, sélection du type de modele,
réglage des points de butée, et autres paramétres de
base.

e Appuyez sur la touche [menu Lien] dans l'écran d'accueil
pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

e Linkage menu

e Sélectionnez le nom

de la fonction et

revenir a I'écran
d'accueil.

Servo monitor Model select Model type
Servo reverse End paint Servo speed
Sub-trim Function Fail safe

System type T1-Th satting Throttle cut

Idie dewn Swash ring Swash

Stick alarm Timer Function name

Table des fonctions du menu liaison
Servo monitor]: Affiche la position de test et le fonctionnement du servo
Model select]: rajout de modele, appel, suppression, copie, réglage du nom du modele
Model type]: Type modéle, type de laile, type d'empennage, type plateau, sélection
Servo reverse]: Inversion servo[End point]: Servo basic rate adjustment and limit setting
Servo speed]: réglage vitesse servo
Sub-trim]: Réglage de la position neutre de chaque servo
Function]: L'attribution de voie de chaque fonction peut étre modifié
Fail safe]: Réglage fonctions fail safe et fail safe batterie

[
[
[
[
(
[
(
[
[System type]: Systeme de mode de sélection, liaison récepteur/émetteur, sélection du mode de télémétrie
[T1-T6 setting (Trim)]: Quantité d'étape de contrdle et de sélection du mode des trims numériques
[Throttle cut]: Coupe le moteur en toute sécurité et facilement

[Idle down]: Diminue la vitesse du ralenti du moteur

[Swash ring]: Limite la course du plateau oscillant dans une fourchette fixe. (hélicoptére seulement)
[Swash]: Réglage tringlerie et butée du plateau (hélicoptére seulement)

[Stick alarm]: réglage alarme sonore lorsque la manette des gaz atteigne la position demandée.

[Timer]: Réglage chrono

[Function name]: changement de nom

[Sensor]: Réglage des senseurs télémétriques

[Telemetry]: Affiche diverses données envoyées par le récepteur

Tele.setting]: Journal de données de télémétrie

Trainer]: Démarre et définit le systéme écolage.

[
[
[Warning setting]: Réinitialisation de l'alarme des mixage
[User menu setting]: Réglage menu utilisateur

(

Date reset]: Mémoire de modele et réinitialisation de données (par élément)
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Moniteur de servos

I1 est utilisé pour les tests de mouvement des
servos. "Moving Test" (mode de répétition) et
"Neutral test" (mode de position du neutre) sont
disponibles.

Le "Neutral test" est bon pour trouver la
position neutre d'un palonnier.

e Selectionnez [moniteur de servo] dans le menu
de licison et appeler I'écran de configuration ci-

dessou
< ou >

@® Appuyez longuement
sur le bouton [U.MENU/
MON.] Dans I'écran
d'accueil pour appeler
I'écran de configuration
indiqué.

eRetour d 'accueil -
OU au menu
licison

Servo monitor

Servo Test & Affichage graphique / Affiche positions des servos

Afin d'éviter les éventuelles difficultés, la fonction
"test servos" sera inutilisable, ou inaccessible,
sous certaines conditions. Plus précisément, cette
fonction ne fonctionne pas si la coupure des gaz est
sur ON soit dans les modes avion ou hélicoptére;
ou si l'idle up est sur on en mode hélicoptere.

Changement de mode test :
OFF — Neutre = Mouvement

vérifiée.

Chaque mouvement de voie peut étre

00 0 0000000000000 00000000000000000000000 09 Yes

Moving
3 14 15 16
Ir

[Moving]: Mode de fonctionnement qui se
répéte a chaque servo

<

E=

Servo monitor

[Neutral]: Verrouille la position neutre a
chaque servo

stoppés

Selectionne [OFF] ou pressez
HOME/EXIT — Les test sont

68

A Attention

@ Ne pas définir un mode de test de servo
lorsque le moteur est connecté ou le
moteur démarré.

B Rotation accidentelle du rotor ou l'accélération du
moteur est extrémement dangereux.
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SEIGCtIO“ de modele La fopchon sglechon d¢ modele" ajoute d\es modeles, appel,
supprime, copie, et modifie du nom du modele.

Cette fonction est utilisée pour charger les
parametres du modeéle désiré dans la mémoire de la
T18SZ.

Les parametres peuvent étre choisis parmi les
deux mémoires, intégrée ou sur une carte SD
(32MB-2GB). Rappelez-vous que 30 mémoires de
modeles sont disponibles dans I'émetteur.

Le nom du modele stocké dans 1'émetteur et
dans la carte SD peut étre modifié. Cela peut étre
trés utile pour indiquer des parameétres différents
en dehors. Chaque nom de modeéle peut étre aussi

e Sélectionnez [Modeél s
select] dans le menu de @&
licison et appeler I'écran
de configuration ci-
dessous.

<ou>

@® Appuyez sur [model
select] dans I'écran
d'accueil pour appeler
I'écran de configuration

Rz

00:00.0

System manu

Linkage mnu

long de 15 caracteéres, et le nom du modele apparait
toujours dans l'écran d'affichage.

La fonction de copie permet de copier un
ensemble de données dans une seconde mémoire
au sein de I'émetteur et de la carte SD. Il peut
étre utilisé accélérer la mise en place de modeles
avec presque les mémes parameétres (seules les
différences doivent étre modifiés, au lieu d'entrer
le modele complet a partir de zéro). En outre, cette
fonction peut étre utilisée pour faire une copie de
sauvegarde d'une configuration avant d'apporter des
modifications.

6.7

TI1Es = i

00:00.0

HELICORTER

ci-dessous. e

Muodel select
Mol

—
e Retour d l'accueil
ouU au menu
licison

Modeéle actuel est
vert.

Ajout de modéles

1. Pressez [New].

Model select

Mesdal 1
Intarnal
EEEEEEER
sl Mew 1
EEEEEEEN

Renama Copy

* Le modéle ajouté est affiché dans la liste des mode¢les.

@ "Sauvegarde"
[Interne]: Mémoire
émetteur [SD

Naw card]: Carte SD

Intarnal

La date a laquelle le modéle
a été créé en premier. Dans
le cas d'un modéle sur une
carte SD, le nom du fichier est
indiqué. (Le nom du fichier
ne peut pas étre changé.)

Renamea

20M5/7517 11:04:08

2. Appuyez sur [yes] pour gjouter le modele.
(Lorsque vous souhaitez annuler plus de
modéle, appuyez sur [no].)

Model 1
Mormal 6.7V

Model select

Ml 1
Internal

A

*Lors de l'ajout du modéle, un lien avec un récepteur est nécessaire.
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Appel d'un modéle

Sélection d'un modéle

1. Appuyez sur "internal" ou une carte SD,
sélectionnez I'emplacement oU le modéle
désiré devra étre sauvegardé.

Model select
Modell

Mow

Select Delete

2. Appuyez sur le modele désiré dans la liste
des modeéles.

3. Appuyez sur le bouton [Sélectionner].

EEEEEEEEEEER Intarnal
-

0w
EEEEEEEEEEEEEEEEN
M
EEEEEEN
-

5 Select . Delete

4. Appuyez sur [Yes] pour appeler le modeéle.
(Lorsque vous souhaitez annuler I'appel d'un
modéle, appuyez sur [No].)

M 1
Mormal

Model select
Mesdel1
How

70

1. Tapez le nom du modele ou sélectionnez le
modeéle que vous souhaitez supprimer dans la liste
des modeles.

(Le modele actuellement sélectionné ne peut pas
étre supprimé.)

2. Appuyez sur le bouton [Supprimer].

Intarnal

Miow

Modeéle bleu
serait supprimé.

3. Appuyez sur [Yes]. (Lorsque vous voulez
arréter la suppression, appuyez sur [NoJ.)

Model1
Mormal

Model select

Model select

Mesdal 1

Intarnal

L]
EEEEEEEEEASEEEEEEESN Mﬁllﬂ'

Modeéle bleu a été Rename Copy

supprimé.
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Changement nom du modéle

Copie de modéle

1. Les données de modeles choisis au modéle
actuel peuvent étre modifiées. Appuyez sur
le nom du modeéle actuel.

2. Lorsque [Rename] est choisi, un clavier
apparait & I'écran.
Model select
Model]

Intarnal
MNow

Miow

Modele en court(vert)

choisi (bleu). Rename o Copy

3. Entre le nom depuis le clavier.
*15 caractéres peuvent étre entrés au nom du modele.

Model name © ® 'F

Intarnal

M

Achévement du
renommage

Renamea Copy

2015 T1E

A\ Attention

Ne jamais lancer la fonction "sélection de
modele" lorsque le moteur est en route ou le

Hélices et rotor sont extremement dangereux
[ ]

/A Attention

Vérifiez bien que le modéle qui sera utilisé est le
modeéle choisi.

M \Vous ne contrélerez pas le modeéle s'il n'est pas
programmé

1. Les données du modele choisi, peuvent étre
copiés au modele actuel . Appuyez sur le nom du
modele actuel,

2V
M
mEn S EEEEEEEEEEEDR
= Model2 =
EEEEEEEE | EEEEEEEEDR

Internal

Mow

Modeéle en court(vert)

choisi (bleu). AN SO

2. Appuyez "Copy" puis appuyez sur le bouton
de destination et sélectionnez la destination
de stockage de copie. (Interne ou carte SD)

Model select

Choose a storage to store the data.
EEEEEEN

3. Lorsque [interne] ou [CARTE SD] est pressé, la
copie est exécutée.

Intarnal
Miw

Select Delete

ajouter nouveau
modeéle copié

17 11:04:08

* Siil n'y a pas de modele avec le méme nom dans la
destination de copie, le nom du modele copié est enregistré.
Si il existe un modéle du méme nom, un numéro est ajouté a
la fin du nom du modele et le modele est copié. Vous pouvez
modifier le nom plus tard.

* Date d'Indication: Lorsque les données du modéle sont
copiées, un temps est nécessaire pour la copie.
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Type de modele

Sept types d'ailes (six types d'aile volante) et
trois types d'empennage sont disponibles pour les
avions. Huit types de plateau sont disponibles pour

Cette fonction sélectionne le type de modeéle parmi avion,
planeur, hélicoptére, et multicoptere.

Remarque: La fonction "Type de modéle"
sélectionne automatiquement les voies appropriées,
les fonctions de contréle, et les fonctions de mixage

pour le type de modele choisi.

Lorsque Type de modeéle est accessible, toutes les
données dans la mémoire active est effacée. Soyez
sOr que cela ne vous dérange pas de perdre ces
données, ou sauvegarder sur une autre mémoire en
utilisant les fonctions de copie.

les hélicopteres. Sept types d'ailes et trois types
d'empennage sont disponibles pour les planeurs.
Fonctions et mixages nécessaires pour chaque type
de modéle sont prévu par défaut a l'usine.

(L'écran d'affichage est un exemple. L'écran
dépend du type de modéle.)
e Sélectionnez [Type de modele] dans le menu de liaison
et d'appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetfour au menu

licison e  Model type

Model type selection

AIRP—ANE

Model type

Sélection "type de modéle"

1. Appuyez sur "model type" pour le sélectionner[Modeéle
icbne],

2. Définir le type de modele, le type d'aile (Avion / Planeur),
le type d'empennage (Avion / Planeur), ou le type plateau
(nélicoptére) en utilisant le bouton approprié.

3. Définir le type que vous choisissez en tapant sur [Enter] —

[Yes] sur I'écran de confirmation. (Lorsque vous souhaitez
annuler la sélection du type de modéle, appuyez sur [No].)

e Quand un changement de données se produit, I'écran
de confirmation du menu initialisation des données
sera affiché.

Une pression sur [Yes] va initialiser les données et
permettre ces changements.

Une pression sur [no] arrétera les modifications de
données.

Model type

Model type selection

Tail
ho | {..;'
(]

Enter
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Inversion servos

L'inversion change la direction du sens du servo.

Pour les hélicoptéres, assurez-vous de lire la
section sur les plateaux AFR avant d'inverser des
servos. Avec les hélicoptére, toujours terminer
les inversions des servos avant toute autre
programmation. Si vous utilisez des fonctions pré-
définies Avion / Planeur qui contrélent plusieurs
servos, cela peut étre une source de confusion
pour dire si le servo doit étre inversée ou un
paramétre dans la fonction doit étre inversé. Voir
les instructions pour chaque fonction spécialisée
pour plus de détails. Toujours vérifier la direction
des servos avant chaque vol comme une précaution

Utilisez pour inverser la direction des servos.

supplémentaire pour confirmer la mémoire propre
du modele, connexions et fonction radio.

/\ Attention

@ Avant un vol, il faut toujours
vérifier que les servos du modeéle
fonctionnement avec la bonne direction
des gouvernes, et que la configuration
des inters soient correctes.

@ Le réglage par défaut du manche des
gaz est toujours inverser.

e Appuyez sur le bouton [Servo inverse] dans le menu
licison pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—_—
eReturn au menu liaison

Servo reverse

Function

Aileron
2 Elevator
3 Thrattle
4 Rudder

Gear

& Air brake

(L'écran d'affichage est un exemple. L'écran dépend du type de modéle.)

Procédure inversion servos

Maormal

MNorrmal

Rewerse

Mormal

Hormal

Maormal

Apres la mise en place d'un nouveau modele,
assurez-vous de définir tous les menus
spéciaux. Assurez-vous que tous les servos
soient branchés sur les voies de réception
appropriées. Maintenant, déterminez si vous
devez inverser les voies en déplacant chaque
manche et en observant que le mouvement

correspondant soit correct.
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1/2 Tapez la voie que
vous voulez inverser
Morrmal -

6.7V

Ch Function

MNormal -

& Auxiliaryd
9 Auxiliary3 MNaormal
Mormal

11 Auxiliary1 Hormal

Maormal

12 Auxiliaryl

Tapez sur “Yes”
— Inversion

1. Appuyez sur le bouton de réglage de la voie
souhaitée et choisissez la bonne direction
pour le servo.

2. Appuyez sur "Yes" dans I'écran suivant.
3. Répétez 'opération pour chagque servo.

Lorsque vous avez terminé, appuyez sur
«Servo reverse" pour revenir au menu Liaison
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Butée de course

La fonction "butée de course" ajuste la course
et la butée de fin de course pour adapter les
tringleries.

Le taux de course (mouvement complet du
manche normale) peut varier de 30% a 140% dans
chaque direction sur les voies 1 & 16. En outre, la
butée (jusqu'a quel point le servo se déplace quand
un mixage est appliqué) peut varier de 0% a 155%.

e Appuyez sur [end point] dans le

Regle la course et la butée des servos

30 ~
140%

30 ~
140%

el®

menu liaison pour appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

Taux de course | | limite butée

eReturnto —»
Linkage menu

3 Throttle
4 Rudder
5 Gear

& Air brake

page
suivante
7-16 Ch

Tapez les valeurs que
vous souhaitez régler
et les touches d'entrée
de valeur apparaissent
sur I'écran.

Indique la direction
actuelle du manche, etc.

(L'écran d'affichage est un exemple. L'écran dépend du type de modele.)

Réglage course du servo

Réglage butée de course du servo

1. Appuyez sur le bouton de course que vous
souhaitez définir. les touches de valeur
apparaissent sur I'écran.

2. Utilisez ces boutons pour régler la quantité.
e valeur initiale: 100%
e Plage de réglage: 30% ~ 140%

3. Répétez la procédure ci-dessus pour chaque
tfaux.

1. Appuyez sur le bouton butée de course que
vous souhaitez définir.

2. Utilisez les touches d'entrée de valeur pour
ajuster la butée.

e Valeur initiale: 135%
e Plage de réglage: 0% ~ 155%

3. Répétez cette procédure pour chaque
butée.
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Vitesse du servo

Le réglage de la vitesse su servo est utilisé pour
définir la réponse du servo pour chaque voie, de
la voie L a la voie 16. Le systéme utilise la vitesse
programmée pour ralentir la vitesse des servos. Le

e Appuyez sur [speed] dans le menu de liaison pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu liaison

Aileron
2 Elevator
3 Thrattle
4 Rudder

Gear

& Air brake

Réglage vitesse du servo

1. Appuyez sur le bouton de vitesse de la voie
que vous souhaitez régler.

2. Utilisez les touches d'entrée de valeur pour
ajuster la vitesse.

e Valeur initiale: 0
e Plage de réglage: 0 ~ 27 (étapes)

Reégle la vitesse de chaque servo

réglage de la vitesse du servo peut varier de 0 a 27
dans chaque voie

(début) 0~ 27 (doux) .

<

9 Auxiliary3

11 Auxili

12 Auxiliary

3. Répétez cette procédure pour chaque voie

Pour fermer cet écran, appuyez sur le bouton
[Servo speed].

Sub-trim

La fonction Sub-Trim est utilisé¢ pour définir la
position neutre du servo, et peut étre utilisé pour
effectuer des réglages fins aprés l'implentation

Régle la position neutre de chaque servo

des tringleries. Lorsque vous commencez a mettre
en place un modéle, assurez-vous que les trims
digitaux sont au neutre.

e Appuyez sur [Sub-trim] dans le menu de licison pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—
eReturn au menu liaison

2 Elevator

3 Thrattle

4 Rudder
Gear

& Air brake

Réglage du Sub-trim

1. Appuyez sur I'affichage du trim de la voie
gue vous souhaitez régler.

Une touche d'entrée de valeur apparait sur
I'écran du menu Sub-trim.
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11 Auxiliary1

12 Auxiliary1

2. Utilisez les touches d'entrée de valeur pour
ajuster.

e Valeur initiale: 0

e Plage de réglage: -240 ~ + 240 (étapes)
*Voir au dessus

3. Répétez cette étape pour chaque voie
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Fonctions

de vos besoins.

Lorsque vous sélectionnez le type de modéle
et d'aile (et de plateau), vous verrez que les
combinaisons de voies optimisées et des fonctions
de sortie servo ont déja été présélectionnées. Si
vous le souhaitez, sur 1'écran du menu de liaison,
vous pouvez librement modifier les combinaisons
de voies de sortie des servos, fonctions (aileron,
profondeur, etc), et les controleurs d'entrée
(manches, interrupteurs, trims). Vous pouvez
également attribuer la méme fonction a plusieurs
voies, par exemple confier la fonction profondeur
pour les voies 2 et 3.

L'attribution des voies pour chaque fonction peut étre modifiée en fonction

DG1, DG2 (Inters de voie)

Ces deux voies peuvent Etre utilisées comme
interrupteur (ON / OFF). Vous pouvez changer
librement les combinaisons entre voies de sortie et
contréleurs d'entrée

(manches, interrupteurs, trims).
Restriction de voie par type de systéme

FASSTest 18CH---16 CH+2 inters
FASSTest 12CH---10 CH+2 inters
FASST MULTI ---16 CH+2 inters

FASST7CH --- 7CH
S-FHSS --- 8CH
T-FHSS ---16 CH+2 inters

e Appuyez sur le bouton [Function] dans le menu de licison pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRefour au menu —» Function
licison Ch Function

| Aileran
Elevator

Throttle

Rusdder

Gear

Air brake

Changement de fonction

Changement d'opération de controle

1. Appuyez sur le bouton de fonction de la
voieque vous voulez changer

Function select 2 1

Ailoron Biloron? Fuel mix

Elevator Aileron2 Gyra

Throttle Ailerond Gyro2

Rudder Elevator2 Gyro3

Goar Throttleld

Flapz

Flap Alr brako Thrgttle3

2. Sélectionnez la fonction que vous voulez

changer

1. Appuyez sur le bouton de la voie que vous
voulez changer. Un écran de sélection de
(manche, inter, bouton, trim, etc.) est affiché.

Hardware select

2. Sélectionnez le contréle que vous voulez
opérer.
*Le méme contrdle peut étre assigné a plusieurs voies.
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v

Changement de trim

1. Tapez sur le bouton trim pour appler I'écran
de réglage.

Hardware select

Rate Moda

+30 Mormal

2. Les éléments suivants peuvent étre réglés a
I'écran de configuration des trims.

e Le réglage du matériel (Sélection de
linterrupteur, etc. qui contrdle les frims)

e établissement des taux

e Le réglage de mode Trim

Mode Normal: assiette normale (linéaire)

ATL: mode de fonctionnement ATL. (Fonctionne
uniguement a une extrémité) Inverser est
également possible.

Mode centre: le changement maximum prés
du centre par le Sub-trim (Ne change pas a
la fin de la course du manche)

La fonction du moteur est utilisé lors de la
commutation du moteur ON / OFF (surtout pour
les motoplaneurs). Pour la plupart avion EP,
I'accélérateur peut étre laissé tel quel lors du
controle du manche des gaz. Cela signifie que les
différentes fonctions liées aux gaz sont utilisables
par le contrdle moteur.
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H/W inversion

Cette fonction inverse le signal de fonctionnement
des manches, des interrs, des trims, et des boutons.

Remarque: Ce paramétre inverse le signal de
fonctionnement réel, mais ne modifie pas 'affichage
des indicateurs sur I'écran. Utilisez le mode Normal
tant qu'il n'y a pas de raison particuliére a utiliser le
mode reverse.

Function
Auiliary
Auxiliaryl

Auxiliaryl

Auziliary

H/W reversa

Normal Normal Normal

Normal Normal Normal

Normal Normal Normal Normal

Narmal Narmal Normal Narmal

Normal Normal Nermal Normal

Normal Narmal Nermal Normal

Tapez sur la voie a
inverser e, (2 B
® L]
tapez sur “Yes” ¥,
; o s m
— H/W inverse <
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Fail safe

La fonction Fail Safe est utilisée pour mettre en place des
positions ot les servos vont se déplacer dans le cas d'interférences
radio. Définit la position d'un servo lorsque les signaux sont
perdus et lorsque la tension de la batterie du récepteur devient
faible.

Vous pouvez définir deux positions pour chaque voie: Le servo
maintient sa derniére position commandée, ou chaque servo se
déplace vers une position prédéterminée. Vous pouvez choisir un
autre mode pour chaque voie.

Le systeme de la TI8SZ vous fournit également une fonction
de surveillance de batterie qui vous avertit lorsque la batterie
du récepteur ne dispose que peu de puissance restante. Dans
ce cas, chaque servo est déplacé vers la position de sécurité
définie. La sécurité intégrée de la batterie peut étre désactivée en
actionnant une commande prédéfinie sur I'émetteur (par défaut est
l'accélérateur) .Ne pas continuer a voler, atterrir dés que possible.
Rappelez-vous, si le controle prédéfinie passait brutalement a une
position que vous ne commandait pas, c'est le crash assuré.

Définit la position de fonctionnement des servos lorsque les signaux de I'émetteur ne
peuvent plus étre recus ou lorsque la tension de la batterie du récepteur trop basse.

Ne pas continuer a voler, atterrir dés que possible.

A\ Attention

o Pour plus de sécurité, toujours régler les
fonctions Fail Safe.

B Surtout régler lle fail safe de la voie des gaz afin que
le servo se mette au ralenti pour les avions et mi gaz du
vol stationnaire des hélicopteres. le crash du modeéle
est inévitable lorsque des ondes ne peuvent pas étre
recues en raison d'interférences, etc., cela devient tres
dangereux.

M Si le fail safe est remis a zéro par le mouvement de la
manette des gaz, le fail safe peut étre confondu comme
un mauvais fonctionnement du moteur et sera remis a
zéro et le modele continuera a voler. Si vous avez des
doutes, atterririmmédiatement.

e Appuyez sur [Fail safe] dans le menu de liaison pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu —» Fail safe
licison Functic
Ail
3 Thrattle
Rudder
Réglage du fail safe

Décidez quelles voies vous voulez préréglées, et
celles qui vous voulez maintenir en leure derniére
position. Pour sélectionner le mode fail safe, utilisez
le bouton F/ S. Ce bouton permet de basculer entre
les deux modes. (Hold, F/ S)

Réglage mode F/S:

1. Appuyez sur le bouton F / S de la voie que vous souhaitez
régler, puis réglez sur le mode [F / S].

2. Maintenez le manche, ou autre commande correspondant
a la position que vous voulez régler le servo lorsque la
fonction Fail safe est activé, et appuyez sur la touche F/S.
Cette position est affichée en pourcentage.

*When you want to return that channel to the Hold mode, tap
the [F/S] button again.

Réglage du Fail safe batterie

Pour sélectionner le mode F/S, appuyez sur[B.F /
S]. Chaque fois que le bouton est appuyg, il permet
de basculer entre [OFF] et [BF / S].

Réglage fail safe batterie:
1. Appuyez sur le bouton [BF / S] de la voie désirée

2. Maintenez le manche correspondant, VR, curseur, ou autre
contrdle dans la position que vous voulez que le servo reste
lors de défaillance de la batterie, et appuyez sur F/S. Cette
position est affichée en pourcentage.

*Lorsque vous voulez mettre la voie sur OFF, appuyez a
nouveau sur le bouton [BF / S].

Désactiver la fonction F/S de batterie

Cette fonction libére la commande prédéfinie
de sa position aprés l'indication que la batterie de
votre récepteur est faible.

1. Entrez dans I'écran de réglage en appuyant
sur le bouton désactivation de la batterie
F / S. Maintenant, vous pouvez choisir si
le déplacement de la manette des gaz
réinitialise I'état, ou sélectionnez un manche
pour le désactiver. Pour définir une position
de l'accélérateur souhaité, déplacer la
manette des gaz au point d laquelle vous
souhaitez que le BF / S soit libéré.
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Type de systeme

Sélection type de systéme

La T18SZ est en 2,4 GHz seulement. Le
systeme peut étre changé parmi 6 choix: FASSTest
18CH, 12CH FASSTest, FASST MULTI, FASST
7CH, T-FHSS, S-FHSS. Le FASSTest18CH et
FASSTest12CH peut étre choisi avec R7008SB. La
méthode de sélection est a la page suivante.

* Si vous changez le type de systeme, d'autres données du
modeéle ne sont pas remis a zéro.

* Aprés tout changement, testez le modele et vérifiez
entiérement la direction des commandes.

* Les servos analogiques ne peuvent pas étre utilisés avec la
R7008SB dans le mode FASSTest 12CH.

Réglage mode systeme et licison récepteur

Double fonction de récepteur (seulement
FASSTest 18CH / Mode T-FHSS)

Deux récepteurs peuvent étre liés a la T18SZ.
Deux récepteurs sont reconnus individuellement
par des numéros d'identification. Par exemple, dans
R7008SB, la fonction de réglage de sortie est utilisé,
en mettant le premier en tant que "1-8CH", et le
second de "9-16", deux ensembles de récepteurs
peuvent étre utilisés comme un ensemble dans
le modéle, vous permettant 16 canaux. Un F/
S de tension séparée peut étre réglé pour chaque
récepteur.

Cependant, la télémétrie ne Pgt pas étre utilisée

pour le deuxiéme récepteur. 0
L]
A .
: e Selectionnez [System type] dans le menu lidison et o
o accéder a I'écran de configuration ci-dessous. :
. .
. —_— System type 6.7V :
: eRetour au Sy eececcccccee .
L) LN ] 5 -|.| o000 00OOS
: menu O E‘EH: o_ooooooﬁoooo
. licison - - R
. o FASSTest 12CH ¢  Receiver ID
[ ] ° [ )
L] Co
oooco.ocooooco FASST MULTI ::........
° LS M
o FASSTTCH o ,Telemetry *
L J L] :
S  SFHSS o °DiLinterval Mecoooosoe
) [ ] [ ] L]
° ° 3 E}’ ° °
° ° eédsd00000000 v
L]
L]
: Fonction de télémétrie (mode FASSTest /
. T-FHSS seulement)
L]
v Pour utiliser la fonction de télémétrie, réglez

Liaison récepteur

Le récepteur ne sera controlé (sans étre affecté
a d'autres émetteurs) par I'émetteur, qu s'il est
lié. Lors de l'utilisation d'un récepteur autre que
celui acheté comme un ensemble, la liaison est
nécessaire.

En outre, une nouvelle liaison est requis
lorsqu'un nouveau modele est ajouté, et le
changement de type de systéme.

Méthode de liaison P.43

Cas lorsqu'une licison est nécessaire:

- Lors de I'utilisation d'un récepteur autre que le
réglage initial.

- Lorsque le systéme de communication a été
changé. (FASSTest18CH«—FASSTest12CH etc.)

- Quand un nouveau modeéle a été créé par la
sélection du modele.
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"Télémétrie" sur "ACT".
DL Intervalle (mode FASSTest / T-FHSS
seulement)

Quand une fonction de télémétrie est activée,
l'intervalle de réception des données du capteur
peut étre modifié.

Si un intervalle de DL est augmentée, la réponse
de l'affichage de données du capteur devient plus
lent, mais la réponse du manche s'activera.
Configuration tension fail safe batterie (mode
FASSTest / T-FHSS seulement)

La tension du fail-safe activé, peut étre réglé
lorsque vous liez. (3.5-8.4V) Le récepteur
mémorise le réglage.

Comme la consommation de la batterie peut
varier avec différentes conditions et modéles,
veillez a régler la limite de consommation
souhaitée.
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Exemples pour choisir un type de systéme

[: m m o
= Wous vouler utiliser
Un récEpldur micro

R — Y
= -
- Lima péporse rapide des

= Vous voulaz utdisar

- Wous vouler utikser

- Vous veulez wtil
un récepbawr s-FHSS T,

veses est o prioditd U Técapleur qua pour de Findoor Nous vouler ey UM MECEPELY miiatury
- La Mibmélsie raquides VoS Il un grand nombre de
sculement de la baltenie foncions telambtia
du récephour ‘
Wious voulez utiliser plusiours voies ‘ FAS ST ?’CH J l
« ous woulez utiliser un grand nombe
de snsewrs FASST MULTI TEHSS A SFHSS
RE17FS
FASSTest 12CH  [o—c ] | meooarr RI006SB R2006GS
RE008HS RE1EFFM R3008SB R&106GF
R70085EB RE108SE RE106HF R20085B
FASSTest 18CH R7003SB RE208SB RE106HFC
R70185B REZ203SB (Riécapteurs ulilisables (en 2015)
RE014HS
R70085B RE203SBE
P REO14FS
R7003 REZ03SB RE202SBW
R70185B RE3NASE
RE2035BE
Re202sBw | | HE303SBE
RE3035B
RE303SBE
Type systeme

B FASST MULTI

B FASST 7CH
B T-FHSS Air

M S-FHSS

B FASSTest 18CH — Mode systéme FASSTest. Applicable a I'unité de capteur de télémétrie. Jusqu'a

B FASSTest 12CH --- Mode systéeme FASSTest. Applicable avec affichage de la tension du récepteur.

« Les servos analogiques ne peuvent pas étre utilisés avec le mode R7008SB avec le FASSTest 12CH.

18 voies (linéaire 16 + ON / ARRET2) peuvent étre utilisées.

Jusqu'a 12 voies (linear10 + ON / ARRET2). Capteur de télémétrie ne peut pas étre
utilisé, mais la vitesse de réponse est plus rapide que celle d'un mode de 18CH.

—FASST-MULTI mode systéme. Jusqu'a 18 voies (linéaire 16 + ON / ARRET2)
peuvent étre utilisées.

--- FASST-7CH mode systeme. Jusqu'a 7 voies peuvent étre utilisés

--- T-FHSS mode systeme. Applicable a I'unité de capteur de télémétrie. Jusqu'a 18
voies (linéaire 16 + ON / ARRET2) peuvent étre utilisées.

--- S-FHSS mode systeme. Jusqu'a 8 voies peuvent étre utilisées.
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Réglage T1-T6 (T"m) Réglage trims digitaux

Cette fonction ajuste le les étapes de contrdle et de des trims peut étre couplé entre toutes les conditions
mode de fonctionnement (T1-T6.) du trim numérique. sélectionnées.

Lorsque les conditions de vol sont définies, l'opération

e Selectionnez [T1-T6 setting] dans le menu de licison
et appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu—»

licison

Camb.
Comb.
Comb.

o0 00000

L]

L]

o

Réglage des étapes Sélection de mode indépendante / combinaison

[Comb.]: Mode. Les données de trim sont reflétées a

1. L'étape sur I'écran pour le mode d'entrée de données. toutes les conditions de vol.

RSeL?rl?eZ lljaonet]l)enu‘f dAeAIe"t?pAe'fj"evcvmzﬁqs en appuyant [Separ.]: Mode séparé. Réglage assiette pour chaque
Valeur initiale: 4 condition de vol.
Plage de réglage: 1 ~ 200

(Lorsque la valeur est prélevée, la quantité d'étapes est
remise a la valeur initiale.)

*Lorsque la valeur est grande, le changement par étape
devient plus grand.
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coupu re gaz Arréte le moteur en toute sécurité et facilement.

Coupure des gaz fournit un moyen facile
d'arréter le moteur, en intervenant sur un inter
avec la manette des gaz au ralenti. L'action est
non fonctionnel a haut régime. L'emplacement et
la direction de l'interrupteur doivent étre choisis,
comme il est par défaut "-".

e Appuyez sur [Throttle cut] dans le menu de liaison
pour appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour au menu —» Throttle cut
licison
ACT/INH

Cut position

Ceci est la position de
I'accélérateur. En tapant Switch
sur cette touches la
valeur a I'écran. Réglez
la position d'arrét du
moteur.

Tapez pour changer INH
a OFF ou ON ACT

6.7V

100

La ligne jaune est la position
de coupure. Lorsque l'inter
est actionnée sur ON, le
boisseau se déplace a cette
position.

En tapant vers le haut Ceci indique la position actuelle de

de I'écran de sélection. la manette des gaz. Throttle Cut ne
Sélectionnez le commutateur fonctionne que si la manette des gaz est
de coupure et la direction ON- plus que 1/3 au ralenti

OFF.

Réglage de coupure de gaz

1. Appuyez sur le bouton "INH".
2. Léglage du commutateur :

Appuyez sur le bouton - pour appeler
I'écran <Hardware sélect>, puis sélectionnez

linferrupteur et sa direction ON ™.
(Pour obtenir une description détaillée de
la méthode de sélection, voir [méthode de
sélection de Switch] de ce manuel.)

3. Réglage de la coupure des gaz:

Appuyez sur le bouton de position de
coupure. Entrées de valeur apparaissent sur
I'écran.

Utilisez ces boutons pour ajuster le taux de
position de coupure.

eValeur initiale: 17%

eRéglage des plages: (basse) 0%~50%
(Médium)

*Avec la manette des gaz au ralenti, régler la vitesse jusqu'a
ce que le moteur se coupe systématiquement.

Pour quitter le réglage, appuyez sur le
bouton [Throttle cut].
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|d|e dOW“ Diminue la vitesse de ralenti du moteur.

La fonction Idle down abaisse le fonctionnement
du ralenti par un interrupteur avec le manche de gaz
au ralenti. L'action est non fonctionnel a haut régime.
L'emplacement et la direction de l'interrupteur doivent
étre choisis, comme il est par défaut "-".

e Selectionnez [Idle down] dans le menu de liaison
et appelez I'écran de configuration ci-dessous.

Ttapez pour changer
INH /OFF a ON / ACT.

—_— ldle down
eRetour au menu liaison

ACT/INH

. ces Offset
Ceci est la position du

boisseau au ralenti. En
tapant sur cette touches a Switch
I'écran. Réglez le maximum
de la position lente.

';I??e:100~+100 0 En ta’pant vers le h.aut Ceci est la barre de position actuelle
de I'écran de sélection.| |de la manette des gaz. Throttle Cut ne

Pressez et maintenez et la | | Sélectionnez le commutateur | |fonctionne que si la manette des gaz est

valeur revienta 0 de l'idle down et la direction | | plus que mi-chemin du ralenti

ON-OFF.

Réglage Idle down

1. Appuyez sur "INH" pour activer la fonction
idle down

2. Le commutateur de fonction:

Appuyez sur - pour appeler <Hardware
sélect> écran, puis sélectionnez l'interrupteur

et sa direction ON ™.

(Pour obtenir une description détaillée de
la méthode de sélection, voir [méthode de
sélection de Switch] de ce manuel.)

3. Offset de réglage de la fréequence:

Appuyez sur le bouton de taux de réglage.
Touches de valeur apparaissent sur I'écran.

Utilisez ces boutons pour ajuster le taux de
réglage.

e Valeur initiale: 0%

e Plage de réglage: -100% ~ 100%

* (-) devient ralenti jusqu'd.

Pour quitter le réglage, appuyez sur le
bouton [Idle bas].

84



' =

Plateau Limite la course du plateau oscillant dans une fourchette établie pour
éviter d'endommager les tringleries. (Hélicoptére seulement)

Cette fonction limite la course du plateau
cyclique pour éviter d'endommager les tringleries
lorsque les commandes sont utilisées. Il est utile
pour le réglage 3D.

eTapez sur [Swash ring] dans le menu Liaison pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

Hew=1

eRetour au menu — EEEEEEITL: SRRE Rt 6.7 Réglage de la fonction
licison "ACT" affichera le
plateau et [tzux] en
L'affichage de la plage | Aileran Al pourcentage.
de mouvement montre o
les commandes .

Elevatos

-2

Le marqueur représente
la position du manche.

Réglage du plateau

1. Appuyez sur le bouton du plateau dans le
menu de licison.

2.pressez le bouton ACT / INH pour l'activer.

* Le moniteur montre les valeurs actuelles et la
limite varie par le cercle jaune.

3. Ajustez le faux maximal bas du plateau
cycligue.

* Le mouvement oscillant est limitée dans le
cercle.

Plage de réglage: 50 - 200%.
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Plateau cyclique

Le neutre

Aux tringleries, si le palonnier écarte la
position perpendiculaire au neutre, les fonctions
de compensation de ce menu ne peuvent pas
compenser efficacement. Pour corriger cette
utilisation de la fonction de point neutre. Cela va
déplacer le point des servos neutre a la position
perpendiculaire réelle. Cependant, cet ajustement ne
modifie que le point des fonctions de compensation
de l'axe dans ce menu, et ne modifie pas la position
neutre d'autres fonctions.

Plateau AFR

La fonction Swash AFR réduit / augmente /
inverse le taux (course) des fonctions aileron,
profondeur et pas collectif, en ajustant ou inversant
le mouvement de tous les servos impliqués dans
cette fonction, uniquement lorsque vous utilisez
cette fonction.

Fonction de correction de la timonerie du plateau cyclique.
(hélicoptere seulement, d I'exception du type H-1)

Taux mixage

Ce mixage de compensation est utilisé pour
corriger la tendance du plateau cyclique pour
chaque ordre donné. Le mixage de compensation
suivant est possible; PIT a AIL, PIT a Prof, AIL Pit,
Prof a AIL et prof a I'IPP (mode HR3.) Il permet
de régler le plateau pour un fonctionnement correct
pour chaque commande en utilisant le mixage de
compensation correspondant.

Compensation de liaison

Ce mixage de compensation est utilisé pour
corriger la tendance du plateau a du tangage a
faible et grande hauteur.

Vitesse de compensation

Cette fonction est utilisée pour annuler la
réaction qui est généré par la différence de
fonctionnement de chaque servo lorsque le plateau
se déplace.

e Selectionnez [Swash] dans le menu de licison et

appeler I'écran de configuration ci-dessous.

Hew-1
Mormal

—>
eRetour au menu licison

Hautral paint

Enter

Hew=1

S
Swash Mormal

Mixing rate
L

PIT—+AIL 100

PIT+ELE h 100

AIL+PIT 100
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Réglage du point neutre

Réglage de correction de tringlerie

* Devient le point de référence de compensation.

* Réglage du palonnier de sorte que la position du point
neutre soit proche de la position de 50% rend le
mixage faible

1. Tenez le palonnier & angle droit de la
tringlerie, puis appuyez sur la touche [Entrée]
et lire le point neutre réelle.

* Le point neutre est affiché sur I'écran.

Apres la lecture de ce point neutre, utiliser
d'autres fonctions de compensation.

Pour quitter le réglage, appuyez sur le bouton
[Swash].
Réglage du plateau AFR

Régler de maniere d ce que le montant
soit obtenu par les commandes d'aileron,
profondeur, et le pas.

1. Appuyez sur le bouton du taux d'AFR &
régler. Touches de valeur apparaissent sur
I'écran.

2. Utilisez les touches d'entrée de valeur pour
ajuster le taux d'AFR.

Valeur initiale: + 50%

Plage de réglage: -100% ~ + 100%

+ ou - la direction de fonctionnement.

Pour quitter le réglage, appuyez sur le bouton
[Swash].

Réglage du taux de mixage

HR-3 est pris & titre d'exemple. Le mixage
appliqué dans d'autres modes est différent,
mais la procédure de réglage est la méme.

1. Mettre la manette des gaz au point neutre. Ajuster

la longueur de la tringlerie de sorte que le plateau soit
horizontal.

* Un peu de réglage en utilisant les trims devrait étre
nécessaire.

* Réglez de sorte que le fonctionnement de hauteur
lorsque la courbe de hauteur est droite soit au maxi.

2. Réglez AIL->PIT donc il n'y a pas d'interférence
dans le sens de montée ou de tangage lorsque le
manche des ailerons est déplacé vers la gauche ou la
droite.

* Réglez les cotés gauche et droit séparément.

3. Ajustez > AIL et > PIT non donc pas d'interférence
dans le sens de l'aileron ou de hauteur lorsque le
manche de profondeur est déplacé vers le haut et vers
le bas.

* Réglez le haut et le bas séparément.

4. Réglez PIT> AIL et PIT> ELE alors que le plateau
soit horizontal lorsque la manette des gaz est réglée
au maximum ralenti et a plein régime.

*Ajuster les cotés séparément.

Pour terminer le réglage, appuyez sur le bouton [Swash].

* Réglez la compensation des tringleries apres le réglage
de la vitesse de mixage.

* Cette fonction compense la profondeur du
fonctionnement des ailerons ou des interférences de
l'aileron par le fonctionnement de la profondeur a
faible ou fort taux de pas collectif (HR3, etc.).

1. Mettre la manette des gaz & la position ralenti.
Déplacez le manche des ailerons & gauche et &
droite et ajuster le montant de la compensation
des ailerons de sorte que l'ingérence dans la
direction de la profondeur ou du pas & ce
moment soit minime.

* Les cOtés gauche et droit peuvent étre réglés
séparément.

* Si le probléeme augmente lorsque le taux de
compensation est augmenté, assurez la direction
de compensation "-".

2. Réglez la valeur de correction de la profondeur,
alors que l'ingérence dans le sens de I'aileron ou
de la hauteur lorsque le manche de profondeur a
est déplacé de haut en bas au minimum.

3. Effectuer les corrections aux ailerons et la
profondeur avec la manette des gaz plein régime

Pour terminer le réglage, appuyez sur le bouton
[Swash]..

Réglage vitesse de compensation

1.Régler la manette des gaz en position
neutre. Déplacez le manche de profondeur
rapidement et régler le taux de la
compensation de vitesse de sorte que
lingérence dans la direction soit minime.

Pour quitter le réglage, appuyez sur le bouton
[Swash].

Notes:

Si la tfringlerie n'est pas bonne, une
compensation correcte ne sera pas
appliquée. Corriger avant de continuer.
L'angle d'inclinaison change apreés tout
réglage. Réinitialiser I'angle de tangage
lorsque vous voler réellement aprés le
fraitement de compensation.

87



S0 e Lo

Alarme de manche

Une alarme (bip) peut étre activée a une position du manche
des gaz spécifiée.

e La fonction d'alarme ON / OFF peut étre réglée par un inter

Pressez pour activer ou
désactiver.

o e Stick alarm
eRetour au menu liaison

Si la manette des
gaz atteigne la ligne
ACT/INH jaune, une alarme
retentit.

Position

C'est la position d'alarme C:?-Cl 'est la barre
du manche des gaz. Switch ] d'affichage de la
Poussez le manche a la position actuelle du

position désirée et appuyez manche
sur la valeur.

En tapant sur ce bouton sélectionnez la direction
~ de l'interrupteur ON-OFF si en désactivant la
(bas) 0~100 (Haut) fonction ON-OFF par interrupteur.

Taux:
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Chronometre Réglage chronométre

La fonction chronométre peut étre réglée pour Chaque minuterie peut étre réglée en compte a rebours ou

une durée souhaitée, le temps de fonctionnement compterjusqu‘é un temps défini.

du moteur, pour les compétitions, etc. Deux . . . . .
compteurs indépendants sont fournis. Les Si un temps est défini et la minuterie atteint I'heure, un

minuteries sont stockées indépendamment avec signal sonore pour chaque temps est générée.
chaque mode¢le, ce qui signifie que lorsque vous

basculez entre les configurations de modele, la

minuterie associée avec le nouveau modele est mis

en place automatiquement.

. Derriéres 20 sec 10 demitres sac Temps cible
Les compteurs peuvent étre configurés pour
démarrer et stopper a partir d'un inter ou un N ' + + +
manche. Vous pouvez définir la direction de ON et Ll
OFF librement. Chaque minuteric a une capacit¢ | e e e e s e e e cc e se====SeSS oSl - - = = :.b...
jusqu'a 59 minutes et 59 secondes.

Dieux bips

U Bip cout
1R Ay courts

Continu de comghber
avec un affichage

avec un -

Alanme

e Selectionnez [Timer] dans le menu de liaison et

appelez I'écran de configuration ci-dessous " ,
Y Alarme écoulée:
eRetour au menu —» C Minute par minute a
licison partir de 00h00
Reste: Minute par
minute alarme
compte a rebours a
cececeses partir <'1‘un moment
: désigné
® Vibrator Inhibit Start switch ¢0cccccee
[ ] - L]
(] L]
[Inhibit] = [Type1-4] OFF St iteh :
Si programmée comme .
¢a, une fonction de OFF: Mise hors tension permet de réinitialiser la minuterie.
vibration va travailler. ON: Minuterie précédente est mis en mémoire et redémarre a partir du point d'arrét.

[Start/Stop] — Ecrand'accueil
Si la minuterie d'accueil est pressée, Une minuterie effectue start/stop

directement avec un écran d'accueil.
Appuyez et en maintenezl'affichage de la minuterie pour
réinitialiser le chrono

1-1
Normal
salic 6.7V
i)

00:00.0  00:00.0

i chrono 1

Linkage mwnu

<
<

Sélection chrono ou compte a rebours Réglage de I'inter démarrage /arrét/réinitialisation
1. Appuyez sur le bouton Mode et sélectionnez le 1. Appuyez sur le bouton Start / Stop / Reset
fype de minuterie. «» pour appeler le <Switch> & I'écran, puis
2. minuterie réglage de I'heure. sélectionnez l'interrupteur et sa direction ON.

Appuyez sur le bouton minutes ou secondes ; S~ At il &
Mode. Touches d'entrée de valeur apparaissent (Pour obtenir une description detailiée de |a

sur I'écran. méthode de sélection, voir [méthode de

Utilisez ces boutons pour régler le temps de la selection de Switch]sur ce manuel.
minuterie.
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Nom de fonctions

Le nom des fonctions (auxiliaire 1-8) peut &tre
changé pour le nom complet (10 caractéres) ou
pour le nom abrégé (4 caractéres).

e Tappez [Function name] dans le menu Liaison
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—
eRefour au menu liaison

Function name

ALIN 1

Auxiliaryd

Bunillary2
Alixillary3
Auxiliaryd
Auxiliarys
Auxiliaryt
AuxiliaryT

Auxiliary8

Changement du nom de la fonction

1. Sélectionnez [function name] du menu de
licison.

2. L'écran de configuration du nom de fonction
est affiché.

3. Lorsque la fonction dont le nom doit étre
changé est sélectionnée, un écran de
modification est affiché.

4. Sélectionnez la fonction & renommer et
sélectionnez [Renommer] et touchez I'écran.

Unido

9

Un écran d'entrée de caractéere est affiché.
Saisissez le nom de la fonction.

5. Lorsque [Réinitialiser] est sélectionné et I'écran
maintenue enfoncée, le nom de la fonction
est mis a son état initial.

6. Le nom de la fonction peut étre visualisée en
10 caracteéres ou 4 caracteres, en fonction de

90

Nom de la fonction peut étre modifié

I'écran de configuration. Pour 4 caracteres,
entrer le nom de la fonction.
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Télémétrie
Cet écran affiche et définit les diverses informations du récepteur. Une alarme et des vibrations peuvent
étre générées en fonction de l'information. Par exemple, une chute de la tension de la batterie du récepteur
peut étre signalée par une alarme.
@ Cette fonction peut étre utilisée uniquement dans le mode FASSTest 18CH et le mode T-FHSS. Le mode FASST / S-FHSS
ne peut pas utiliser la télémétrie.

@ Le mode FASSTest 12CH. Applicable avec affichage de la tension du récepteur.

@ Les capteurs télémétriques vendus séparément peuvent étre montés dans l'avion pour afficher une variété
d'informations. (Tension du récepteur ne nécessite pas de capteur).

@ La fonction de télémétrie ne peut pas étre utilisée si le mode des paramétres de télémétrie n'est pas activé.
@ T-FHSS: Lorsque 2 récepteurs sont utilisés avec une émetteur, la fonction de télémétrie ne peut pas étre utilisée.

@ Si I'émetteur et le récepteur sont liés, mais I'lD du récepteur pas enregistrées dans la mémoire de I'émetteur, la fonction
de télémétrie ne peut pas étre utilisée.

@ Eteindre le récepteur apres usage va provoquer une perte des données de télémétrie juste avant que cela soit affiché.

Affichage de la tension du
récepteur.

Affichage de la tension de la
batterie de propulsion

Utilisation de différents
capteurs de télémétrie en
option

L'utilisation de plusieurs capteurs de
télémétrie du méme type.

Définition des alarmes a partir
de l'information de télémétrie,

Affichage des données de télémétrie

13811

Le réglage est inutile. Lorsque le menu de
télémétrie est appelé, la tension apparait.

CA-RVIN-700 et travaux de cablage sont
nécessaires.

Capteurs de télémétrie en option sont
nécessaires. Parameétre T185Z est inutile

Réglage par "capteur" dans le menu est
nécessaire. (Enregistrer est nécessaire.)

Réglage par "télémétrie" dans le menu est
nécessaire.

y

P.98

P96 ~ 110

< Ecran home >

New=1

Récepteur — Emetteur. La réception du signal
provenant du récepteur a I'émetteur est représentée.
Cela n'a aucune incidence vol. S

Condit

L= = -

00:00.0

00:00.0

Tension du récepteur
et |'affichage de la
tension Ext

System manu

Linkage mnu

Model select

A Prudence

@ Ne pas regarder ou fixer I'écran en vol.

M Perdre de vue I'avion pendant le vol est trés
dangereux.

B Lorsque vous souhaitez vérifier les informations
pendant le vol, appeler I'écran de télémétrie
avant le vol et faites vérifier I'écran par quelqu'un
d'autre que l'opérateur.
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Ecran
accueil

/1

HOME/EXIT est pressé

Telemetry

Receiver
Battery
Receiver
Ext. battery
rpm S@nsor
Rotation
GPS

Speed

Telemetry

Receiver ®®®®eeoece
Eatt—‘r.l. 00000

Receiver
Battery
Receiver
Battery

Receiver

Battery

T1852

6.6V
6.6V
6.6V
6.6V

TP I TSI PRS2

Montage télémétrie

Telemetry

Recelver
Temperature
rpm sensor

Altitude
Voltage

GPS

Telemetry

Battery

Eut. battery

@ Fusible

CA-RVIN-700

avec une baflene ext
i voladpe esl indérieur & 70w

Batterie propulsion

7

5.BUS2
port

o

Bodtier tesminal

= Variateur

\oltage batteric

affiché & Nématteur

Voltage balterie affiché

e
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Vous pouvez choisir
le type de capteur a
afficher pour quatre
écrans. Appuyez sur le
type de capteur.

Pour certains types
de capteurs, vous
pouvez choisir l'option
d'affichage. Appuyez
pour sélectionner.
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Senseur Réglage des diverses capteurs télémétriques

[Qu'estce qu'un slot?]

Cet écran enregistre les capteurs de télémétrie
utilisés avec 1'émetteur. Lorsque seulement un
certain type de capteur est utilisé, ce réglage est
inutile et le capteur peut étre utilisé simplement en
le connectant au port S.Bus2 de I'émetteur.

Les servos sont classés par voie, mais les capteurs en
unités appelées "slot". Il existe des slots del a 31.

Capteurs d'altitude, capteurs GPS et autres capteurs
de données peuvent utiliser plusieurs slots.

L'utilisation d'un capteur qui utilise deux ou
Lorsque vous utilisez 2 ou plus du méme type de plusieurs slots, le nombre requis de slot est attribué

capteurs, ils doivent étre enregistrés ici. automatiquement par la mise en place d'un slot de
départ.
Lorsque deux ou plus du méme genre de capteurs
e Appuyez sur [capteur] dans le menu sont utilisés, les capteurs eux-mémes doivent attribuer
de ligison pour appeler I'écran de des slots inutilisés et mémoriser ce slot.

configuration ci-dessous.

Sensor

type

Temperature

R Sensor ] £ 1

Altitude

Veltage 'CR s e\ U $ 0 FI s TR T —

ID: Utilisation multiple de capteurs du méme A 0 pou Cette affichage est quand aucun
type nécessite une ID d'entrée. Exploiter ce qui afficher le capteur qui capteur n'est inscrit dans un slot.
permettra pour la saisie manuelle, mais voir la peut étre utilisé en départ. Exploiter le slot et en sélectionnant
page suivante sur la fagon d'effectuer des auto- Pressez pour enregistrer le Mmoo " effacera tout ce qu'ily a
inscriptions par I'enregistrement du capteur. capteur. été enregistrée, libérant la place.

e Comme le montre le tableau ci-dessous, un altimétre nécessite 3 emplacements et un
capteur GPS nécessite 8 emplacements. En outre, les slots GPS (SBS-01G) sont 8, 16, et 24.

* Altimeétre, GPS, et autres capteurs qui affichent une grande quantité de données nécessite plusieurs slots.

< Slots assignables >

* Selon le type de capteur, les numéros d'emplacement qui peuvent étre allouées peuvent étre limitées.

Nombre requis de

Senseurs slots Le nombre qui peut étre utilisé comme slot d'entrée zone
TEMP (SBS-01T/TE) Islot 1®31
RPM (SBSO1RM/RO/RB) Islot 1®31
1,2,3,4,5,6,8,9,10,11,12,13,14,16,17,18,19,
Voltage (SBS-01V) 2slot 20,21,22,24,25,26,27,28,29,30
) 1,2,3,4,5,8,9,10,11,12,13,16,17,18,19,20,21, Mondial
Altitude (SBS-01A) 3slot 24.25.26.27.28.29
1,2,8,9,10,16,17,18,
S.BUS senseur®SBS-01S) 6slot 24.25.26
GPS(SBS-01G) 8slot 8,16,24
TEMP125-F1713 1slot 1X31
1,2,3,4,5,6,8,9,10,11,12,13,14,16,17,18,19,
VARIO-F1712 2slot 20,21,22,24,25,26,27,28,29,30
1,2,3,4,5,6,8,9,10,11,12,13,14,16,17,18,19
. > > > > > > > > > > > > > > > > > Ero e
VIO Al 20,21,22,24,25,26,27,28,29,30 Hep
1,2,3,4,5,8,9,10,11,12,13,16,17,18,19,20,21,
CURR-F1678 3slot 24.25.26.27.28.29
GPS-F1675 8slot 8,16,24

93



S0 e Lo

° Cette page est définie pour l'utilisation de plusieurs capteurs de télémétrie
Senseur . Recharger =roote

Lorsque vous utilisez plusieurs capteurs du
méme type, ils doivent étre enregistrés dans
I'émetteur. Connectez tous les capteurs a étre
utilisés a la T18SZ comme indiqué dans la figure de
droite et les enregistrer par la procédure suivante.
L'ID de chaque capteur est inscrit dans 1'émetteur.

e Appeler page 3/3 depuis le menu [Sensor]

eRetour au menu
licison

Register
*11 est pas nécessaire de procéder
Change slot a la connexion multiple de la

N gers batterie comme sur une T18MZ /
La lecture de tous les capteurs a utiliser T14SG.

1. Connectez le capteur d la T185Z comme indiqué dans la figure ci-
dessus.

2. Appuyez sur | "Reload" page 3/3 de I'écran [capteur].
3. Appuyez sur "Reload".
Tous les capteurs sont enregistrées et peuvent étre utilisés.

Senseur . En registrer Cette page est définie pour l'utilisation de plusieurs capteurs de

télémétrie du méme type..
Cette fonction permet d'enregistrer un capteur
supplémentaire. Raccordez le capteur comme indiqué
dans la figure de droite et I'enregistrer par la procédure
suivante. L'ID de capteur est inscrite dans I'émetteur.

e Appeler page 3/3 depuis le menu [Sensor].

—>
eRefour au menu

licison
*11 est pas nécessaire de procéder
a la connexion multiple de la
batterie comme sur une T18MZ /
T14SG.
Reload
TE
Change slot
Enregistrement de capteurs supplémentaires *Lorsque le nombre d'emplacements

nécessaires dans l'enregistrement est
. insuffisant, une erreur est affichée et
2. Appuyez sur «Register» a la page 3/3 de I'écran <Sensor> . I'enregistrement ne peut étre effectué.
3. Le capteur est enregistré et peut étre utilisé. Désactiver les slots inutilisés ou
effectuer la recharge suivante.

1. Connectez le capteur a la TI8SZ comme sur la figure ci-dessus.
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Senseur . Changement de S|0t Cette page est définie pour l'utilisation de plusieurs

capteurs de télémétrie du méme type.

Cette procédure modifie le numéro de slot d'un
capteur enregistré.

o |
3]
e Appelez page 3/3 depuis I'écran [Sensor] §
Jow-1 T185Z =
—> Sensor st
eRetour au menu S D SN
licison
___________ *]1 est pas nécessaire de procéder
a la connexion multiple de la
........... batterie comme sur une T18MZ /
Register
FE EEsEsEmy
........... * Change shot »
L]
e Tapez sur [Change slot] pour ceccecccccces
appeler I'écran de configuration :
ci-dessous.

1

Sensor fit1

Sensor type 1 Temperature

Start slot

Slot length

*Pour certains émetteurs (par exemple, T6K), lorsque le
slot d'entrée d'un capteur est changé, le capteur ne peut
pas étre utilisé.

Changement de slot de capteur

1. Connectez le capteur a la T18SZ .

2. Appuyez sur le "change sloty page 3/3 de
I'écran <Sensor>.

3. Appuyez sur le "read".

. Un écran de détails sur les capteurs apparait.

5. Le slot de démarrage actuel est affiché.
Pour modifier un emplacement de départ,

appuyez sur + ou -, (ne peut éfre réglé a A Attention
un slot qui ne peut étre attribué comme la dé Fali ond
Toble,) ® Ne pas econnecter l'alimentation de

6. Appuyez sur "Write". I'émetteur alors que les données de
capteur sont en sauvegarde.

N

B Capteur de sauvegarde des données sera
perdu, résultant en un dysfonctionnement.
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Télémétrie Affichage des données du récepteur

Cet écran affiche votre choix des données
provenant du récepteur.

Des alarmes peuvent également étre activées sur
les données. Par exemple, si la tension du récepteur
diminue, ['utilisateur peut étre averti par une alarme
(et vibration).

Appuyez sur le bouton de
la page pour passer a la
page suivante.

(Le nombre de pages
change avec le numéro
d'enregistrement du

0 Receiver 1 Tem;-e.rature 2 rpm sensor capteur.)

e Pressez [Telemetry] dans le menu de licison pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

Telemetry it BT 1M1
eRetour au menu licison

)
Eattery Temperatug: Rotation

t:lrp

Ext. battary Pivers données de télémétri4

Début numéro slot

Temperature

Hew=1

Temperature

22°CF 23%C

Max. et min. des
valeurs depuis la
mise sous tension.

Affichage des senseurs

Les senseurs par défaut ne peuvent étre utilisés par
le raccordement des capteurs au récepteur. Pour
l'affichage d'autres capteurs ou utiliser le méme type
de capteurs dans plusieurs cas, soit les enregistrer via
l'option "Sensor" dans le menu de Liaison ou affecter
les capteurs aux emplacements vides de les afficher
sur l'écran de télémétrie. Reportez-vous aux pages
d'explications précédentes pour savoir comment faire.
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Télémétrie: Recepteur[Batterie] Affichage des données de tension

de la batterie du récepteur

Dans cet écran, la tension de la batterie d'un

récepteur est affichée. * 11 ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode

. . . P . S-FHSS.
Si elle devient supérieure ou inférieure a la . ) .
* Seulement les tensions du récepteur et EXT peuvent étre

création d'une alarme les vibrations vous alerte.. utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

e Pressez [Receiver] dans le menu de liaison pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetOUr AU Mmeney it : - Voltage batterie
|%§gnou R =1 récepteur
6.3V 6.3V .
Ext. battery :
L[]
Max. et min. des U0V 0.0V .
valeurs depuis la mise .
sous tension :
L]
L]
L]
L]
! La fleche «bas» Receiver it
indique que l'alarme Battery
rete_ntlt Iorsque la Alarm Vibratar Limit Asetupofthe
LZZ:;?]: dc:‘ersé“;: deau- J Inhibit Inhibit 0 voltage on which the
glage. alarm operates.

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi

Réglage de I'alarme

1. Tapez sur I'élément d'alarme |, et choisir de
buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibrateur ne fonctionne pas, il est
inactif. Type1-3 sera choisi si activé.

Type de"Vibration"

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se
met a vibrer lors de I'avertissement.

3. Appuyez sur la limite [4.0V] . Type 1 gg >
4. Ajusterle faux par "V V" "V""A""A A"

Valeur initiale: 4.0V Type 2 §§§§ > >
Plage de réglage: 0.0V ~ 100.0V Feas gg . — — —»

* Lorsque l'écran est pressé pendant une
seconde, le taux est remis a la valeur initiale.

5. Pour terminer la saisie et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton / EXIT HOME.
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Télémétrie: Recepteur [Batterie Ext.] /ffichage des donnees a partir du

L'écran EXT-VOLT affiche les données de la
sortie EXT-batterie du récepteur R7008SB. Pour
utiliser cette fonction, il est nécessaire de raccorder
le connecteur d'alimentation externe du récepteur
R7008SB a un CA-RVIN-700 ou SBS-01V a la
batterie que vous désirez mesurer la tension.

Vous serez averti par une alarme ou une vibration si la tension

slot de tension de batterie EXT

*CA-RVIN-700 doit étre installé dans I'avion.

que vous avez définie est dépassée.
* Ne peut pas étre utilisé en mode FASST ni en mode S-FHSS.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisés en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

e Tappez [Receiver] dans le menu de liaison pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.

— Receiver
eRetour au menu frsme
licison ST

Ext. battery

Max. et min. des
valeurs depuis la mise
sous tension.

0.0vS 0.0V

|l La fleche «bas» Receiver Condit1
indique que I'alarme Ext. battery
retentit Iorsque Ia Alarm Vibrataor

tension descend au- 1
dessous du réglage.

Inhibat Inhibit

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi

Réglage de I'alarme

1. Tapez sur I'élément d'alarme |, et choisir de
buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibrateur ne fonctionne pas, il est
inactif. Type1-3 sera choisi si activé.

3. Appuyez sur la limite [4.0V] .

4. Ajusterle faux par "V v""V""A""A A"
Valeur initiale: 4.0V

Plage de réglage: 0.0V ~ 100.0V

* Lorsque l'écran est pressé pendant une
seconde, le taux est remis a la valeur initiale.

5. Pour terminer la saisie et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton / EXIT HOME.
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Voltage batterie
ext.

Configuration de la
tension a laquelle
I'alarme fonctionne.

Type de"Vibration"

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se
met a vibrer lors de I'avertissement.

Type 1 %%%E
Type2 HESH >

Type3 HPR — — — —
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alé At vl Z Affich nnées la températur
Télémétrie : Température chage des donnees de la femperature
*Un capteur de température doit étre installé dans 'avion.
La température est un écran qui affiche / définit les * Ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode S-FHSS.

informations de température provenant d'un capteur de
température option.

* Seulement la tension du récepteur et la tension de EXT
peuvent étre utilisées en mode FASSTest12CH.

La température du modéle (moteur, batterie, etc.), qui est en * Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les

fonctions de télémétrie.

vol peut étre affichée.

Si elle devient supérieure ou inférieure a la création d'une
alarme et / ou vibrations,elle vous alerte.

e Tapez [Temperature] dans le menu de liaison pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous..

Mew-1

—_— Temperature c
eRetour au menu  Tu—e— Température
liaison 23°C/ 25°C .
Max. et min. des .
valeurs depuis la :
mise sous tension .
s'affichera .
L]
°
L]
L]
1 La fleche «haut» .
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-
dessus du réglage. UL
Temperature
! La fleche «bas» Alarm Vibratar Limit ] :
R \ ne configuration
:r;t:qunuteitq:l: rL:I: ;n;: T Inhibit Inhikit d? la te:rprérlature
tension descend au- — - alaquefle falarme
dessous du réglage. 4 | dhibit Inhiby fonctionne.
L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif
L'inter ON/OFF dela
voix est choisi

Définir 1'alerte de température

1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir le Type de"Vibration"
buzzer, la Voix, ou inactif.

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se

2. Lorsque "vibrator" ne fonctionne pas, il est & | eaugh i vy

inactiver. Typel-3 sera choisie si elle est faite ~

pour fonctionner. Type 1 gg >
3. Appuyez sur la limite [°C]. =
4. Ajuster le taux par "V V" "V""A""A A" Type 2 §§§§ > =

Valeur initiale: 1| 1000 °

Plage de réglage: -20 ° ~ 200 °

(tLimite® |Limite °)

* Lorsque I'écran est pressé une seconde, le
taux est remis & la valeur initiale.

5. Pour terminer la saisie et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.

Type3 P — —> — —=
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Télémétrie . Senseur rpm Affichage des données & partir de la vitesse de rotation

* Un capteur de tours par minute doit étre installé dans I'aéronef.

RPM est un écran qui affiche / définit les
informations de rotation d'un capteur de régime en
option.

La rotation du modéle (moteur, etc.), qui vole
peut étre affiché.

Si elle devient supérieure ou inférieure a la
création d'une alarme et / ou vibrations elle vous
alerter

* Il ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode

S-FHSS.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

e Tapez [rpm sensor] dans I'écran de télémétrie pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.
— rpm Sensor
eRetour au menu

.. Rotation
licison

Orpm
Max. et min. des

valeurs depuis la mise
sous tension.

1 La fléche «haut»
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-

dessus du réglage. Fpm Sensor

it

Rotation

! La fleche «bas»
indique que I'alarme )
retentit lorsque la
tension descend au-

dessous du réglage. 4

Alarm Vibrataor

Inhibat

Inhibit

Sensor type

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif.

Inhibit

Inhibit

Magnet

Limit

Une configuration de
la vitesse de rotation
sur laquel I'alarme
fonctionne.

L'inter ON/OFF dela

voix est choisi. "Optique"

"Magnétique"

SBS-01RO — Pale

"Moteur Brushless" SBS-01RB — Pole

SBS-01RM — Ratio pignon1.00~99.00

2~10
2~30

Ensemble d'alarme: Plus (moins) rotations

1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir:
buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibrator ne fonctionne pas, il est a
inactiver. Typel-3 sera choisie si elle est faite
pour fonctionner.

3. Appuyez sur la limite [xxx rpm].

4. Ajuster le faux par "V V" "V""A""A A",

Valeur initiale: 1 | 2,000rpm Orpm

Plage de réglage: Orpm ~ 150,000rpm

(1 | Limite)

* Lorsque l'écran est pressé pendant une
seconde, le taux est remis & la valeur initiale.

5. Pour terminer la saisie et revenir ¢ I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.
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Type de"Vibration"

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se
met a vibrer lors de I'avertissement.

Type 1 fifo ol

Type2 o olf

Type3 HESH — —>
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Telemétrie : Altitude

Affichage des données de I'altifude

* Un capteur d'altitude ou le capteur GPS doit étre installés dans I'avion.

Altitude est un écran qui affiche / définit l'information d'altitude
a partir d'un capteur d'altitude ou GPS (option). L'altitude du
modele qui vole peut étre connu. Si elle devient plus élevé que
l'altitude prédéfinie, vous pouvez étre prévenu par l'alarme. Définir
une alarme par vibration peut également étre choisie. Données
lorsqu'une alimentation est allumé est 0 m, et il affiche 'altitude
qui a changé a partir de la. Méme si l'altitude d'un aérodrome
est élevé, ce qui sera de 0 m et la différence d'altitude d'un
aérodrome est affiché. Ce capteur calcule l'altitude de la pression

atmosphérique. La pression atmosphérique sera inférieure si vous
montez en altitude, utiliser ce capteur va estimer l'altitude. Veuillez
comprendre que l'affichage exacte ne peut étre effectuée que si des
changements de pression atmosphérique dans une situation météo.

* 11 ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode
S-FHSS.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

e Tapez[Altitude] dans I'écran de télémétrie pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.
Altitude
Altitude

0.0m/

—
eRetour au menu

licison
0.0m

Max. et min. des
valeurs depuis la mise
sous tension.

Variometer

0.0 5/ 0.0m/s

1 La fléche «haut»
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-
dessus du réglage. Altitude

Altituda

! La fleche «bas»
indique que I'alarme
retentit lorsque la T
tension descend au-
dessous du réglage. 4

Alarm Vibrataor

Inhibat

Inhibit

.. et
L'alarme est choisie .

parmi Buzzer, Voix,
et inactif

Preset

Inhibit

Inhibit

Configuration de
I'altitude a laquelle
I'alarme fonctionne.

@ Si ce paramétre est réglé en
mode1-4, une hausse et plongée
sont informées par une mélodie
différente.

Mode1: Petite hausse / plongée
— changements de mélodie

Limit
200.0m
: sensibilité

-50.0m

- Malody °

Mode4: Forte hausse /

plongée

— changements de Mélodie
:insensible

Inhibit

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi.

L'interrupteur ON / OFF de
la mélodie est choisie.

Tout d'abord, I'ensemble de référence est nécessaire.

1. Le modéle et I'émetteur pour lequel le
capteur d'altitude est reliée sont sous tension.
2. Appuyez sur [Preset] de "référence".

* La pression atmosphérique est modifiée en fonction de la
météo. Vous devez présélectionner avant un vol.

Type de"Vibration"

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se
met a vibrer lors de I'avertissement.

Type 1 flo ol >
Type 2 gg > >

=

Type3 P — — — —>

Réglage alarme: Altitude

1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir:
buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibrator ne fonctionne pas, il est a
inactiver. Typel-3 sera choisie si elle est faite
pour fonctionner.

3. Appuyez sur pour l'option[xxx m].

4. Ajuster le taux par bouton "v¥" "V¥" "A"
A A"

Valeur initiale: 1 | 200m -50m

Plage de réglage -500m ~ + 3000m

(1| Limite)

* Lorsque I'écran est pressé pendant une
seconde, le taux est remis a la valeur initiale.

5. Pour terminer la saisie et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.

101



S0 e Lo

Télémétrie : Altitude [Variometre]

Affichage des données du
variometre

*Un capteur d'altitude ou capteur GPS doivent étre installés dans I'aéronef.

VARIO est un écran qui affiche / définit les informations du
variometre a partir d'un capteur d'altitude ou d'un GPS (option).

Le variométre du modeéle qui vole peut étre connu.

Si l'altitude devient supérieure ou inférieure a la création
d'une alarme et / ou vibrations, vous serez alerté.

Pour vous assurer que le pilote est conscient de la position du
modele, la TI8SZ integre une mélodie différente pour la montée
et la descente. En outre, dans fonction montée / descente,

les tons varient pour indiquer si oui ou non l'avion monte ou
descend a un rythme rapide ou plus lent.

* 11 ne peut pas étre utilis¢é en mode FASST et en mode
S-FHSS.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

e Tapez [Variometer] dans I'écran de télémétrie pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.
Altitude
Altitude

0.0m/

—

eRetour au menu
licison

0.0m

Variometer

Max. et min. des
valeurs depuis la mise
sous tension.

0.0 5/ 0.0m/s

1 La fleche «haut»
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-

dessus du réglage. Altitude

Variometer

ndit1

|l La fléeche «bas»
indique que l'alarme
retentit lorsque la T
tension descend au-

dessous du réglage. N

Alarm Vibrataor

Inhibat

.. lefe
L'alarme est choisie ik

parmi Buzzer, Voix,
et inactif

Preset

Inhibit

Inhibit

Configuration du variométre

sur lequel I'alarme
fonctionne.

@ Si ce paramétre est réglé en
mode1-4, une hausse et plongée
sont informées par une mélodie
différente,

Mode1: Petite hausse / plongée
— changements de mélodie

- Malody

Inhibit
: sensibilité
L]

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi.

L'inter ON/OFF de la
mélodie est choisi.

L]
Mode4: Forte hausse /
plongée

Tout d'abord, I'ensemble de référence est nécessaire,

1. Le modele et I'émetteur pour lequel le
capteur d'altitude est reliée sont sous tension.
2. Appuyez [Preset] "référence".

*La pression atmosphérique est modifiée en fonction de
la météo méme dans le méme aérodrome. Vous devez
présélectionner avant un vol.

Type de"Vibration"

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se
met a vibrer lors de I'avertissement.

Type 1 R 38 >

Type 2 g § > >

=)

Type 3 §§§§—> —_ — —
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— changements de Mélodie
:insensible

Réglage alarme : variométre

1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir:
buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibrator ne fonctionne pas, il est &
inactiver. Typel-3 sera choisie si elle est faite
pour fonctionner.

3. Appuyez sur pour l'option [m/s].

4.Réglezavec"VV""V""A""A A"

Valeur initiale: +1Tm

Plage-50m/s~+50m/s

(fLimite = |Limite)

*Lorsque I'écran est pressé une seconde, le taux est remis a
la valeur initiale.

5. Pour mettre fin & I'entrée et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.



S0 e Lo #F

Télémétrie: Voltage [Batterie]

Dans cet écran, la tension de la batterie est
affichée. Pour utiliser cette fonction, il est
nécessaire de raccorder le connecteur de tension
externe de batterie SBS-01V au récepteur

SBS-01V mesure deux batteries. La batterie
d'alimentation reli¢ a deux lignes est affichée
sur EXT-VOLT. La batterie pour les récepteurs
connectés a un hub est affichée ici.

e Tapez [Voltage] dans I'écran de télémétrie pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

Voltage
Battery
6.3V/S 6.3V

Ext. battery

_>
eRetour au menu
licison

Max. et min. des
valeurs depuis la mise

. 0.0v/ 0.0V
sous tension. -

! La fleche «bas» Voltage

indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension descend au-
dessous du réglage.

Battery
Vibrataor

Inhibit

Alarm

4

Inhibat

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi.

Réglage alarme

1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir:
buzzer, Voix, ou inactif.

Vibrator is chosen from
type1l-3, and Inhibit.

Affichage des données de la tension de la batterie du récepteur

*SBS-01V doit étre installé dans l'avion.
Dans cet écran, la tension de la batterie d'un récepteur

est affichée.
Si elle devient supérieure ou inférieure a la création
d'une alarme et / ou vibrations l'alarme retentie

* 11 ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode
S-FHSS.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

oltage batterie

Limit

Configuration de la
tension a laquelle
I'alarme fonctionne.

Deux balteries son! meswées (Wlilsation RTI0ESE)

Eathans EXT 1 =
Batterie récopheur :

wers porl 5.BUS2

e nonmal J
R700858

& Mesure voitage battene réceptew (RTD0E858)
& Mesure da la baflena EXT 1 (RT00858
& bosure de la hafiena EXT 2 (RT00850

Ligr

2. Lorsque vibrator ne fonctionne pas, il est
d inactiver. Typel1-3 sera choisie si elle
est faite pour fonctionner.
3. Appuyez sur pour l'opfion [4.0V] .
4. qjustezavec "V V"'V "A""AA".
Valeur initiale: 4.0V Deux b
plage: 0.0V~100.0V
*Lorsque 1'écran est pressé une seconde, le taux est
remis a la valeur initiale.
5. Pour mettre fin a l'entrée et revenir a

I'état d'origine, appuyez sur le bouton
HOME / EXIT.

*Reportez-vous au manuel du SBS-01V pour les détails
de cablage.

Battena EXT 1

une alimaniabon pour sencs (ublisaton RT00ESE)
sure deux voitages. Un comespond & un fort votage
gres EXT. Lautre & male el mesure ka batlens o
réscepleur ou de |a bafens des servos

AIMEnNes 30N Mesunses aves

griz EXT Lvsrlr e vers part 5. BLIS2

& Mesure voitage batiena réceplaur (RTDJESE)

legune de la batlens EXT 1 (RT00358=

& Mesure de la baSlene EXT 2 (RTO085H)

& Mesure le voltage da 'abmamation des sarvs (SB5-01V)
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Téléemétrie: Voltage [Batterie Ext. ]

Dans cet écran, la tension de la batterie EXT
est affichée. Pour utiliser cette fonction, il est
nécessaire de raccorder le connecteur de tension
externe de batterie

Le SBS-01V mesure deux batteries. La batterie
d'alimentation reli¢ a deux lignes est affichée sur
EXT-VOLT.

Affichage des données & partir du slot
de tension de batterie EXT

*SBS-01V doit étre installé dans I'avion

* 11 ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode
S-FHSS.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTestI8CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

e Tapez [Voltage]dans 'écran de télémétrie pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.

— > Voltage
eRefour au menu Battery

licison "
6,300 6.3V

Ext. battery

Max. et min. des
valeurs depuis la mise
sous tension..

0.0vS 0.0V

: i 1
Voltage it

|l La fleche «bas»
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension descend au- 1

dessous du réglage.

Ext. battery

Alarm Vibrataor

Inhibit

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi

Alarm set

1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir:
buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibrator ne fonctionne pas, il est a
inactiver. Type1-3 sera choisie si elle est faite
pour fonctionner.

3. Appuyez sur pour l'option [4.0V] .

4. Raglezavec "VVY""V""A""A A",

Valeur initiale: 4.0V
Plage: 0.0V~100.0V

*Lorsque I'écran est pressé une seconde, le taux est remis a
la valeur initiale.

5. Pour mettre fin a I'entrée et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.
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Inhibit

Voltage batterie
EXT.

Limit

Configuration de la
tension a laquelle
I'alarme fonctionne.

Type de"Vibration"

Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se
met a vibrer lors de I'avertissement.

Type1  ESH
Type2 H5H > >

Type3 B — —>

Y

—_ —
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Télémétrie . GPS [Distance] Affichage des données & partir de I'écran de Distance

*Un capteur GPS doit étre installé dans I'aéronef.

Les écrans a distance et les ensembles de données d'altitude
provenant d'un capteur GPS SBS-01G (vendus séparément),
permettent de lire la distance qui le sépare de I'émetteur.
Lorsque I'avion vole a l'intérieur ou a l'extérieur d'une
distance prédéfinie une alarme et des vibrations alertent

% A e
le pilote.*Le capteur GPS est nécessaire et est vendue SIIFrﬁesgeut pas étre utilisé en mode FASST et en mode
séparément. Montez et branchez-le conformément au manuel " S_ 1 : 1 ion du ré 1 .

d'instructions du capteur. eulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent

étre utilisées en mode FASSTest12CH.
* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.
e Tapez [GPS] dans I'écran de télémétrie pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—
eRetour au menu
licison

Max. et min. des
valeurs depuis la mise
s Bkmh
sous tension.
Altitude

“Ams  1m

Variometer

sz o
1 La fléche «haut» Gl e

indique que l'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-
dessus du réglage.

!l La fléche «bas»
indique que l'alarme 'y
retentit lorsque la
tension descend au-

Vibrataor Limit

Configuration de la
Inhibit Inhibit distance sur laquelle
I'alarme fonctionne.

, Inhibit Inhibit
dessous du réglage.
.. Refer
L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix, Preset
et inactif

L'inter ON/OFF de la Tapez[Preset] de "Reference”. Définit
voix est choisi. la position actuelle de I'avion comme
le point de départ.
Type de"Vibration" Altitude calculée peut également étre sélectionné. soit
Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se comme une distance en ligne droite (oblique) ou au sol
met a vibrer lors de I'avertissement. comme sur une carte :
Type1 {o o > A

5\’6“‘ 1

Type2 {{ESI > > “ ' Altitude

Type3 PO — — — —>

Sélect <Slant> <surface> en mode "Distance", appuyez
sur I'écran.
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Tout d'abord, I'ensemble de référence est nécessaire.

Définition d'une alarme distance "trop prés"

1. Le modéle et I'émetteur auquel le capteur
GPS est connecté sont allumés.

2. Appuyez [Preset] "référence".
*Or, la position du présent modéle a été mis a 0 m.

Définition d'une alarme distance "trop loin"

1. Tapez sur I'élément d'alarme 1, et choisissez
le buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibration ne fonctionne pas, il est
d inactiver. Typel-3 sera choisi si on le fait
fonctionner.

3. Tapez Limite [m] .

4.Réglezpar"VV""V"'"A""A A" .

Valeur initiale: 1,000m

Plage Om~3,000m

(fLimite = |Limite)

*Lorsque I'écran est pressé une seconde, le taux est remis a
la valeur initiale.

5.Pour mettre fin & I'entrée et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.

1. Tapez sur I'élément d'alarme |, et choisissez
le buzzer, Voix, ou inactif.

2. Lorsque vibration ne fonctionne pas, il est
a inactiver. Typel1-3 sera choisi si on le fait
fonctionner.

3. Tapez Limite [m] .

4. Réglezpar"VV""V'"A""A A",

Valeur initiale: Om
Plage Om~3,000m
(fLimite = |Limite)

*Lorsque 'écran est pressé une seconde, le taux est remis a
la valeur initiale.

5.Pour mettre fin & I'entrée et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.

*Temps de positionnement de GPS
Lorsque sous tension, le SBS-01G commence a
acquérir des données satellites GPS. Ce processus
peut prendre plusieurs minutes. Veuillez ne pas
déplacer le modele lors de ce processus. Lors de
I'acquisition, la LED sur le SBS-01G clignote en
vert; une fois les signaux de satellites acquis, la LED
deviendra verte, et l'affichage de la force du signal
GPS sur I'émetteur affichera trois barres.

Déplacement du modele avant que les satellites
sont entierement acquis entrainera un retard dans
l'acquisition du signal satellite.
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Télémétrie . GPS [ViteSSE] Affichage des données de la vitesse
L ]
% A . , .

Les écrans de vitesse définissent les données de vitesse a Un Capteur GPS doit étre installé dans l'avion.
partir d'un (capteur GPS) SBS-01G vendu séparément. *Le capteur GPS est nécessaire et est vendue séparément.

La vitesse du modeéle en cours de vol peut étre affichée. Monter et brancher le capteur conformément au manuel
Aprés le vol, la vitesse maximale pendant le vol peut étre d'instructions du capteur.
consultée. Parce que cette vitesse est basée sur les données * 11 ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode
de position d'un satellite GPS, la vitesse au sol est affichée S-FHSS. ) ) '
a la place de la vitesse de l'air. Par conséquent, avec un vent * Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
de face, la vitesse affichée diminue et avec un vent arriére, la étre utilisées en mode FASSTest12CH. N
vitesse affichée augmente. * Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les

fonctions de télémétrie.

e Tapez [GPS] dans I'écran de télémétrie pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

_>
eRetour au menu
licison

Max. et min. des
valeurs depuis la mise

. Gkmih
sous tension.

Altitude

“Ams  1m

Variometer

T s Om/s
1 La fleche «haut» VAL IS

indique que l'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-
dessus du réglage.

|l La fléeche «bas» Alarm Vibratar
indique que l'alarme 4
retentit lorsque la
tension descend au- l
dessous du réglage.

Configuration de la
Inhibit Inhibit 200km/h vitesse a laquelle
I'alarme fonctionne.

Inhibit Inhibit Okmih

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix, Preset
et inactif

Référence et Distance de mode en collaboration avec la distance
executé sur les deux pages précédentes.

L'inter ON/OFF dela

voix est choisi.
Type de"Vibration"
Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se

Réglage de I'alarme lorsque la vitesse augmente met a vibrer lors de I'avertissement.
1. Tapez sur I'élément d'alarme, et choisir:

buzzer, Voix, ou inactif. Typel § g o
2. Lorsque vibrator ne fonctionne pas, il est a

inactiver. Type1-3 sera choisie si elle est faite Type 2 §§ > >

pour fonctionner.
3. Appuyez sur pour l'option [xxx km/h] item . Type 3 §§§ —_ = —3> —>
4, Réglez par "VV'"'V'"A""A A"

Valeur initiale: 1200km/h |Okm/h i . .

Plage Okm/h~500km/h *Précaution alarme de vitesse

(TL|m|Te = U_|m|fe) Etant donné que le capteur de vitesse GPS affiche la vitesse au sol, il ne peut étre

*Lorsque 'écran est pressé une seconde, le taux est remis a utilisé comme une alarme de décrochage. Par exemple, un avion qui cale a 50 km/
la valeur initiale. h sera bloqué si le vent arriére est a 5Skm / h ou plus, méme a travers 55 kilomeétres

par heure est affichée par la vitesse au sol. En outre, avec un avion qui va se

5. Pour mettre fin a lI'entrée et revenir a I'état
d'origine, appuyez sur le bouton HOME / EXIT.

désintégrer dans plein vol a 400 kilomeétres par heure a une alarme de survitesse,
lorsque le vent de face atteint 30 kilometres par heure l'avion va se désintégrer en
plein vol en raison d'excés de vitesse, méme a une vitesse sol de 370 kilométres

par heure.
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Télémétrie : GPS [Altitude, Variometre, Position]

*Un capteur GPS doit étre installé dans I'avion.

Les altitude, variométre, écrans de position émet les données * Il ne peut pas étre utilisé en mode FASST et en mode
d'un (capteur GPS) SBS-01G vendus séparément. S-FHSS.

*Le capteur GPS est nécessaire et est vendue séparément.

* Seulement la tension du récepteur et la tension EXT peuvent
étre utilisées en mode FASSTest12CH.

* Le mode FASSTest18CH / T-FHSS peut utiliser toutes les
fonctions de télémétrie.

Monter et brancher le capteur conformément au manuel

d'instructions du capteur

e Selectionnez [GPS] dans I'écran de
télémétrie et accéder a I'écran de

configuration ci-dessous.

licison

Max. et min. des
valeurs depuis la
mise sous tension.

Refer to the former

about Altitude and
Variometer.

Cela indique
I'exactitude de
réception a partir d'un
satellite GPS. Lorsque
trois barres sont
affichées, le GPS est
prét a I'emploi.

Altitude
T /.7'4)’

—
eRefour au menu

page for a setup ‘...................: e0ecccccccccccccccccccee
.

Variométre

GPS

Distance
13m

Speed

Altitudea

imd  Tm

Variometer
Variomeétre

Omisf Omfs

it W 6.7V

" N 35°24.725

Position

E140°19.5826

La position du modele
actuel est affichée.

position



S0 e Lo

Télémétrie : Senseur de servo [Courant]

Les SBS-01S peut surveiller et afficher le courant  “Un capteur de servo doit étre installé dans
en vol, I'angle d'exploitation, et la température
interne jusqu'a deux servos S.Bus2.

I'avion.

Si vous oubliez de connecter le cablage des
servos lors de l'assemblage du fuselage, ou un
servo déconnecté, une alarme peut étre activée a
'"émetteur.

Appuyez ici et aller a la page 2
des paramétres Servo.

e Selectionnez [Servo sensor] dans I'écran (Affichage des paramatres

de télémétrie et accéder a I'écran de

N . contenus est le méme que
configuration ci-dessous.

Servo 1.)

g Servo sensor
eRetour au menu licison [

eeccccccee
0.08/F 0.0A °

Max. et min. des
valeurs depuis la
mise sous tension.

Temperature 1 Exploiter ce qui vous
10°CF 10°C améne a I'écran des

a1 réglages de l'alarme
= = actuelle
o0y 0.0
L]
Connaction Alarm 1 Alarm .
L[]
Inkibit Inhibit Inhibit .
L]
L]
En tapant ici et en sélectionnant En tapant ici et en sélectionnant «Each :
«Buzze" va provoquer une alarme type" va provoquer une alarme vibration :
son lorsque les servos ne sont pas lorsque les servos ne sont pas connectés. | o
connectés. :
L[]
...........................:
Lorsque les options °
d'alarme ou de vibration :
sont activées, la connexion :
servo s'affiche. .
L]
L]
L]
. e °
* L'alarme et I'affichage sont limités aux o
' PN o
servos d'S.BUS connectés a des capteurs. .
L]
1 La fleche «haut» v
indique que l'alarme
retentit lorsque la
tension monte au- Servo sensor it
dessus du réglage. Current 1
N Alarm Vibrataor Limit
! La fléche «bas» .
indique que I'alarme T Inhibit Inhibit conﬁguratlon du
retentit lorsque la courant sur laquelle
tension descend au- Jr | Inhibit Inhibit 0.0/ I'alarme fonctionne.

dessous du réglage.

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

Vibration est choisie parmi

type1-3, et inactif. Valeur initiale: T 10.0A | 0.0A
L'inter ON/OFF dela Plage 0.0A~10.0A

voix est choisi ( 1 Limite = | Limite)
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Télémétrie : Senseur de servo [Température] [Angle]

*Capteur de servo doit étre installé dans I'avion.

e Selectionnez [Servo sensor]dans I'écran
de télémétrie et accéder & I'écran de

configuration ci-dessous.

—
eRefour au menu
licison

1 La fleche «haut»
indique que l'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-
dessus du réglage.

l La fléeche «bas»
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension descend au-
dessous du réglage.

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi.

1 La fleche «haut»
indique que l'alarme
retentit lorsque la
tension monte au-
dessus du réglage.

l La fléeche «bas»
indique que I'alarme
retentit lorsque la
tension descend au-
dessous du réglage.

L'alarme est choisie
parmi Buzzer, Voix,
et inactif

L'inter ON/OFF dela
voix est choisi.
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Servo sensor

Current 1

0.0A7 0.04
:'-:':llpl."r.-itllr-:' 1

10°CF 10°C
Anghe 1

oo/ oo
Connection Alarm 1

Inkhibnt

Servo sensor
Te mperature 1

Alarm

JT&
4

Inhibit

Inhibit

Vibrataor

0.0A
Tode

Alarm o Vibrator

Inh&n’t

Limit

Inhibit

Inhibit

Vibration est choisi
parmi type1l-3, et
inactif

Servo sensor
Angle 1

Alarm

JT&
4

Inhibit

Inhibit

Vibrataor Limit

Inhibit +180.0°

Inhibit -180.0°

U.Dﬂ

Inhibit

Configuration de la
température a laquelle
I'alarme fonctionne.

pooeoecececocog

Valeur initiale: T 115°C{ -10°C
Réglage plage -10°C ~115°C
( 1 Limite = | Limite)

Configuration de
I'angle sur lequel
I'alarme fonctionne

Vibration est choisi
parmi type1l-3, et
inactif

Valeur initiale: T +180.0° | -180.0°
Réglage plage -180.0° ~ +180.0°
(1 Limit= | Limit)
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Reglage TEIE. Intervalle défini, I'enregistrement des données de telémétrie.

L'ensemble de l'intervalle de parole des données de télémétrie, et
une configuration d'inter pour effectuer 1'enregistrement des données
de télémétrie sur une carte SD et une configuration d'un intervalle
d'enregistrement sont effectuées.

Les données de télémétrie peuvent étre vérifiées avec un PC apres
un vol.

e Tapez [Tele.setting] dans le menu Liaison pour
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

) Mok Configuration de
eRefour au —>- Bt B | 6.7V I'intervalle de parole

menu liaison .
Valeur initiale: 0 sec.

Speech interval - Plage 0~30 sec.

Logging switch °‘°‘°‘°‘°:
o0 00000 :
: .
. Logging interval B, feccccccccccccccce
. . .
° ° .
A\ 4 . .
o ]
L]
La fonction d'enregistrement des données de télémétrie . .
Données de télémétrie a été adapté a la fonction de journal qui est enregistré a la carte SD. . .
L]
XX Méthode de réglage . .
MOvrir le menu de liaison "Tele". 'écran de réglage. . .
KLog enregistrement peut étre démarré et arrété en actionnant un interrupteur. : :
Le commutateur de journalisation est sélectionnée. e .
00 0000000000000 000000000000000000000000000 000

L' interval de sortie du journal peut étre rég1&.

* Les données a enregistrer sont mises a jour a la date fixée par le menu Linkage > Type de systéme écran D / L intervalle. Par exemple,
lorsque l'intervalle de sortie du journal est de 1 seconde et le D / L est de 2 secondes d'intervalle les mémes données sont engagées et
enregistrées deux fois.

XX Méthode d'opération
KiInserez la carte SD dans lle slot de la carte.

KRéglez 1"interrupteur marche / arrét sur ON. Un bip retentit et un fichier journal est créé et I'enregistrement des données de télémétrie
commence.

Ne jamais retirer la carte SD alors que les données de journal sont en cours d'enregistrement.

KRéglez l'interrupteur fixé par Logging OFF. Un signal sonore est généré et l'enregistrement de données de télémétrie s'arréte.
KEteignez I'émetteur et retirer la carte SD.

= fichier journal

Un fichier journal est créé dans le dossier du journal de la carte SD. Deux fichiers avec le méme nom, mais une extension différente
sont créés. (Exemple: 00001234.FLI, 00001234.FLD)

= Extension FLI: SLOT fichier d'informations d'allocation
= Extension FLD: Connectez fichier de données
* Lors de la copie ou le déplacement d'un fichier journal, sélectionnez toujours a la fois le fichier FLI et le fichier FLD.

Les fichiers journaux peuvent étre convertis au format CSV en utilisant le convertisseur de journal de télémétrie disponible sur le site
Futaba.

= Remarques

X données altimetre altitude et GPS distance et sortie de données de l'altitude a comme référence (Om). Lorsque la position de
préréglage de 1'émetteur et la position de départ de journal sont différentEs, l'affichage de 1'émetteur et l'affichage des données de
journal sera également différent. L'altitude et la distance de la position de décollage peuvent étre enregistrées en commengant
l'enregistrement immédiatement apres le décollage.

X Le rapport de transmission n'est pas reflété dans les données du journal de compteur de vitesse (vitesse). Multiplier le rapport de
vitesse par les données de vitesse.

M Lorsque la carte SD est pleine, arrét de I'enregistrement et ne reprend pas méme si la journalisation est redémarrée.
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Ecolage

La T18SZ en mode écolage permet a l'instructeur de
choisir quels voies et modes de fonctionnement
peuvent étre utilisés dans 1'émetteur de 1'éléves. La
fonction et la vitesse de chaque voie peut étre réglée,
la méthode de formation peut également étre adaptée
a un niveau de compétence de 1'¢léve. Deux émetteurs
doivent étre reliés par un cordon écolage en option, et
I'émetteur de l'instructeur doit étre programmé pour
le fonctionnement "instructeur", comme décrit ci-
dessous.

Lorsque l'instructeur actionne l'interrupteur d'écolage,
I'étudiant a le contrdle de 1'avion (si le mode / FUNC /
NORM MIX est allumé, l'instructeur peut apporter des
corrections pendant que 1'¢léve a le contréle). Lorsque
l'interrupteur est relaché l'instructeur reprend le
contrdle. Ceci est tres utile si I'éléve met 1'avion dans
une situation indésirable.

e Données de réglage sont stockées

e Niveau de I'éleve peut étre ajustée sur MIX / FUNC /
mode NORM.

e Des voies écolage activées peuvent étre sélectionnées
par des commutateurs.

Remarque: Ce systéme d'écolage peut étre utilisé de la
maniére suivante;

Début écolage et le réglage du systeme

1. Avec I'émetteur de la T18SZ et un émetteur classique,
si l'ordre de voie est différent, il est nécessaire de faire
correspondre l'ordre avant d'utiliser cette fonction.

Vous pouvez sélectionner la voie de données d'entrée
a partir de I'émetteur de 1'éléve dans "FUNC" ou en
mode "MIX".

2. Lorsque la T18SZ est utilisée comme émetteur du
moniteur, réglez le mode de 1'émetteur de 1'éléve en
modulation PPM.

Si utilisée en tant qu'éleéve, la T18SZ peut étre connectée
a 'émetteur du moniteur en mode PPM alors que
le mode de modulation de 1'¢leve est nécessaire. La
T18SZ envoie toujours le signal en mode PPM de la
prise écolage.

(Dans le cas des émetteurs de 1'éléve autre que 2.4
GHz)

3. Assurez-vous que toutes les voies fonctionnent
correctement dans les deux émetteurs avant de voler.

Réglage des correspondances émetteur/mode écolage

Types d &matieur Réglage émetiewr monileur Riglage émeticur dhvve
Fype die systémel Réglage éoole | Type de sys Raglage acole Cordon écolage
Monitour i M oda e Mode Mode
11852 FX-32 11852 Fx-32 =
T145G.T18M2 | T145G Tigmz | Arbiraire 16CH S 16CH
LG ] TI2FC [FUTAA4405)
1484T, FX-40 Ay o ;
T1asz H22. TIZFG, | Arbitrain 120H PCM-G3 19CH BRI o 9 [FUTM4L1 5]
F-30) 240 resings (e
1857 Aurhitraing 120H FASST-MLTZ
BCH EASST-MULT
TI8sI MR BCH PPM TIZFG [FUTAA4405)
1852 TCG.IiG | Abirans BCH Artatraine TIZFG [FUTMAA05)
|asz T10J, TR, TAK, Arbitraing BCH Arbaraine
T,
TIARAZ, FR-A0.
N1 Thars. 18 Arbiiraire 12CH Arttraire T2CH TIZFG (FUTRA4405)
F : and $C [FUTh4415)
TBF Gz, Fa-20 TI851 Armiraie 12CH Artraing 12CH
ToC, TINCG,
i Cordon écolage
TIQ, T9C, T7C n Aubitraira o
170, 181, T4E 1852 Artatraire BCH
Té
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Tapez [Trainer] dans le menu Liaison pour appeler I'écran de

configuration ci-dessous.

Mode|
Mormal

. Trainer

Retour au menu liaison
ACT/INH

Teacher/Student

Channal mode

Master-5W

Lors de 'utilisation du coté éleve

Lors de 'utilisation du c6té enseignant

1. Selectionnez le mode.

* Lors du changement de mode, appuyez sur 1'élément
que vous voulez changer et modifier le mode par
"VVY""V""A" "A A". L'affichage clignote.
Touchez 1'écran pour changer le mode.
"Moniteur/Eléve": Selectionnez [éléve].
"ACT/INH": Activer le fonctionnement en
changeant sur [ACT].

"16/12/8 CH": Quand I'éleve utilise
T18SZ,T14SG,T18MZ, selectionnez [16CH].
Quand I'éléve utilise T14MZ, T12Z, T12FG
ou FX-40, selectionnez [12CH]. autrement

selectionnez [8CH].
Muodel 1
Mormal

Trainer

ACT/INH

Teacher/Student

Channal

er=5W

Remarque: En mode «élevey, seul le coté
moniteur peut allumer et éteindre le pouvoir
de I'émetteur de I'éléve. Gardez l'interrupteur
d'alimentation toujours en position d'arrét.

1. Selectionnez le mode.

* Lors du changement de mode, appuyez sur 1'élément
que vous voulez changer et modifier le mode par
"VVY""Vy""A" " A A". L'affichage clignote.
Touchez 1'écran pour changer le mode.
"Moniteur/Eleve": Selectionnez[moniteur].
"ACT/INH": Activer le fonctionnement en
changeant sur [OFF] ou [ON].

"16/12/8 CH": Quand ['éleve utilise T18SZ
(inclus T1I8MZ, T14SG)selectionnez [16CH].
autrement selectionnez [12CH]ou[8CH].

Muodel 1

Trainer Mormal

ACT/INH

Teacher/Student

Channel mode

2. Selectionnez l'inter écolage.

* Lors de la définition ou du changement d'inter, appuyez sur
"switch", appelez l'écran de configuration de commutation
et mettre l'interrupteur souhaité et sa direction ON/ OFF.

(Voir "Switch méthode de sélection».)

* Le mode de commutation peut également étre sélectionné
lors de la mise en position ON sur I'écran de configuration
de l'inter. Lorsque [Normal] est sélectionné, ON / OFF
est effectuée. Lorsque [Autre] est sélectionné, la fonction
du moniteur est alternativement activée et désactivée a
chaque fois que l'interrupteur est actionné. Cela permet
une commutation ON / OFF, méme quand un interrupteur
momentané (SH) est utilisé.

Note: La fonction de moniteur ne sera
activée que si I'émetteur de l'instructeur
recoit les signaux de I'émetteur de I'éléve.

Veillez & confirmer aprés avoir connecté le
céble écolage
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3. Sélectionnez le mode de fonctionnement pour chaque

Trainer
Functicn
Bl

2 Elevator
3 Thraottle

Rudder

Gyro

& Pitch

"NORM": Le modele est commandé par des signaux
provenant de I'émetteur de I'éleve.

Mode "MIX": Le modele est controlé par des signaux
provenant du moniteur et de l'éleve. (Réinitialiser les
données de modele de l'éléve par défaut.)

(Mode fonction) "FUNC":

Le modéle est contr6lé par des signaux provenant de
I'émetteur de I'éléve avec l'enseignant

Paramétre AFR. (Réinitialiser les données de modéle de
l'éleve par défaut.)

"OFF": Seul le c6té moniteur exploite.

* Le réglage ci-dessus permet de régler le servo par
rapport au mouvement du coté éléve lorsque [MIX] ou
[FUNC] a été sélectionné.

Lors du changement de taux, utilisez™ VV™" V¥ "V V¥ "
\A 4

Plage de réglage: -100 ~ + 100

Valeur initiale: 100

* Lorsque la valeur est pressée, le taux est remis a la valeur
initiale.

4. Réglez le commutateur de chaque voie.

* Lors du réglage de l'interrupteur de chaque voie,
appuyez sur "SW" de la voie que vous voulez changer,
appelez l'écran de configuration du commutateur, et
sélectionnez le commutateur.

"--": Toujours ON.

"SA" ~ "SH": Le commutateur qui permet le
fonctionnement c6té éléve peut étre sélectionné. (Voir
"Switch méthode de sélection» de ce manuel pour la
méthode de sélection de détails.)

274

5tu.Ch

Ch1
2 Elevator
3 Thraottle

Rudder

Gyro

& Pitch

Fonction de réglage de la voie écolage

Choisie les voies de I'émetteur de I'éléve qui peuvent
étre récupérées a 'émetteur du moniteur a travers
"FUNC" ou "MIX" comme réglage du mode moniteur.
Cela rend la connexion du moniteur plus facile, méme
lorsque l'affectation coté instructeur et coté éléve est
différente.

* Lorsque le mode de I'émetteur du moniteur est réglé
sur "NORM", le signal sera sur la méme voie de I'éleve.

Trainer
Function
Aileran

2 Elevator
3 Throttle

Rudder

Gyro

& Pitch
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Pa ramétre d'alerte Réinitialisation de I'alarme de mixage

L'affichage d'alerte a la mise en route peut étre
activé / désactivé pour chaque fonction. Utilisez des
fonctions qui peuvent étre dangereuses si utilisées
a en ON a la création. Le réglage initial est tous sur
ON (Buzzer).

e Tapez [Warning setfing] dans le menu
Liaison pour appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

e l  Warning setting > i Y
eRetour au menu " Vibrator
licison onditic Inhibit

Inhibit

Idle dewn Inhibit

Thrattle position Inhibit
Motor Inhibit
Throttle hald Inshibit

Les paramétres peuvent étre ny: s N
modifiés individuellement. Type de"Vibration
Lorsque [inhibit], une alarme Si les types suivants sont sélectionnés, I'émetteur se

est affichée sous tension. met a vibrer lors de I'avertissement.

Type 1 §§ >
Type 2 gg > >

Type3 HESH — —> —> —>

/\ Attention

o Il est extrémement dangereux de
désactiver inutilement des servos
essentiels
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Réglage menu utilisateur

La T18SZ a un menu pour chacun des éléments
suivants: Systéme, Liaison, et Mod¢le. En
outre, vous pouvez créer un menu personnalisé
"Utilisateur" qui peut inclure tous les menus que
vous utilisez le plus souvent.

e Tapez [User menu setting] dans le
menu Liaison pour appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

—
eRetour au menu liaison

Menu écran d'origine

*Toute modification apportée aux données introduites dans
le menu de l'utilisateur ou a partir de la méthode normale
d'utilisation sont les mémes. Les modifications apportées
dans les deux cas sont enregistrés dans la mémoire de
I'émetteur.

User menu select

Display Sound volume

Calibration

Lorsque "---" est 5.Bus servo
choisi, il peut étre

- adel select
supprimé. Maodel select

Information

Madel type

Date and Time
Range check
Servo monitor

S8rvo reverse

End paint Sarve spaed Sub-trim

Function

System type

Faites votre choix, appuyez sur votre choix et le
premier de votre "menu utilisateur" sera inscrit.

Comment appeler I'écran utilisateur

1. Depuis I'écran d'accueil, appuyez sur U.MENU/MON.

[l N
depuis I'écran
home

= 7

Ecran
home

7

pa
7~ L

Pressez U.MENU/MON.
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Réinitialisation des données
(par poste)

Cette fonction est congue pour vous permettre
de réinitialiser les parties sélectionnées ou tous les
parameétres enregistrés dans la mémoire de modele
actif. Vous pouvez choisir individuellement pour
réinitialiser les ensembles de données suivants;

T1~T6 (toutes conditions):

Réinitialiser le réglage du trim numérique.

* Toutes les conditions, ou la condition actuellement
affichée (I'ensemble du groupe pour le réglage de
groupe), peuvent étre sélectionnés.

* Le montant de I'étape et le taux de trim ne sont pas
réinitialisés.
T1~T6 (Etat actuel et Groupe):

Réinitialiser le réglage de trim numérique.

Mémoire de modele, réinitialisation des réglages de données.

* Etat actuel et condition de groupe, peuvent étre
sélectionnés.

* Le Montant de 1'étape et le Taux du trim ne
sont pas réinitialisés.

Menu réglage modéle:Remet toutes les fonctions
dans le menu Mod¢le, sauf la condition de
sélection.

Réglage tous modeles:

Remet toutes les fonctions de menu de liaison et
de modeéle, sauf pour la fréquence, sélectionnez le
modele et le type de modele.

Nom des fonctions:

Un nom de fonction est remise a zéro.
Télémétrie:

Réinitialiser le réglage de télémétrie.

e Selectionnez [Data reset] dans le menu de liaison

et appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—_— Data reset

eRetour au menu licison

T1=-Tih (Al condition)

T1-Th [(Current and Group condition)

Model menu setting

All mode| setting

Function nams

Telemetry

Méthode de réinitialisation des données

1. Appuyez sur I'élément que vous voulez
réinitialiser et appuyez sur I'écran.

*Un message de confirmation apparait

11

Data reset it

T1-Té (Al condition

Function nams

Telemetry

2. Effectuer la réinitialisation en appuyant sur le "Yes'".

A Prudence

[T1-T6 (Tout état)]: Remet seulement le T1-T6 (toutes
les conditions)

[T1-Té (actuelle et Groupe état)]: Remet seules les
données du T1-Té (condition & I'utilisation et toutes
les conditions fixées en mode groupe)

[Réglage du menu modéle]: Remet toutes les
fonctions dans le menu modéle, & I'exception des
fonctions de sélection de condition.

[Tous les réglages de modéle]: Remet toutes les
fonctions dans le menu de liaison et le menu de
modeéle a I'exception de la fréquence, le modéle
de sélection, et des fonctions de type de modéle.

[Nom de la fonction]: Remet seules les fonctions de
nom de la fonction.

[Télémétrie]: Remet seulement les fonctions de
télémétrie.

A Prudence

® Ne jamais activer la fonction de réinitialisation
des données lorsque le moteur démarre ou le

cablage de commande de moteur est connecté.

M le rotor ou, moteur peuvent tourner et c'est
extrémement dangereux.

@ nversiongaz

B Seul la voie des gaz (CH3) en réglage initial est sur
REV (inverse). Vérifiez soigneusementles tringleries
et la commande apres la réinitialisation des
données.
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Menu modéles (fonctions communes)

Cette section décrit ' AFR, programme de mixages, et autres d'avion et de planeur sont compatibles avec les aéronefs des
fonctions communes a tous les types de modeles. ailes de type similaire.

Avant de mettre les données du modele, utilisez la fonction Cette section décrit la relation entre les fonctions communes
"Type de modele” du "menu Linkage" pour sélectionner le type aux avions et aux planeurs, a I'exception des fonctions dédiées,
de modéle adapté au fuselage. Quand un autre type de modeéle et le type de modele.

est sélectionné par la suite, ' AFR, programme de mixage, et Les éléments de réglage dépendent du nombre de servos et
d'autres données de réglage sont remis a zéro. d'autres différences selon le type d'aile utilisé, mais les relire.
Les fonctions du menu du modeéle peuvent étre définis pour Les écrans de configuration dans le manuel d'instruction sont
chaque condition de vol. Lorsque vous souhaitez utiliser le des exemples typiques..

systéeme en changeant les parametres pour chaque condition
par un inter, une position de manche, etc., utilisez la fonction
"Etat Sélection” pour ajouter des conditions de vol. ( 8
conditions peuvent étre utilisées)

Remarque: La T18SZ est congue de telle sorte que les types

Futaba Corp. : Tapez sur cette
icone pour accéder

00:00.0 aumende

System manu

Linkage mnu

Model select

01:06:05

i . — Model menu

e Sélectionnez le nom

de |la fonction et Servo monitor Condition select

revenir a I'écran
d'accueil.

Dual rate Prog. mines

(Exemple écran menu mode¢le)

*L'écran de menu du modéle
dépend du type de modele.

Menu modeéle (fonctions communes) table des fonctions
[Servo monitor]: Affiche le test des servos et de la position de fonctionnement — menu Linkage

[Condition select]: Rajout des conditions de vol , suppression, copie, renommer état, et 1'état retard peut
étre réglé.

[AFR]: Définit I'angle et la courbe de toutes les fonctions d'exploitation.
[Dual rate]: La courbe D/R qui peut étre commuté par un inter, etc. peut également étre ajoutée.

Prog. mixes]: Mixage de programmes qui peuvent étre librement personnalisés. Jusqu'a 10 mixages
g g prog qut p p q g
peuvent étre utilisés pour chaque condition.
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Sélection des conditions

Ajout, suppression, copie, renommer, et état de retard
des conditions peuvent étre réglés. [Tous les types de

modéles]

Les fonctions du menu de modéle peuvent
étre utilisées par les paramétres de commutation
jusqu'a 8 conditions de vol en utilisant la fonction
de sélection des conditions de vol. Ajouter des
conditions, selon vos besoins.

Lorsque vous ne voulez pas utiliser la fonction
de sélection, ce paramétre est inutile. Dans ce cas,
utiliser les conditions de vol assignés au réglage
initial.

e Depuis le passage du manche, en plus de
linterordinaire, il est possible que le sélecteur

de condition de vol, puisse étre lieé & d'autres
opérations.

e Une fonction "Etat retard"peut étre réglée.
Le mouvement de fuselage inutile quand

il ya des changements soudains dans
des positions de servos et quand il ya des
variations dans le temps de fonctionnement
entre les voies lors de la commutation de
I'état. Le retard peut étre réglé pour chaque
voie.

Lorsque le réglage de la fonction de retard vers
la condition de destination de commutation,
les changements de fonction liées apres un
retard correspondant & la quantité.

e Lorsque plusieurs conditions ont été posées,
leur priorité de fonctionnement peut étre
librement modifiée.

e Le nom de la condition peut étre modifiée.
Le nom de la condition sélectionnée est
affichée sur I'écran. Quand une condition a
été ajoutée, lui donner un nom qui peut étre
facilement confirmé.

e Selectionnez [Condition select] dans le menu de
modéle et appeler I'écran de configuration ci-

dessous.

| Nom de la condition actuellement sélectionné

Caondition select

Condit1

Liste des conditions

v

Renommer une condition

1. Sélectionnez la condition en
tapant la condition que vous
souhaitez renommer dans la
liste des conditions.

2. Appuyez sur le bouton
[Renommer].

3. Entrez le nouveau nom & partir
du clavier qui apparait sur
I'écran.

4. Lorsque le clavier [nom de
I'Etat] est tapé, le nouveau
nom est inscrit.

Rename

Copy

Delay

Y R PRI

Ajout de conditions

1. Lorsque le bouton [Ajouter] est tapé,
I'écran Etat SELECT apparait.
* Seul le nombre de boutons correspondant

aux conditions qui peuvent étre ajoutés
sont affichés.

2. Sélectionnez les conditions souhaitées en
appuyant sur les boutons.

* Les conditions sélectionnées sont ajoutées
d la liste Conditions.

3. Appuyez sur le bouton - pour appeler le
<Switch> .

4. Sélectionnez linter pour étre utilisé dans la
commutation de condition.

(Voir "Switch méthode de sélectiony de ce
manuel pour la méthode de sélection.)

5. Les données "Condition1" pour les
conditions ajoutées sont copiées.
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| Nom de la condition actuellement sélectionné

Remove e o o0
[ ]
Liste des conditions L'interrupteur ON .
/ OFF de |'état est i .
choisi. .
00 0000 00OCOCGCOIEOIOGIOIOISNPOSNDS Ei:lri"ll °
.
Delay ]
S [ ]
°
(]
h 4

Copie de condition Retirez une condition

1. Sélectionnez la condition

que vous souhaitez réinitialiser
2. Sélectionnez la condition en appuyant sur dans la liste Conditions.

les conditions de source de la copie. 2. Appuyez sur le bouton
3. Ensuite, sélectionnez la condition en tapant [Supprimer].

sur la condifion de destination de copie. 3. Lorsqug le Iboufon [Yeg]
4. Appuyez sur le bouton [Copier]. est ,Tope,Pl efat est |rem||5
5. Lorsq}Je le bou’ron,[yes] est pressé, les Séiﬁi?icgcli)s'oT(iogucrnp%UCeuzi:r |g

données sont copiées. (Pour annuler la bouton [No] )’

copie, appuyez sur le bouton [No].) ’

1. Appuyez sur le bouton [Copier]. L'écran de
copie apparait.

Condition select |

Condit1
e e @ Groupe / commutation en mode unique
o2

Condit3 Remowe

Conditd
Renamse

(Gr./Sngl)
(Pour une description de la méthode de
fonctionnement, voir la description a

dans ce manuel.)

Gl Derniére condition Copy
Bl A la priorité

geh-juooo 00 0000000000000 000000

Condition select

Changement de priorité

1. Appuyez sur la condition Ail
dont la priorité que vous —
souhaitez modifier dans la it
liste Conditions. 3 Throttle

2. Modifiez la priorité avec la 4 Rudder
touche [] la priorité [] ou. (La

derniere condition a la plus 5 Gyro
haute priorité.)

* L'état de réglage initial ne
peut étre déplacé. Il a la
priorité la plus basse. 1. Mettre la condition que vous souhaitez définir.

2. Appuyez sur le bouton de retard de la voie
que vous souhaitez régler.

3. Utilisez les touches d'entrée de valeur pour
définir le retard.

e Valeur initiale: O
e Plage de réglage: 0 ~ 27 (retard maximum)

6 Gyro?

Réglage conditions de retard
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AFR L'angle et la courbe de chaque fonction peuvent étre réglés. [Tous les

types de modeles]

La fonction AFR est utilisée pour ajuster la courbe
de projection et le fonctionnement du manche, du
trim, et de passer des fonctions a chaque condition
de vol. Ceci est normalement utilisé apres le réglage
des butées de course maximales. Lorsque le mixage
est appliqué d'une voie a une autre, les deux voies
peuvent étre réglés en méme temps en ajustant le
taux de fonctionnement grace a la fonction AFR.

e Selectionnez [AFR] dans le menu de modele
et appeler I'écran de configuration ci-
dessous.

Quand D / R est allumé, I'écran affiche "D /
R ----", et I'angle (taux) et EXP peuvent étre
définies quand D / R est sur ON.

emmal  AFR{Aileron)
eRetour au menu

N O
modéle =

e Réglage de la courbe: Trois types de courbes (EXP1,

EXP2, et par point) peuvent étre sélectionnées. Une
courbe maximale de 17 points peut étre utilisée
pour le type de courbe par points. (Réglage initial:
9 points) Le nombre de points peut également étre
augmenté et diminué et les courbes complexes a
courbes simples peuvent étre utilisées.

Réglage de la vitesse: la vitesse de
fonctionnement de chaque fonction lorsque
la fonction est activée (y compris a I'état
de commutation de vol) peut étre ajustée.
Cette derniere fonctionne en douceur a une
vitesse constante correspondant a la vitesse
de consigne.

Selection de courbe
EXP1, EXP2, Point de courbe

EXP1 L8 Selection de courbe
Offsat Separément < Combinaison

0.0 (Courbe gauche et droite
symétrique.)

Rate A Rate B
+100.0 +100.0

_ 5 Gauche / droite, haut/ bas,
EXP A EXPE réglage global au taux A et
0.0 0.0 taux B

@ Réglage de la courbe

(description dans ce manuel.)

Sélection de fonctions

1. Lorsque le bouton de sélection de fonction est pressé, un écran de sélection apparait.

2. Sélectionnez la fonction que vous souhaitez régler a I'écran.

AFR{Aileron)

Function

[ XXX eccocoe Aileron

Group

-5 pee i

In Mode

i} Linear

@ Groupe / commutateur de mode
unique (Gr./ Sngl)
(description dans ce manuel.)

@ Réglage de la vitesse du servo
(Pour une description de la méthode de réglage,
voir la description dans ce manuel.)
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Dual rate

Courbe D / R qui peut étre activé par un inter,
etc., peut étre ajouté. La courbe peut étre
ajustée par la fonction AFR.

e 6 taux peuvent étre ajoutés pour chaque
condition.

e D / R est réglé pour chaque condition et ne
se reflete pas dans d'autres conditions.

e Le D/ R en haut de la liste a la priorité.

e Selectionnez [Dual rate] dans le menu de modéle et
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

e Dual rate "1_'1

1

1

eRetour au menu Status Function

modéle D/R 1 INH
b/R 2 1HH

D/R 3 INH

IMH

INH

INH

Activez la fonctionD /R
en appuyant sur le [INH].

Aileron L'inter ON/OFF du D/

Elavator R est choisi.

Rudder

Aileron

Aileron

Aileron

Lorsque le bouton de sélection de
fonction est pressé, un écran de
sélection apparait.
Sélectionnez la fonction que
vous souhaitez régler a I'écran de
sélection.

Réglages, taux, EXP,

@ Réglage de I'angle de direction, EXP

Sur I'écran D / R, vous pouvez définir des fonctions
et des inters de commutation. Réglages d'angle
sont sur la fonction AFR || de gouvernail de direction (taux) et EXP sont
effectuées sur I'écran AFR lorsque l'interrupteur

D /R est sur ON.
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Prog. mixages

Un mixage programmable peut étre utilisé pour
corriger des tendances non souhaitées du modéele, et
peut également étre utilisé pour des configurations
de commandes inhabituelles. le mixage d'une voie
appelée «maitrey, est ajouté a la motion de la voie
mixée, appelé «esclavey.

Vous pouvez choisir d'avoir les trims "maitre"
ajouté a la voie "esclave", voir (parametre "Trim").
La courbe de mixage peut étre modifiée de sorte
que les tendances indésirables peuvent étre
corrigées de maniére efficace en définissant les
modes / / Point EXP2 EXP1.

Programme de mixages qui peut étre liborement personnalisé. Jusqu'a
10 mixages pour chaque condition. [Tous les types de modéles]

De type offset, ce mixage applique un décalage
fixe ou prédéfinie a la voie d'un servo programmée
et peut contrdler jusqu'a quatre circuits
simultanément.

Le mixage programmable comprend une fonction
de lien, ce qui permet a un mixage programmable
d'étre liée a des fonctions spéciales de mixage, ou
avec d'autres fonctions de mixage programmables.
La fonction de lien peut étre mis en place pour la
voie maitre et esclave individuellement.

e Tapez sur [Prog. mixes] dans le menu Modele pour

appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—
eRetour au menu
modeéle

Frog. mixes

Inihibit

Inhibit

Inhibit

Inhibit

Inhibit

Cette fonction activée,
les noms des fonctions
de maitre et esclave (ou
mixage / offset) sont
affichés.

L IRTTPRTRIR

+0

Crffsat @ Groupe / commutateur
de mode unique (Gr./
Single)

(Pour plus d'informations,
voir la description a

dans ce manuel.)

Mixing
Mixing

Mixing

Mixing

Inter mode Mixage/
offset

EXP 1
® Réglage du
Offset fonctionnement de la

0.0 courbe(voir la description
dans ce manuel.)

Rate A

0.0

EXP A
0.0

Activez en pressant sur
[INH].

L'inter ON/OFF prog.
mixages est choisi.

. . # I & 5
Fonction "maitre" ileron

(manche, inter, Dial)
est choisie.

Elevator

| Fonction "esclave" est choisie. Linear

| Réglage vitesse servo Slave

Réglage mode trim 0N/0FF.|

BTV 212

[ s kg 4 Réglage trim fin

OFF
Link
OFF

Les heures (heure de
début/ arrét) peuvent
étre misent en place a

4 secondes. Il est utile
pour le contréle du train
d'atterrissage du jet ou
autres, etc.

OFF +0

[+0)

r Dalay
Start

D.0=ec.

Stop
0.0sec.
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Réglages

eMode de sélection: goupe/individuel

Fonctions d'activation pour seulement les
conditions choisies:

1. Appuyez sur [Gr] et passer en mode [Shgl].

*Chaque fois que le bouton est appuyé, il permet de basculer
entre les modes et sngl et Gr.

eSélection mode "mixage”
Utilisation du mode offset:
1. Appuyez sur Mode et passer en mode Offset.

*Chaque fois que le bouton est appuyg¢, il permet de basculer
entre le mixage et les modes offset.

eSélection mixage de I'écran de
configuration

1. Appuyez sur le mixage que vous souhaitez
définir. L'écran d'installation est affiché.
Activez la fonction.

2. Activez la fonction en appuyant sur [INH].

*Chaque fois que ce bouton est appuyé, il permet de basculer
entre [INH] et [ON / OFF].

eRéglage mixage ON / OFF de linterrupteur
marche / arrét & la direction

*Un interrupteur ON / OFF n'est pas réglé méme si la
fonction est activée.

1. Lorsque vous voulez mixer ON / OFF
par l'inter, appuyez sur le bouton - pour
appeler I'écran <Switch> , puis sélectionnez
linterrupteur et sa direction ON [].

*Pour une description de la méthode de sélection, voir
[Commutateur de méthode de réglage] de ce manuel.

eRéglage de la voie "maitre” (sauf mixage type
offset)

1. Appuyez sur le bouton Maitre pour appeler
le menu Fonction et sélectionnez le canal
principal.

2. Pour lier ce mixage avec d'aufres mixage,
appuyez sur le bouton "Link".

*Chaque fois que le bouton est appuyé, il permet de basculer
entre le mixage direction + et - et "OFF" (pas de lien).

* Le controle de la voie "maitre" peut étre programmé par
un VR, et d'autres trims simples qui ne comprennent pas
la butée de course, AFR, D / R, etc. Dans ce cas, afficher
<Fonction, H / W> en appuyant sur [manche, Switch, Dial]
puis sélectionnez la commande "maitre" du c6té du canal.

eRéglage de la voie "esclave"

1. Appuyez sur "esclave" pour appeler le
menu de fonction et sélectionnez la voie

2. Pour lier ce mixage avec d'autres mixages,
appuyez sur le bouton "Link".

* Chaqgue fois que le bouton est enfoncé,
il permet de basculer entre le mixage
direction + et - et "OFF" (pas de lien).
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e Mode reglage trim MARCHE / ARRET1. Pour
activer le mode trim ON / OFF, appuyez sur
le bouton frim & I'écran.

*Lorsque le mixage comprend un trim voie "maitre" réglez
le bouton sur [ON]. Lorsque le mixage ne comprend pas les
trims "maitre", réglez le bouton sur [OFF].

* Chaque fois que ce bouton est enfoncé, il permet de
basculer entre [ON] et [OFF].

* Ceci est efficace lorsque le canal principal est réglé.
eSélection type de courbe de mixage

1. Appuyez sur le bouton de sélection du type
de courbe que vous souhaitez utiliser, puis
sélectionnez la courbe que vous souhaitez
utiliser.

*Pour une description de la méthode de réglage de la courbe,
voir la description dans ce manuel.

eRéglage fin des trims
1. Lorsque vous utilisez la fonction de réglage
fin de la courbe, appuyez sur le bouton [-]
pour appeler <Switch> , puis sélectionnez le
manche, VR, etc. que vous souhaitez utiliser.
*For a description of the fine tuning trim setting method, see
the description at the back of this manual.

eRéglage vitesse des servos

1. Lors du réglage de la vitesse du servo,
appuyez sur le bouton de vitesse. L'écran de
configuration est affiché.

*Pour une description de la méthode de réglage vitesse servo,
voir la description dans ce manuel.

* Mixage de compensation des variations de vitesse. Utilisez
"speed in" et "speed out" pour réajuster la vitesse.

L'inter de mixage peut définirle délai d'un taux différent au
démarrage et l'arrét.

* Cette fonction est inactive lorsqu'un interrupteur de mixage
n'est pas défini.
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MENU MODELE (Avion/Planeur/Multicoptére)

Les mixages dédiés, utilisable lorsque I'avion
ou le planeur est sélectionné, sont affichés dans
la fonctions de menu moe¢le. Utiliser la fonction
type de modéle du menu Linkage et préréglez
le type de modcle, le type de l'aile, et le type
d'empennage adapté au fuselage utilisé. D'autres
paramétres réinitialisent les données utilisées dans
la fonction de mixage, etc.

Ces mixages dédiés peuvent étre définis pour
chaque condition de vol. Lorsque vous souhaitez
utiliser le systéme en changeant les paramétres
pour chaque condition par l'inter ou le manche,

L

L= 1=

00:00.0

00:00.0

System manu
Linkage mnu

Model select

—
e Sélectionnez le nom
de la fonction et
revenir a I'écran
d'accueil.

Model menu
Servo monitor
Dual rate
Flap setting
Ail -+ Rudder
Airbrake - ELE

Ruddar -+ Elevator

Modell

Prog. mines
Ail + Camber flap
Ele + Camber

Camb.FLP —+ ELE

Snap roll

utilisez la fonction de sélection de condition
et ajoutez des conditions de vol. (Jusqu'a 8
conditions peuvent étre utilisées)

Remarque: La T18SZ est concue de telle sorte que
les types de modéles d'avion et de planeur peuvent
gérer des avions du méme type d'aile.

Les fonctions communes ¢ I'exception des fonctions
dédiées, sont résumés au type de modele.
Les éléments de réglage sont différents, en fonction
du nombre de servos, etc., selon le type d'aile
utilisé. Les écrans de configuration dans ce manuel
d'instruction sont des exemples.

Pressez cet icone
pour entrer dans
le menu modeéle.

Condit1 I
6.

Condition select

Al diff,

Ail + Brake flap (Exemple d'écran de menu)

* L'écran de menu du modéle

Camber mixi
iber mixing dépend du type de modele.

Ruddar -+ Ailaron

Air brake

Table des fonctions MENU MODELE (Avion/Planeur/Multicoptére)

Différentiel ailerons.

Cette fonction ajuste les ailerons. Correction d'axe
de roulis et de réglage fin avec un trim sont également
possibles. Ceci est pratique lors des réglages en cours de
vol.[Avion/planeur, 2 ailerons ou plus]g

Réglage des flaps
Les flaps peuvent étre ajustés de fagon indépendante.
Pour un modéle 4 volets, les volets de courbure peuvent
étre mixés avec les volets de freinage. [Avion/planeur, 2
ailerons ou plus]

Ail> volet de courbure

Ce mixage exploite les volets de courbure dans
le mode aileron. Il améliore la caractéristique de
fonctionnement de 1'axe de roulis. [Avion/planeur 2
ailerons + 2 flaps ou plus]

Ail>Aérofrein
Ce mixage active les aérofreins dans le mode
d'aileron. Il améliore la caractéristique de

fonctionnement de l'axe de roulis. [Avion/planeur, 2
ailerons ou plus]

Ail> Direction

Ce mixage est utilisé lorsque vous voulez utiliser
la dérive avec les ailerons. Un angle d'inclinaison peu
profond est possible. [Airplane/glider, général]

Prof->Courbure

This mix is used when you want to the mix camber
flaps with elevator operation. Lifting force can be
increased at elevators up. [Avion/planeur, 2 ailerons ou
plus]

Mixage courbure
Ce mixage permet de régler la courbure et corrige la
profondeur. [Airplane/glider, 2 ailerons ou plus]
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Aérofrein-> Prof

Ce mixage est utilisé pour corriger le fonctionnement
des aérofreins (spoilers) lors de l'atterrissage. [Avion/
planeur, général]

Courbure flap->Profondeur
Ce mixage est utilisé pour corriger les changements
d'attitude, lorsque les vo}iets de courbure sont utilisés.
[Airplane/glider, 2 ailerons + 1 flap or more]

Direction->Aileron
Cette fonction est utilisée pour corriger. [Avion/
planeur, général]

Direction>Profondeur
Cette fonction est utilisée pour corriger les
manceuvres de roulis etc. [Avion, général]

Papillon (V)
Cette fonction est utilisée lorsque qu'un freinage
puissant est nécessaire. [planeur, 2 ailerons ou plus]

Trim mix 1/2
Le taux des ailerons, profondeur et flaps peut étre
aplpelés par le commutateur ou la sélection de condition.
[planeur, général]

Snap roll

Cette fonction sélectionne le commutateur de
tonneau déclenché et ajuste l'angle de braquage de
chaque gouverne. La vitesse du Servo peut également
étre ajustée. [Avion, général]

Aérofrein
Cette fonction est utilisée lorsque les aérofreins sont
nécessaires lors de l'atterrissage, etc. pendant le vol.
[Avion, général]

Gyro
Ceci est un mixage dédié¢ quand un gyro GYA est
utilisé. [Airplane/glider/multicopter, general]

Ailevator

Cette fonction ajuste la profondeur et les ailerons
de modeles avec des spécitications. [Avion/planeur,
général]

Accélération
Permet une bréve "surcharge" en réponse a uen
longée soudaine, Prof > Courbure, et Ail > Direction.
planeur, général]

Moteur

La vitesse de fonctionnement lorsque le moteur
du planeur EP F5B et autres sont démarrés par le
commutateur peut étre réglée. [Avion/planeur, général]

V-Tail
Cette fonction ajuste la profondeur et la dérive de
modeles & empenage en "V".[ Avion/planeur, V-tail]
Winglet
Cette fonction ajuste les dérives gauche et droite de
modeles a winglets. [[Avion/planeur, winglet]

Adrofreins

| |
Ail1 Flp 3

Direction 1 L f . -
(aileron princ.) | [aérofrein)

[winglets)
Ail3
{petit aileron)

Flaps 1
(volet courbure)

Profondeur N
(2 dérives) Direction
(2 profondeurs)
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Flp 4
{acrofrein)

All2
{aileron pring.)|

Direction 2
(winglets)

Ail 4
{petit aileron)

Flap 2
{(volet courbure)

AILVATOR

Profondeur
(aileron 5)

Profondeur 2
{aileron &)
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Différentiel ailerons [Avion/planeur, 2 adilerons ou plus]

Le différentiel d'aileron gauche et droite peut
étre réglé indépendamment. Le taux différentiel
peut également étre ajustée en fonction de I'état de
vol en définissant un réglage fin VR.

|II M II
| . Adll Ail 2 11 )
{aileron princ.) (aileron princ,) L]
Ail 3 Adl 4
{petit aileron ) {petit aileron )

e Selectionnez [All diff.] dans le menu modéle
et appeler I'écran de configuration ci-
dessous.

| Nom de la condition actuellement sélectionné

—> Al diff.
eRetour menu modele

Group : Condition group/simple

) T (mode selection)

z - Fine tuning — (Pour plus d'informations,
Reg.lage ailerons voir la description dans ce
droite et gauche - manuel.)

[ ]
*L'écran d'affichage est un exemple. L'écran oo o oo ol Réglagede VR de réglage fin
réel dépend du type de modeéle. . * Le graphique est exploité par la sélection d'un VR, etc.

Ail diff.

EXP 1 Separ.
Offset
0.0
Rate A Rate B
+100.0 +100.0

EXP A EXPFE
0.0 0.0

@ Réglage fin du VR, réglage de la courbe
(Pour plus d'informations, voir la description dans
ce manuel.)

Méthode de réglage

e Tapez sur aileron (AIL) 1~4(2) gauche (ou
droite)

Réglez 'angle des ailerons.

e Lors du réglage de fin du VR, appuyez sur
et touchez I'écran pour appeler I'écran de
sélection, puis sélectionnez le réglage fin VR.

e Le taux fin de syntonisation peut étre réglé
par la courbe.
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Réglage flaps

La course de chaque volet (courbure: FLP1 / 2, les aérofteins:
FLP3 / 4) peut étre réglée indépendamment a chaque servo en
fonction du type de l'aile.

o Le point de référence de chaque volet peut étre compensé

Les volets de courbure d'un modele 4-Flaps peuvent étre mixés
avec les aérofreins. (Frein FLP Camber FLP)
e Un interrupteur ON / OFF peut étre réglé.

e Selectionnez [Flap setting] dans le menu de
modeéle et appeler I'écran de configuration
ci-dessous.

—>
eRetour menu modeéle

réglage montée/
descente

Référence point
offset

[Type de modeéle correspondand]:
avion/planeur, 2 flaps ou plus]

\ )
_.-". Flp 3 Flp 4 \‘-.I
|.-" { Aérofrein) " Aérafrein) .I"._

Flp 1 Flpz =

{courbure) (courbure)

| Nom de la condition actuellement sélectionné

Condition group/simple
(mode selection)

(Pour plus d'informations,
voir la description dans ce
manuel.)

Flap3 Flap4

+ 100 +100

+100 +100

+0 +0
||

Réglage volets courbure | | Réglage aérofrein

L'opération est effectuée via les inters de
volume, etc., selectionnés pour chaque
commande de volets.

L'inter de volume
opérationnel est mis en place
par "Fonction"

flap —+ Camber flap
Mixage
1 Status INH © ON

réglage montée/
descente

Référence point
offset

4

INH

Switch

L'inter de mixage On/
Off est choisi

* L'écran d'affichage est

un exemple. L'écran

Réglage aérofrein vers courbure |

réel dépend du type de

Réglages

e Tapez sur flap (FLP) 1~4 montée / descente
en fonction du modeéle.

Réglez la course indépendement.

e Pour compenser le point de chaque volet ,
appuyez I'élément de I'offset correspondant.
UﬁliSeZ ||v v!! ||vll ”A” ”A A”

e Lors de I'utilisation d'un mixage aérofrein /
courbure, appuyez sur [INH] et appuyez sur
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modele.

I'écran. (ON est affiché.)

Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur le [-] de linterrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON au "-" Réglage)

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)
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Ail — flap courbure

Ce mixage exploite les volets de courbure (FLP1 /
2) dans le mode aileron. Lorsque le manche des
ailerons est manipulé, les ailerons et les volets de
courbure effectuer l'opération simultanément et
la caractéristique de fonctionnement de I'axe de
roulis est améliorée.

e Le taux aileron gauche / droit de chaque servo
de volet peut étre affiné.

e Une courbe de mixage peut étre réglée.
e Un interrupteur ON / OFF peut étre réglé.

e la liison est possible: Liez ce mixage & d'autres
mixages.

e Selectionnez [Ail-Camber flap] dans le

[Type modele correcpondant]: Avion/
planeur, 2 ailerons + 2 flaps ou plus

f f X \ \
! § e . ' \ \
J I i FLP1 ) FIL.P2 2 \ !
(courbure) {courbure) b Y
AlL I AlLz 2 y
(ail. princ.) (ail. princ,) Y
AlL3 AlL 4
{petit aileron) {petit aileron)

menu de modéle et appeler I'écran de

| Nom de la condition actuellement sélectionné

configuration ci-dessous

@ Réglage courbe de
mixage

Activez la fonction en

tapant [INH]. Ail +

Camber flap

Condition group/simple
(mode selection)

— Travel

L'inter de mixage On/

Off est choisi Flap
Pour définir la liaison, e i
appuyez sur [OFF]

Méthode de réglage

e Tapez [INH].
(ON est affiché.)

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)

e Tapez sur I'élément gauche ou droite de
chaqgue servo de volet.

Ajustez la vitesse de mixage.

EXP 1

Offset
0.0

Rate A
+100.0

Rate B Réglage des taux A et
+100.0 B

EXF A
0.0

EXPFE
0.0

4

Right

+0 Réglage de chaque

servo de flap

*Lorsque la direction de mixage est inversée par la tringlerie,
des réglages peuvent étre faits en changeant la polarité de la
vitesse de mixage (+ or -).

e Une courbe de mixage peut étfre réglée. (1/2
page)

(Pour une description de la méthode de
réglage de la courbe de mixage, voir la
description dans ce manuel.)

e Pour régler les tringleries, tapez sur [Lien].
Réglez-le sur ON et appuyez sur I'écran.

129



& o Lo

Aileron_) Aérofreins [Type de modele correspondand]:

avion/planeur, 4 flaps ou plus]

Ce mixage actionne les aérofrein (FLP3 / 4)
dans le mode aileron. Lorsque le manche des
ailerons est manipulé, les ailerons et les aérofreins
s'actionnent simultanément et la caractéristique de

fonctionnement de 1'axe de roulis est améliorée.

e Le taux de mixage peut étre ajustée pour chaque
servo de volet.

e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e Un mixage pendant le vol peut étre activée /
désactivée en réglant un commutateur.

e Linking peut étre réglé: Liez ce mixage a d'autres
mixages.

e Selectionnez [Ail— Brake flap] dans le
menu de modele et appeler I'écran de
configuration ci-dessous

@ Réglage courbe de
mixage

Activez la fonction en
tapant [INH]. Ail = Brake flap

Condition group/simple

Status

L'inter de mixage On/
Off est choisi

Pour régler les
tringleries tapez OFF

eRéglages

e Tapez sur INH
(ON s'affiche.)

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON.

e Appuyez sur le bouton gauche ou droite de
chaque servo de volet.

Ajustez la vitesse de mixage.

Lorsque la direction du mixage est inversée par la tringlerie,
les réglages peuvent étre faits en inversant la polarité de la
vitesse du mixage (+ ou -).
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FLP 3
(Brake Flap)

AlL1

(Main Aileron)

AlL 3
(Chip Aileron)

FLP 4
(Brake Flap)

AIL2
(Main A|Ieron)

(Ch|p A|Ieron)

| Nom de la condition actuellement sélectionné

Offset
0.0
Rate A
+100.0

EXP A
0.0

(mode selection) — Travel

Flap3

Flapd

Right

+0

B

Réglage des taux A et

4

Réglage de chaque
servo de flaps

e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e Pour régler les tringlerie, tapez sur "link"
Réglez-le sur ON et appuyez sur I'écran.




[Type de modeéele

correspondand]: avion/

planeur]

Ail = Direction

Utilisez ce mixage quand vous voulez mixer les

dérives avec les ailerons.

e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e mixage pendant le vol peut étre activé /
désactivé en réglant un commutateur.

e Le taux de mixage peut étre affinée en définissant
un VR.

e Selectionnez [Ail—» Rudder] dans

2 2 1

le menu de modeéle et appeler
I'écran de configuration ci-dessous.

—
eRetour menu modele

@ Réglage courbe de
mixage

Activez la fonction en
tapant [INH].

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter de mixage On/
Off est choisi

Réglage

e Tapez [INH].
(ON est affiché.)

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)

e Lors de la définition d'un VR, appuyez sur
réglage fin "-" et touchez I'écran pour appeler
I'écran de sélection, puis sélectionnez le
VR. Le taux de réglage peut étre réglé. Le
mode de fonctionnement VR peut aussi éire
sélectionné.

AlL1 AlL2
(Main Aileron) (Main Aileron)
AlL 3 AIL3
(Chip Aileron) (Chip Aileron)
RUDDER 1 RUDDER 2
Winglet Winglet
(at FIying wing ) (at FIying wing )
V-TAIL
RUDDER 2
RUDDER RUDDER
Nom de la condition actuellement sélectionné
CIC N N N )
[ ]
[ ]
[ ]
EXP 1 Separ. 3
[ ]
2 [ ]
Offset .
0.0 o
[ ]
Rate A Rate B Réglage des taux A et
+100.0 +100.0 B
EXP A EXPB
0.0 0.0 °
[ ]
[ ]
‘ o
[N N N ]

Fine tuning

Réglage fin du VR

Control

Mode Operation mode

Rate Taux de réglage

e Une courbe de mixage peut éitre
réglée.

[Mode réglage fin du VR]

[LIN.] Taux de mixage de 0% au centre du VR.
Lorsque le VR est tournée dans le sens
antfinoraire et dans le sens horaire, le
taux de mixage augmente et diminue,
respectivement.

[ATL +] Mixage du taux 0% a I'extrémité
gauche du VR. Lorsque le VR est
activé, le taux augmente .

[ATL-] vitesse de mixage de 0% & droite du
VR. Lorsque le VR est activé, le taux
augmente

[SYM.] Lorsque le VR est tourné vers la

gauche ou la droite de la position
neutre, le taux augmente
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Prof. —_ courbure [Type de modéele correspondand]: avion/planeur, 2 flaps ou

plus]
Cette fonction est utilisée lorsque vous voulez V ne peut pas fonctionner lorsque ce mixage
mixer les volets de courbure avec la profondeur. est activé.
Lorsqu'ils sont utilisés, les volets sont baissés e Une courbe de mixage peut étfre régiée.
avec la profondeur. e mixage pendant le vol peut étre activé /

désactivé en réglant un commutateur.
e Le taux de mixage peut étre affinée en définissant
e Selectionnez [Ele—=Camber]dans le un VR.
menu de modéle et appeler I'écran de
configuration ci-dessous

Remarque: La profondeur d'un empenage en

| Nom de la condition actuellement sélectionné

e

eRetour menu modéle .
L]
L]
z e
@ Réglage courbe de Offent o
. JTTEET °
mixage 0.0 .
L]
Rate A Rate B ;
£100.0 +100.0 FBtegIage des taux A et
EXP A F
0.0 0.0 o
L]
°
e =+ Camber {‘ oo
AIL3 .
L]
+0 .
(+0) * TRV

" La valeur a l'intérieur

Réglage taux ailerons et v : e des parentheses

flaps ELPZ L : indique la position

+0 actuelle de la dérive.

(+0) .
+0 4
L]
(+0) [+0] {+0) .
Activez la fonction en .
tapant [INH]. e+ Camber  Modell o 4

s . Fine tuning
Condition group/simple =
(mode selection) Status Contral Réglage fin du VR

L'inter de mixage On/ r=x o —
Off est choisi : Mede Opération mode

Rate Réglage du taux

Réglages

o Tapez [INH]. ;etlrgcrgglnéhez le VR. Le taux de réglage peut
(ON est ofﬂchg.) ) . Le mode de fonctionnement VR peut aussi étre

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez sélectionné.

sur [-] de linterrupteur et touchez I'écran . . .
pour appeler I'écran de sélection, puis e Une courbe de mixage peut également étre

sélectionnez l'interrupteur et régler sa réglee.
direction ON. (Toujours ON "-")

e Lors de la définition d'un VR, appuyez pour
le réglage fin sur "-" et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
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Mixage courbure [Type de modeéle correspondand]: avion/planeur, 2 flaps ou plus]

e Les taux haut / bas de l'aileron, et servos de
profondeur peuvent étre gjustés par la courbe.
Lorsque la direction de mixage est inversé par
la tringlerie, des réglages peuvent étre faits en
changeant la polarité de la vitesse du mixage (+
ou -).

e Un mixage pendant le vol peut étre activée /
désactivée en réglant un commutateur.

e Un retard peut étre réglé pour chaque condition.
Un commutateur de coupure qui peut désactiver
la fonction de retard peut étre réglé.

e La vitesse de I'aileron, et servo de profondeur peut
étre réglée.

Cette fonction ajuste la vitesse de courbure qui exploite la
l'aile (ailerons, volets de courbure, les volets aérofrein) dans
les directions positives et négatives. Les taux d'ailerons,
volets, et de profondeur peuvent également étre ajustés
indépendamment par la courbe, et les changements d'attitude
causés par le fonctionnement de la courbure peuvent étre
corrigés.

* Le réglage initial affecte le fonctionnement de courbure sur
le trim LS

e Selectionnez [Camber mixing]

dans le menu de modéle et appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

| Nom de la condition actuellement sélectionné |

Activez la fonction en
tapant [INH].

Réglage vitesse servos

Condition group/simple
(mode selection)

o o o Travel

i Curve

L'inter de mixage On/

Off est choisi

Inter coupure retard ?

Condition delay
Réglage condition retard7

Aileron

Flap XXX}

Elevator

—_— Camber mixing
eRetour menu modele AlL3

+0
N +0

Ailerons, flaps

and elevators rate FLEZ

adjustment tate +0

+0

Camber{AIL)

EXP 1

@ Réglage courbe de

. Offset
mixage

0.0

Rate A Rate B
+100.0 +100.0

Réglage des taux A et
B

EXF A EXPFE
0.0 0.0
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Réglages

e Tapez [INH].
(ON est affiché.)

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)

e Lors de la définition d'un retard de condition,
appuyez sur | [Condition retard]

Définissez le délai.

Lors de la configuration d'un inter de coupure,
appuyez sur [Couper-switch] et touchez
I'écran pour appeler I'écran de sélection,
puis sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON.

| ]
Ail1 Flp 3
(aileron princ.) | [aérofrein)

Direction 1
(winglets)
Ail3
{petit aileron)

Flaps 1
(volet courbure)

Profondeur
(2 dérives)

Direction
(2 profondeurs)

—

(Ecran de réglage courbe/taux)

e La courbe et la vitesse sont ajustées en
appelant les écrans courbe/taux des
ailerons, volets, et profondeur.

Le taux et la courbe de chaque servo peuvent
étre réglés en appelant chaque écran.

La vitesse des servos peut également étre
réglée.

Adrofreins

Flp 4
{acrofrein)

All2
{aileron pring.)|

Dhirection 2
(winglets)

Ail 4
{petit aileron)

Flap 2
{volet courbure)

AILVATOR

Profondeur
(aileron 5)

Profondeur 2
{aileron &)
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Aérofrein — Prof

[Type

de modele

correspondand]: avion/planeur,

général]
Ce mixage est utilisé lorsque vous voulez mélanger
la profondeur avec les aérofreins (spoiler). Il souléve la
profondeur pour corriger le piquage du nez pendant le

fonctionnement des aérofreins.

*Cette fonction ne fonctionne pas lorsque les aérofreins ne
sont pas attribués dans le menu de Liaison.

eles taux de mixage 2 et 1 surle coté / Taux avec
le servo de profondeur peut étre ajustée.

e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e mixage pendant le vol peut étre activé /
désactivé en réglant un commutateur.

e Le taux de mixage peut étre affinée en définissant
un VR.

e Selectionnez [Airbrake— ELE]

dans le menu de modele et appeler
I'écran de configuration ci-dessous.
—>

eRefour menu modeéle i
+0 _F|.|'Ia.' +0

@ Réglage courbe de
mixage

Activez la fonction en

tapant [INH]. Airbrake -+ ELE

it

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter de mixage On/
Off est choisi

Réglage

e Tapez [INH].
(ON est affiché.)

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)

e Lors de la définition d'un VR, appuyez pour

*L'écran d'affichage est un exemple. L'écran réel
dépend du type de modéle.

| Nom de la condition actuellement sélectionné

Elevator

EXP 1

Offoat
0.0

Rate A

Rate B Réglage des taux A et
+100.0

+100.0 B

EXP A
0.0

EXPFE
0.0

272

A

Travel

Rate 2

Réglage servo

2 profondeur

< Réglage fin

Fine tuning
Control

Maode

le réglage fin sur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez le VR. Le taux de réglage peut
étre réglé.

Le mode de fonctionnement VR peut aussi étre
sélectionné.

e Une courbe de mixage peut également étre
réglée.
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Courbu.FLP — Prof.

[Type de modeéle correspondand]:

avion/planeur, 2 ail,+1 flaps ou plus]

Ce mixage est utilisé pour corriger les
changements de direction (profondeur) générés
lorsque les volets de courbure (flap) de vitesse
sont utilisés.

e Le taux du servo de profondeur peut étre ajusté.

Lorsque la direction du mixage est inversée par

la tringlerie, des ajustements peuvent éfre faits en

changeant la polarité de la vitesse de mixage (+

ou -).

e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e mixage pendant le vol peut étre activé /
désactivé en réglant un commutateur.

e Le taux de mixage peut étre affinée en définissant
un VR.

e Selectionnez [Camb.FLP—ELE] dans le
menu de modele et appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

—
eRetour menu modele

@ Réglage courbe de
mixage

Activez la fonction en

tapant [INH]. Camb.FLP -+ ELE

o

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter de mixage On/
Off est choisi

Réglage

M.

e T L-" B
FProfosadeir 1 P’
1
Praic

| £

| Nom de la condition actuellement sélectionné

it1

Offoat
0.0

Rate B
+100.0

Rate A
+100.0

Réglage des taux A et
B

EXP A
0.0

EXPFE
0.0

Travel

Elevator

Rate 2 -
Réglage servo

2 profondeur

Fine tuning
Control

e Tapez [INH].
(ON est affiché.)

Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)

Lors de la configuration d'un inter de coupure,
appuyez sur [Couper-switch] et touchez
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Rate Maode

+0

< Réglage fin

I'écran pour appeler I'écran de sélection,
puis sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON.

(+0)

(Ecran de réglage courbe/taux)

e La courbe et la vitesse sont ajustées en
appelant les écrans courbe/taux des
ailerons, volets, et profondeur.

Le taux et la courbe de chaque servo peuvent
étre réglés en appelant chaque écran.

La vitesse des servos peut également étre
réglée.
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Direct. = Aileron ['ype de

modele

correspondand]: avion/planeur,

Général]
Cette fonction est utilisée lorsque vous voulez mixer
les ailerons et la dérive. Il est utilisé lorsque la
drérive est appliqué lors des manoeuvres de roulis,
etc.,. Il peut étre utilisé pour des maquettes ,
grands modeéles, etc.
e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e mixage pendant le vol peut étre activé / ol

désactivé en réglant un commutateur.
e Le taux de mixage peut étre affinée en définissant
un VR.

e Selectionnez [Rudder—Aileron] dans le

] _I 44"L':!_~;._.-=... '

menu de modéle et appeler I'écran de |Nom de la condition actuellement sélectionné |

configuration ci-dessous.

@ Réglage courbe de
mixage

Activez la fonction en
tapant [INH]. Rudder - Aileron !

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter de mixage On/
Off est choisi

To set linking, tap to

Réglage

e Tapez [INH].
(ON est affiché.)

e Lors de la configuration d'un inter, appuyez
sur [-] de l'interrupteur et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

Lors de la configuration d'un inter de coupure,
appuyez sur [Couper-switch] et touchez
I'écran pour appeler I'écran de sélection,
puis sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON.

Offset
0.0

Rate A
0.0

Rate B Réglage des taux A et
0.0 B

EXP A
0.0

EXPFE
0.0

4

Fine tuning
Contraol

the [OFF] item ink - =

Maode

< Réglage fin

(Ecran de réglage courbe/taux)

e La courbe et la vitesse sont ajustées en
appelant les écrans courbe/taux des
ailerons, volets, et profondeur.

Le taux et la courbe de chaqgue servo peuvent
étre réglés en appelant chaque écran.

La vitesse des servos peut également étre
réglée.

e Pour régler les tringleries, tapez sur [Lien].

Réglez-le sur ON et appuyez sur I'écran.
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H —_ [Typ,e de modele correspondand]: avion/planeur,
Direct. — Profon. Sype s
Cette fonction est utilisée lorsque vous voulez e Linking peut étre réglé: Liez ce mixage & d'autres

mixages.
e Le taux de mixage peut étre affiné par la sélection
d'un VR. (Réglage fin)

mixer la profondeur avec la dérive. Utilisé pour
corriger les tendances indésirables de la dérive
dans les manceuvres de roulis,etc., des avions

acrobatiques.

e Une courbe de mixage peut étre réglée.

e mixage pendant le vol peut étre activé /
désactivé en réglant un commutateur.

e Selectionnez [Rudder—Elevator]
dans le menu de modeéle et appeler

I'écran de configuration ci-dessous [ Nom de la condition actuellement sélectionné
LN )
eRetour menu modéle .
[ ]
EXP 1 .
@ Réglage courbe de Ot et .
mixage R M
0.0 .
Rate A Réglage des taux A et
0.0 . B
EXP A
0.0 .
°
[ ]
[ ]
[ ]
Activez la fonction en .
tapant [INH]. {ooo:

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter de mixage On/

Off est choisi
e~ Fine tuning

Pour régler les Contraol Maode A

tringleries tapez OFF ink : - 0 < Réglage fin
Réglages

pour appeler I'écran de sélection, puis

e Tapez [INH]. sélectionnez le VR. Le taux de réglage peut

(ON est affiché.) étreréglé..
e Lors de la c.onfiguro’rion d'un inter, appuyez e Une courbe de mixage peut étre réglée.

sur [-] de Imter‘rgpteur et To,uche'z Iecro.n e Lors de la liaison: appuyez sur [Lien]. (ON est

pour appeler I'écran de sélection, puis affiché.)

sélectionnez l'interrupteur et régler sa
direction ON. (Toujours ON "-")

(Pour une description de la méthode de
sélection de commutateur, voir la description
dans ce manuel.)

e Lors de la définition d'un VR, appuyez pour
le réglage fin sur "-" et touchez I'écran

138



Lo

Papillon [Type de modéle correspondand]: planeur, 2 ail ou plus

Cette fonction permet le fonctionnement de
l'aérofrein en augmentant simultanément les
ailerons gauche et & droite et la descente
des volets (volets de courbure, aérofrein).

Ce parametre va permettre aux ailerons
qui seront soulevées alors que les volets
sont baissés simultanément. L'empenage
"Papillon" produit une configuration
d'atterrissage extrémement efficace en
accomplissant ce qui suit:

1. Ralentir la vitesse de 'avion.

2. nettoyer le bout d'aile pour réduire la
tendance & décrocher.

Lorsque vous utilisez
cette fonction, appuyez
sur [INH]. (ON s'affiche.)

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter de mixage On/ £

Off est choisi - Flap

Lorsque la compensationde
référence d'un empenage
papillon, fonctionner au point
que vous voulez changer,

Air brake

- . 4
elay o
Cut switch Differential rate %:

3. Créer plus de portance vers le centre de
I'aile lui permet de voler a une vitesse plus
lente.

e Un mixage pendant le vol peut étre activée /
désactivée en réglant un commutateur.

e Le point de référence papillon peut étre
compensé. Lorsque I'écran est réglé sur I'offset
sélectionné lorsqu'il est actionné, le point de
référence est décalé. Sile point de référence est
trop décalé, un fonctionnement inattendu peut
arriver.

e La vitesse de fonctionnement des ailerons ef les
volets peut étre ajustée.

e Un retard peut étfre réglé pour chague condition.
Un commutateur de coupure qui peut désactiver
la fonction de retard peut également étre réglée.

e Le taux différentiel peut étre ajustée.

e Selectionnez [Butterfly] dans le

menu de modéle et appeler I'écran page 2
de configuration ci-dessous

L

appuyez sur le bouton de Inter coupure
valeur. condition retard

[ irs)0 ~ 27.Slowly)l

Le taux de différentiel
peut étre réglé.

Réglage condition retard

—_— Butterfly
eRetour au menu
modeéle

Cu"l.n:!
.

*L'écran d'affichage est un exemple. L'écran
réel dépend du type de modele.

Cochez la case Taux AlL
et FLP mixage. Ajuster
les taux de mixae.

Réglage taux
profondeur

v

(Ecran réglage courbe profondeur)
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EXP 1

Offset

0.0

H-eli-_-"- . Réglage des taux A et
+100.0 B

EXP A
0.0

Réglage du mixage de la courbe
* Pour une description de la méthode de réglage
de la courbe, voir la description dans ce manuel.

Direction 1 i Ail 1 : Flp 3 . ]'I]'l 4 ; : Ail 2 : Direction 2
[winglets) (aileron princ.) | (aérofrein) | | (acrofrein) (aileron princ.)|  (winglets)
Ail 3 Flaps 1 Flap 2 Al 4
{petit aileron) {volet courbure) (volet courbure)  (petit aileron)

AILVATOR

Profomdeur
- Profondeur

Profondeur 2
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Mixage trim 1/2

Ces fonctions sléectionnent le taux de d'offset
des trims des ailerons, profondeur, et volets
(courbure, aérifrein) spécifiés selon 1'état de vol.

Le montant de 1'offset des trims des ailerons,
profondeur, et volets les garnitures peut étre
réglé par un inter.

A titre d'exemple: mixage trim 1 peut étre
mis en place pour l'action, avec les volets et les
ailerons, et une légere quantité a la profondeur.
Mixage trim 2 peut étre utilisé pour le vol a
grande vitesse, avec deux ailerons et volets
de vitesse en positif 1égérement, et un peu de
profondeur pour descendre.

Les fonctions de trim peuvent étre activées
pendant le vol en réglant un inter. Pour éviter les
changements brusque lors de la commutation
des conditions de vol, un retard peut étre réglé
pour fournir une transition en douceur entre
les deux. Le mixage trim2 aura la priorité sur
mixage triml.

Lorsque vous utilisez
cette fonction, appuyez
sur [INH]. (ON s'affiche.)

Trim mix 1

L'inter de mixage On/

Off est choisi INH

Status

Switch

Sélection manuelle /
mode Auto M
Manuel: active la
fonction ON / OFF par
interrupteur

Auto: Coupe la fonction
mixage, peut étre liée
a un manche, etc. Un

Manual

Auto switch

[Type de modéle correspondand]: planeur, Général

Exemple
1. Pressez [INH]. Réglez la fonction de mixage trims sur [ON].
* Lors de la séparation des paramétres pour chaque état,
passer de [Groupe] d [Single].
2. Sélectionnez le bouton ON / OFF.
3. Sélectionnez le mode [Manuel] ou [Auto].

Dans le mode [Auto], sélectionnez également un infer. Ce
commutateur peut étre liée a un manche, etc.

<Vitesse>

IN: La vitesse de fonctionnement au démarrage peut étre
réeglee.

Out: La vitesse de retour a OFF peut étre réglée.

<réglage fin>

Le taux d'offset peut étre modifié sur I'écran avec un VR,
etfc.

<Retard>

Lorsque les conditions de vol sont définies, la vitesse de
fonctionnement peut étre réglée. La fonction Etat de
retard peut étre interrompue et chaque gouverne
revient rapidement & sa position initiale en sélectionnant
un commutateur de coupure.

*L'écran d'affichage est un exemple. L'écran
réel dépend du type de modele.

e Selectionnez [Trim mix1 or 2] dans le
menu de modele et appeler I'écran
de configuration ci-dessous

Aileron

Flap

Elevatar
- EEEE

Air brake *
2 4

inter, etc. séparé de la
fonction inter ON / OFF
est réglé.

Quand un réglage VR est | (First) 0 ~ 27 (dOU)E‘)’

fixé, le taux des trims

Réglage condition retard |—

—
eRetour menu modele

Trim mix 1

AILE

O faet +0

Fime tuning| +0

{+0)

FLAP
+0

FLP3
+0

+0 +0

{+0)

ailerons et profondeur
peut étre modifiés.

La valeur a l'intérieur
des parentheéses
indique la position
actuelle de la dérive

ne peuvent étre ajustées.

Le taux de compensation des ailerons, volets, et profondeur

Appuyez sur l'option de réglage correspondant. Ajustez la vitesse.
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Snap roll

Cette fonction sélectionne le commutateur et le
taux de chaque gouverne, (ailerons, profondeur, ou

volets) quand un "Snap roll" est effectué.

e Quatre directions de tonneau déclenché peuvent
étre réglés. (Droite / haut, droite / bas, gauche /
haut, gauche / bas)

e Fonctionnement: Lorsque le mode [Master] est
sélectionné, la fonction tonneau déclenché est
activé / désactivé par l'interrupteur principal dans
I'état lequel et sens que vous aurez réglé.

Lorsque le mode [Single] est sélectionné, le tonneau
peut étre exécutée dans chaque direction au
moyen d'inters indépendants.

e un interrupteur de sécurité peut étre réglé. Par
mesure de sécurité, le commutateur peut étre
réglé de sorte que tonneau ne soit pas exécuté
lorsque, par exemple, le train d'atterrissage
est abaissé, méme si l'interrupteur est allumé
accidentellement. Linter de sanp roll est actif
uniguement lorsque l'interrupteur de sécurité est
activée.

e La vitesse de fonctionnement de I'aileron,
profondeur, et volets peut étre ajustée direction.

e Selectionnez [Snap roll] dans le menu

[Type de modele correspondand]: avion/planeur, général

(Exemple) réglage F3A
e Mode: [Master]
e Inter sécurité: [SW-G]

e Infer Master: [SW-H] (infer principal
d'exécution)
e Direction de linter:
Droite / haut,: [SW-D] OFF-OFF-ON
droite / bas: [SW-D] ON-OFF-OFF
gauche / haut: [SW-A] OFF-OFF-ON
gauche / bas: [SW-A] ON-OFF-OFF

e Réglage vitesse
La vitesse de fonctionnement de chaque
gouverne lorsque l'interrupteur est sur
ON peut étre changé et le tonneau
déclenché exécuté par le manche alors
que linter est actif.

de modéle et appeler I'écran de
configuration ci-dessous

L'inter Snap roll On/
Off est choisi.

L'inter sécurité est
choisi

—_—
eRetour menu modele

Snap roll

Mode

- - Master
Maitre ou simple
est choisi
Direction
snap roll
Left/Down

page suivante

Condition group/
simple (mode
selection)

Rudder
+100

Elevator

+100

=100
=100

+100

Mode maitre : Direction
des inters

Mode simple : Inter Snap
roll

Snap roll

Speed
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Réglage des taux ailerons,
direction, profondeur

ol montée

L 4
[ ]
[ ]

.* - descente
Vi —

|(debut) 0~ 27 (do@




Aérofreins

Cette fonction est utilisée lorsqu'un aérofrein
est nécessaire lors de l'atterrissage, etc.

Les taux d'offset (volets de courbure, flaps)
prédéfinis peuvent étre activés par un interrupteur.

Le taux de trim de l'aileron, profondeurr, et
volets de courbure peut étre ajusté selon les
besoins. La vitesse également peut étre ajustée.
Un retard peut étre réglé pour chaque état, et un
commutateur de coupure permettant d'inactiver,
peut étre choisi. Les taux des trims peuvent
étre affinés en définissant un VR. Vous pouvez
également définir le mode Auto, qui reliera les
aérofreins a un manche, un commutateur ou autre.
Un interrupteur peut également étre défini comme
l'interrupteur ON / OFF.

e Selectionnez [Air brake] dans le menu de modéle
et appeler I'écran de configuration ci-dessous

Lorsque vous utilisez
cette fonction, appuyez

sur [INH]. (ON s'affiche.) e

Status INH

Aileron

L'inter d'aérofrein On/

Off est choisi Elan
ap

Manual

Mode manuel/Auto Elevator
Manuel: Switch ON/OFF
Auto: la fonction

aérofrein peut étre liée

a un manche, etc. Un

Alto switch =
Air brake
Delay ~ Fini

Cut switch Cont

Aileron 2

Elevator

Aileron 1

*L'écran d'affichage est un exemple. L'écran
réel dépend du type de modeéle.

L

inter, etc. séparé de la
fonction interrupteur

Condition réglage de
I'offset et le réglage

ON / OFF est réglé. de l'interrupteur de

coupure.

—_— Air brake

eRetour menu modele AlL3

O faet +0

Fime tuning

FLP3
+0

La valeur a l'intérieur +0
des parentheéses
indique la position
actuelle de la gouverne.

[ (First) 0 ~ 27.(Slowiy)l

Offset : le taux de
compensation des
ailerons, volets, et
profondeur ne peut pas
—| étre réglés. Appuyez sur
pour l'option de réglage
Réglez la vitesse.

Réglage fin : Quand
un réglage fin est
nécessaire, le taux peut
étre ajustés. Appuyez sur
pour l'option de réglage
correspondant. Ajustez la
vitesse.
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Type de modéle
Ger [ggrl?érol
Cette fonction est utilisée quand un gyro
GYA est utilisé pour stabiliser 1'avion. Son mode
de sensibilité et son fonctionnement (Mode
Normal Mode / GY) peuvent étre activés par un
interrupteur.

e Trois taux (taux 1 / Taux 2 / Taux 3) peuvent étre
commutés.

e Jusqu'a 3 axes (Gyro / Gyro 2 / Gyro 3) peuvent

correspondand]: avion/planeur, multicoptére,

étre controlés simultanément.

*Le réglage initial n'attribue pas une voie de sensibilité.
Utilisez le menu Linkage pour d'assigner cette voie (Gyro /
Gyro2 / Gyro3) utilisé sur une voie libre.

Réglez [Conrdle] et [Trim] autre que fonction sur [-].

e Selectionnez [Gyro] dans le menu de modéle et
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

En pressant, cela va changer INH sur ON ou OFF et
permettre le fonctionnement. Régler les trois taux
(sensibilité) et la commutation entre les modes

Normal et AVCS est possible. Cpndlthh group/
simple (mode
selection)

eRetour menu modéle Rate 2 -
INH
2 S by s v L'inter gyro On/Off est
= | o i choisi
Le mode (AVCS/ NOR) Marmal 0 || Normal Mormal
etla sensibilité du E Réglage des 3 taux
gyro 3 axes / GerZ/ Normal a Hermal Hormal (gain gyro)
Gyl'03 peUt étre I’églé. Marmal ] Neormal Normal

e Trois taux (taux 1 / Taux 2 / Rate 3) peuvent étre utilisés.

Appuyez sur [faux]. Ajustez la vitesse.

e Lorsque vous utilisez cette fonction, appuyez [INH].

e Quand un gyro GYA Futaba est utilisé, lorsque [GY] est sélectionné, la

valeur de réglage de la sensibilité est lue directement a la fois dans
I'AVCS et le mode Normal.

e Lors de la configuration d'un commutateur, appuyez sur l'infer et
appuyez sur le bouton «-» pour appeler I'écran de sélection, puis
sélectionnez l'interrupteur et régler sa direction ON.

144



D=

Ao ZE

(Exemple) Réglage de trois axes en utilisant un GYA430 etun GYA431 (2)

e Type aile: Fuselages 2 ailerons

e Réglez 5CH — Gyro (GYA431AlL), 7CH — Gyro2 (GYA431Prof), 8CH = Gyro3 (GYA430Direc), Control and Trim — "--":

dans le menu licison.
e Réglage du gyro dans le menu modéle.

Taux ACT Type Inter Gyro Gyro 2 Gyro 3
1 OFF/ON GY SE AVCS : 60% AVCS : 60% AVCS : 60%
2 INH
3 ON/OFF GY SE Normal :60% | Normal :60% [ Normal :60%

*Régler de fagon que le taux 1 soit activé a la position E et le
taux 3 est activé a la position avant. L'interrupteur E est éteint
au centre, le taux 2 reste [INH].

AVES ~
GAIN 0%~

NORMAL—-+~
CQuand AVCS est
utilisé, nous recommandons
que la voie sensibilité
s0it reglée en position 3

R700B5E

GYA430

Servo dérive
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Ailevator [Type de modéle correspondand]: avion/planeur, ailevator

(Effectif que lorsque 2 servos utilisés pour la profondeur)

Cette fonction permet d'améliorer le rendement
d'exploitation de I'axe de roulis en faisant
fonctionner la profondeur comme ailerons.
Chaque volet de profondeur se déplace
indépendamment, comme les ailerons sur une
aile et monter et descendre en méme. Ce fait sur
un empennage en V, car ils peuvent servir aux
mémes fins. Typiquement, & la fois ailevator et
ailerons sont couplées ensemble pour maximiser

les performances du fonneau, en particulier sur les ELEVATOR
grandes envergures. (AILERON 5) ELEVATOR 2
Note: Sélectionnez ailevator a I'écran type de (AILERON 6)

modele. Cela change la voie de sortie. Vérifiez le
menu de fonction.

e Selectionnez [Ailevator] dans le menu
de modéle et appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

—> Ailevator
eRetour menu modeéle

Condition group/
simple (mode

selection)
Left Right
+0 +0
(Fonction profondeur) (Fonction Aileron)
Le taux haut et bas taux de la profondeur Lorsque la profondeur est utilisée
lorsque le manche est manipulé peut étre comme ailerons, La course peut étre
réglée individuellement. ajustée.

e Réglage course

Appuyez sur I'élément que vous voulez
régler.

Ajustez la vitesse par "VV""V""A""A A",

*Si la direction du mixage est inversée par la tringlerie,
des ajustements peuvent étre faits en changeant la
polarité de la vitesse du mixage (+ ou -).

* Si une grande valeur de course est réglée, lorsque

les manches sont déplacés dans le méme temps, les
contrdles peuvent se régler.
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Accélération

Le paramétre "accélération" peut étre effectué
a la profondeur, Prof. — Courb et Ail — Dérive.

(Planeur seulement)

e Ce parameétre est divisé enfre la profondeur et la
courbure. La méthode de réglage est la méme.

e Le réglage de courbure définit la fonction
d'accélération pour le mixage courbure. Le
réglage est impossible lorsque le mixage courbure
est INH.

e La fonction d'accélération peut étre réglée d la
fois sur le haut et le bas.

e Fonction ON / OFF du commutateur est effectuée
pour Ail — Dérive seulement.

e Réglage Ail — dérive est le réglage de fonction
pour le mixage Ail —dérive . Elle n'a pas lieu le
mixage est INH.

e Selectionnez [Acceleration] dans le
menu de modéle et appeler I'écran
de configuration ci-dessous

[Type de modéle correspondand]: planeur, Général

1 ANN
AN
L4 \
" N
. %ﬁ >

Lorsque vous utilisez
cette fonction, appuyez
sur [INH]. (ON s'affiche.)

Condition group/
simple (mode
selection)

Vers page suivante
2/3 : Pro (Prof.) = Courbure
3/3 : Ail (Aileron) = Dérive

—
eRetour menu modele

n_Celeration
Elevator

Status

Le taux de I'angle
augmente.

Rate

Act pasition

Damping

Plage oui le début de
I'accélération

Position ACT |

Position actuelle |

Le temps de retour (amortissement) peut

étre réglé.

(Premiére retour) 1 ~ 100 (retour lent)

(Accélération ne fonctionne pas comme 0.)

Réglages

e Réglage taux d'accélération

e Le temps de retour aprés amortissement
peut étre réglé.

e Le point accélération et décélération
peut étre réglé. Quand un point de
fonctionnement est dépassée, I'accélération
est effectuée.

Remarque: Lorsque vous utilisez la funtion
d'accélération, plus la course du servo est
grande, faire vos parametres de sorte qu'il
n'y a pas de tringleries qui forcent.
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Moteur

Cette fonction vous permet de régler la vitesse
d'un moteur de planeur F5B ou EP est démarré par
commutateur. La vitesse de fonctionnement peut
étre réglé en 2 gammes de vitesse, lent et haute
vitesse (vitesse 1 / Vitesse 2). Cette fonction peut
également étre utilisée comme une fonction de
sécurité en mettant 2 interrupteurs.

o La frontiére entre les 2 gammes peut étre réglé. (De 1 a 2)

e L'opération peut étre activée a la mise en service
seulement. Cependant, opération peut étre répétée en

e Selectionnez [Motor] dans le menu de modele
et appeler I'écran de configuration ci-dessous.

eRetour menu modele ;

H 1 Vact/ing

O Eirme

[Type de modele correspondand]: avion/planeur, général

mettant l'interrupteur sur OFF avant que I'opération
soit terminée. Lorsque vous souhaitez réinitialiser une
opération de temps, régler sur [INH], puis le remettre a
[ON].

o Le moteur (CH3) est commandé par SW-G. (Réglage
initial) Lorsque vous changez le commutateur ou un
manche, premier changement de fonction au menu de
Liaison.

Note: Lorsque vous utilisez cette fonction, il faut toujours
vérifier le fonctionnement initial avec 1'hélice enlevée.

e Lorsque vous utilisez cette fonction,
appuyez sur [INH].

e Groupe de commutation / monomode

e Inter

Un interrupteur qui transforme la fonction elle-
méme ON / OFF peut étre sélectionné.

e |a position Arrét moteur

Appuyez sur le bouton moteur éteint lorsque
[SW-G] en position OFF. La direction de
l'interrupteur est mémorisé. Le graphique
de I'écran affiche OFF.

Notes

e Décidez en premier la direction de la position
OFF, puis régler la vitesse. Lorsque vous
souhaitez réinitialiser la direction OFF du moteur,
réinitialiser également la vitesse.

e Nous recommandons que le moteur soit en
mode OFF en liaison avec le F / S.

e Régler le sens de fonctionnement de base
avec la fonction inverse pour correspondre au
variateur utilisé.

e Toujours régler la position du moteur sur OFF.
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elorsque vous utilisez cette fonction, appuyez
SUr[INH].

e Quand vous voulez régler le "One time
mode", appuyez sur [Une fois] et appuyez
sur I'écran.

e vitesse de 1 a2

La limite de vitesse 1 et vitesse 2 peuvent étre
modifiée,

e réglage de la vitesse de fonctionnement

La vitesse 1 et vitesse 2 étant sur ON (In) et
OFF (Out) peuvent étre ajustées.




& o Lo

V_Tail [Type de modeéle correspondand]: Avion/planeur, type "V"

Cette fonction régle un angle de barre gauche et
droite sur la profondeur et la dérive d'un avion a
empennage en "V"

Sur un empennage en "V" quand 2 servos sont
utilisés ensemble pour contrdler le mouvement de
la dérive et de la profondeur. Pour une utilisation
simultanée de la profondeur et de la dérive.

Profondeur
[dérive 2)

\‘-\.
Dérive
{profondeur 2)

e Selectionnez [V-Tail] dans le menu de modéle et

appeler I'écran de configuration ci-dessous

—>
eRetour menu modele

Condition group/
simple (mode
selection)

(Fonction profondeur)
Le taux haut et bas taux de la profondeur
lorsque le manche est manipulé peut

étre réglée individuellement.

(Fonction Aileron)

Lorsque la profondeur est utilisée
comme ailerons, La course peut étre
ajustée.

e Réglage de la course

contrdles peuvent se régler.

Appuyez sur I'élément que vous voulez régler.
Ajustez la vitesse par "V V" "V""A""A A"

*Si la direction du mixage est inversée par la tringlerie,
des ajustements peuvent étre faits en changeant la
polarité de la vitesse du mixage (+ ou -).

* Si une grande valeur de course est réglée, lorsque
les manches sont déplacés dans le méme temps, les
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H [Type de modele correspondand]: avion/planeur,
WIngIet winglet(2Direct.)

Cette fonction ajuste les angles des dérives avec
winglets.

Les Winglets sont utilisés pour améliorer
l'efficacité des avions en baissant la trainée induite
provoquée par untourbillon. Le winglet est une ;
extension verticale ou oblique a l'extrémité de Dérive 1

chaque aile. {winglet) /
Les Winglets agissent en augmentant son Dérive 2
efficacité sans ajouter beaucoup de contrainte {winglet)

structurelle et de poids - une extension d'envergure
permet également l'abaissement de la trainée
induite, bien que cela cause une trainée parasite
et exige le renforcement de la force de l'aile et
donc son poids. Un winglet permet de résoudre ce
probléme en augmentant efficacement le rapport
d'aspect sans ajouter de I'envergure a l'aile.

e Selectionnez [Winglet] dans le menu de modele et
appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—> Winglet
eRetour menu modele

Group

Condition group/
simple (mode Left Right
selection)

+100 +100

+100 +100

(Direction1/2)
La course de la dérive gauche et droite
peut étre réglée individuellement.

e Réglage de la course
Appuyez sur I'élément que vous voulez
régler.

Ajustez la vitesse par "VV""V""A""A A"

Si la direction du mixage est inversée par la tringlerie, des
ajustements peuvent étre faits en changeant la polarité de
la vitesse du mixage (+ ou -).
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MENU MODELES (Hélicoptéres)

Cette section contient des informations sur les
commandes applicables aux seuls hélicoptéres.
Pour obtenir des instructions sur avion, planeur
et multicopter, consulter les sections relatives aux
modeless.

Utilisez la fonction "type de modéle" dans le
menu Liaison pour sélectionner le type de plateau
adapté.

En outre, ajouter des conditions de vol. Choisir si
nécessaire avant de définir les données de modéle
de chaque fonction. (Jusqu'a 8 conditions)

La fonction AFR, le Dual rate et d'autres
fonctions communes a tous les types de modéles,
sont décrites dans une section distincte.

@ Condition stationnaire

Lorsque vous effectuez des réglages, tels que le ralenti,
lorsque le moteur est en prise, garder les gaz de maniére a
empécher le moteur de montée en régime trop élevé. Une
fois vos réglages terminés, assurez-vous toujours de régler la
fonction sur [OFF].

/A Attention

@ Pour des raisons de sécurité, lors de I'exécution des
réglages individuels, il est recommandé d'arréter le
moteur ou le débrancher pour empécher la rotation

du rotor. *Une soudaine et brusque rotation peut entrainer la mort
ou des blessures graves.

*Condition stationnaire ON / OFF est possible dans des
conditions normales et la manette des gaz est plus de 1/3 dans
le bas régime. le servo gaz restera a la position du manche
pendant le fonctionnement ON.

@ Opération ON / OFF sur I'écran d'accueil

Dans les conditions décrites ci-dessus, appuyez sur [OFF]
affiché sur l'écran.

Pendant le fonctionnement de la fonction, Etat attente affichera
[ON] et une alarme retentit.

L= 1=

00:00.0

System manu

Linkage rmenu

Tapez sur l'icone
pour accéder au
menu modéle.

—
e Sélectionnez le nom
de la fonction et
revenir a I'écran
d'accueil.

Model menu

Servo monitor

Dual rate

Throtthe curve

Swash mixing

Fitch -+ Rudder

Frog. mixes
Acceleration
Throttle mixing

Gyro

Condition select

Fitch curve

Throttle hold

(Exemple d'écran de menu)
Pitch = Needia .
* L'écran de menu du modéle

dépend du type de modéle.

Gowvernor

Table des fonctions Menu modele (Hélicoptére)

Pitch curve: Réglages trims courbe de pas et stationnaire

Throttle curve: Réglages trims courbe de gaz et stationnaire

Acceleration: Permet une bréve "surcharge” en réponse a I'accélérateur et un tangage soudain
Throttle hold: Déplace les gaz au ralenti pendant une autorotation

Swash mixing: Compense pour chaque réponse de commande

Throttle mixing: Compense pour la perte de puissance quand du pas est appliqué
Pitch—Needle: Régle la courbe de réponse dans différentes conditions de vol

Pitch—Rudder: Compense l'angle du mode¢le et le pas
Gyro: Utilisation d'un inter de sensiblité
Governor: Permet de basculer les Trs/mn du rotor
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Coubre de pas / Trim du pas

Courbe de pas

Cette fonction ajuste la courbe de pas pour
chaque condition de vol pour un vol optimal par

rapport au mouvement de la manette des gaz.

Selectionnez [Pitch curve] dans le

*Jusqu'a 17 points peuvent étre définies pour les types de
courbes de point. Toutefois, lorsque vous utilisez 3 points
ou 5 points spécifiques pour créer une courbe, une courbe
simple peut étre créée par la réduction du nombre de points
d'entrée a 3 ou 5, puis en entrant la valeur spécifiée dans les

points correspondants que vous avez créé.

menu de modéle et appeler I'écran

| Nom de la condition actuellement sélectionné |

de configuration ci-dessous.

—
eRetour au menu
modeéle

Mo
100 Rate

@ Réglage courbe mixage
(Pour une description de
la méthode de réglage,
voir la descriptiondans ce
manuel.)

100

Réglage courbe normale

e Pour une courbe normale, utilisez type
[point] et créez une courbe de base
centrée autour du stationnaire. Utilisez cette
fonction avec la courbe THR (normal) et
ajuster la courbe de sorte que le contréle
haut / bas est préférable a une vitesse
constante du moteur.

Réglage courbe Idleup

e Pour la courbe haute de pas, réglez la
hauteur maximum sans surcharger le
moteur. Pour une courbe faible latérale,
créez des courbes adaptées a la boucle,
tonneau, 3D, et autres et ufilisez les courbes
deralenti.

Réglage courbe gaz stationnaire
e La courbe des gaz stationnaire est utilisée
lors de I'exécution de I'autorotation
automatique.
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Y TEEPRTRTT

Paoink Separ.

Type de courbe en 9
points (initiales), mais
pour une utilisation
simple, 4 ~ 5 points sont
suffisants.

Offset
0.0

Point

Add / Remove

Précautions

/\ Attention

0 Lors du démarrage du moteur, réglez
toujours l'inter ralenti sur OFF et
démarrer le moteur au ralenti
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Réglages
e Groupe / simple: Lorsque vous voulez D'autres conditions peuvent étre réglées de
également entrée les mémes contenus de facon indépendante.

réglage a d'autres conditions, effectuez le
paramétrage du mode de groupe. Dans
ce cas, les mémes contenus sont entrée
aux autres conditions prévues dans le
mode groupe. Quand vous voulez régler
indépendamment chaque condition,
sélectionnez le mode simple (réglage initial).

Exemple de réglage de courbe

Les écrans ci-dessous sont les courbes créées en entrant un
taux de tangage bas, centre, et haut (3 points ou 5 points) a
chaque état. Lors de la création d' une courbe, entrée le taux
spécifi¢ au niveau du fuselage (ou la valeur de référence).

*Pour une description de la méthode de réglage de la courbe,
voir la description de ce manuel.

¢ Courbe du pas (exemple)

Courbe normale Courbe 1 ldle up Courbe 2 Idle up

Courbe stationnaire

AFR({Pitch) Model1

Mormal

Linear

Réglage de la vitesse des servos(Pour une
description de la méthode de réglage, voir la
descriptiondans ce manuel.)
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Trim pas (pas stationnaire, pas haut et pas bas)

Le réglage du trim pas stationnaire, pas haut, pas bas peut étre appelé a partir de I'écran de configuration

de la courbe de hauteur.

—
eRetour au menu
modele

Pitch curve

Status
Control LD

+30

[+0)

Rate

Center

Low pitch

) Id{l;.'!_h pitch

INH |

Réglage du trim pas
stationnaire

Réglage trim du pas
bas/haut

Trim du pas stationnaire

Trim Pas/haut, pas/bas

La fonction "Trim pas stationnaire" trims le pas prés du point de
vol stationnaire. Normalement, il est utilisé en stationnaire. Le
trim peut étre affiné pour des changements de vitesse du rotor et
de la température, 'humidité, et autres conditions de vol. Réglez
la stationnaire de sorte que la vitesse du rotor soit constante.
Cette fonction peut étre utilisée avec la fonction trim des gaz en

vol stationnaire pour un réglage plus délicat

.Réglages

e Lors de ['utilisation état stationnaire (normal),
changez le mode de groupe pour le mode
simple (réglage initial) avant de régler.

e Appuyez sur [INH]. (ON est affiché.)

e Sélectionnez le bouton de réglage.

Exemple de sélection: LD

e Le mode de fonctionnement du trim

(Mode: Centre / Normal) peut éfre sélectionné.

Mode centre: montant maximum prés du
centre (recommandé)

Mode Normal: assiette normale (trim paralléle).
L'avantage de I'utilisation de ce mode est
que le vol stationnaire peut étre réglé sans
modifier la courbe.

e plage de réglage de trim (Range)

Lorsque cette valeur est petite, le trim ne peut
pas étre utilisé a proximité du centre.

e Le taux de trim peut étre ajusté et le sens de
fonctionnement peut étre modifié.
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Pas haut / bas, compensateur de tangage sur le
c6té haut du servo et de la fonction bas ..

Réglages

e Lors du réglage des boutons de réglage
communs a toutes les conditions, les mettre
dans le mode groupe.

e Appuyez sur [INH]. (ON est affiché.)
e Sélectionnez les boutons de réglage.

Exemple de sélection: LS (coté haut), RS (c6té
bas)

e Le taux de trim peut étre ajusté et le sens de
fonctionnement peut étre modifié.
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Courbe des gaz / Trim des gaz en stationnaire

Courbe des gaz

Cette fonction ajuste la courbe des gaz pour
chaque condition pour une vitesse optimale du
moteur en fonction de la manette des gaz.

Jusqu'a 17 points,la courbe peuvent étre définis
comme point type de courbe, cependant, lorsque
e Selectionnez [Throttle curve] dans le

5 points et autres données de point sont utilisés,
une courbe simple peut facilement étre créée par la
réduction du nombre de points de la courbe d'entrée
en entrant la valeur aux points correspondants.

menu de modéle et appeler I'écran

| Nom de la condition actuellement sélectionné |

de configuration ci-dessous.

g AFR(Throttle)
eRetour au menu

modeéle

Model1
Mormal

@ Réglage courbe mixage

(Pour une description de
la méthode de réglage,
voir la descriptiondans ce
manuel.)

Position de trim des gaz
en vol stationnaire (ligne
blanche)

Réglage courbe normale
e Une courbe normale crée une courbe de

base centrée autour du vol stationnaire.
Utilisez-la avec la courbe de pas normale
et ajuster pour que le contréle / bas & une
vitesse constante du moteur soit plus facile.
Réglage courbe Idle Up

e Régler une courbe de ralenti jusqu'au
maintient d'une vitesse constante en tout
temps, méme pendant la réduction du pas
effectué en vol. Créer une courbe adaptée
ala boucle, fonneau, 3D, ou autres

Réglages

100 Rate 100

100 Rate 100

EXP 2

Close

Y TEEPRTRTT

Type de courbe en 9

points (initiales), mais

pour une utilisation

Point simple, 4 ~ 5 points sont
9 0.0 suffisants.

Add / Remove

.Précautions

/\ Attention

0 Lors du démarrage du moteur et
du vol, réglez toujours le ralenti le
commutateur sur OFF et démarrer le
moteur en mode ralenti.

e Group/single item: When you want to
simultaneously enter the same settings to
other functions, make the settings in the
group mode. In this case, the same sefting

contents are entered to the all conditions.
When you want to set each condition
independently, make the settings after
selecting the single mode (Initial setting).
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Exemple de réglage de courbes

Les courbes ci-dessous sont créées en utilisant le
type de point de courbe et de la saisie des données
des 5 points 0% (coté bas), 25%, 50% (au centre),
75%, 100% (élevé) a chaque état. Ils sont créés

* Courbe des gaz (exemple)

Courbe normale

Courbe 1 Idle up

par la réduction des points de la ligne a 5. Lors
de la création d'une courbe, entrez les données
spécifiques a 1'avion (ou la valeur de référence).

Courbe 2 Idle up

Model1
Mormal

AFR{Throttle)

Function

Grou (] |ﬁ

r Speed
In Mode

i} Linear

Réglage de la vitesse de servo de gaz

(Pour une description de la méthode de réglage,
voir la description dans ce manuel.)

Trim gaz stationnaire

L'écran de configuration trim des gaz en stationnaire peut étre appelé a partir de 1'écran de configuration de la courbe des gaz.

Model1
Mormal

—
eRetour au menu
modéle

Throttle curve
~ Howver

Status g |m_

Control

Rate

La fonction "Throttle Hover" coupe les
gaz a proximité du point de vol stationnaire.
Changements de vitesse du rotor, de la température,
I'humidité, et d'autres conditions de vol peuvent
étre troquées. Ajuster les gaz de sorte que la
rotation du rotor soit plus stable. Un trimmage fin
est également possible en utilisant cette fonction
avec la fonction "Hover pitch"..

Réglages

e Lorsque vous utilisez I'état stationnaire
(normal), changer le mode de groupe pour
le mode simple (réglage initial) et effectuer
les réglages.

e Appuyez sur [INH]. (ON est affiché.)
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e Sélectionnez le bouton de réglage.

Exemple de sélection: RD

e Le mode de fonctionnement de trim

(Mode: Centre / Normall) peut étre sélectionné.

Mode centre: vitesse maximale prés du centre
par le réglage du trim (recommandé)

Mode Normal: assiette normale (frim horizontal).

e plage de réglage de frim

Lorsque la valeur est petite, couper seulement
A proximité du centre.

e Le taux de trim peut étre gjusté et le sens de
fonctionnement peut étfre réglé.



Accélération

Cette fonction est utilisée pour ajuster le pas et
les gaz caractéristique a 1'opération d'accélération
/ décélération. Une fonction d'accélération qui
augmente temporairement le pas et les opérations
de gaz a l'accélération / décélération des gaz
peuvent étre réglé.

Exemple d'utilisation de la fonction d'accélération

elorsqu'il est utilisé a la hauteur, la fonction
d'accélération est efficace lorsque vous
souhaitez accélérer la réponse du fuselage
au vol 3D, etc.

Lorsqu'il est utilisé, le pas haut dépasse
temporairement le maximum, mais revient
immédiatement & une hauteur maximale.

e Selectionnez [Acceleration] dans le
menu de modeéle et appeler I'écran
de configuration ci-dessous.

Quand vous utilisez
cette fonction tapez
sur[INH]. (ON s'affiche)

Condition group/simple
(mode selection)

modeéle

Le taux de I'angle
augmente

Page suivante
1/2 : Pas
2/2 : Gaz

L'opération jusqu'a
cette gamme, va
initier I'accélération.

Position Act |

Position actuelle |

(]
[ ] '
At position spe® speeecct®’

Damping o

Le temps de retour aprés I'opération

(amortissement) peut étre réglé.

(Premiére retour) 1 ~ 100 (retour lent)

(Accélération ne fonctionne pas sur 0.)

Réglages

e L'accélération peut étre fixé & la fois au
parameétre accélération (haute) et & la mise
d la décélération (faible).

(Le point de fonctionnement est affiché sur un
graphique.)

o fixation des taux d'accélération (Rate)

e Le temps de retour apres l'opération
(amortissement) peut étre réglé.

e Le points d'accélération et de décélération
peuvent étre réglés. Quand un point de
fonctionnement est dépassée, I'accélération
est effectuée.

Remarque: Lorsque vous utilisez la fonction
d'accélération, grande, faire vos parametres
de sorte gu'il n'y ai pas de tringleries
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Gaz en stationnaire

Cette fonction définit la position de coupure des gaz
pour l'autorotation. La position des gaz peut aussi étre
mis a une position ralenti. Le cadre de ces 2 positions
peut étre sélectionné par un inter. Ceci permet une
utilisation pour la commutation pendant la formation.

e Selectionnez [Throttle hold] dans le
menu de modéle et appeler I'écran
de configuration ci-dessous..

—
eRetour au menu

modéle
Status

Position actuelle |- - &=

raglage position
stop du moteur.

Position Hold -EB

Auto pos. 50

Model1
Mormal

Throttle hold
Cut mode

Mamual

Exemple d'utilisation

e Depuis "gaz stationnaire" on dispose de
2 modes (CUT) et (repos), utilisés pour le
mode ralenti pendant I'entrainement et
dans le mode Cut lors de I'arrét du moteur,
etc. est trés pratique.

Note: Quand le maintien gaz stationnaire est réglé
sur ON dans I'état normal, I'accélérateur et le
servo de gaz est désactivée. Toujours régler gaz
stationnaire sur ON dans I'état d'attente.

Position réglage
Idle up.

Auto pos,

| Réglage coupure gaz |

|Réglage Idle Up gaz |

Réglages

e Sélection du mode de fonctionnement

Mode Manuel (Manuel): La fonction de
gaz stationnaire est exploitée par le
fonctionnement du commutateur seulement.

Le mode Auto (automatique): Le
fonctionnement de la fonction gaz
stationnaire est liée & la position de la
manette des gaz.

Réglage de la position Auto: Lorsque le mode
automatique est sélectionné, la position
du boisseau (position auto) peut étre
sélectionnée. Déplacez la manette des
gaz & la position que vous souhaitez régler
et touchez I'écran. (La position Auto est
affichée.)

e Maintenir le réglage de position

Maintenir Throttle (CUT) définit la position de
la coupure accélérateur . Réglez-le de telle
sorte que le carburateur soit bien fermé.

Maintenez Throttle (Idle): Faire ce réglage
pour maintenir la marche au ralenti pour la
formation. Des ajustements peuvent étre
faits sur la base de la position de repos de la
courbe des gaz.

e La vitesse de fonctionnement du servo de
gaz peut étre ajustée. (Speed)

e coupure d'accélérateur ou de la fonction
de formation peuvent étre activées
par sélecteur de fonction stationnaire.
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Précautions

/\ Attention

0 En démarrant le moteur, vérifier que I'ldle
Up et Gaz stationnaire sont sur OFF.
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Mixage plateau

La fonction de mixage du plateau est utilisée
pour corriger le plateau oscillant sur le coté
(tonneau) le direction et la profondeur (pas
cyclique) correspondant a chaque opération de
chaque état.

Réglage par la courbe indépendante pour
les ailerons, profondeur, et le pas est possible.
L'opération peut étre ajustée en douceur en appelant
'écran "configuration de la courbe" en tapant sur
I'élément de mixage qui correspond au mixage et la
direction qui doit étre corrigée.

e Selectionnez [Swash mixing] dans le

menu de modéle et appeler I'écran
de configuration ci-dessous.

Swash mixing

Mixing

® Ailaron -+ Elevator

Elevator + Aileron

Fitch -+ Aileran

Pitch -+ Elevator

Exemple d'utilisation

e Par exemple, ufiliser un mixage pour
corriger les tendances indésirables dans la
le tonneau

e Pour une condition qui utilise Aileron/
profondeur, régler cette fonction sur ON.
Lorsque le nez se leve sur un tonneau, la
profondeur se déplace vers le bas. Réglez
en ajustant la vitesse. Pour un tonneau &
droite, ajuster coté taux A.

Condition group/simple
(mode selection)

Trim
OFF

OFF

modéle

—>
eRetour au menu

L]
: a5 Mok
Swash mixing 'r_:'L"I':‘rcIJ

+0 Rate +0

@ Réglage courbe mixage
(Pour une description de
la méthode de réglage,
voir la descriptiondans ce
manuel.)

Réglages

e Lorsque vous utilisez cette fonction, appuyez sur
[INH] (ON est aoffiché.)

e Quand vous voulez régler les mémes confenus
a d'autres conditions, sélectionnez le mode
de groupe. Lorsque vous souhaitez définir
la condition sélectionnée uniquement,
sélectionnez le mode simple (réglage initial).

e Le taux de correction peut étre réglé par la
courbe.

e Un commutateur peut étre réglé.

Lorsque [-] est réglé, la fonction de mixage
plateau est actionnée par simple sélection de
l'état.

Lors de la configuration d'un commutateur /

EXP 1

Offset

[ON] [OFF], appuyez sur [-] et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection et réglez le
commutateur et sa position sur ON.
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Mixage des gaz

Cette fonction corrige la vitesse du moteur
causé par une opération de plateau pendant le
fonctionnement des translations. Le procédé
d'application dans le sens horaire ou anti-horaire
lorsque le couple opére peut également &tre
corrigée.

Une fonction d'accélération qui augmente
temporairement le taux de correction c6té manette
par rapport a un fonctionnement rapide de
manche peut également étre réglée. Lorsqu'une

e Selectionnez [Throttle mixing] dans le
menu de modéele et appeler I'écran
de configuration ci-dessous.

gl Throttle mixing
eRefour au menu

\ T
modéle :

(AR NN oo filaron -+ Throtths
L]
L]
L]
: Elevator -+ Throttle
L]
L]
: Rudder =+ Throttle
L[]
L]
L]
L]
L ]
L[]
v. L]

I 14}
Mormal

Throttle mixing
+0 _F|.|'Ia.' +0
EXP 1
Offeet
0.0
Rate A Rate B
0.0 0.0
EXF A EXPE
0.0 0.0

@ Réglage courbe mixage

(Pour une description de la méthode de réglage,
voir la descriptiondans ce manuel.)

Réglages
e Lorsque vous utilisez cette fonction, appuyez sur
[INH]. (ON est affiché.)

e Quand vous voulez régler les mémes contenus
a d'autres conditions, seélectionnez le mode de
groupe.

Lorsque vous souhaitez définir la condition
sélectionnée uniquement, sélectionnez le mode
simple (réglage initial).

e Le tfaux de correction peut étre réglée par la
courbe.

e Un commutateur peut étre réglé.

Lorsque [-] est réglé, la fonction de mixage du
plateau est actionnée par simple sélection de
['état.

Lors de la configuration d'un commutateur /
[ON] [OFF], appuyez sur [-] et touchez I'écran
pour appeler I'écran de sélection et réglez le
commutateur et sa position sur ON.
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correction est nécessaire, appuyez sur l'élément
de mixage correspondant au mixage qui doit étre
corrigé et appuyez sur 1'écran pour appeler I'écran
de configuration de la courbe, puis corriger le
ralentissement.

Exemple de réglage

e Translation vers gaz applique une charge
au moteur et corrige le ralentissement de
la vitesse du moteur lorsque le manche
translations a été activé. La course du
moteur peut étre réglé indépendamment
parles taux A et B

«CTRM": Le maximum
de taux de correction
¢ lorsque la manette des
INH = E. gaz est centré.

5 "Linéaire": correction
appliquée pour toute la

i gamme de gaz.

INH

A4

Model1

Throttle mixing Morrmal

Aileron =+ Throttle

Rate

Act position

Damping

<Réglage fonction accélération>

e L'accélération peut étre réglée pour les
deux parameétres (gauche) et (droit)

e La fixation des taux d'accélération (Rate)

e Le temps de retour (Damping) aprés
l'opération, peut étre réglée.

e Le point de fonctionnement (position)
lorsque le taux de correction est
augmentée ou diminuée peut étre réglé
indépendamment. Quand un point de
fonctionnement est dépassé, I'opération
d'accélération est effectuée.
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Pas — Gicleur

This mixing is used when the engine is equipped
with needle control or other fuel-air mixture
adjustment. A needle curve can be set.

An acceleration function which temporarily
increases needle operation at throttle stick

acceleration/deceleration operation can be set.
The rise characteristic of the needle servo at
acceleration and deceleration operation can be
adjusted.

e Selectionnez [Pitch—Needle] dans le menu de modele

et appeler I'écran de configuration ci-dessous.

—
eRetour au menu
modeéle v150 PO5.__ -1

Model1
Mormal

Fitch =+ Needle

Rate +0

@ Réglage courbe mixage
(Pour une description de
la méthode de réglage,
voir la descriptiondans ce
manuel.)

Model1
Mormal

Fitch =+ Needle

Status INH

EXP 1

Offset
0.0

Rate A Rate B
0.0 0.0

Normal, utilisez [Point]

EXF A
0.0 0.0

EXPFE

r Acceleration

Rate
Act position

Damping

Réglages

e Lorsque vous utilisez cette fonction, appuyez
sur [INH]. (ON est affiché.)

e Quand vous voulez régler les mémes
contenus a d'autres conditions, sélectionnez
le mode "groupe".

Lorsque vous souhaitez définir la condition
sélectionnée uniquement, sélectionnez le
mode simple (réglage initial).

e Une courbe de pointeau peut étre réglée.

e Un commutateur peut étre réglé.

Lorsque [-] est réglé, la fonction de mixage est
exploité par simple sélection de I'état.

Lors de la configuration d'un commutateur /
[ON] [OFF], appuyez sur [-] . Touchez I'écran

pour appeler I'écran de sélection et réglez le
commutateur ef sa position sur.

< Réglage fonction accélération>

el 'accélération peut étre fixée a la fois au
parametre accélération (forte) et en
décélération (faible).

e Le taux d'accélération (taux) et le temps de
retour (amortissement) peuvent étre réglés.

e Un point (position) de fonctionnement
accélération et décélération peut étre
réglé. Quand un point a été dépassé,
l'accélération est effectuée.
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Pas — Direction (Mixage rotation)

Utilisez ce mixage lorsque vous souhaitez  Le taux de mixage a l'accélération / décélération
supprimer le couple générée par les principaux  peut étre réglé.

pas du rotor et changements de vitesse. Régler de Cependant, quand un gyroscope Governor
maniére & ce que le nez ne se déplace pas dans 1a = avec tenue de cap est utilisé, la correction est
direction de la dérive. effectuée par le gyroscope, ce mixage n'est pas

Une fonction d'accélération qui augmente  utilisé. Si cette fonction est utilisée lorsque
temporairement le taux de correction au manche le mode du gyroscope est le mode AVCS, la

d'accélération / décélération des gaz peut étre réglé.

eSelectionnez
[Pitch—Rudder] dans PRl e
le menu de modéle

et appeler I'écran
de configuration ci-
dessous.

_Pos. 1 Rate +0

@ Réglage courbe mixage

(Pour une description de
la méthode de réglage,
voir la descriptiondans ce
manuel.)

Réglages

e Lorsque vous utilisez cette fonction, appuyez
sur [INH]. (ON est affiché.)

e Quand vous voulez régler les mémes
contenus a d'autres conditions, sélectionnez
le mode de groupe.

Lorsque vous souhaitez définir uniguement
la condition sélectionnée, sélectionnez le
mode simple (réglage initial).

e Une courbe de mixage est réglée.

position neutre va changer.

[ ]

[ ]

L]

EXP 1 Separ. .

[ ]

Offset o

[ ]

0.0 .
Rate A Rate B Normal, utilisez [Point]

0.0 0.0
EXP A EXPFE
0.0

Pitch = Rudder

Status INH
r Acceleration

Rate

Act position

Damping

<Courbe de mixage en condition normale>

<Courbe de mixage en condition Idle up>

Le taux de la courbe de mixage
commence 4 partir d'une petite valeur.

Pour un rotor avec un sens horaire (rotation),
lorsqu'il est utilisé du cété positif, de
maniére que le mixage est dans le sens
horaire. Premiérement, faite un stationnaire
et ensuite agjuster la position neutre.

1. Ajustement entre lent et stationnaire

A plusieurs reprises, décoller et atterrir avec
un vol stationnaire & une vitesse constante
adaptée & votre propre rythme, et ajuster
la hauteur de sorte que le nez ne dévie
pas lorsque les gaz sont actionnés.

2. Gaz c6té haut

Répétez le décollage et I'aterrissage d une
vitesse constante adaptée & votre propre
rythme et régler la hauteur de sorte que
le nez ne dévie pas lorsque les gaz sont
actionnés.

Réglez le taux de mixage de telle sorte
que la direction du gouvernail dans un
vol & grande vitesse soit droit. Réglez pour
chaqgue condition utilisée.

<Réglage fonction accélération>

e Une accélération peut étre effectuée a la
fois pour régler les gaz (haut) et le ralenti
(Low).

o fixation des taux d'accélération (Rate)

e Le temps de retour aprés l'action
(amortissement) peut étre réglé.

e Un point de fonctionnement a
accélération et de décélération peut
étre réglé indépendamment. Quand un
point de fonctionnement a été dépassé,
le fonctionnement d'accélération est
effectuée.
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Gyro [Hélicoptéres]

Cette fonction permet de régler la sensibilité du
gyroscope. Le mode de sensibilité et de fonctionnement
(mode normal / mode AVC) peut étre définie pour chaque
état.

La sensibilité du gyroscope peut étre activée a chaque
condition par un interrupteur.

* Compatible avec les gyroscope 3 axes (CGY750).

e Selectionnez [Gyro] dans

Note: [Gyro] [Gyro2] [Gyro3] par défaut
[Gyro]: CH6(FASSTest12CH) CH5(autres types)
[Gyro2] : CHY

[Gyro3d] : CH10

Toujours régler sur [-] (controle) et (trim) pour
la fonction [Gyro] dans le menu de fonction
du menu de Liaison.

le menu de modeéle e "pR) | [Gyro2 (AI) | [Gyro3 (PRO)

et appeler ['ecran Réglage Réglage Réglage

de configuration ci- g'ag 9'ag giag

dessous.. . . e sélection détaillé
—> G5 . . pour chaque

eRefour au menuvu o . o condition.

modéle

Le mode de
fonctionnement
(AVCS / NOR) et
la sensibilité du
gyroscope 3 axes /

(]
G'y'n:-EFt uD)

L]
— Normal e
L ]

OM e
.

MNormal :

L]
GyroZ{AlL) Gyro3(ELE)

Narmal Hormal 50

On (500 ON

Normal
INH

Normal

Taux 1 type et gain
gyro

Taux 2 type et gain
gyro

Taux 3 type et gain
gyro

Condition group/simple
(mode selection)

L'inter ON/OFF du
gyro est choisi.

fonctionne pas lorsque Fine tuning S +0 |
la valeur est"0".) {+0)

Réglages

e e Lorsque vous utilisez cette fonction,
appuyez sur [INH]. (ON est affiché.)

e Quand vous voulez régler les mémes
contenus a d'autres conditions, sélectionnez
le mode de groupe.

Lorsque vous souhaitez définir uniguement
la condition sélectionnée, sélectionnez le
mode simple (réglage initial).

e Trois taux peuvent étre activés pour chaque
condition.

e Unréglage VR peut étre réglé.

L]
Gyro2 / Gyro3 peut | L_ L INH
étre réglé. :
. Quand vous utilisez Taux2/Taux3,
+ | mettre INH — ON ou OFF.
v
Utilisez cette option Gyro(RUD)
lorsque vous souhaitez Rate 1 \
régler la sensibilité g [
via un VR, etc., et non [
pas sur |'écran de GY |
saisie. Appuyez sur "-", [
sélectionnez le«VR», Mormal 80 || Mormal 80
etc., puis appuyez sur (8oy | (80)
la valeur a régler. (Ne ||
+0

Réglage des 3 taux
(gain)

(+0)
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r 2

Exemple # 1: Utilisation gyro pour seulement la dérive et ajuster la sensibilité pour chaque condition

* Voie gain gyro
Gyro : voie5
Pour le FASSTest12CH, Gyro/DIR est voie 6. La sensibilité du gyroscope se connecte a voie 6.

e Selectionnez [Gyro] dans le menu
de modéle et appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

Ceci est tout ce qui est
nécessaire pour une utilisation
dans ce cas.

Tapez ici vous permettra
de sélectionner Normal
ou AVCS.

Parce que la
sensibilité est activée
(Sngl), lestaux2 et 3
ne sont pas utilisés.

Parce que la sensibilité change pour
le vol stationnaire et idleup, effectuez
un passage pour chaque état et
ajuster la sensibilité.

r 3\

Exemple # 2: Utilisation de 3 axes CGY750 et en ajustant la sensibilité pour chaque condition

* Voie gain du gyro
Gyro DIR:CH5 pour le FASSTest12CH, Gyro/DIR est la voie 6.
Gyro2 AlL: CH9
Gyro3 PRO: CH10 pour le CGY750, connectez le S.BUS; la fonction n'a pas besoin d'étre réglée.
(pour le FASSTest12CH, Changez pour gyro/DIR a voie 6.)

e Selectionnez [Gyro] dans le menu
de modele et appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

Ceciesttoutcequiest
nécessaire pour une utilisation
dans ce cas.

Tapezici vous permettra
de sélectionner Normal

ou AVCS pour chacun L
des trois axes. . ] Naormal Hormal

7 (a0 BB TGN
I Réglage gain aileron .

Parce que la
sensibilité est activée
(Sngl), les taux 2 et 3
ne sont pas utilisés.

Parce que la sensibilité change pour
le vol stationnaire et idleup, effectuez
un passage pour chaque état et
ajuster la sensibilité.
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Governor

Lorsque vous utilisez un gouvernor Futaba, cette fonction
est utilisée pour changer le régime du rotor. Jusqu'a 3 taux
peuvent étre définis pour chaque condition.

* Le gouvernor est utilisé en le connectant sur la voie 7
(réglage initial).

* Lorsque vous utilisez un gouvernor indépendant [ON]
/ interrupteur [OFF], connectez-le sur la voie 8 (réglage
initial) et réglez le commutateur a voie 8 (Governor2) dans
le menu de fonction du menu liaison

* Lorsque vous utilisez la fonction de mixage de carburant,

e Selectionnez [Governor] dans le menu
de modéle et appeler I'écran de
configuration ci-dessous.

—>
eRetour au menu
modéle

Model1
Mormal
Rate 2

Governor
Rate 1

MH | [F8

Réglage des trs/mn [« o o (S8

[ Réglage fin du VR

{+0)

Sélection de l'unité:
[%] [Trs/mn]

Réglages

e Activez le mixage

Lorsque vous utilisez cette fonction, appuyez
sur [INH]. (ON est affiché.)

* Lorsque la fonction est réglée sur ON / OFF
a I'écran de configuration du gouvernor, le
réglage de la butée de course du servo et
de point limite sont maintenant initialisés.

* Lorsque s'est changé de INH & ACT (ON), la
course du servo est initialisée & 100 et le point
limite est initialisée & 155.

* Lorsque l'opération est modifiée sur INH dans
toutes les condifions, la course du servo est
initialisée a 100 et le point limite est initialisée
a 135.

le servo de mixage est contrdlé par le gouvernor. Lors de
la transmission des données de la courbe de mixage entre
I'émetteur et le gouvernor, le gouvernor AUX (m.trm) doit
étre connecté a la voie 8 (réglage initial). Voir le manuel
d'instructions de gouvernor.

Note: Toujours régler sur [-] (contrdle) et (trim)
pour la fonction [Gyro] dans le menu de
fonction du menu de Liaison..

2000 rpm

eRéglage Trs/mn
Appuyez sur I'élément de taux.

Régler la vitesse de rotation par "vV¥""¥v""A"
"AA"

Valeur initiale: 50% (1500rpm)

Plage de réglage: OFF, 0 ~ 110% (OFF, 700 ~
3500rpm)

* Lorsque la valeur est appuyée une remise a la
valeur initiale est appliquée

.eSélection affichage de 'unité

Pressez sur l'unité [%] [rpom]. Selectionnez
l'unité.
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e Affichage du mode sélection

D R —————

l lRotnr principal trs/mn

* Lorsque le mode [rpm] est sélectionné, le mode d'affichage
peut étre sélectionnée.

* Il n'y a aucun changement dans la sortie de 'émetteur,
meéme lorsque le «Mode» est changé. Un étalonnage doit
étre effectué par l'intermédiaire du gouvernor.

* Pour utiliser la fonction gouvernor de la T18SZ, il est
nécessaire de modifier les paramétres sur le gouvernor pour
le mode a bas régime c6té 700 trs/mn.

Lorsque I'écran du menu modele du gouvernor
est modifiée, le changement est également
indiqué sur I'écran.

Governor

Rate 1

1000 -1 2000

rpem

Le tableau ci-dessous indique
le pourcentage de mode
correspondant et les Trs/mn .

eRéglage fin du VR

Appuyez sur[-] et touchez I'écran pour
accéder a I'écran de sélection. Sélectionnez
le contréle.

Appuyez sur I'élément de taux.

Réglez le taux des trims par "V V" "V""A""A A"

Valeur initiale: 0% (Orpm)

Plage de réglage: -20 ~ + 20%

* Lorsque I'écran est pressez pendant une

seconde, la sensibilité est remis a la valeur
initiale.

Touchez I'écran pour revenir au mode de

0%

I
I
I
I
I
I
I
I
I
1

curseur.

'

50% :Neutre 100% 110%

Réglage de la course des trs/mn
de la voie du rotor principal
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Opérations communes utilisées sur I'écran de réglage des fonctions

Cette section décrit les fonctions souvent utilisées a I'écran de configuration. Reportez-vous a la

mise action en chaque fonction.

Réglage de la valeur de I'opération

EXP B

-100.0

Appuyez sur les boutons de réglage de la valeur de chaque écran, les
touches d'entrée de valeur apparaissent en haut du panneau.

Touches d'entrée de valeur
apparaissant en haut du panneau

Pressez et maintenez, ces .}
la valeur reviendra a
son réglage par défaut.

Grand
changement

Petit
changement

grand
changement

Opérations en relation avec les conditions de vol

Inter mode Groupe/unique (Gr/Singl)

Réglage condition de retard

Le réglage de multiples conditions de
vol, reliant les contenus de réglage a toutes
les conditions (mode groupe) ou de réglage
indépendamment (mode unique) peut étre
sélectionné. Le mode peut étre modifié¢ [Gr]
sur chaque écran de configuration.

[Inter mode groupe/unique]

h Snel

eMode groupe (Cr)

Les mémes contenus de réglage sont mis
a toutes les conditions de vol.

eMode unique (Singl)

Régler ce mode lorsque les contenus de
réglage ne sont pas liés & d'autres conditions.

Les mouvements du fuselage inutiles générés
lors de changements soudains de la position
des servos et des variations dans le temps
de fonctionnement entre les voies, peut étre
supprimés en utilisant la fonction état de retard

[Sélection de la condition].

Lorsque la fonction de retard est fixée a la
condition de destination de commutation, un
retard correspondant & ce montant est appliqué
et les fonctions liées au changement en douceur.
[Réglage]

Delay

1. Passer & la condition que vous voulez
régler et appuyez sur [0 (valeur)].

2.Réglezlereatrd par "V ""VW""A"" A
A"
valeur initiale: 0
Plage: 0~27 (retard maxi)

(Lorsque la valeur est pressez, le retard est remis a la valeur
initiale.)
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Opérations en relation avec le réglage fin du VR

Fine tuning
Control

RD

Sélection VR Réglage taux

Sélection du mode

* Les modes de fonctionnement pouvant
étre sélectionnés dépendent de la
fonction.

Rate

Mode

Réglage fin du VR)

[

1.

Réglages]
Sélection du conftrole

Pressez [Conftrol] "--" pour appeler
<Hardware select>, puis sélectionnez
linterrupteur et sa direction ON.

2. Mode de sélection

Pressez [Mode] puis sélectionnez le mode
([LIN.], [ATL+], [ATL-], ou [SYM.]).

3. Réglage du taux

Pressez [Rate] "valeur".
réglezle taux avec "VV""V""A""AA".

Valeur initiale: 0%
Plage: -100%~+100%

(Lorsque la valeur est pressez, le retard est remis a la valeur
initiale.)

[Mode de fonctionnement du VR réglage fin]

[LIN] Taux de 0% au centre du mixage du VR.
Lorsque le VR est tournée dans le sens
antihoraire et dans le sens horaire, le
taux de mixage augmente et diminue,
respectivement.

[ATL+] Mixage taux de 0% & I'extrémité gauche
du VR. Lorsque le VR est activée, le mixage
augmente de taux.

Mixage taux de 0% & l'extrémité droite du
VR. Lorsque le VR est activée, le mixage
augmente de taux..

[SYM.] Lorsque le VR est tourné & gauche ou a
droite de la position neutre, les taux de
mixage augmentes.

[ATL-]

/ L

Aprés le réglage, pressez HOME/EXIT
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Vitesse du servo

v v v
(début) 0 ~ 27 (doux) Linéaire

Réglage vitesse servo

La vitesse des servos a chaque
opération (y compris état de commutation
de vol) peut étre ajustée. Les servos
fonctionnent en douceur a une vitesse
fixe correspondant a la vitesse de
consigne. La vitesse de fonctionnement
et la vitesse de retour peuvent étre réglés
individuellement.

Mode"Symmetrie" : Utilisé avec

ailerons et d'autres fonctions neutre.

"Mode linéaire: Utilisé avec les
fonctions qui maintiennent la
position de fonctionnement de
l'accélérateur et de commutation
des voies, etc..

[Réglage]

1. Sélectionnez le mode ([Linear]
ou [Symmetry]). Chaque fois que
le bouton est appuyé, il permet
de basculer entre [Linear] et
[Symmetry].

2. Pressez In ou Out et réglez la vitesse
du servo.

Valeur initiale: O

Plage: 0~27

En
vitesse

KT

En
vitesse

Linéaire

+—
_[j_ “_En'vitesse
N
Hors'vitesse

En
vitesse

«~ En vitesse
G H-.%

,-Hors vitesse

—
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Réglage des courbes

Cette section décrit la procédure de réglage des courbes qui sont utilisées avec la fonction AFR et chaque
fonction de mixage.
Sélection du type de courbe

Trois types de courbe (EXP1, EXP2 et point)
peuvent étre sélectionnées

Sélection type de courbe

1. Appuyez sur le bouton du type de
courbe gue vous souhaitez utiliser.

*Les changements de type de courbe et
! l'affichage revient a I'écran d'origine.
Rate A Rate B [EXP1]: EXP1 courbe
+100.0 +100.0 [EXP2]: EXP2 courbe
[Point]: point courbe

EXP A EXP B
0.0 0.0
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Réglage de type de courbes

Lorsque le type de courbe est sélectionné comme décrit ci-dessus, les éléments de réglage correspondant
au type de courbe apparaissent sur I'écran. Réglez chaque courbe comme décrit ci-dessous.

Réglage courbe EXP1/EXP2 (Lorsque la valeur est pressez, le retard est remis a
(courbe EXP1) la valeur initialle.)[LO compenso’riqn dg la
courbe horizontale dans la direction

AFRLAilson verticale]

1. Pressez [Offset].

2. Déplacer la courbe dans la direction
verticale par"vVV""V'"A""A A"

Valeur initiale: +0.0%

(Lorsque la valeur est pressez, le retard est remis a la
valeur initiale.)

+100.0

EXF B

Utilisation de la courbe EXP1 est efficace dans
le lissage du départ des ailerons, profondeur,
direction, etc.

AFR{Al&nn]

(courbe EXP2)

AFR{Ailsan)
Prs &l e # tate 0
H + 1000 +100.0

EXF A EXPE

=100.0 ~100.0

*[Separ.] mode: Réglage normal

*[Comb.] mode: Créez une courbe
symétrique a droite & gauche.

Utilisation de la courbe EXP2 est efficace
dans la montée en régime du moteur et autres
commandes moteur.

Le taux de la courbe gauche et droite ([Taux
Al], [Note B]) et le taux de la courbe EXP ([EXP
A], [B EXP]) peut étre réglé individuellement.
([EXP] pour EXP2)

La courbe peut étre décalée horizontalement
([Décalage]) dans la direction verticale.
[Réglage]

1. Pressez [Rate A], [Rate B], [EXP A], ou [EXP

B].
2.Réglezle taux avec "V V" "V""A""A A",

Valeur initiale: +100.0% (taux)/+0.0% (EXP

faux)

*Valeur initiale varie selon la fonction.

Plage: -200.0~+200.0% (taux)/-
100.0~+100.0% (EXP taux)
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Réglage courbe de points
(Point)

AFR{Ailsaani LA L

Une courbe jusqu'd 11 ou 17 points peut étre
utilisée. (differe avec la fonction)

Numéro de point de départ: 9 points (17
points courbe), 11 points (11 points
courbe)

*Les points de consigne peuvent étre librement augmentés,
diminués, et compensés.

[Réglage du taux de chaque point]
1. pressez [Point] ou [Rate].

*Dans ce mode, appuyez sur 1'écran pour passer du [point]
a [Rate] en alternance.

2. Pressez [Point].

3.PresseZ’VY""V""A""A A"et sélectionnez
le point et les taux que vous souhaitez
définir.

*La marque O sur la courbe

montre le point sélectionné

*La marque O surla courbe
montre le pOil:lt supprimé

4. Pressez [Rate]. et réglez le taux avec
YV AT A AT

Répétez les étapes 2 & 4 et ajuster la
courbe.

[Ajout de points]
1. Pressez[Point].

2. Appuyez sur "vV" "V" "A" "A A" ef
sélectionnez la position (marque) que vous
souhaitez ajou

3. Lorsque "Ajouter / Supprimer" est touché, le
point est ajouté.

Suppression de points
1. Pressez[Point].
2.Pressez "VV""V""A""A A" et sélectionnez

la position (marque) que vous souhaitez
supprimer.

3. Lorsque "Ajouter / Supprimer" est pressé, le
point est supprimé.

[Compensation de la courbe horizontal dans
la direction verticale]

1. Appuyez sur [Décalage].

2. Déplacer la courbe dans le sens vertical
par"'vV 'V A" A A",

Valeur initiale: + 0,0%

(Lorsque la valeur est pressée, la courbe est remis a la valeur
initiale.)
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*[Separ.] mode: Réglage normal

*IComb.] mode: Crée une courbe
symétrique gauche et droite.




Sélection inter

Les différentes fonctions utilisées dans la T18SZ peuvent étre sélectionnées par un inter. Le commutateur
(y compris le manche, trim, ou VR sont utilisés comme inter) la méthode de réglage est commune a toutes

les fonctions.

Sélection inter

Quand un commutateur est sélectionné a la fonction de mixage, etc., I'écran de sélection ci-dessous est

appelé.

(exemple écran sélection inter)

|

Quand l'inter est sélectionné

Pressez pour
choisir l'inter.

v

Quand le manche, le trim, le VR sont sélectionnés.

Le réglage du commutateur OFF / ON est
possible a chaque position.

1. Lorsque le réglage ON/ OFF est actionné
aprés la sélection de linterrupteur, I'écran ci-
dessous apparait.

Alternate

Normal

Normal ou suppléant: Le mode de
commutation suppléant est disponible
selon la fonction de mixage.

*Lorsque le bouton de chaque position est
engageée, elle alterne entre ON et OFF.

2. Appuyez sur le bouton et régler sur la position ON.
3. Fermez I'écran en appuyant sur [Hardware].

Quand un manche, trim, ou VR est utilis¢é comme
un interrupteur, les 2 modes suivants peuvent étre
sélectionnés.
eMode: Linéaire/Symétrique

1. Lorsque le bouton de position ON est
actionné par le manche, etc. qui a été
sélectionné, I'écran suivant apparait.

Mode
Hardware select

Paosition
St

s =] D]

OMSOFF

OM/OFF

Normal

Mode
Limear

Alternate

Normal

2. Sélectionnez le mode que vous souhaitez
utiliser, et le définir comme décrit ci-dessous.

3. Fermez I'écran en appuyant sur [Hardware].
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Modes opération

Les modes de fonctionnement quand un manche,
trim, ou un bouton a été sélectionnés sont décrits
ci-dessous.

Hardware select

s =] D]
ONSOFF
QOMNSOFF
Normal
Mode
Linear
OFF
Alternate

D Marmal

Ce mode régle ON / OFF a gauche ou a droite
(haut ou bas) avec le point réglée.

Mode symétrique

Hardware select
ap =100 Paosition
St
ONSOFF
50 OM/OFF

Normal

Symmetry

Alternate
100 Mormal

Opérations gauches et droites (haut et bas) sont
symétriques par rapport a la position neutre. Par
exemple, lorsque vous voulez passer DR1 avec le
manche des ailerons, lorsque le manche est déplacé
vers la gauche ou la droite, DR1 peut étre activée a
la méme position a gauche et a droite.
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Déplacement du point ON / OFF

Leroint ON / OFFE peut étre décalée. ON
/ OFF sur une position libre peuvent étre
modifiés.

QOMNSOFF
Normal

Linear

OFF

Alternate
e+100 Mormal

ePlage verte: Plage OFF
ePlage rouge: Plage ON

[Réglage]

1. Déplacez le manche, etc., au point que
vous souhaitez et appuyez sur le bouton
[Seft]. Les points changent de limite.




Inter logique (Fonction sélection de condition seulement)

La fonction de commutateur logique vous permet de transformer le fonctionnement ON/OFF en
combinant deux interrupteurs. Par exemple, la condition 2 est activé lorsque les commutateurs sont allumés.

Mode logique
AND: Lorsque les deux commutateurs sont
activés, la condition est ON.
OR: Lorsgu'un inter est sur ON, I'état est ON.

EX-OR: Lorsque les deux commutateurs sont
dans des états différents, I'état est ON.

Switch

<

Inter mode sélection

1. Pressez [Mode].
(Ecran de réglage de linter logique)

Switch

Maode
Legic

Switch A Logic Switch B
o AND =

Sélection de I'inter
1. Sélectionnez les inter A et B.
Sélection mode logique

1. Pressez [Logic].
2. Sélectionnez le mode logique.
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Mise a jour

La programmation de votre émetteur Futaba T18SZ peut étre facilement mise a jour en ligne. Quand
des fonctions sont ajoutées ou améliorées, le fichier de mise a jour peut étre téléchargé a partir de notre
site Web. Copiez les fichiers de mise a jour dans la carte SD et ensuite utiliser la procédure suivante

pour mettre a jour le programme.

Procédure de mise a jour

Note: Si la batterie se décharge entierement durant
le programme de mise & jour, la mise a jour va
échouer. Lorsque la capacité restante de la
batterie est de 50% ou moins, rechargez toujours la
batterie avant la mise & jour.

Note: Les données de modéle dans I'émetteur
peuvent étre utilisées inchangées aprés la
mise 4 jour, mais pour étre sOr, sauvegarder
les données du modéle avant d'actualiser.

1. Télécharger le fichier zip des données de
mise & iour de notre site web

Mise a jour

AVIO et TIGER

2. Extrére le fichier ZIP sur votre ordinateur.

3. Le dossier "FUTABA" sera créé sur votre
ordinateur.

4. Copiez le dossier "FUTABA" dans la carte SD.

, FUTABA

Copiez le dossier
sur votre carte SD

| e | e | s | e )

Note: Si la carte SD a déjd eu dossier "another
FUTABA" avant de faire une copie, le dossier
"FUTABAN est écrasé.
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5. Insérez la carte SD avec le dossier "FUTABA"
qui contenait le logiciel de mise & jour dans
la fente de la carte SD de votre émetteur
radio T18S7Z.

Installé carte SD du
fichier de mise a jour

6. Allumez I'émetteur tout en appuyant sur la
touche "HOME/EXIT". L'écran de mise & jour
appardait sur I'écran LCD de votre T18SZ et la
mise & jour de logiciele démarre.

Pressez HOME/EXIT et allumez

Updating main program...




7.

8.

Lorsque la mise & jour du logiciel est
terminée, "Completed" s'affiche sur I'écran
LCD de votre T18SZ. (Voir image ci-dessous.)

Eteignez I'émetteur de votre T18SZ et retirer la
carte SD.

Ve

Problemes possibles

Lorsque l'un des messages d'erreur ci-
dessous appardait sur I'écran LCD de votre
T18SZ, la mise & jour du logiciel ne sera pas
terminée..

"Low battery."”

Le mise 4 jour est reportée en raison de
batterie faible. Relancez la mise & jour du
logiciel aprés avoir rechargé.

"Update file not found."

La T18SZ ne peut pas trouver le fichier de
mise & jour sur la carte SD. Vérifiez que tous
les fichiers de mise a jour ont été copiées
sur la carte SD.

"Broken file."
La T18SZ détecte l'erreur de fichier de mise

d jour. Le fichier de mise & jour peut étre
détruit ou pour un autre émetteur.

"Write error."

La procédure de mise & jour est arrété
pour une raison inconnue. Contactez votre
centre de service local lorsque ce message
d'erreur apparait.

de I'émetteur pendant la mise a jour.

2 Ne retirez pas la batterie et la carte SD

Il est possible que I'émetteur soit
endommagé.

La récupération d'une mise & jour a
échoué

Si vous ne parvenez pas d mettre a jour
pour une raison quelconque, il se peut
que 'émetteur ne démarre pas.

Dans ce cas, veuillez mettre a jour &
nouveau I'émetteur dans la procédure
suivante.

1. Retirez la batterie de I'émetteur.

2. Insérez la carte SD qui contient les
fichiers de mise & jour dans I'émetteur.

3. Rebranchez la batterie a I'émetteur
tout en appuyant sur la fouche "HOME/
EXIT".

4. La mise d jour va commencer.

Méme aprés les étapes ci-dessus, si
I'émetteur ne parvient pas a mettre & jour
ou ne démarre pas, veuillez la retourner
au SAV.
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