ITEM 42382

1/10 SCALE R/C 4WD I\Qt hm\u\uﬁﬁswwm RACING CAR

/1 A1

TAM/YATRACING FACTORY

A HABBOTHFY MEFEGHBMEEETHTLHBIET,

* Specifications are subject to change without notice. WHEEL & TIRE
“* Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung verandert werden. (NOT INCLUDED)
* Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable. ,
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RADIO CONTROL UNIT

2-channel R/C unit plus brushless electronic speed
controller and low-profile servo is required for this model.
#Read and follow instructions supplied with R/C unit.

MOTOR AND PINION GEAR

+ This kit is designed to use a brushless motor.

#This kit does not include motor. Choose separately
available electric motor and pinion gear to achieve gear
ratio chosen on page 23 of this manual.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fiir dieses Modsll wird eine iibliche 2-Kanal RC-Einheit mit
sinem slektronischen Fahrregler fiir Brushlessmotoren
und ein flaches Lenkservo bendtigt.

*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anlsitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

*Dieser Bausatz ist fiir einen Brushless-Motor vorgesshen.
+Dieser Bausatz enthalt keinen Motor. Wahlen Sis einen
getrennt erhaltlichen Elektromotor und ein Ritzel fiir die

4= VRCADHER (7oK /ESC/ 2EH8/ H—FK)

Tamiya R/C equipment (transmitter/ESC/receiver/servo)

Tamiya R/C Ausstattung (Sender/Fahrtregler/Empfanger und Servo)
Equipement RC Tamiya (émetteur/variateur/récepteur/servo)
CEESCIETLZbR=w s RE—F 2 FO—5—DBETT, )
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“ Low-profile servo
*Flaches Servo
+* Servo extra-plat

ESCfHE2F v 2T OK
2-channel R/C unit with electronic speed controller

2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler
Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

Ho NI A ZDESC, BEBRELEHLET,

% Small size ESC and receiver are recommended.
*Fahrregler und Empfanger kleiner Grobe
werden empfohlen.

% Récepteur et variateur électronique de petite
taille recommandés.
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{ERTEZY—ROXETE)
Suitable servo size
Grosse der Servos

TIRES AND WHEELS

This kit does not include tires and wheels.
REIFEN UND RADER

gewdhite Ubersetzung gemaB Seite 23 dieses Dimensions max des servos In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und
Handbuchs. B Rader.
STROMQUELLE . ) 12 *1 a5 PNEUS ET JANTES
Fiir diesen Bausatz bendtigt man den Tamiya Akkupack. ke Ce kit ninclut pas de pneus et de jantes.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen. Y R
A GEIFRAERT 1) .
ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE 14~16.5mm 1M0EEA—RRT 1 /=Yty MERITERELR
Ce modéle nécessite un ensemble de radiocommande 2 BTEL
voies, un variateur de vitesse électronique brushless et un 1 i BODY
servo taille basse. 48 > Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
£ : . . . . L LLL : body parts set.

*Lire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble
R/C. KAROSSERIE 5 7

Tamiya Ka jeset MaBstab 1/10 t
MOTEUR ET PIGNON MOTEUR Sl et b
*Cea kr_t es:c concu pour fonctionner avec un mot?ur bfushless. CARROSSERIE
* Ce kit n’inclut pas le moteur. Se procurer séparément un Se procurer séparément une carrosserie érhelle
moteur et un pignon pour obtenir un des rapports de 1:10 Tamiya.

transmission spécifiés page 23 de ce manuel.

ALIMENTATION

Ce modsle peut &tre aliments par un pack d'accus Tamiya.
Charger le pack selon les indications du manuel du pack et
du chargeur. REVETRN\YT)— / ERAKES
Tamiya battery pack / compatible charger
Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerét
Pack d’accus Tamiya / chargeur compatible

77V LAE—F— (AT 63)
Brushless motor (6 screw holes)
Brushless-Motor

( sechs Schraubgewinde )
Moteur brushless

(6 trous de fixation)

(AEYTAIR) =y
RECOMMENDED TOOLS g:fiﬁa gus::tl?rise o
BENOTIGTE WERKZEUGE €

QUTILLAGE Pinces coupantes

7L F (1.5mm,2mm,2. 5mm)
Hex wrench (1.5mm, 2mm, 2.5mm)

Imbusschliissel (1,5mm, 2mm, 2,5mm) 59\3&’\079"_
CIé Allen (1,5mm, 2mm, 2,5mm) Long nose pliers
f - : Flachzange
a— 11© i,_r—|_f Pinces & becs longs
+FSA78— (kD)
+ Screwdriver (large, small)
+ Schraubenzieher (groB, klein)
Tournevis + (grand, petit) g
~ — | Fau
= | — e s
— — — Feile
— < — Lime
PSIHFTT Extevh
Modeling knife Tweezers S
Modellbaumesser Pin’zette £
Couteau de modéliste Précelles

E28 A (FUJU3 1om, 2.5mm)

Pin vise (Imm, 2.5mm drill bit}
Schraubstock (1mm, 2,5mm Spiralbohrer)
Qutil & percer (Imm, 2,5mm de diamétre)

esosoess| EHH]

[yl
Scissors

Schere r::—_——""'_ff:_
Ciseaux

K ZOMICESHERR, /FREV Ty R—, RUIES
B (FPREEE) B 5 LERITT,

* A soft cloth, caliper, thread lock and E-ring tool will also
assist in construction.

*Beim Zusammenbau konnen ein weiches Tuch, ein
MefBischieber, Schraubensicherung und ein E-Ring-
Abzieher hilireich sein.

“Un chiffon, un pied a coulisse, frein-filet et un outil a
circlip seront égaiement utiles.
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/I\ CAUTION

@Road carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@®When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@®Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@®Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

/I\ VORSICHT

@Bovor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung won
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Kindemn darf keine
Maglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktiiten fiber den Kopf zu ziehen.

/A\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d’un adulte.
@®L'assemblage de ce kit requiert de l'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pre-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire ot suivre les instructions d'utilisation des peintures
ot ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model's servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient als Steuergeréit. Lenkrad/~kniippel- und
Gaszuggriff/- knlippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und {iber die Antenne ausgesendet.

@ Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfanger: Der Empfinger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale vom
Empfanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4.@Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions surle
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.

@Volant/Gachette: permettent de contrbler respective-
ment la direction et le régime moteur du modéle.

2. @Recepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contrble les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3.@Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mecaniques.

3
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1EBRIlchEST
7 BRI LIEELY [
Read before assembly.

J Erst loesen - dann bauen.

|

Lire avant assemblage.

[ ——— .

WEAEEALEY
BAG A/BEUTEL A/ SACHETA |

HOBMBEFF Y FOEXFERTLERA.
Parts marked 3 are not included in kit.
Teile mit 3 sind im Bausatz nicht enthalten.
Les piéces marquées ¥ ne sont pas
incluses dans le kit.

LopuUERUHTET,
Connect firmly.

Fest einstecken.
Connecter fermement.

3xemn7 AMEZR
Screw
Schraube
MA6 x10 37
f AFTUTRZ
I I Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Colonnette de direction
MA25 x2

L - he
I x1
L

IL— AT I Ea

Separate suspension mount E-a
Getrennte Aufhangungs-Befestigung E-a
Support de suspension séparé E-a

B e
- x1

tiL— 3T I E-b

Separate suspension mount E-b
Getrennte Auﬂ":éngungs—BefestLgung E-b
Support de suspension séparé E-b

h—Rroa57vE)

Carbon fiber lower deck

Carbon Chassisboden

Platine inférisure en fibre de carbone

*VPAUGETHFERSMCLTEEET.
% Smooth off lower deck edges with file.
“Kanten der Chassisboden abrunden.
“Adoucir les rebords de la platine
inférieure avec une lime.

ABEVRSHOE, TEFITORIICIFIHATABESHL O
LTV, A—FBSR. FERREESEVELEESICR. B
BHURSOEFREIC TR IEEL.

HNEBER, Fv FHHS L KRB RLHEVET.
BEIRT 2 KVHEICHATIETL. SERRITVLE
BDITASTVET. FMELTEOTIEEL,

*Study the instructions thoroughly before assembly.
*There are many small screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To prevent
trouble and finish the model with good performancs, it is
necessary to assemble each step exactly as shown.

+*Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
*Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach singebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bester Leistung.

*ZDFy bTEA—ROT7TvFE
FILEOT 7Ty R AR T, SHEAEA
TREA—R I v— 2 TEDHET,

*A choice of carbon fiber and Car}fmn_Ch’a_s. St B

aluminum lower decks is included. This F_’Iatlne inférieure en

manual shows the carbon fiber deck. fibre de carbone

* Es ist ein Chassisboden aus Carbon

und aus Aluminium enthalten. Die | =

Anleitung zeigt das Carbontsil. Y ”’.:‘; A757y %)
Aluminum lower deck

#On peout opter pour une platine
inférieure en fibre de carbone ou en
aluminium. Ce manuel montre la platine

on fibre de carbone. aluminium

h—Rao57v+)

Carbon fiber lower deck

Aluminium Chassisboden
Platine inférisure en

HAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
%Il y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de pidces
similaires. Les assembler soigneusement en se référant aux
dessins. Pour éviter les erreurs suivre les stades du montage
dans I'ordre indiqusé.

K EEROTEREESSHTHYET. HAHUTITII TR,
FUll, 2y 7ETOMIHHEREEHHVET.

*As this kit is for experienced users, design tolerances of

parts are very tight. Files, drills and taps will be used for fine

adjustment.

% Dies ist ein Bausatz fir Fortgeschrittene, daher sind die

Toleranzen bei der Auslegung der Teile sehr eng. Zur Anpas-

sung sind ggf. Feilen, Bohrer und Durchschlage erforderlich.

% Ce kit étant destiné a des utilisateurs expérimentés, les

tolérances de conception des piéces sont minimes. Limes,

forets et tarauds seront utilisés pour des ajustages fins.

(EfTA/N\Y T —OFE)

Charging battery pack HETR Y TU—
Aufladen des Akkupack % Battery pack
Chargement de la pack d'accus s#Akkupack

A FEESEPIRYBEDERF/ T
U—E LU EAFEES IR o RikeE
BrIdBMHIEEL

*When handli§ ba‘tteryfcharger, read
supplied instructions carefully.

% Zur Bedienung von Akku/Ladegerat
die mitgelieferte Anleitung sorgfaltig
lesen.

*Se référer et lire attentivement les
instructions et les précautions d’emploi
fournies avec le chargeur et la batterie.

s#Pack d'accus

M ATFEELE

#Compatible charger
#Geeignetes Ladegerat
#Chargeur compatible

Zaz Loy O {F
Attaching front bulkheads

Einbau der vorderer Differentialtrager
Fixation des cloisons avant

MA42

ZOoxkaibasy FA
Front lower bulkhead A

(2

Vorderer, unterer Differentialtrager A

Cloison inférieure avant A

HefE) ¥ ICER,

Y HNote direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
Y Hoter le sens.

Ng@ {R»
4
MA29
E-b
BT
Front
Vorne
Avant \
5 ‘ AFvh—W
*EEITER. Sticker
JrMote direction. BT
*Auf richtige - ] 3 % ] )
Plazierung achten. . e o \ *Undersn_:le
Y Noter Ie sens. i & 3| \ % Unterseite
- % - \ b (% *Dessous
N2@ w " L8 S
; Ve T & MA6
’ : . (% | f A 3x6m

FOTI LIy FiZA BIGERLTERUI T R E L,
“JrMote left and right of bulkheads.

% Beim Differentialtrager auf links und rechts achten.

% Moter 'orientation droite/gauche de la cloison.

MA43

O ra7b Iy FB

Front lower bulkhead B

Vorderer, unterer Differentialtrager B
Cloison inférieure avant B

MA25

Ov77v¥
Lower deck
Chassisboden

| Platine inférieure
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MAS x3

Ju
©

-
— x1

IR L—FFRT I Aa

Separate suspension mount A-a
Getrennte Aufhangungs-Befestigung A-a
Support de suspension séparé A-a

e
- x1

L — 2T I Ab

Separate suspension mount A-b
Getrennte Aufhangungs-Befestigung A-b
Support de suspension séparé A-b

3% Bmm7SAME R
Screw
Schraube
Vis

IxemmzSAMER
Screw
Schraube
Vis

MAG6

X8

MA10Q 5-5%3.0mmA~R—4—

X3 Spacer
Distanzring

Entretoise

ATF7F—Fwh
ﬁ !‘:‘aASB Stiffener nut
Verstarkungsmutter

Ecrou de raidisseur

Loy FOBRY{HF
Attaching rear bulkheads

Einbau der hinterer Differentialtrager
Fixation des cloisons arriére

“Mote left and right of bulkheads.

©

MA44

Uaasivsay FA

Rear lower bulkhead A

Hinterer, unterer Differentialtrager A
Cloison inférieure arriére A

U¥AF7+—

Rear stiffener
Hintere Verstarkung
Raidisseur arriére

KO/ 7y FiFA. BICEBLTEYHFITIEE L,

% Beim Differentialtrager auf links und rechts achten.
lloter I'orientation droite/gauche de la cloison.

K [EE TR

Y Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
Y Noter I€ sens.

N

MA27

HeEEITER.

4]

3xemmSAILER
Screw
MA3 x1 Schraube
Vis
MA4 2.6x5mm7s AALE R
x1 Screw
Schraube
Vis
MABG 3xemmzSAME R
X1 Screw
Schraube
Vis
MA7 3X 5mm7SAM ER
X2 Screw
Schraube
Vis
MA17 3x5X0.1mmsLs
%2 Shim
Scheibe
Cale
70RTFUT
@ ¥A22 Ball bearing
Kugellager

Roulement a billes

6307
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

MA47x1
E—2—-TIFB
Motor mount B
Motortrager B
Support moteur B

MAS Ixemmy AME R

X5 Screw
Schraube
Vis

i
JrMote direction.
MA45 R {RY K Auf richtige
Ui oayFB Plazierung achten.
Rear lower bulkhead B Moter I€ sens.
Hinterer, unterer =
Differentialtrager B ( )
Cloison infén%%ere ‘N2 H%—{
arriére B ~
uwm AR MA26
Rear A-a
Hinten
Arriére
3 X 6mm
{(E—H—<oM era2—oIT1 k)
Motor mount Center ballast weight MA4O
Motor-Lager Mittleres Ballastgewicht &/ 7Tt 209
Support-moteur MA48 Lest d'équilibrage central M%}:{;"ggﬁg@gx}cﬁ
E—H2—<THA Lest d’équilibrage central 20g
Motor mount A
MA47‘“~H~ Motortrager A
Support moteur A
MA4
2.6 5mm / .f G:P
&\ 59
=5
) ,
ABWLF (1.5m) ' MA23 630 |
Hex wrench (1.5mm) | @ e Feix %
Imbusschlissel (1,5mm) @/‘) = = AHFL—F s
Clé Allen (1,5mm) R/C deck i
] ’ I oo RC Halterung 2?:27
/ f Plati ili mm
MAB MA3  MA17 MA22 730 S
3 X 6m 3 X 6mm 3% 5x0.1mm

P70 QT HFEFr T 7OETICESTMAZI, MAZ2ZD2I DA E-TUFERIRLET.

HChoose ball bearing (MA23 or MA22) based upon gear differential attachment height in step ), page 7.

FWihlen Sie Kugeila?er (MA23 oder MA22) je nach Hohe der Differentialeinstellung im Schritt €) auf Seite 7.
Choisir le roulément a billes (MA23 ou MA22) en fonction de la hauteur de fixation du différentiel 4 I'étape @) , page 7.

AR

&L
Low
Miedrig
Basse

E—2—7 7 FOWY {FiF
Attaching motor mount

Anbringen der Motor-Lager
Fixation du support-moteur

|
Mas— & i i

MA6

3 X Gmm
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5x15.2x0.2mm
ds

MA13 Shim

x2 Scheibe
Cale

© MA16 5%7%0.1mmLy

Shim
%2 Scheibe
Cale

FY T IDMFHILT 1
Gear differential unit 1
Kegeldifferentialeinheit 1
Différentiel & pignons 1

MA4Q FFH R4 b

Differential gasket
Differerﬂiajglehéust.LDichtun
Joint de carter de différentiel

:ffhb\h:@]'Jﬁ'J 9 )
Remove. 3z N *ERVICHIVERYET.
Entfernen. @ Q = F‘t_ ’
Enlever. ‘ EEﬁ?f.I;;%n.
Enl .
Gv2y  <Gv) e
GV2 *HECANET

% Fit into grooves.
*in die Ausnehmungen einpassen.
*lnsérer dans les rainures.

. _ MA16 MA17
@l MA17 3X5x°-1“‘§lf? :"-"’_‘f“‘lﬂﬁm 5X7X0.1mm * 3X5X0.10m GV
x4 im Fit into grooves. W B a
gt;lhelbe GV2 *in die Ausneh- o ,,‘-‘M\ f e ™ MA17
e — mungen einpassen. 7 ! - pr ol
+ ~—kInSkrer dans les (= < MA32 ¢ @ Pl
850RTF U (88) / rainures. )
MA20 ~ gal bearing (silven) ot ;,.-’ eﬁs 1.6X9m .
X2 Kugell ilb e @ / < Q
' Rodlomentabies | Mo m CEN ~ MAM3
etmindimey ;’&j’; - Mﬁgﬁ MA24 —@ 5X15.2 X0.2mm
smm0U 5 (30320 H) . ' e
MA24  silicone O-rin [bl.ue) 1 R z 23
@ X2 Sil!kon_—_()—ﬂmg {blau) MA24— @ ~MA13
Joint silicone {bleu) 5im - o 5X15.2X0.2mm U LD """||||HN||IP
FIIIIE
o | Differentialjoint L
Differential-
Gelenkkapsel — MA17
MA30  noix de différentiel T | ax5X0.mm | | Sl
x2 Ma20— &S\ wazo &S N\ -
I 157 e DR~ 2 b Beru—ra gy,
ORSYTH ksl Differential case g
MA33 Crossshaft %ma] pulley Differentialgehause --
X2 Kigzllﬁdp\gﬁlﬁe S dee'd.”ﬂad, i Carter de différentiel
planétaire
MA30 MA30
— 1.6X9mmzrv 7 b
o 1oz
Achse
Axe FYTITOMMBILT 2
Gear differential unit 2
Kegeldifferentialeinheit 2
o Différentiel & pignons 2
Uz iL (#3000)
2xX8mmARVEVTER Silicone damper oil (#3000)
Tapping screw Silikon O (#3000) .
MAS xa Schneidschraube Huile silicone (#3000) ™.

Vis taraudeuse

)\  MA18 x2

\ 151087 Y5
Ball bearing
Kugellager
Rggfement a billes

3IXBmmAAALE R
Screw
MA2 xa Schraube

Vis

5X5mm7 A O—R—Ib
Ball connector

MA9 x2 Kugelkopf

Connecteur & rotule

iy

K GVIHENASE TV TV EANET,
FAIUIE1.2~.4gEBRICANTIZE L,
e Fill until oil covers GV1 (approx. 1.2 to 1.4g).

*Fiillen, bis das Ol GV1 bedeckt (circa 1,2 -1,4 g).

JRemplir jusqu'a ce que I'huile recouvre G\V1
(approx. 1,2 41,4g).

=

@ I:| 5.5X2.0mm ZAN—4—
Spacer
I;\(HQA1 1 Distanzring

Entretoise

T IN—=T — L AN—H—
Upper arm spacer
Unte:

8/

cheibe am oberen Lenker

MAZ35 x2 Entretoise de tirant supérieur

MA36 x1
TwIN=T—LI I FA
Upper arm mount A

MA37 x1
FwIN—F—LI I~ FB
Upper arm mount B

b o

Suppol

MA46 x2
Fuii—I1Ub gy K
Upper bulkhead

Oberer Differentialtrager
Cloison supérieure

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supérieur A

Befes"tiﬂung des oberen Lenkers B
de tirant supérieur B

OE SETACYAVI - 20T )
Rear upper bulkheads

Hintere, oberere Differentialtrager
Cloisons supérieures arriére

MA37
Hel] ¥ (TR
% Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
*HMoter le sens.

MA36

] FITER.
*Mote direction.
Auf richtige
Plazierung achten.
*HMoter le sens.
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MA3 xa

3xemm7SAALE R
Screw
Schraube
Vis

{FSA F~Jb kD / Drive belts
Antriebsriemen / Courroies

IHTUEIFTEY, Ul ot LIEWTCiEY
L 22— FAIVEDFIEWTLIET L,
% Do not crimp or twist. Do not apply any
thinner or oil.

+“Micht knicken oder verdrehen. Nicht mit
Verdinner oder Ol in Beriihrung bringen.
+“Me pas plier ou vriller. Ne pas appliquer
de diluant ou lubrifiant.

3x6mmysAME 2
Screw
Schraube

MAB x1

MA12 5%0.5mmZN—4—
x1 Spacer
Distanzring
Entretoise
9507 S IRTU T

Flanged ball bearing
Flansch-Kugellager
Roulement a flasque

850 7YY ()
Ball bearing (blue)
Kugellager (blau)
Roulement a
billes (bleu)
E—vT7F
Center shaft
Hauptwelle
Axe principal
MA39 x2
v a—7—1)— (20T)
Drive pulley
Antriebsriemenrad
— Poulie d'entrainement
MA41 x1
Iy FU—A FR b wri—
Battery stopper
Accuhalter
(Cale de pack d'accus

K AIN—F Y DEHFTIE/NSDEHBYE
. MA14, MA15. MAleE#lBHESHET.
AN—FFPHRAL—XICEB LS ICT =M
EHELTIRE,

*Spur gear thickness may differ. Use
different combinations of MA14, MA1S
and MAI16 to ensure it rotates smoothly
and unimpeded.

*Die Dicke des Zahnrades kann
variieren. MNutzen Sie verschiedene
Zusammensetzungen von MAI14, MAI1S
und MA16 um einen leichten und ungehin-
derten Lauf sicherzustellen.
FL'épaisseur du pignon  intermédiaire
peut varier. Utiliser différentes combinai-
sons de MAl14, MAI5S et MAIG6 pour
s'assurer qu'il tourne librement.

5%7x0.3mms Ly
MA14 Shim
x1 Scheibe
Cale
5% 7x0.2mm s Ly
MA15 Shin
X1 Scheibe
Cale
5% 7X0.1mms Ls
MA16 Shim
x1 Scheibe
Cale

FY T 7OmY T

Attaching gear differential unit
Einbau des Kegeldifferentialeinheits
Fixation du différentiel & pignons

9/

*F P FI7EFKIOBRYMIFSMEICLSTREEEZERTEET. BVLBESEO—IVBHIKEGY BIWLBSIFNEEVET,
JAlter K1 attachment direction to change gear differential unit height. The higher position gives more roll; the lower less.
“Anderung der Einbaurichtung von K1 verandert die Hohe des Differentials. Je hdher der Einbau ist, desto mehr Rolineigung,
ie niedlr'i_ger desto weniger.

Y Modifier le sens de fixation de K1 pour changer la hauteur du différentiel. Une position haute procure plus de roulis ; basse moins.

&L
Low
Miedrig
Basse

*YL - () EERVHFET
JrAttach drive belt (short).
HEinbau Antriebsriemen (kurz).
+“Fixer la courroie (courte).

*FYFIHFETIRE
HloTLEEL,
% Shave indicated section if it
comes into direct contact with
differential unit.

igte Partie abschaben,
wenn sie am Kegelraddifferential
streift.
*Abraser la partie indiquée si
elle entre en contact direct
avec le différentiel.

UEWRI 3 DBE) (BUWERI 3 0B E)
*KIZEOAEICESLSICEYIFTIEE N, With lower differentials With higher differentials
JrAttach K1 in the positions shown. Mit Differentialen unten Mit Differentialen oben
%K1 in der gezeigten Position anbringen. Avec différentiels bas Avec différentiels hauts

“Installer K1 dans les positions montrées.

FARRGENR I3 THHIITET
JrStandard position: lower
Yllormalstellung: unten

*Position standard: bas

AN—FFOEHIT

MA14 / MA15 / MA16
Spur gear

| 5% 7X0.3mm 5% 7X0.2mm 5% 7X0.1mm

10

Stimradgetriebe
Pignon intermédiaire 116TA/IN—F+
gpur
timradgetriebe
MA32 - Pignon igtermédiaire

I2EEVET,
*Mgk.e 2.
et ety ARLBLTHEET,

Do not fully tighten MAS.
*MAG nicht voil anziehen.

“rMNe pas serrer a fond MAG.
MAG
=, 3 X 6m
I \
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D

3 Bz A E 2
gcrew
hraube
MAS5 x2 o™
5.5%3.0mmAN—H—
MA10 Spacer
X1 Distanzring
Entretoise

H[EE (TERE

K Note direction.

Y Auf richtige Plazierung achten.
Y Noter le sens.

®

RIN—F DR {FiF
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon intermédiaire

1)

MAS 3x8m
A

N

~JLk ()

Drive belt (shorf)
Antriebsriemen (kurz)
Courroie (courte)

*Loh LbiAFET,
“*Tighten screws fully.

* Schrauben komplett eindrehen.
Y Serrer les vis a fond.

e

== |
*YLE (B EEY I ET,

3IxBmmAAALER
(Yo Ao
MA2 xa Schraiits
Vis
5x5mm7s A E O—R—Il
Ball connector
MAS9 %2 Kugelkopf
Connecteur & rotule
MA11 5-5%2.0mA~—4—
@ X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

Upper arm spacer

T IN—=T —LANR—H—

YAttach drive belt (long).
\ Y Einbau Antriebsriemen (lang).
“Fixer la courroie (longue).
{ \ | r - |
MA10 MAS5 *“='—”| K3
5.5 X 3mm 3X 8mm : ,//
(ITTTTIAIIITIITIIT] ] AR R,
~Jk /[ | | | """""""""" = l H | ¥ HMote attachment position.
Drive belts % Die Befestigungs-Position
Antriebsriemen [ beacht
Courroie Y hoter la position de fixation.
ZaxrbFyii—=\bony F)
Front upper bulkheads {R» €L

12/

Cloisons supérieures avant

MA36

] FITER.

*Note direction. M%35
FAuf richtige \

Plazierung achten.
*Noter le sens.

Vordere, oberere Differentialtrager

Unte: eibe am oberen Lenker
Entretoise de tirant supérieur

MA36 x1
Ful—F—LT9FA

Upper arm mount A

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supérieur A

MA37 xi

TwN—F—LI 7B

Upper arm mount B 5.5 X2.0mm s
Befestigung des oberen Lenkers B B *
Support de tirant supérieur B

MA37

Ho[E] ¥ TR,
*Mote direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
J*Noter le sens.

Front direct pulley

®

ZavtFAL Y= —OMHIHIIT

. . Vordere Direkt-Antriebsscheibe
MA46 7/ 3=/ o~y F Poulie directe avant :‘\ MA18 MAS53 o
X2 Upper bu_lkhead_ B . TS
Qberer Differentialtrager Pulley flange
Cloison supérieure Flansch dés Riemenrades
Flasque de poulie
% MA31 KALAHET,
shin.
@ P o K Eincricken.
g Introduire.
MA1
3X10mm
3X10mm7SAmALE R
SCremue il
MAT x2 Vie !
1510
RTUT
f MA18 Ball bearing
y x Kugellager

(]

Roulement a billes

WTHAL o T—U—

37T direct pulley 4 N
- 37Z Direki-Antriebsscheibe (7
Edfedachad Poulie directe 37 dents MA31 Q-
Direct cup / @
Direktantriebs- MA1
Mitnehmerhilse

3X10mm

MAS31 x2 Coupelle directe

8
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—__MA3

f.-" 3X6m

@ IOV ALY T — DR
Attaching front direct pulley
iy Anbringung der vorderen
SRR Direkt-Antriebsscheibe
MA3 x4 Schraube Fixation de la poulie directe avant
Vis

* ALY FI—U—FKIOBRY IS EIC L THEE ZRIRTEE T, BLBEIE
O—JLBHKE G, EWBERNECERVET,
JrAlter K1 attachment direction to change front direct pulley height. The higher position

7

*YLk (B) EERUHTET
JAttach drive belt (long).

“ Einbau Antriebsriemen (lang).
*Fixer la courroie (longue).

ives more roll; the lower less.
K1 Einsteﬁlung nutzen, um die Hohe des
vorderen Direkianiriebes zu verandemn. Je
hoher der Enbau ist, desto mehr
Rollneigung, je niedriger desto weniq(er.
“Modifier le sens fixation de Ki pour
changer la hauteur de la poulie directe
avant. Une position haute procure plus de
roulis ; basse moins.

1521

REEBEERALEY
BAG B/BEUTELB/SACHET B
3X8mmSAME R
Screw
Schraube
MAS x2 -
5x5mmzs A e O —R—b
Ball connector
Kugelkopf
MAQ x3 Connecteur a rotule
MB4 5-5%1.0mmR~—+—
%3 Spacer
Distanzring
Entretoise

MB6 3X0.7mmR~N—4—

X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

Ol
©

MA-!? 3IXS5X0.1mm3rLs

X2 Shim
Scheibe
Cale

MB12 x1

8.0mm
AFTUTERY
Steering pivot
Lenkpfosten

Pivot de direction

MB13 x1

8.5mm
AFTUTERY b
Steering pivot
Lenkpfosten

Pivot de direction

AFTFUTT—L

¥2814 Steering arm
Schubstange
Commande de direction

MB15 RF7U¥FTUwy
*x1 Steering bridge
Lenkungs-Brucke

Miedrig
Basse

High KT —U—HTFSHTHBEFMOTEE L,
Hoch % Shave indicated section if it comes into direct contact with front direct pulley.
Haute *Angezeiqle Partie abschaben, wenn sie am vorderen Direktantrieb streift.
“Abraser la partie indiquée si elle entre en contact direct avec la poulie
directe avant.
{EVWRY Y a v 0igE) {(BULWRYav0RE)
With lower differentials With higher differentials
> EOREICES LS ICRYFIFT{ Ty, Mit Differentialen unten Mit Differentialen oben
“Attach K1 in the positions shown. Avec différen

%K1 in der gezeigten Position anbringen.
*Installer K1 dans les positions monirées.

*IREMEVNR I 3 THHIITET.
“Standard position: lower
*hormalstellung: unten

“Position standard: bas

tiels bas Avec différentiels hauts

AFTV T TAIN—DBHIT *ZAFTYD TRy M. MB12, MBI3O2DHSRU. 7T UL
Steering linkage R ARVADHEEELET, MBRROBEIFLAKYAHZIL Flzxy,
Lenkgestange ;l T MBI3DIBHIF 1y ZICEVET,
Biollettes de direction *Fine-tune steering response using steering pivots. MB12 gives more
moderate response, and MB13 sharper.
MA9 * Feinjustierung der Lenkreaktion durch Lenkpfosten. MB12 erzeugt ein
moderates Ansprechen der Lenkung, MB13 ein scharferes.
5 5mm *Flégler précisément la réactivité de la direction avec les pivots de
1 MB4 direction. MB12 procure une réactivité modérée, MB13 plus importante.
@ 5.5X1.0m S
MB15 * F MAS5
& MB4 ) £ 3x8m
it E TR, © % 5.5%1.0m =
*Note direction. ‘ :
FAuf richtige [lean

Plazierung achten.
*Noter le sens. T~

.
g
S

e

Fhelx
MB13 o

8.5mm

b
R

5 X 5mm

MB12

ou  8.0m

Pontet de direction

smn7 Uy AE— (L)

; 2 Adjuster (lon.
I Ei;"lstenstﬁck ang)
5 ape a rotule
MB7 xs (longue)

IxA2mmE —2 e I v T -
21281 0 Tumbuckle shaft

Spann-Achse
Biellette 4 pas inversés
IX1BmmE—2 iy ZIL v T+
XM131 1 Turnbuckle shaft
Spann-Achse

Biellette 4 pas inversés

RF7FVIOvE)
Steering adjuster rods
Einstellstangen der Lenkung
Biellettes de direction

6

(A *2BIEYET,

:Mgke 2.
2 Satz anferti .
*Faire 2?eux. . MB7
\ 5Smm
_
MB10
3 3X42mn
MB7
5mm

L9

MB11

L
3x18\- .ﬁ
A P

{B» M

/"
N *—RicGhd THELET.
MB7 *Adjust according to servo.
5mm GemaB Servo anpassen.

% Régler en fonction du servo.
( I [ o q@
-
6mm
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MA3 3xemiAhiER

x2 Screw
Schraube
Vis

8]

(D wer wxmtzoen
X2 Screw

Schraube
Vis

mm MB2 3X10miO—EX
x2

Screw
Schraube
Vis

5.8mn 4 2 \—H—jbF v b
Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fiir Dampf

Ecrou-connecteur a roturle
MB3 x2 d'amortisseur

@ MAT] 5-5X2.0mAN—4—

Spacer
x2 Distanzring
Entretoise
MB4 5-5X1.0mA~R—4H—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
MB5 5-5%0.5mAN—1—
%2 Spacer
Distanzring
Entretoise

T 1] BYATF—LTvaB
IEI Suspension arm bushing B
Aufhéngungsarm Hilse B

MBS x2 Insert de triangle B

MB9 3x43mv 7 b

x2 Shaft
Achse
Axe

FAaEL>F (1.5m)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschiissel (1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)
*RETHHET,
“Fully screw in.

* Ganz einschrauben.
“Visser & fond.

19

MAB 3x6mmSAMER
Screw

"2 Schraube
Vis

AT T UG T N— DI I3
Attaching steering linkage

Einbau des Lenkgestinges
Fixation des biellettes de direction

KAT TV TIAIN—IENIVE (R’ @
MEELTMIET,

% Position inside of drive belt (long).
“innerhalb des (langen) N
Antriebsriemens anordnen. \
% Positionner a l'interieur de la o T, 0
courroie (longue). k-

Ve
CAD
A EBROEECER
LTiEEL,
“rNote direction.
HAuf richtige
Platzierung achten.
“Noter le sens.

*HYfHticizRESSY £, OMmflE
RV LAAHE T,
Insert ball connectors into side with O

marks.

“Die Kugelkdpfe auf der Seite mit dem
Kennzeichen O einbauen.

“*Insérer les rotules par le coté portant
la marque O.

A
* EBROREIER
LTLIEEL,
“Note direction.
Auf richtige
Platzierung achten.
% Noter le sens.

AAEMELF (2.5m) :
Hex wrench (2.5 : 5
Imbusschlﬁésel E?;Lm] e MAT1
Clé Allen (2,5mm) : -t

7O b F—LOBHIIT
Front arms O
Vordere Lenker

(UL

Triangles avant

5.5X2.0mm

- MB3-

5.8mm

MB3
5.8mm

Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

Z0av FP—LOBY T
Attaching front arms

il S =

MB16 YAV HE

1 Suspension mount E
Aufhéngungs-Befestigung E
Support de suspension E

dEEICER.
*Note direction.

|) JAuf richtige
Plazierung achten.
JNoter le sens.

—~ *Note direction.
HAuf richtige
][] Piazierung achten.

N2

*EEITER,

— JNoter le sens.

%_______—%—:T—“MAG 3x6m

10
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@ )Y 7P—LOHIIT =
Rear arms @ )
Hintere Lenker MB5
4XBmmkO— : i
mm !;\:1231 HI‘J‘SCFMEX Triangles arriére 5.5% 0.5m @ __MB1 MBS
3-"“’“‘*’ = e:
s
[‘ﬁm@ 3x10mmFO—E2R
5(”282 Screw MB5
Schraube 5.5X0.5m
Vis G

» S 5.8m
ASEtEL>F (1.5m) AL F (2.5mm) ; 3 3% 43mn N,

Hex wrench (1.5mm) Hex wrench (2.5mm) HE MB5 i B 3X10mm Q
Imbusschliissel (1,5mm) Imbusschlassel (2,5mm) - ™ %

Gié Allen (1,5mm) Clé Allen (2,5mm) : N 5.5X0.5mm r'\

HERETEOHET. : Y MB4

Y Fully screw in. : ~ 2 o

Y% Ganz einschrauben. : S 5 @,..--- 5.5X1.0mm

*rVisser a fond. : ~~ MB3 5,

......................................................... ; 5.8mm

KEEQHW-MUﬂerﬂ][DET l?fef Attaching rear arms AEEICRE. *Note direction. r
MB3 x2 d.arr?]zmuefteumm e Einbau der hinteren Lenker Shote direction. /> :Au_f rlchllgem N2 [
Fixation des triangles arriére *Auf richtige *32'9"1"9 achien.
Plazierung achten. ) Noter le sens.
MB4  5-5%1.0mmA~—+— Jrhoter € sens.
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

MB5 5-5%0.5mmR~X—4—
x4 Spacer

Distanzril
Entretoisgg

5.8mm & 2 \—F—bFw F
[jﬂ Damper ball connector nut @ )Y 7—LOmY it ] F TR,

O HYRTF—LTviraB
Suspension arm bushing B
Aufhangungsarm Hilse B

MBS x2 Insert de tnangle B

MB9 3xX43mm ¥ 7 b

x2 Shaft
Achse
Axe

21

MA6 3x6m7<AmEX
X2 Screw

Schraube
Vis
o MB16 YAV HE
4 X1 mqension mB%lf]erghE E
u u
m o @ MAGB 3x6mm Sup:g?t ggss—uspens?o:gE
R S aowerc
UFTORIVORFHIT 1 A2@EVES.
o ol | :;"g“ff ferti O | e @
Hinterachsen 1 Az anleigen. :
- - % Faire 2 jeux. 43mAA T w7+
@ Essioux arrire 1 : ¥2C11 Swing shaft
S - Querwelle
MC3  3X25meE2Y BN Z2T T g reRuRy; MCi6 &  MC3 Axe
EED %o Grub screw ‘.. Anti-wear grease 3% 2.5mm
Madenschraube Vers‘fchlelﬂ minderndes Fett
Vis pointean Graisse anti-usure
b 1
oIl 2 b
Wheel axle
Rad-Achse
MC13 x2 Axe de roue
MC16  sozzstra—
X2 Cross joint
Kreuzzapfen _ Dkt 1E&ELy,
Joint en croix KEDLESITRIELBET, mﬁagﬁm:}fg oS v
:g‘;ﬁ‘ggiﬁﬁgﬁrﬂ Y Auf richtige Platzierung achten.
C—— MC20 2x9.s_-§h1;;{ k einschrauben. 4 Fehtuex oo,
X2 Bhoe Visser comme indiqué.
Axe
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@ U 7oRIVOEHIHIIT 2

Rear axles 2 MC6
= _ Hinterachsen 2 5 8mm
Mo =y Essioux ariore 2 =
MC1 x2  zyiinderkopfschraube Oy R
Vis a téte cylindrique o |
Kl MB5 — &
anfertigen.
] MC20 2X9.8m+7 KFaire 2o, s6X05m oy  MB4
X2 Shaft 5.5X1.0mm
Achse
Axe
MC9
5XBmm7S AL O—R—IL 1050
Ball connector N -
MC6 x2  Kugelkopf "MA16
Connecteur & rotule . phi iy .
@ H MB4 5-5%1.0m2AN—t— A/// 1050 N
X2 Spacer - / MC8
Distanzring . / 3
Entretoise / 5X6.4X1.5mm /"/_ \
MA16 A \ N
MB5 5-5%0.5mAN—H— 2.5mm KU )L LES, 5X7X0.1mm | 0 %
@ Spacer YMake 2.5mm hole as shown. MC28 % ?
X2 Distanzring %2,5mm Loch wie abgebildet El % |
Entretoi bohren. =3 k3T
"EOSE | perceruntrou de 2.5mm Ao natovertignion. - MC1 MC20
MCS8 5X6.4X1.5mm Z~—H— Eomme Indigue, “rlNicht ganz einschrauben. 16xm 23 9.8mm
Spacer e pas serrer trop.
X2 E -
Distanzring
Entretoise
A idr b 9100 DG (5
53 7%0.1mm3s La Attaching rear axles
MA16 Shi:/ Hinterachsen-Einbau

x4

O

Scheibe Fixation des essieux ariore l\ \ 2} _:
Cale J2MEIEVET .
i A< =

1050715 :gugg%z ) |
Ball beari anfertigen.
Kuge"aa;er:g Y Faire 2 jeux. 9 MB7 {} Q Q&
Roulement & billes Smm
h *EY (T ICigmE Sy £ 9. ColER— LR LAZE T
MC28 x2 ‘ / MC25 :Insen ball connectors into side with O marks. o
= . 3X32mm Die Kugelkdpfe auf der Seite mit dem Kennzeichen O einbauen.
a:m/p?;rfe* ;J\eébn:s:? *Insérergles rotules par le coté portant la marque Q.
Radnabe in Klammer-
Ausfihrung

Moyeu de roues a cliquet

Grub screw
Madenschraube
\is pointeau

w X2

3X25mmss v 7
Shaft

MC18 x2 Adlise

MC25 3x32m&—/ Sy &b+ 7+
x2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette &4 pas inversés

HeHR L i A EEL ‘Hﬁiii;?\'J THIZTCEE LY
“ File down these sections if fitis tight.

smm7 Uy A5 — (L)
Adjuster (lon

Einstellstiick (lang) *Diese Bereiche etwas zufeilen, wenn die
Chape S rolme MC2 Passung zu eng ist.
(longue) 3%3m *Limer ces parties si I'ajustage est trop juste.
MC18~
AL F (1.5mm)
3X25mm ;I\ex wrench (1.5mm)
Imbusschitssel (1,5mm) e
Clé Allen (1,5mm) R (o
v— wasy @ Em?];/a“';zzx’ VORBHIIT ABROBSICRBLTEL,
1L 1L JaAqH Note direction.
\E{E— MC10 Joint pipe Vorderachsen 1 . MC12  aur richtige Platzierung achten.
LI *2 Verbindungsrohr Essieux avant 1 44mm hoter le sens.
Tubes de liaison S 2EVEY £ \
“rMake 2.

%2 Satz anfertigen.

.|©||.mmmw| Faire 2 joux.

MC14 7oA +TH
WhIL &>

Axle shaft
X2 Achswelle [G] MC17 50zz5trs—
Tige d'axe x4 Cross joint
Kreuzzapfen

Joint en croix

— MA34 1.6X9mmi+ 7 -
x4 Shaft

=1y
= MC12 W s>
x2

44mn S T w7+ Achse
Drive shaft Axe
Achswelle

Arbre d’entrail it
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i W

3IXBmmASAALE R
Screw
Schraube
Vis

1.6 X4mmF vy FAZ 1) 1—
MC1 x2  Sapscrew

Zylinderkopfschraube
Cmmm

Vis a téte cylindrique
MC5 x2

5X0mmFs A EO—R—Ib
Ball connector
Kugelkopf

Connecteur a rotule

5X6.4X%1.5mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

(::::) 22538
Ol

MBG 3%0.7mm ZS—H—

%2 Spacer
Distanzring

Entretoise

MA16 5X7x0, 'III/L\
Shi

w2 Sche|be

Cale

105057125
Ball bearing
Kugellager
Roulement 4 billes

MC9

) xa

Whb s>
TIRII T
Axle ring
Achsring
Moyeu

2x%9.8 [
— MC20 e S

Achse
Axe

MC15

x4

MC23 4.5%3.5mm7 5> AT

x4 Flanged tube
Kragenrohr

Tube a flasque

MC28 x2
S TREA—ILINT
Clamp type wheel hub

Zav b7 oRIVOEHFIIT2
Front axles 2

Vorderachsen 2

Essieux avant 2

20

MC9

) MC15
\ *ERROM EITER.

Y llote direction.
JeAuf richtige Platzierung
achten.
*hoter le sens.

MA16

5X7X0.1m

._\v
MC15

K ER DA F TR,

hY “Mote direction.

achten.
JrMoter le sens.

(R}

{F1,F2)

Mczs—@r;

4.5 X 3.5mm

2.5mm < U LEELET,
“Make 2.5mm hole as
shown.
“2,5mm Loch wie
ebildet bohren.
“Percer un trou de
2,5mm comme indiqué.
4.5 X3.5mm

“Auf richtige Platzierung

B

KT EGFVNESCLETS .

% Do not overtighten.

*Micht ganz einschrauben.

“*Ne pas serrer trop.

MC5

5X 9mm

MB6

3X0.7mm

Y5

A16
MC9 5X7 X0.1mm
1050

/

A

MC20

2X9.8mmn

MC1

1.6 X 4mm

& mc23
: 4.5X3.5m

McC23

4.5 X 3.5m

Radnabe in Kl
Ausfiihrung
Moyeu de roues 3 cliquet

27)

MAZ2 x2

3X8mmASAALE R
Screw
Schraube
vi

Spacer
Distanzring
Entretoise

MA{q{ 5-5%2.0mAN—4f—
@ X2

5XBmmFAAEO—HR—Ib
Ball connector
MC6 x2  fadekont

Connecteur a rotule

3mmOwoFw b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

» MC7
X2

Fo =L
Knuckle arm
Anlenkhebel
Bras d'articulation

MC24
X2

)

MC25 3x32mma—s/iw 2Ly b

x2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette 4 pas inversés

5mm7 A5 — (L)
Adjuster (long)
Einstelistiick {lang)
Chape a rotule

F v IV T —LOBY {3
Attaching knuckle arms
Anbau der Anlenkhebel
Fixation des bras
d'articulation

MC7 3mn

MA11 —E‘%:B

* by ZILTF—LIEMC2a%E

By {354, €2, C3FERY  5.5X2.0m
HrBRIRTEE S,
MC24DI/EIEL AR A H

sqv oty 2, ot MC6B
BRTIVFICRYET, 5X8m

*Choose whether to use
MC24  (sharper steering
response) or G2 and C3
(milder response) as knuckle
arms.

*Wahlen Sie, ob MC24
verwendet wird (agressiveres
Lenkverhalten) oder G2 und
3 (milderes Ansprechen).
*Choisir d'utiliser MG24
(direction plus vive) ou G2 et
C3 (réponse progressive).

MA2

SXBII

_—~MC24

_¢ & mar
. é@ 1 | 5.5X 2.0m

MC7 3m

MC6

5 X 8mmn

ZavbFviINn—FT—L *2ASEY E T

Front upper arms JrMake 2.

Vorderere, oberere Lenker ~ %2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

Tirants supérieurs avant

(longue)

MB? x4

MB7 sm

13
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3X3mm-T BRI
m MC2 Grub screw
x2 Madenschraube
Vis pointeau

—— e
Shaft
MC19 x2

Achse
Axe

S0

[@ MC3 3X2.5mm-f ER
X2 Grub screw
Madenschraube

Vis pointeau

5X10mm7S /& EEO0—HR— b
Ball connector
Kugelkopf

MC4 x2 Connecteur a rotule

630RTF YUY
Ball bearing

Kugellager
Roulement 3 billes

MA23
X2

Smn 773 w25 — (L)
Adjuster (lo
Einstelistick )
Chape a rc)tulelang
(longue)

MB7 x2

ARAETF

Stabilizer end

Endstiick des Stabilisators
Extrémité de barre
stabilisatrice

@
MC21 xz

ARESIF—OvF
Abwii—

Rod stopper
Gestange Steliring
Bague de renvoi

MC22
X2

D

MB MC3 3X2.5mm-f ER
X2 Grub screw
Madenschraube

Vis pointeau

T 7 *FRLIAHET,

| /' %Snap on.
*Einschnappen.
*Insérer.

A = i Vo) DR G (5 8
Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau

*EUHFiciEmELSBYET, O ER—IVITHLAZET,
*Insert ball connectors into side with O marks.

“Die Kugelkbpfe auf der Seite mit dem Kennzeichen O einbauen.
*Insérer les rotules par le coté portant la marque O.

29

"'ﬂ"“'“;; /
HERY FHF BB S IR T AU THI DT &L, e =
“rFile down these sections if fit is tight.

%Diese Bereiche etwas zufeilen, wenn die Passung zu eng ist.

“rLimer ces parties si I'ajustage est trop juste.

MC2 MC19
32X 3mm 3 X 22mm

(ZarvrRaEs1¥—)

Mc3—8

SO

Front stabilizer 3% 2.5m

Vorderer Stabilisator .}

Barre stabilisatrice avant s

@\ —MC21
MA23
B2
MC3 K W2EFVET
3% 2.5m 8
@; mC22 :gl Satz anfert
alz antel enn.
MC27 7~ K Faire 2 jeux. =
MA23 ZOYFRAES Y — (R/ER) i
* 630 Front stabilizer rod (black/silver) MC4
7 Vordere Stabilisatorstange (schwarz/silber)
@ / Barre stabilisatrice avant (noir/argent) 5 10mm
v 7!
lln’ F
/! .
MC21 MB7 —
5mm

/
MC22

702 FRZESC -0y i
Attaching front stabilizer

Anbau des vorderen Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice avant

— I )
l!L *ERY T ICm EHBYET. OMER—ILICBLASET,
“*insert ball connectors into side with O marks.
% - %Die Kugelkbpfe auf der Seite mit dem Kennzeichen O einbauen.

*Insérer les rotules par le coté portant la marque Q.

T

LW {HF BB S I DT IEE L, T
JrShave down if fit is tight. @ %)

/ “Etwas abschaben, wenn die
II @ ‘I;aswngzuengist. < e
Ebavurer si I'ajustage est trop juste. ; i
sl ey Pl . (1) *MA23, MCREBD SR M ET.
=B L/ JePush in MA23 and MC22 from the inside.

HMA23 und MG22 von innen eindriicken.
% Insérer MA23 et MC22 par l'intérieur.

MC3

3 X2.5mm

0

(9) AMCITHELET,
i —— L = “&/ JeSecure using MC3.
e FMit MC3 sichern.

\ — Fixer avec MC3.

42382 TRF420X Chassis Kit (11057553)
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MC3 3X2.5m1ER
m] X2

Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

5X10mm75 /& EE0—HR—jb
Ball connector

Kugelkopf
MC4 x2 Connecteur & rotule

630F Y
MA23 Ball bearing
Kugell
Roulement A billes

smm7F Uy A5 — (L)
Adjuster {long)
Einstellstiick (lang)
p Chape arotule

MB7 x2 (longue)
)

@ Endstiick des

< Stabilisators

MC21 xp Extrémité de barre

RARETVF
Stabilizer end

(WY ZR2EZIF—) @
@ Rear stabilizer :L\J:I(Egm
Hinterer Stabilisator
Barre stabilisatrice arriére

MC3
3X2.5
" @; MC22
é MC26 RABEYES,
UFZZESIH— (R/#E) Make 2.
MAZ3 Rear stabilizer rod (black/yellow) :2 Satz anfertigen.
y Hintere Stabilisatorstange (schwarz/gelb) Faire 2 jeux.
=) / Barre stabilisatrice arriére (noir/jau neg) MC4
) /
‘m @ 510mm
.-"f x
J’l.’ .,J *
MC21 ; 25
MC22 MB7
5mm

Q)

stabilisatrice

Z‘S?I:““%'I'*f—l‘:l'yl*’
Abwit—
|>\<ﬂ2022 Rod stopper

Gestange Stellring
Bague de renvoi

33

MC3 3xX25m1ERY
m X2

Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

(=

Ur 221 F—om{tid
Attaching rear stabilizer
Anbau des hinteren Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice arriére

¥

KU FIFICEAESBYE D,
Ol ZR—IVISH LIAZE 7L
“*Insert ball connectors into side

with O marks.
o %Die Kugelkdpfe auf der Seite
mit dem” Kennzeichen Q ein-

bauen.
insérer les rotules par le ciité

portant la marque Q.
.!! = [FI

@® [ D:
FELY) ST OEE OB SN o TCIEE L -
Y Shave down if fitis tight.
*Etwas abschaben, wenn die @ E
Passung zu eng ~
*Eba\rurer si I'ajustage est trop juste. o
e
| ‘
‘ ‘ ﬁs*n&{imuﬁ-
BAG D/BEUTELD/SACHETD —
@ @ U & I—AT— DR {3t s.smg:ﬁ: ngf—“-;uf‘;;cl; ; 5.5X1.0mmZ~<—+H—
Attaching rear damper stay per:bail.connecturnu @ H Spacer
. = . Kugelkopf-Mutter fir Dampfer Distanzrin
Hintere Dampferstrebe-Einbau MB3 Ec?ou connecteur a rotule MB4 Entretoiseg

Fixation du support d'amortisseurs arriére

[:m Ixemm;SAALE R
Screw
Schraube
Vis

MA3 xs

MA3

(= 5.5X1.0m
MB4 -\ MD9
Bsl-Om @ Y —R T —
Rear damper stay
Hintere Dampferstrebe
| Support d'amortisseurs arriére
MB3
O 5.8mm
*EOUEONEERALES
O % Use the hole shown.
*Die gezeigte Bohrung nutzen.
% *Utiliser le trou montré.

MA3 @

x2

d'amortisseur X2

15
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3XBmnFSAALE R
Screw
MAZ2 x2 Schraube
Vis
MA2
3X 8mm

K

MB4 — (&)

5.5X1.0mm /@\)‘
MB5

5.5X0.5m Front damper stay
Vordere Dampferstrebe 7%
MB3 Support d'amortisseurs avant
5.8mm -
*EDMEOIE % B
EHLET.

Y Use the hole shown.
*Die gezeigte Bohrung

nutzen.

% Utiliser le trou montré.

IxemmFSAILER
|.|.|.|ﬂl]'||'| |>\(ﬂ4A3 Screw

Schraube
Vis

MB4 5-5%1.0mAN—4—

Ol %

Spacer
Distanzring
Entretoise

Spacer

O s =iz

(]

Distanzring
Entretoise

5.8mm 4 > \—R—IbFw b
Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fiir Dampfer

Ecrou-connecteur a rotule
MB3 x2 d'amortisseur

x4

@ ﬂns

EZ b
Piston
Kolben

Ow FAAF
Rod guide
Stangenfiihrung
Guide d'axe

2mmEY 247
E-Ring
Circlip

MD4 3mOu>% (&%)

x4

MD5
x4

TR

MD6 xa

Silicone O-ring (blue)
Silikon-0-Ring (blau)
Joint silicone (bleu)

13m0y > &
O-ring
0O-Ring
Joint torique

MD8

X4

Hn—) o H—
Damper cylinder
Dampfer-Zylinder
Corps d'amortisseur

EZXrOvE
Piston rod

Kolbenstange
Axe de piston

I —Ib

Oil seal
Olabdichtung
Joint d’étanchéité

‘ 35

Ay rEIN—AT—

Attaching front damper stay
Vordere Dampferstrebe-Einbau

MB4

5.5 X1.0mm

/ MB5

é /5.5)( 0.5mm
R)_/

@

MB3 —@

5.8mm

Zav kI UN—AT—OmMY i

Fixation du support d’amortisseurs avant

A IN\—OEHIIT 1
Dampers 1
StoBdampfer 1
Amortisseurs 1

{MD8)

HELET,

% Disassemble.

% Auseinander nehmen.

% Démonter. g

ATUGTTI v AR~
Spring adjuster
Federhalter

Embase de ressort

*MEAEUET,
FrMake 4.

%4 Satz anfertigen.
*Faire 4 jeux.

T s—
FrvS
—Cylinder cap
Zylinder-Kappe
Capuchon
d'amortisseur

K LAZET,
% Snap on.
*Einschnappen.
*Insérer.

* 7 MeFXEDIHENESIC

EBLTEEL,

Y Be careful not to damage piston rod.

Y Vorsicht! Nicht die Kolbenstange

beschadigen.

e pas endommager

I'axe de piston. N
" N\

HAoN—FAIVDANT  *aEEVET.

Damper oil *Maked.
Dampfer-Ol %4 Satz anfertigen.
Huile pour amortisseurs *Faire 4 jeux.

1 HRAFYETFICES. FLEANE
T EA P ER (W ETFEETHIL
ROFAEREE T,

1.Pull down piston and pour oil into cyl-
inder. Remove air bubbles by slowly
moving piston up and down.

1.Kolben nach unten ziehen und Ol ein-
fiallen. Luftblasen durch Auf-und Abbe-
wegen des Kolbens herausdriicken.

1.Pousser le piston vers le bas et rem-
plir le corps d’huile. Chasser les bulles
d'air en déplagant le piston de bas en
haut.

Li—#1Ib
(#400- #1)
Damper oil
Dampfer-0l
Huile pour
amortisseurs

Y Move slowly.
“Langsam

2 ERARECEWIEEAL, A1
=ibEFSHAF. BLhdILE
FA W aAN—IN—THLERYE T

2.Pull down piston, attach oil seal and
absorb oil overflow with tissue paper.
2.Kolben nach unten ziehen. Olabdich-

tung einstecken, Gberlaufendes Ol mit
Papiertaschentuch abwischen.

2.Pousser le piston vers le bas, placer le

3.-‘/'J"/‘$!‘"'—$ v 7 ELSAAT
RTTY.

3.Tighten cylinder cap.
3.2ylinder-Kappe aufschrauben.
3.Serrer le capuchon d’amortisseur.
SYH—
Frvd
Cylinder cap

joint d'étanchéité et essuyer l'excédent Zylinder-Kappe
d’huile avec du papier essuie-tout. C,apuch_on
AT FULEE LE T L
% Make Tmm hole as
MD6 shown. —V2-3
“r1imm Loch wie

&

KoY EFEEES,

jen.

“Déplacer lentement.

abgebildet bohren.
“rPercer un trou de
1mm comme indique.
f

i

FTAwasR—I—
— /“:: Tissue paper
Papiertaschentuch
Papier essuie-tout

16

42382 TRF420X Chassis Kit (11057553)




@ @ A IN—DIEFHIIT 2 rﬁﬁﬁs') 7.

Dampers 2 Make 4. ;
StoBEeémpfer2 :‘; e sl tiger:
Amortisseurs 2 aire 4 jeux.

MD7 xa

IR T )5 (Bl

Goil spring (black/green)

Spiralfedgr (schwarz/griin)

Ressort hélicoidal (noirfvert)

*IRFEF 21— (@) EIILATI T
BIAICTHIACEE L,

% Use heat shrink tubing (green) to mark
springs.

% Benutzen sie Schrumpfschlauch (griin)
um die Federn zu markieren.

% Utiliser du tube thermorétractable (vert)

KRTU G T IR a—RELTAT) D

pour marquer les ressorts. *OAILAT Y T RS TV2-5% V2-5 Bx. BEsmEL
YT ET “*Rotate spring adjuster to adjust tension
% Compress spring to attach V2-5. ; and ground clearance.
*Feder zusammendriicken, “*Drehen Sie am Federhalter um Spannung
um V2-5 einzufigen. und Bodenfreiheit einzustellen.
* Comprimer le ressort pour attacher V2-5. “*Faire tourner I'embase de ressort pour

@ régler la tension et la garde au sol.

@ S IN—OmI{HF
~ g HimEE Attaching dampers
g:‘m/;::r dmﬂ:ﬂ*n ? Einbau der StoBdampfer

Fixation des amortisseurs

StoBdampferrichtung
Sens de I'amortisseur
Zazk)
FFEMITTERL SR ICHR LA S Front
E3n Vomne
Attach from the side in which the Avant

hole is made.
“\on der Seite mit der Bohrung her
einsetzen.

Fixer par le coté dans lequel un trou
est percé.

* OEPfIL 5 R—ILITE LAAZRE T,
JrAttach from the side with the O mark.

JrAnbauen auf der Seite mit dem O K RECDMEE ITER.

Zeichen. *Hote direction.

Y Fixer par le coté avec la marque O. *Auf richtige
Plazierung achten.
Y Noter le sens.

(UR
Rear
OPTIONS s %
Arriére —
= ;
o # 200
vtk '
SOFTSET | ORANGE # 300
{53443) =
velow ¥ 400
=4
GREEN # 500
EFaTLtvk
MEDIUM SET | &7\ e # 600
Fe |
porpe  # 700
[P
Eiite # 800
h—Ftvk =,
oUT—
HARDSET | &iEan # 900
$ ) SR TI—
LIGHT BLUE #1000

*Fy HMHBOE o i—F T ILiE#400TT,
%Kit standard damper oil: #400

% Bausatz-Standard Dampferdl: #400
FrHuile d'amortisseurs standard du kit:
#400

*EODE EITER,
“llote direction.

Auf richtige
Plazierung achten.
*loter Ié sens.

@F VY DFE—LAR—VITIFREEFRS
WMWTT, FUTEIES L,

0
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40449

NEAEEEALEY
BAG E/BEUTELE/ SACHETE

E
40

MA2 x1

5X6.55mEQ—R—IbFw k
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
arotule

5.5X2.0mmZ~N—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

ME16 x1

Y= —2FULT (K)
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groB)
Ressort de sauve-servo

(grand)

ME17 x2

e i R AT S D R
Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (klein)
Ressort de sauve-servo
(petit)

3XBmm7 AL R
Screw
Schraube
Vis

ME9
X1

@ I)\gAﬂ

Checking R/C equipment
Install batteries.
Extend receiver antenna.
(@ Gonnect charged battery.
(4) Switch on transmitter.
(5) Switch on receiver.
(&) Trims in neutral.
(7) Ensure reverse switches are in shown
position.
(8) Steering wheel in neutral.
(9) Servo in neutral position.
() After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnect connectors.

Uberpriifen der RC-Anlage
Siehe Bild rechts.)
Batterien einlegen.
(2 Empfangerantenne ausrollen.
Voll aufgeladenen Akku verbinden.
(4) Sender einschalten.
(8) Empfanger einschalten.
(6) Timmhebel neutral stellen.
(@ Sicherstellen, dass die Umschalter fiir die
Drehrichtung in der eze‘F;ten Stellung sind.
Lenkrad netnralgs"tel len.
Servo in Neutralstellung.
(18 Nachdem de Servo-Saver angebracht
ist, die RC-Einheit ausschalten und die
Stecker abziehen.
Vérification de I'équipement R/C
% Mettre en place les piles.
Déployer Fantenne du récepteur.
(3 Charger complétement la batterie.
(@) Allumer I'émetteur.
(8 Allumer le récepteur.
Placer les trims au neutre.
(7) S'assurer que les inverseurs sont
dansla ition montrée.
Le volant de direction au neutre.
(® Servo au neutre.
() Aprés installation du sauve-servo,
éteindre 'ensemble R/C et débrancher
les connecteurs.

40

SyAarvrO—IbAADF Vs
Checking R/C equipment
Uberpriifen der RC-Anlage
Vérification de I'équipement R/C

% HTEAO T OF Y MIRORERERE L RATHSBELTEE LY
}i t L& & Refer to the manual included with R/C equipment.

[ [o) [+ Y Die bei der RC-Anlage enthaltene Anleitung beachten.

% Se référer au manual inclus avec I'équipment R/C.

HBEDEICFzy I L. BFY— KO a1—FSILERELTHITTTIIEEL,

Y Make sure the servo is in neutral prior to assembly.
Y Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.

% S’assurer que le servo est au neutre avan assemblage.

G
bl

(7)) VIR—ZA R F%&
\ECDT.&I(E'E‘? FLET

=R N<=

BT. SE=vO  TH.

/- LES

(6) PULESDMIEIC

.

@

(Jramm

MES 2.6x10mn

K REVPUY—FOBEIEQNEMEBEEALET,

M — R EERT HIMERTORECRITZE L,
i_'Use Q1 and ME8 when using Tamiya servos. See

di
¥

ram below when using other brands of servo.

1 und MES benutzen bei Tamiya Servos. Bei der
Verwendung anderer Servos unten stehendes

Diagramm beachten.

“Utiliser Q1 et ME8 avec des servos Tamiya. Se

reporter au tableau ci-dessous pour d'autres

marques de servos.

(2 Pr7HEOELES,
T T TFOBVRERE

(8 AF 7V Thr—ILE
BH L. F—ROBEE
REBL T FEELN

MAT1

5.5%2.0mm

ME16

K —RHFEZ1—FSILODIRET

EDLSICBRYFHIETD.

Y Attach as shown with servo in

neutral.

*Wie angegeben Servo in

Neutralstellung bringen.

Y Monter comme indiqué avec

le servo au neutre.

(10 By i e, =S ERD

Y 2y F R, ETHE
Ky FU—BETFLTE
=4,

= <=

= ==

(3 EREDEGA Y FU—%
Y onFEET,

HWAFTY Y —R
i#%Steering servo
#Lenkservo
#Servo de direction

\:;'g';. AFF UV RA— Il

CMMBOEE, EE0T

VABFAHY —RD=1
—FSIETT,

IfiitM T —RERET A\ -3
F—VRAEREF v FEBRD10mmb X
ERICEBLET. CORELLRT. 488
BHomhstr—RIicEbEiEAERAT
CEEL. Fle. ThUADEZRDB SIS
FORA—pH—lcEBLEbE LT,

*When using other brands of servo,
replace servo horn screw with 10mm
screw included in this kit, using this
diagram to select the correct screw. If
there is no suitable screw, please contact
the servo manufacturer.

*Bei der Verwendung anderer Servos
sollte die Schraube am Servohorn durch
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt

eachten Sie das Diagramm fiir
die Auswahl der richtigen Schraube. Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefiihrt,
fragen Sie den Servohersteller.

*Pour dautres marques de servos,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tableau pour choisir la vis correcte. S'iln'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo.

(I—HF—BERDRUF) / Selecting Servo Horn Screw

Schraube des Servohorns / Choix du palonnier de servo

*H—RHhSEREALES

‘I Y READRIEELLRT.

Y ERAOEEERELET
% Examine screw and determine type.
% Schraube Oberpriifen und die

Richtige auswahlen.

Y%Remove original servo
horn screw.

% Originalschraube des

Y Examiner la vis et déterminer le type.

vis choisie.

o D

Servohoms entfernen. ... SRR R e
K Enlever la vis originale du L
palonnier. p i :
vEVYIER : ,
Tappingscrew 777 -
Schneidschraube
Vis taraudeuse
- D
- I || HIAAIANIY IRERREEETS
FLER
Standard screw = teeees »
Standardschraube mm
Vis standard

) A TOFRTETEADAE EHEIL. BIRLIEEREFENET,
% Check screw thickness with di
% Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm
vergleichen. Die ausgewahite Schraube nutzen.

Jr\erifier 'épaisseur de la vis sur le tableau ci-dessous. Utiliser la

below. Use selected screw.

e

Thin  «eeees B MES
Dinn 2.6X10mm
Fin

b A

Thick sesees [ . U]m ME7
Dick 3X10mm
Epaisse

e A ME6
Thin » §| i 5 6% 10mm
Dinn

Fin

&L

Thick  +evses MA1
ek - (M4,
Epaisse

BUET

KEATHY—F OB HHERICEhET

@t

* Match part with servo.
* % Den zum Servo passenden Sockel aussuchen.
% Utiliser une piéce adaptée au servo.

dgx\“ {Q3d
" O s
hana %VVS
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Q@

MA2 x1

|||_mnmm

ME2 xs

3XBmm7SAIE R
Screw
Schraube
Vis

IxBmm AERTEER
Step screw
PaBschraube
Vis décolletée

3> 2mmzs A E R
Screw
Schraube
Vis

3x6mm7SAMEXR
Screw
Schraube
Vis

ME4 x1

MAG6
X4

3mmT w2 —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

ME11
x1

3omM 7 s —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

5.5%3.0mmZ~N—t—
@ MA10 S,
*1 Distanzring
Entretoise

MA11 5.5X2.0mmZ~N—H—
Ol%

Spacer
Distanzring
Of ¥
@

N ME12
x1

Entretoise

5.5X0.5mmZAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

MA3  3x6mA@iLE R
X2 Screw

Schraube
Vis

X1

Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

ME15 x1
30TE—F ¥
30T Pinion gear
30Z Motorritzel
Pignon moteur
30 dents

EE!

WelEE A D EIR T2 — D
FiEAAICHBOHRHAE

ERLBHmPFLIEEL,

*Also refer to R/C equipment in-

struction manuals when installing.

% Beim Einbau auch die Anleitungen

der RC Ausriistung beachten.

% Se reporter également aux manuels

d'instructions de I'équipement RC

pour l'installation.

{(E—4—a—FD2EEH)
Motor cables

Motorkabel

Cables du moteur

ESCin E—F—0
ESC Motor
Fahrtregler Moteur
Variateur |
Aga—r Aga—r
Blue Blue
Blau Blau
Bleu Bleu
B:#a—r —— Bia—r
Yellow Yellow
Gelb Gelb
Jaune Jaune
CiLyy ——— CitLovy
J—=F aA—F
Orange Orange

K ARTZ—HRE LoD DIENTLIEE L,
% Connect cables firmly.

% Die Kabel fest zusammenstecken.

% Connecter fermement les cébles.

AFTU T —ROBY 3T

Attaching steering servo

Lenkservo-Einbau

Fixation du servo de direction

ME12

3mm

MA11

HRFTYDIP—R

#i5teering servo
#Lenkservo
#Servo de direction

ME29

) (i brg
Servo mount
Servohalter
Support de servo

FELUHI B FYMESIZ TR
EEALET,

“*Attach as shown if fit is tight.
% Wie gezeigt anbringen, wenn
die Passung streng ist.

“ Fixer comme montré si
l'ajustage est serré.

B
D7 wa
\ 3x8mm
ME11
3mm

*FVTHEEDDISICTEFTEMPLTE—F—E@EARLT ~

E—2—OmYHT

Attaching motor
Motor-Einbau
Fixation du moteur

EBATvH—(C—
Caution sticker
Vorsicht Sticker
Sticker de precaution

CTEELy

YAllow clearance for gears to run smoothly.

Y% Den Zahnradern geniigend Spiel fiir ziigigen Lauf geben.
*Ajuster 'espace pour permettre la libre rotation des pignons.

BISVLAE—F—(BI5)

#Brushless motor (separately available)
_#Brushless-Motor (getrennt erhaltlich)
/,/ # Moteur brushless (disponible séparément)
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He i — OB B E DVIBS T v — T v FORTEBRSEN ST HELT ST,

¥ Shave the edges of upper deck and adjust if attachment to chassis is too tight.

% Schaben Sie die Kanten des oberen Decks etwas ab und passen sie an, falls die
Befestigung zum Chassis hin zu knapp ist.

JAjuster en pongant les bords de la platine supérieure sila fixation au chassis est trop juste.

@ TyIS—Fy F OB HF
Attaching upper deck
Einbau des oberen Decks

X FREO2IOHSBIRLT 7 viIi—FTvFdD Installation de la platine supérieure

BrXERELET,

Y Choose from two upper deck flex settings.

Y Wahlen Sie zwischen zwei Einstellungen MC7 3m : ¢ -
der Fixibilitat des Oberdecks. : :MAB’E'FH”C NIV EREAES
Y Choisir entre deux réglages de flexibilité e\e : Maove MA23 down to hold belt.

+ MA23 runterdriicken um den Zahnriemen zu halten.
% Abaisser MA23 pour tenir la courroie.

MA23
— 630

de la platine supérieure. @
‘ >

(=) MAS3 3x6m

MA1

7
<> ME26 | &@ %mm-

KESHCTIHBE  AELTHES

* Greater flex Less flex

* Mehr Flexibilitat “Weniger Flexibilitat
K Flexibilité importante ¥ Flexibilité moindre

MA17

o MA3 3%5X0.1mm -
3x10n§§$lfx W i N Cé) 5\21(%‘3.

Sempie 630 | ME23
ME13

X sxo.am_\&'g

MA1 x1

Ixemmzs BmALER
Screw
Schraube
Vis

IXSmmFSAILER
‘W %E‘l Screw
Schraube

Vis

MAS3 x10

3Oy o+ vk
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

3X5%0.3mm3sLs
Shim
Scheibe
Cale

MA17 3X5X0.mm3rLs

%3 Shim
Scheibe
Cale

Ball bearing ) J— | , &
%2 Kugellager Chy | ——
Roulement a billes = ! —

H b DM EELTEYFITET,
Upper deck “Position inside of drive belts.
Oberes Deck *Innerhalb der Antriebsriemen

Platine supérieure anordnen. o
“ Positionner a l'intérieur des
courroies.

FyiIl—Fv¥

63075 INFUT

Flanged ball bearing @ RCAHDIEHS
A Wd

Flansch-Kugellager Attaching R/C equipment HESC
Roulement a flasque #FElectronic speed controller
#Elektronischer Fahrregler
#Variateur de vitesse

électronique \

Einbau der RC-Anlage
Installation de I'équipement R/C

Upper deck holder
Halter fur oberes Deck HDEE
Maintien de platine supérieure i&l?eceiver

#Empfanger
NILFAZER I
@I Belt stabilizer mount
Halterung des Riemen-Stabilisators

# Récepteur \
ME26 x1 Suportde stabilisateur de courroie

s
*RCADDER A EITHE
EICIFARTY. BEH~

IVHCERES LS EL
ESICEBLTMYMBFTIEEL,
*install R/C equipment in desired
positions. Position so as not to
obstruct drive belts.

*Die RC-Anlage an gewiinschter
Stelle einbauen. RC-Anlage so
anbringen, dass die Antriebsriemen
nicht streifen.

*Installer I'équipement R/C dans la
position choisie en veillant Ane pasle
mettre en contact avec les courroies.

fEF CIATEE 5 1 e
ME23 x1

*ET—7 CIRYMES.
% Double-sided tape

% Doppelklebeband

% Bande adhésive double face

e

KT —7 CRYMFET
“Double-sided tape

: . % Doppelklebeband
#Receiver switch “Bande adhésive double face
#Empfanger-Schalter

#Interrupteur du circuit de réception

HDEMRAF

*EMRI—FIZFr O FTliBhEd:
Y% Secure cables using nylon band.

+“rKabel mit Nylonband zusammenbinden. A e I
FrMaintenir Iey; cibles en place avec un 7T TORIHED Frrinasd —— — ME25
collier en nylon. Attaching antenna pipe Antenna pipe | ”
Antennenrohr-Anbau An‘penn?nmhr l TuTFFyresS
Fixation du tube d’antenne Gaine d'antenne m}gﬂggﬁa oe
KT UF RO CHEOLS BRI Gapuchon drantenne.
| TmUMIIES. (7Yr HREER) e T
% Cut antenna pipe to appropriate length, e TTFA
ensuring antenna is contained fully within. Antenna pipe
JAntennenrohr der Lange der verwendeten \J g Antennenrohr
KSR E = v \— T ETHIYERY =4, | Antenne anpassen, dabei sicherstellen, dass N T Gaine d'antenne
* Cut off excess portion using side cutters. | die Antenne in voller Lange geschiitzt wird. * T TTREELET ForFig
% Uberstand mit Seitenschneider *Goupg[ le tube d’antenne a la longueur Y Pass antenna. Antenna cable
abschneiden. appropriée en s'assurant que I'antenne est JeAntennekabel durchfiihren. Aniennaiabel

Enlever la partie excédentaire avec des
pinces coupantes.

complétement a I'intérieur du tube.

% Passer 'antenne.

Fil d’antenne
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3XBmm7SAALE R

D

L B AR IN— O 3T
Attaching urethane bumper
Einbau der Urethan-StoBfangers
Fixation du pare-chocs en mousse

MAZ2 x2

351 0mm 7S A E 2
Screw
Schraube
Vis

MES5 x3

ININ—=iRA b

Bumper post
StoBfangerpfosten

Colo de pare-chocs

AV DAV A o —
Urethane bumper
Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse

* BT IEBDBER. RFrRERIcEDET
o TERLTLIEE LY,

% Cut according to the body used, if necessary.
% Gegebenenfalls muB der anger entspre-
chend der gewéhiten Karosserie nachgearbeitet

INI—iRA +

Bumper post
StoBfangerpfosten
Colonnette de pare-chocs

ME31
IRn—9HR—F
Bumper support
StoBfangerhalter
Support de pare-chocs

] FITER.
3X 8mm
* NMote direction.
Y Auf richtige Plazierung achten.
*Moter le sens.
5

werden.

% Couper en fonction du type de carrosserie, si

nécessaire.

@ TaY MEFAT Y FORY
Attaching front body mounts * ZAY, FA—ILdF v FITEaEhEtA.
31 OnmoA I X, Anbringung der vorderen Karosseriehalterung EfTEFIcEbE TTRELEEL.
Screw Fixation des supports de carrosserie avant K This kit does not include tires or wheels. .
Schraube % In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und Rader.
Vis % Ce kit n'inclut pas de pneus et de jantes.
4mm7 5oL F oy

Flange nut gm;’b ME10
Kragenmutter ﬁiﬂa; am
Ecrou a flasque ¥Roue .

#HRA—Ib
#Wheel
#Rad
#Roue

!

?

ME10 o
4mm

KERY (I BB E M ST TE R L 7=

% Shave down these sections if fit is tight. ‘
% Diese Bereiche etwas abschaben, wenn die

Passung zu eng ist.

Y Ebavurer ces parties si I'ajustage est trop juste.

!
H[AE (TER.
JrMote direction.
Y Auf richtige Plazierung achten.
Jrhoter le Sens.
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3IXBmmASAEFLER
Qmm o
MAZ2 xa Schraube
Vis
Amm7 52w b
Flange nut
%E‘I 0 Krag%nmuﬂer

Ecrou a flasque

UYRT 0 OBV S
Attaching rear body mounts

Anbringung der hinteren Karosseriehalterung
Fixation des supports de carrosserie arriére

MA2

3 X 8mm

B1
KB E TR

Y Hote direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
Y Noter I sens.

Iy FU—R LA — O 3T
\ Attaching battery holders
#RA—Ib Anbau der Akku-Halterungen
ﬁ:‘;hdee' Installation des fixations de pack
s#Roue
(H=VRILF/ YT —) ME1
Tamiya LF battery pack i
Tamiya LF Akkupack
Pack d’accus Tamiya LF
ME21
Iy FU—FKILF—R
Battery holder R

X!

NOTICE

H*EATE/NwFU—CEoTHIFIITH
HREEUET, EBbO/luFU—ICE
HTHFUTETTLIEELY

%Attach battery holders according to
the battery pack to be used.
%Akku-Halterungen anbauen gemaB
dem verwendeten Accu.

*installer les fixations d'accus en
fonction du pack d'accus utilisé.

Akku-Halterung R
Fixation de pack R

GEEE 3X5SmnFSARALE X
Screw
ME1 x1 Schraube
Vis
3x14mm7s A E R
gcrew
chraube
ME3 x1 ok
mmm 3X12mm7S AME 2
MEA I e (FOMBDI Y FU—)
Vis Other battery packs
Andere Accus
3Ix6mmys A E R Autres packs d'accus
Screw
Schraube
MAB xs Vis MB2
3X10mm
3xX10mmFEO—EZR
— Serew MB4 ——
MB2 Schraube 5.5X71mm
*®1 Vis
MB4 5-5%1.0mmAN—4—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
ME27

Ry F) =KX+
Battery post
Batteriepfosten

ME24 xo Colonnette de support
de pack

ME27 x1

Ny F)—HKjbd—B
Battery holder B
Akku-Halterung B
Fixation de pack B

®)
©

R {F)
i @ ME24
* MB2
_3x10m 2;1( 42:2 _C%
%/ MAG6
* - 3X6mn
@ ME28—
e 1y FU—KILF—F
Battery holder F ME4
e axizm

Ny 71—k d—F
Battery holder F
Akku-Halterung F
Fixation de pack F

MAG —&|

L, 3x6m
[ ME4—§#§— ME3
3X12mm 3X 14mm
1y 7=k 4—R — » .
Battery holder R *I Y —DE LAY TR DR ERGET.

W Choose screw according to battery pack size.
¥ Schraube je nach Accupack wahlen.
Choisir la vis en fonction de la taille du pack d’accus.

Akku-Halterung R
Fixation de pack R
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ETR/NNY T —DER
Installing battery pack
i Einlegen des Akkupacks .
M 3X5."S::M ex Installation du pack d’accus -
rew AEBLF (2mm)
Schraube = 2 ™
MA6 x2 e *HEWT B/ Sy T U—F 1 XICEDET Hex wrench (2mm)
HELTEEN. Imbusschiissel
JrAdjust screw positions according to (2mm)
battery pack size. Clé Allen (2mm)
% Schraubenposition je nach Accupack
wahlen.
. Y Ajuster la position de vis en fonction v MAG 3x6m
_ de la taille du pack d'accus.
ME20 /Vw7u—dkibsd— (kD)
X2 Battery holder (top)
Akku-Halterung (oben) S = e g
ixatio essus) i HEWI—FHNL Mo BESEOE I CERLTIEE L,
F n de pag( fa P 3 tml‘ “rMake sure cables do not touch the drive belt. MAG6

+ Stellen Sie sicher, daB die Kabel nicht den
Antriebsriemen berthren.
*S'assurer que les cables soient éloignés du courroie.

K ETEREVRIIATETR/ YT
Y—Dazx7 Z—EHLTEEL,
HETRANYTU—

* Disconnect battery when the car is

not being used. # pack
*Akkustecker abziehen, wenn das éﬁ;ﬁﬂ%ﬂm

Awto nicht in Betrieb ist.
*Déconnecter la batterie lorsque la
voiture n'est pas utilisée.

ANPASSUNG DES MODELLS

Um die allgemeine Leistung lhres Wagens stark zu verbessern, ist es notwendig,
das Fahrzeug auf den Untergrund (und die Oberflachenstruktur), auf dem Sie
Rennen fahren wollen, abzustimmen. Fir die Veranderungen beziehen Sie sich
bitte auf die Gebrauchsanwsisung, und denken Sie daran, daB “Balance” das
Schliisselwort ist.

REGLAGE DU MODELE

Pour améliorer les performances générales de votre voiture il est impératif de
I'adapter aux conditions du terrain ol auront lieu les évolutions. Effectuer les
réglages en vous référant au manuel d'instructions en ayant en permanence a
I'esprit que “I'équilibre” est I'idée directrice.

=Dy TaT

RCH—IZFS AN —DRBOEAPEEIY T av Gl hREGIc LT,
ZORFENEDL->TEET. BADL &b FO—ILLP TR Tk BV
TWDb Yy T4, HEEPISRUEEHOTELE N —OREEEEIC,
YT ERBEHTIIEEL.

SETTING UP THE MODEL

To greatly enhance the overall performance of your car, it is necessary to tune
the vehicle to the track (and its surface conditions) on which you will be racing.
Make adjustments referring to the instruction manual, keeping in mind that
“balance” is the key word.

{FvLELD *EHRITZE—F— A—RALATIFEIEDET. E=F> {SP.1440 TRFM 7R )\—F+F (1NT)H

Gear ratio FYOEH (FVH) By T2 TLTIEEN, ) Item 51440 TRF417 Spur Gear (111T)

Getriebelibersetzung ~ %Choose gear ratio according to the motor used or running {SP.1441 TRF417Z/\—F+ (113T)}

Rapport de pignonerie  SUrface condition. ltem 51441 TRF417 Spur Gear (113T)

*Wahlen Sie die Gslnebwbe:rselzung entsprechend dem
eingesetzten Motor und dem K AN—FVOEHTIF/NZDEHNBYET. MA14, MA15. MA16

B ZIN—E T Fahrbahnbolag. _ EMHEDYT. AN—FYHBRAL—XICE B LS T FRIEHEEL
Eanming Spur gear teeth : % Choisir le rapport de pignon- xS,

ngﬂe PoA > ¥ x1.85 |:1 nerie en fonction du moteur ou % Spur gear thickness may differ. Use different combinations of
e il B et du type de piste. MA14, MA15 and MA16 to ensurs it rotates smoothly and unimped-

od.

% Die Dicke des Zahnrades kann variieren. Nutzen Sie verschie-

[y, 57 NETA {—F+ #SP1441 113TA  {—% 4 #SP1440 1TRS i—%+ dene Zusammensetzungen von MA14, MA15 und MA16 um seinen
Pinion gear Spur gear Spur gear Spur gear leichten und ungehinderten Lauf sicherzustellen.

*’épaissour du pignon intermédiaire peut varier. Utiliser
26T 8.254 - - différentes combinaisons de MA14, MA15 ot MA16 pour s'assurer
27T 7.948 7.743 _ qu'il tourne librement.
28T 7.664 7.466 - MA14 MA15 / MA1 06

. : 5x7%0.1
29T 7.400 7.209 7.081 s s ey
30T 7.153 6.968 6.845 =
31T 6.923 6.744 6.624 (@S
32T 6.706 6.533 6.417 TN
33T 6.503 6.335 6.223 11T, 1137

ANN—FY
MT 6.312 6.149 6.040 Evi tear
35T 6.131 5.973 5.867 gitimranh%emegdg .

ST lame

36T 5.961 5.807 5.704 S
37T 5.800 5.650 5.550
38T 5.647 5.501 5.404 N
39T 5.502 5.360 5.265 i ,_jC‘ |
40T = 5.206 5134 _'ll )/ “0
“uT - - 5.009 ! //
42T - - 4.889 1
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(T XFEPFZIEANTVRE IV A E o i—FAIL)
Difforential ol QW *EMAZTETT 7OMENAETEET.

Differentialdl = -1LI31.2~1.4g R BRITANTLEELY,
Huile de % Goar differential unit performance may be adjusted by
différentiel

using oil (silicone damper oil) of different viscosities.
Approximately 1.2 to 1.4g is required. .
% Die Differentialwirkung kann durch die Fiillung mit Ol
verschiedener Viskositaten (Sililkon Dampferdl)
verandert werden. Etwa 1,2 bis 1,4 g ist erforderlich.
“La dureté du différentiel & pignons peut &tre ajustée
grace a l'utilisation d’huile silicone de différentes
viscosités. Approximativement 1,2 & 1,4g sont requis.

OLBNAGETRADT—FERATIDICEY T I y— b ECRIRAIEE L,
@Record various running conditions and settings on the setting sheet.

@Halten Sie die verschiedenen Fahrbedingungen und Einstellungen auf Einstell-Blatt fest.
@Hoter les conditions de course et les réglages dans le feuillet de réglage.

P = o g e -
Silicone damper oil :;'f ,:Kb # 800
Silikon O1 '\\ ek
Huile silicone N—Ftw HYF—
HARD SET CLEAR # 900
(53445)
S FFI—
LIGHT BLUE # 10m
gUF— fIo—
CLEAR #2000 YELLOW #4000
SAbFLYT g)—
acrrorance ¥ 3000 | Green #5000
*Fw HABOAILIZ#3000TT,

Kit standard differential oil: #3000
YrBausatz-Standard Differentialdl: #3000
rHuile de différentiel standard du kit: #3000

OF1YERS

Y T4V OBE—BEREEICS AP ERICLETY. BEAEICELST
FZFAIN—FE—IVFEAV- 2414 7A (ZA) &2 7B (HR) RV TIEEL.
E—IVFAF—DEE (VI ETATLN—F) 2EZZTEICE>TEYT
1 2 TOEBNEDRVET,

@®TIRES

Tires have a great influence on the performance of the car, and are normally the
first components tuned. Select the right tires for the track you are racing on.
Settings can be made by choosing different tire insert (soft, medium and hard).

@REIFEN

Die Reifen haben sinen groBen EinfluB auf die Leistung des Wagens und werden
meist als erstes “getunt”. Wahlen Sie die richtigen Reifen fiir den Untergrund, auf
dem Sie fahren wollen. Einstellungen kénnen auch durch Wahl unterschiedlicher
Schaumgummi-Reifensinlagen (weich, mittel und hart) vorgenommen werden.

@PNEUS

lls influent considérablement sur le comportement de la voiture. Ce sont les
premiers éléments a considérer. Sélectionner des pneus adaptés a la piste
d'évolution. Des ajustages sont possibles avec différents types de garnitures
inserts (souples, medium et durs).

@S- NI FRrO—%

FE- YN FRAFA—2ia—F+— U5 PhhE.
FL—FrinEEREICEELET.
BEHRFAIN—AT VSOl E, R THHEL, A
Y FAFA—ZZ7—LOMB1 (4X8miO—ER)
THBLET.

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE
Ground clearance and rebound stroke have a great
effect on stability during cornering, acceleration,
and braking. Ground clearance can be adjusted by
altering damper spring tension and stiffness.
Rebound stroke can be adjusted by rotating 4x8mm
screw on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB
Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann
groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben.
Die Bodenfreiheit l&sst sich an der Schraubenfeder
einstellen. Der Ausfederungshub kann mit der
4xBmm Schraube auf dem Querlenker singestelit
werden.

@LA GARDE AU SOL ET LE REBOND

La garde au sol et/ou le rebond ont une incidence
importante sur la stabilité en virage, accélération et
freinage. L'ajustement de la garde au sol s'effectue
par le ressort hélicoidal. Le rebond se régle au
moyen de la vis 4xB8mm sur le bras de suspension.

®+r—A(F—1 =771
F—aEDFEBS. BEEHSRLEY,. ATT7V
DYV OREHREREPHICEVET. =7
D HZLEB AR BICATT I IORIGH >+ —
FcxEVET. L. EB54239F¥RLERIC
EoTAE—FRETETERY. FUE—ATT7H4+—
N—ATT7HELGESTRIMLICKWRTTI I
HlcE>TLEVWET.

TOYY— T 7AY FCEAODTERF—T
T EDFTHELDHBLTL LS.

@TOE-IN AND TOE-OUT

Adjusting the car to toe-in a little, by pointing the
wheels inwards, provides the car with good
straight running and moderate steering. Toe-out,
which points the wheels outwards, gives sharp
steering response. Begin with a little toe-out and
work from there.

@®VORSPUR UND NACHSPUR

Geringfiigige Einstellung der Rader nach innen
sorgt filr guten Geradeauslauf und gemaBigte
Lenkeigenschaften. Bei der Nachspur (Réader
zeigen leicht nach auBen) zeigt sich eine scharfe
und harte Lenkung. Seien Sie vorsichtig, nicht zu
iibertreiben, fangen Sie mit leichter Nachspur an,
und orientieren Sie sich vor dort aus.

@PINCEMENT ET OUVERTURE

On optera pour un léger pincement (orientation des
roues vers linterieur) gqui assure un meilleur
comportement en ligne droite sans trop altérer celui
en virage ou une ouverture (orientation des roues
vers I'extérieur) qui génére une réponse rapide et
précise en courbe. Dans I'une ou l'autre des alterna-
tives, ne pas atteindre des angles trop importants.
Commencer le réglage par un léger ouverture et
corriger par étapes.

(G % ]
Toe-in
Vorspur
Pincement

=7 k)
Toe-out
MNachspur
Ouverture

e
s s

[ EEA -]

A—FV 2 ThOT I VICGELAL B b, BEEHa—F—0%
flcEE T, TOEE 2 VIEF TN —AEDFDT & TEHhE
WEER. RV FT Vv FTHEBSLEVRSLEYTSZEST
EFFT. A—F VTR I )y FERPTICER AT TF v
=g, STt R YT IR roni—lcey T LED,

@CAMBER ANGLE

While taking the corners, the car is forced to go outwards, causing
instability. The area of contact on each tire is determined by the |
camber angle, and therefore the traction of the tires can be made |
greater or lesser by adjustment of camber angle. To increase
traction during comering, adjust camber angle to negative, and to |
reduce traction, adjust to positive camber. |

@KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach AuBen
gezwungen, was Instabilitat verursacht. Die Kontaktflache jeden
Reifens wird vom Kriimmungswinkel bestimmt, und so kann die
Bodenhaftung der Reifen durch die Verdnderung des Kriimmungs-
winkels erhdht oder verringert werden. Um die Bodenhaftung in
Kurven zu erhdhen, verringemn Sie den Kriimmungswinkel, und
vergrdBern Sie den Winksl fiir weniger Haftung. |

@ANGLE DE CARROSSAGE |
En virage, la voiture a tendance & s'échapper vers l'extérieur
causant une instabilité. La surface de contact de chaque pneu est
déterminée par I'angle de carrossage. En conséquence, la traction |
des pneus peut &tre augmentée ou diminuée en faisant varier
I'angle de carrossage. Pour accroitre la traction en virage, opter

pour une valeur négative et vice versa.

*7yIN—Oy FORSEEADCETHELET,

QA7 TH 921D “rAdjust rod length by rotating turnbuckle.

29931!"’9 gamber “*Die Lange der Stange durch Drehen einstellen.
egative Sturz Y Régler Ia longueur en tournant la tige filetée.

Carrossage négatif |

{ROFa TFvni—)h
Positive camber
Positive Sturz
Carrossage positif
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(FIvR2TIHRT - (V) ) KT I AR TIVHAR I bOF v a%zZdCET  Abstande fir die  Aufh@ingungslagerwellen. Der

Adijustable suspension mounts (rear) 7—LO+—f& (b—1>) . O—ibtrg2— RFvF Austausch der Lagerung kann Vorspur, Rollcenter
Einstellbare Aufhiingungs-Befestigungen (hinten) AEEWTZZEHTEEY, OB, ~v—Dkr— und Schragwinkel verandern, sowie Radstand und
Supports de suspension réglables (arridre) ILR—Z, FLy FHEBEhZOTERLTEEL,  Spurweite.

*Different bushings have different offsets for *Différents inserts pr,ésentent différents d(_écalagas
suspension shaft holes. Changing bushings can POUr les trous daxes de suspension. Le

alter toe, roll center and skid angle settings, and will c!]angemem dserks pe_rmal' de modiﬁ or i
also change wheelbase and tread. pincement, le centre de roulis et I'angle de dérive, et

*Die einzelnen Lagerungen haben unterschiedliche Medifie également Fempattement et la voie.

(b—£ - Fv MR#EE)

Toe angle (kit-standard setup)
Vorspur (Baukasten Einstellung)
Pincement (réglage standard du kit)

* v a03alc kY F—AOREHRTRETT.
*Different bushing offsets give different toe angle.
*Verschiedene Werte der Lagerungen erzeugen
unterschiedliche Vorspurwerts.

*Différents décalages d'inserts font varier le
pincement.

* Dy ADREEEADTETESITHDE
HELSTEET.

KAlteri t:%bushmg attachment direction 7 (I )
ives er setups.
Das Anbauen in verschiedener Rlchtlmg 4 . !

erzeugt weitere Setup Maglichkeiten
*Modifier le sens de fixation des lnsens
offre d’autres possibilités. 3_0 2_5 2_0 1 _5 1.5° 2.0° 25° 3.0°

A TFREYAT IV FERNAL—MAT IV FOBBERICES F—AOBELERLTVET, 723w —YEFRTALE BEVEY T IHEETT,

“ Different suspension mount and separate suspension mount combinations alter toe le. Use separately sold Hop-Up Options for a wider range of setups.

“Unterschiedliche Auﬁwngungshaﬂer oder separate Halter andem die Vorspur. Mutzen Sie die separate angebotenen Tuningmaglichkeiten flr weiteres Setup.

¥ La combinaison de différents supports de suspension et supports de suspension séparés modifie | "angle de pincement. Utiliser des Hop-Up Options disponibles séparément pour

un plus grand choix de réglages.
Sepagg Is/u‘s_p';nﬂ;t{)‘fgoyur'& N3 | N2 l\;? N2 N3
Separate Aufhangung
HRZHUk Support de susperision J7= (OP1883) (item 54883) /5 (OPA885) (Item 54885)
%f,f:,:;;ﬁ;ggggﬂm N3 | N2 | N1 | nN2 | N3 N3 N2 | n1 | N2 | NS
PROItde Suspension XD XC X8 XA X A B C D E F G
N3 XD 0°
N2 | xc | 05° 0°
A

opigsgy | N | x8 | 10° | 05 | o

N3 |Mtemsdsso)| N2 | xa | 15 | 1.0° | 05 | o°
. N2 N3 | x | 20° | 15 | 10° | 05 | o°
opasgn | M A | 25 | 20° | 15 | 100 | 05 | o°
(tem54881)| N2 & | 30° | 25° | 20° | 15° | 10° | 05° | o©°
N3 N3 | ¢ | 35° | 30° | 25° | 20° | 15° | 10° | 05° | ©°
N2 | o | 40° | 35 | 30° | 25° | 20° | 15 | 10° | 05 | o©°
= M | e | 45 | 400 | 35 | 307 | 25 | 20° | 15 | 10° | 05 | 0°
me | F | 50° | 45 | 40° | 35 | 30° | 25 | 200 15 | 10° | 05 | o0°

N3 G 5.5° 5.0° 4.5° 4.0° 3.5° 3.0° 2.5° 2.0° 1.5° 1.0° 0.5° 0

N4, N5, N6, N7EERThid F—AalEIcesbETa—Iber2— AF Y FADHEHLEIETT.
N4, N5, N6 and N7 adjust roll cen‘ter and skid angle in addition to toe angle.

%14, N5, N6 und N7 Andern das Roll ter und S in Verbindung zur Vorspur.

*Nd-, M5, N6 and N7 regtent le centre de roulis et I'angfe de dérive en plus de I'angle de pincement.

(Fwira)  *Fvya@BPRy+7 RSB F 7y FLTUWELNT E#) I 7

Bushings kL6 ERE. LVALL Y y—o by T FIEBENCIEEL, .
Lagerungen “Bushings give different shaft positions (see diagram at right) to allow — % N5 N6 5
Bagues precision setup changes.
% Dio Lagerungen ergeben unterschiedliche Stellungen der Lagerwellen
(Diagramm rechts) um prazise Einstellungen zu ermdglichen. ~
*Des décalages de hauteur différentes donnent différents réglages de % N6
centre de roulis.

_@@_@_

_@ N3

w By
N7 _@NS

\

fia

=
=
=
)

=
w

pes

=
[+

B €
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O—jbt>r4— v ADEmE AdvcETO—EvE— FE °
s *‘/‘f iﬁ_’*’&&'% _é:'?.'_ b2l TEET 5.5m
B e e ‘
Rollcenter poicenter Einstellungen.
Centre deroulis  J%Des décalages de hauteur différentes donnent différents
réglages de centre de roulis. 5.1mm
(RFvFf) *HEDT Y IOBEEBEASTLETAF Y FAEHEETEEY, 4.75mm
Skid angle Pairing bushings with different height offsets applies skid angle.
Schra g'nkﬂl *Lagerungen mit unterschiedlichen Hohenwerten ergeben
agwil andere Schragwinkel.
Angle do dérive  JAppairer qe_g inserts de décalage en hauteur différents agit sur
I'angle de dérive. 4.4mm
s ) —— ,
L — -
| 4.0mm

NIV DB REED

Adjusting drive belt tension
Einstellung der Spannung des
Antriebsriemens

Réglage de la tension de la courroie

KNI BB, BETTIRER /ULy FOKI 151087 U4 §IL4—) OIY HiHEBREROARICT ST TETIL D

BB HBTEET.

*If belts sag or skip, adjust their tension by altering K1 position as shown below. i
*Wenn der Zahnriemen durchhangt oder {iberspringt stellen Sie die Vorspannung durch Andern von K1 wie unten

bechrieben ein.

S5i les courroies s'affaissent ou sautent, réglez leur tension en modifiant la position de K1 comme montré ci-dessous.

{BEVWRI Y avniBE)
With lower differentials
Mit Differentialen unten
Avec différentiels bas
: Ki Ki
@ ./

Tauten \J Iﬁ?&en g

5]

= Loo;en \ J

{(BWRI 3 0BEe)
With higher differentials
Mit Differentialen oben
Avec différentiels hauts

w5 ED L omo wD w5\ Bt
. b ; Tauten * Loosen \ [ -« Tauten Tauten u.k J Loosen
Festziehen | ~ Losen | XM Losen o Festziehen @  Losen | ~ Festziehen Festziehen — | Losen
Tendre Détendu Détendu Tendre . Détendu_ Tendre Tendre Détendu
(9 TA FDERY 3D XemABMER (v —2 DRI ) @m SREMISRRERX Mcz AWHasdak
Attaching ballast weights CrEw Chassis rigidity Schraube X2 Sicherungsmutter
Anbau der Ballastgewichte MAB x2 gﬁ_;hm"be Chassis Steifigkeit MA3 x2 Vis Ecrou n,.%fup

Fixation des lests

ME18

70> koI FR5g

Front ballast weight R 5g
Vlorderes Ballastgewicht (F) 5g ;
Lest d’équilibrage avant D 5g =

ZOYkoIAkL5g

Front ballast weight L 5g
Vorderes Ballastgewicht (L) 5g
Lest d'équilibrage avant G 59

ME19

D
=

%

Rigidité du chassis

HEOTRIC I EIBM. BT ST r— Ol ERMELET,
FUES(TIHLEMMSELVET
*Screws can be attached in the positions shown. More screws gives
rigidity; less gives more flex.
Die Schrauben konnen in den S[@Zmﬁn Positionen befesti
ifigkei

werden. Mehr Schrauben erhdht die t, weniger die Flexibilitat. 1
%Des vis peuvent étre fixées aux positions indiquées. Plus de vis MC7 v
augmente la rigidité ; moins augmente Ia flexibilits. 3m @

(RS RRAA—FRILFE—)
Transponder stay
Transponder-Halterung
Support de transpondeur

6mz Ty S CRENT 7> DR 1)
Snap pin Attaching cooling fan (sold separatsly)

Federstecker il i altli
ME30 xa Eningle motalidis Anbau des Kiihlerventilators (getrennt erhéltlich)

Fixation de ventilateur (disponible séparément)

K F—=) G I RA MEE ST, HED
A7 EMIMIRCEDTEET.
YAttach in position shown.
*Wie gezeigt einsotzen.
“Fixer dans la position
montrée.

eg——MC3
3x2.5mm
o PesmrERY q H—US TP RR P
Grub screw Cooling fan post
MC3 Madenschraube Halter fur Ventilator
%1 Vis pointeau ME22 %1 Support de ventilateur
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{TRF420 F—a>bO—Jb VY TR a3ty b EERTSEE)
OP. 1887 TRF420 Toe Control Rear Suspension Set

(sold separately / separat erhaltlich / disponible séparément)

Item / Artikeol / Réf. 54887

5X5m7s A EO0—FR—)b
Cim TzAg Ball connector

Kugelkopf
Connecteur & rotule

*[ |#REFy HocgEhEdh,

% Shaded parts are not included in this kit.

% Schattierte Teile gehdren nicht zum Bausatz.
*Les piéces grisées ne sont pas incluses dans le kit.

KB (T SR E HBYET. {}S
ORI R— I LIABE T,
[ |

“Insert ball connectors into side
with O marks.

% Die Kugelkdpfe auf der Seite mit
dem Kennzeichen O einbauen.
*Insérer les rotules par le coté
portant la marque Q.

L ir w81V ) DIG (59

Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

#3X3Imm-f BRI
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

W

AL F (1.5m)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschlissel (1,5mm)

Clé Allen (1,5mm) \

I 3mm-r BRI
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

(F—AZELEBORE)

Adjusting toe range

Einstellung der Vorspuranderung
Réglage de 'amplitude de pincement

* P HAR a2 ORORAEMHIRZIDZTET.
RELROF—ADOEREOREN TEET. Tick ~
BEICHELTIEEL.

*Altering the sections highlighted adjusts toe

range as suspension moves. See diagrams for

details. _—
YAnderung der hervorgehobenen Sectionen stellt p—
die Vorspurdnderung beim Einfedem ein. S 4

Diagramm beziigl. der Details beachten. 4 T':,;fﬁ:sfs
*La modification des sections indiquées ragle F—AaaiEL ] Vorspur wird
'amplitude de pincement lors des mouvements de Eglr? éﬁ?ﬁ‘ﬁmm B grﬁﬁ_er ot
i il 1 Atail 2 pinceme:

suspension. Voir les schémas pour les détails. L& pacemient diminis au;m sk

(F—ROwD) (F—FZALIL) (r—motm)

Toe decreases Mo toe range ] Toe increases

Vorspur wird kleiner @ __| Keine Vorspurveranderung L 4} Vorspur wird gréBer

Le pincement diminue Pas d'amplitude de pincement Le pincement augmente

UR ol 5l e N
Rear upright arm
Hinterer Querlenker
Tirant de fusée arriére

2.6 6mm
_ FryvIRIYa—

~ Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

* YT u TS PP —LEFICAN—Y —OEF0~3.5m,
“ Rear upright arm on bottom, with 3.5mm of spacers or less.
“Hinterer Querlenker unten mit 3.5mm Unterlegscheibe
oder weniger.

*Tirant de fusée arriére en bas, avec 3,5mm d'entretoises
ou moins.

UL il bR d Ve N
- Rear upright arm
Hinterer Gluerlenker
Tirant de fusée arriére

2.6X6mm

= FruFAHUa—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
—i - Vis & téte cylindrique

KT TSA b TF—LETFICAN—H—EL,

% Rear upright arm on bottom, with no spacers.
YHinterer Querlenker nach unten ohne Unterlegschei-
ben.

*Tirant de fusée arriére en bas, sans entretoises.

A - B

wwsm '. — .' 1

2.6X6mm

= FryFdRATUa—

Cap screw
Zylinderkopfschraube

[| Vis a téte cylindrique

N URTYTSART—4

Rear upright am
Hinterer Qluerlenker
Tirant de fusée arriére

K UVT v I S51 FP—Ld EICZAN—H —DE3#0~3m,
% Rear upright arm on top, with 3mm of spacers or less.
“ Hinterer Querlenker mit 3mm Unterlegscheibe oder

weniger.

*Tirant de fusée amiére en haut, avec 3mm

d'entretoises ou moins.
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ITEM 42382

SETTING SHEET Ver 1.00 B gt
Name Date
/ = QA—AA¥F av
T YT e
sl ° REE BATRE °
Air temp. Humidity % Track temp.
(Zavk) I R () YIS =P AR —
{Front} Upper arm spacer {Rear} Upper arm spacer
mm . mm
PYN—TP—LZN—— = HUN—fUTaY  Pyl—P—LRR—— L PUR—T—LAR—Y— T FUS—FTTAY  PuS—T—LAR—Y—
Upper arm spacer Damper position Upper amm spacer : Upper arm spacer Damper position Upper arm spacer
: mm
RA—ILINT FA—ILINT
Wheel hub Wheel hub
amm[ | smm_ | amn[ | smm[ ]
RA— LRt — A= AR —
Wheel spacer Wheel spacer
mm mm
Fib—7 Fib—=7
Droop Droop
mm s mm
Ki#oza> & /High [ I - Kifvvay @ /wigh [ R
Fosmion B /Low ] Damper posﬂ;i Fostion B /Low [ Damper posmf):
FHRTovh Ty O [0 [0 @ Ryrewwr T O 0O
F sus. mount [ 60000, oy S oy R sus. mount .'/ (60()0 O o
Oewee] = 88888 o7 T
Front ~ 000G ; Front ~ | 00000
WA E 0000 | Hri—A 7wk : A = peleleiclely SuN—AT 4k
T O rveRYar Biiper ofisct O I I R o 7= Damger.cirsel
Shaﬂ position Hp—RAF— S/haﬂ position . S N—AF—
Dam : / \ Dampel
4 OOOO\ \ ) peosin mooce 7 o000, | s m
Rear OOC>O| AV yzr—on " Rear 199299 A gzron
X5 A = 88660 Sl o m s A 5 Q0000 AP o L
0O 0O O \QO0C0 FY—51F 0 0 0O 00000/ ) EUN—51F
— ——— Damper type : — Damper type
FrAE—A é FAI—Ib L Fv—B a A=
Caster angle Oil seal  Camber angle Oil seal
Frii—a o EXF R EE ERF 7R
Gamber angle Piston hole(s) : Ground clearance mm Piston hole(s)
s F1IV L RAESAH— I
Ground clearance mm Oil # . Stabilizer @ Oil #
ARESAY— AFUT L URESAT RTUT
Stabilizer @ Spring . Rear drive Spring
= g -l ArO—o & L F7EAI AtO—9E
Front drive Stroke length mm  Differential oil # / g Stroke length mm
F2AAIL ITRERN : ITFIRERN
Differential oil ~ # / g Air hole mm Air hole mm
v Fw T —L FyT T FAN—H— U¥HR21S
€Top) Knuckle arm Upright spacer Rear sus. type :
P H—#> /Cabon [ /—=)b/Nomal [ | i E=%—
FSAF w4 | Plastic || mm oP [] i Motor
b—5 - A [ DOARS—FY
Toe angle - \ SiSmmeTah o i - \ i Spurgear T
= ' o Ez#vEY
J Pinion gear T
/!
=571y Ty F—
AF TG ’
Efw b Battery
Steering pT_rt 7
8.0mm | | Body / g
85mm | | RFr=<o> bR
- Body mount hole position  F
|I R
1 / _.-/' B B M e FOATT __'f.__]_' e !l. Ld B % o2
IR—HAE A I e P L IFH S B RSB | ' : Wing
Bumperpost L =5 W A=N| P H 1 Bho. olall) | Hard Soft ) :
: 5 N i [ [ e
B5 ] Tire
Op.  [] , A=l
e O i LY \ Wheel
| i AFTUGANR—H— | / (I
' Steering spacer m / I
| o __ \\ teering c/: —— i Tireinsert
Lower deck mm 72—/ Carbon : F sus. amm spacer mm R sus. arm spacer nn i Bestlap
AE
Notes
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TAMIVAIRACING FACTORY @ @ES LI/ YT~

BTEFTLTHBEELLS.
SAFETY PRECAUTIONS ( _ _ . .
Follow the outlined rules for safe radio control {RCH—DFESEH ) *CODEbﬁ‘b‘?’:@ﬂ\lﬁﬁéiib‘ﬁb??ﬂf( fEEWV. A1 FD
operation. ON/OFFDIR#EZHHE RS EOTEHOREICE>TRCAH—
@Avoid running the carin crowded areasand near | | BRETIEEGHBVET.

small children.

@®Make sure that no one else is using the same
frequency in your running area. Using the same
frequency at the same time can cause serious
accidents, whether it's driving, flying, or sailing.

@ Avoid running in standing water and rain. If R/C
unit, motor, or battery get wet, clean and dry
thoroughly in a dry shaded area.

R/C OPERATING PROCEDURES

(DSwitch on transmitter. If using a transmitter with
an extending antenna, fully extend.

(@)Switch on receiver.

(3Inspect operation using transmitter before
running.

(@Adjust steering servo and trim so that the model
runs straight with transmitter in neutral.
(5)Reverse sequence to shut down after running.
(&)Make sure to disconnect/remove all batteries.
(@ Completely remove sand, mud, dirt etc.
(@Apply grease to suspension, gears, bearings, etc.
(9)Store the car and battery pack separately when
not in use.

‘|/ ATy FEONICLEY. 77 HHEEFHO (9) RIERCH—DRA v FEONICLTL FEELN
T RERT T HEOELTIEEL, i

TIPS ZUR SICHERHEIT

Beachten Sie die folgenden Richtlinien fir
fehlerfreien Betrieb.

@Vermeiden Sie das Fahren des Autos an liberfiil-
Iten Platzen und in der Nahe von kleinen Kindern.
Gebrauchen Sie nie die StraBe filr R/C Rennen.
@Priifen Sie, daB niemand in der Umgebung
dieselbe Frequenz benutzt, denn dadurch kénnen
Unfélle entstehen - sowohl beim Fahren, Fliegen
oder Segeln.

@Veormeiden Sie das Fahren durch Pfiitzen und
wahrend Regen. Wenn das R/C Fahrzeug, der

Motor oder die Batterien naB werden, miissen Sie { 3 ESESEIICRCHA—E SO EICE Y, FEROE 4 VAT VT EEDTESHTHET. Fo73 <
alles sorgfaltig im Trockenen s&aubern und T EEFUILET. — ICESEWESRRT TV M) LEFESTH
reinigen. MmLTLIEEL,

KONTROLLEN VOR DER FAHRT

()Sender einschalten. Wenn Sie sinen Sender mit
Teleskopantenne benutzen, dieses ganz ausziehen.
(@Empfanger einschalten.

(@Die Funktion vor Abfahrt mit dem Sender
iberpriifen.

@Richten Sie das Lenkservo durch Einstellung
am Gestange so ein, daB das Modell bei neutraler
Sender-Trimmung geradeaus fahrt.

(3)Nach dem Fahrbetrieb in umgekehrter Reihen-
folge vorgehen.

(&)Die Batterien herausnehmen bzw. abklemmen.
(7 Entfernen Sie Sand, Matsch, Schmutz etc.
(8Fetten Sie die Aufh&ngung, Getriebe, Federun-
gen etc. ein.

(@Bei Nichtgebrauch Auto und Akkus getrennt
verwahren.

MESURES DE SECURITE

Veuillez respecter impérativement les régles de
sécurité suivantes lors de l'utilisation de votre
ensemble R/C.

@¢Eviter de faire évoluer la voiture a proximité de
jeunes enfants ou dans la foule. Ne jamais utiliser
sur la voie publique!

@Assurez-vous que personne d'autre n'utilise la
méme fréquence sur le méme terrain que vous.
Utiliser la méme fréquence en méme temps peut
&tre source de sérieux accidents, pendant la
conduits, le vol ou la navigation des modéles R/C.
@!lo jamais faire évoluer le modéle sous la pluie

ou sur une surface mouillée. Si le moteur, les A :

accus, le récepteur ou les servos prenaient B N N = . ! i -

I'humidité, les |!|)g“0y9r avec un chgf‘fg:] ot les s\ﬁbﬂfzﬁti;~ MEsdF/IwT)—ERJETLT ? RCA—IEDWEEPH. BhiaiEvboshik
— BEFELLD. T HRBETEAVICEHEDRVELLS.

laisser sécher.

PROCEDURE DE MISE EN MARCHE

(DAllumer I'émetteur. Déployer entidrement

I'antenne de I'émetteur, s'il en est doté.

(@Mettre en marche le récepteur.

(3Vérifiez la bonne marche de votre radiocom-

mande avant de rouler.

@Le trim de direction doit étre réglé pour que

manche au neutre, le modéle évolue en ligne

droite.

(5Faites les opérations inverses aprés utilisation

de votre ensemble R/C.

(®Assurez-vous que les batteries soient bien

débranchées et sortez-les du modéle.

(ZEnlever sable, poussiare, boue etc...

(8)Graisser les pignons, articulations...

(@)Rangez la voiture et les accus séparément. B FrPRBUER., AN 3 E EORIEIERE 9 BEDeDtELAVLEL LS. TORE, /iy
= FVAEELTEEELLS, T —FRIRICLTEEETL
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EITHEBELES
PRACTICING
UBUNG
ENTRAINEMENT

Q@A FNEAEHRLEIITESE THES.
@Practice to achieve a large regular oval.

@Uben Sie, bis Sie ein sauberes Oval fahren kénnen.
@Exercez vous a décrire un grand ovale régulier.

OEEEFLEEFALT, SOFHEHILSICESE
THED,

@Use empty cans etc. as pylons for figure “8” drill.
@Verwenden Sie leichte, leere Biichsen etc. als
Markierung fiir einen 8er-Ubungskurs.

@Employez des boites vides... comme repéres pour
réaliser des “8".

@1 FUTDPIAEIE. h—TICADEEICEAE
EFEEL. BB VEDSEEBICEERE EFTITL
ELWVTLES.

@ Decelerate when entering into a curve and pick up
the speed after vertex of the curve.

@llehmen Sie beim Einfahren in die Kurve Gas weg
und beschleunigen Sie nach dem Scheitelpunkt der
Kurve.

@Ralentissez a l'entrée d'une courbe et reprenez

de la vitesse aprés le passage du milieu de la courbe.

FZIWF v
TROUBLESHOOTING
FEHLERSUCHE
RECHERCHE DES PANNES

*BEHMLLE?EBESfLE L, B (RCH-) 248
BT FERIC. FORERTFSIIVLFvis
TOTLIIEELY

% Before sending your R/C model in for repair, check
it again using the below diagram.

*Bevor Sie |hr Modell zur Reparatur einsenden,
pritfen Sie es nochmals selbst entsprechend der
folgenden Anleitung.

*Avant de renvoyer votre modéle R/C pour une
répa-ration, vérifiez-le & nouveau en suivant ce

processus.

Model does not move.
Modell fahrt nicht.

Le modéle ne démar-
re pas.

Damaged motor.
Motorschaden.
Moteur endommageé.

Replace with new motor.
Durch neuen Motor ersetzen.
Remplacer par un nouveau moteur.

BEhRY% PROBLEM B B CAUSE L7’ REMEDY
PROBLEME URSACHE LOSUNG
REMEDE
ETANyTU—HBRBENTVETH? ETRNyTU—ZFTBLTILE L,
Weak or no battery in model. Install charged battery. i]
Schwache oder keine Batterien in Auto. Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Pack de propulsion manguant ou insuffisament chargée. Recharger la batterie.
" E—F2—ICH@EIIH ) ELADL? REP, PLOETTHEDE ST &3 BLTIEE L,
EHmHEL

N

d—FEIP R T a— LTV EEAD?
Worn or broken wiring.

Verschlissene oder gebrochene Kabel.
Cablage sectionné ou usé.

Od—FELoOUIBIRT B0, A—h—IcEREERELTIEEL.
Splice and insulate wiring completely.

Kabel anspleiBen und gut isolieren.

Veérifier et isoler le cablage.

ESC(zL Oz 4RE—Favbo—35-) H#E LTV EEAD?
Damaged electronic speed controller.

Beschadigter Fahrregler.

Variateur électronique de vitesse endommagé.

TEADA—H—ICEHLEbE T,

Ask manufacturer to repair.

Erkundigen Sie sich Giber Reparaturméglichkeit beim Hersteller.
Faites réparer par le S.AV. du fabricant.

B

BSLSITESHE WL
Mo control.

Keine Kontrolle.
Perte de controle.

EEH. BEROT7 T HIDOUTWETH?
Improper antenna on transmitter or model.

Sender- oder Empfangerantenne ist nicht ganz herausgezogen.
Probléme d'antenne émetteur ou récepteur.

EEH. BEROT7 T HEORLTI YL,
Fully extend antenna.

Antenne vollstandig herausziehen.

Déployer entigrement I'antenne.

&

ETRI YT U—P, EEROTHH Ve E2TVERAD?
Weak or no batteries in transmitter or model.

Schwache oder keine Batterien in Sender oder Auto.

Accus manquants ou insuffisamment chargés dans I'émetteur
ou le modéle.

ETANyTU—ERELTEEL, EEROT RO LD L3EHE
LTLIEEL.

Install charged or fresh batteries.

Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.

Installez des accus rechargés ou des piles neuves.

2

EI&ERE (F 5L QMBI TH L DVHETWETH?
Improper assembly of rotating parts.

Unachtsamer Einbau drehender Teile.

Mauvais assemblage des piéces en rotation.

A EE L RTEEREREHES. FldHrTELTIZEWL,
Reassemble them correctly referring to the instruction manual.
Auseinandernehmen und gemaB Bedienungsanleitung neu zusammenbauen.
Réassemblez correctement en vous référant au manuel d'instructions.

~

RSN URATy FERTWETH?
Improper lubrication on rotating parts.
Drehende Teile unzureichend geschmiert.
Mauvaise lubrification des piéces en rotation.

BIRHERCS U RAEDIFTLEE L.

Apply grease.
Fetten.

Graisser.

0

L TRIORCEFILERMLTLEEAD?

Another R/C model using same frequency.

Ein anderes RC-Modell fahrt auf der gleichen Frequenz.
Un autre modéle R/C est sur la méme fréquence.

BFEEASD PLRRAEHEET.

Try a different location to operate your model.

Das Auto an einem anderen Ort fahren lassen.

Essayez un autre endroit pour faire rouler votre modéle R/C.
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PARTS

PARTS x1
51644

B)

:| 500000000

HEERFL LEBHICASTVET, FRELTHMELLIEEL,
*Extra parts are included. Use them as spares.
% Es liegen zusatzliche Teile bei. Als Ersatzteile verwenden.

pieces de rechange.

[, o |

=

|00000000000

)c

2

=]

|00000000000

)< ks J

.ﬁII\OOOODOOO

1

Lb

PARTS x1
5164

@

“

[©)

=]

C

PARTS x2
54921

Y

—

Tl

*Des pieces supplémentaires sont inclus. Les utiliser somme

R\
) 7 (©)

= 3¢

HMBRERDHFY FEFEE{BETETICLHBVET,

“ Specifications are subject to change without notice.

*Technische Daten kbnnen im Zuge ohne Ankindigung verandert werden.
% Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable.

®

/
@

PARTS x1
51638

FEER

Mot used.

Nicht verwenden.
Non utilisées.

‘I’ PARTS x4
54922

%ﬁf g%
B 6B
|

7\
-
B8 88

Setting parts

5.€

Rear stiffener

Hintere Verstarkung

Raidisseur arriére
3404138

Stickers
Aufkleber

YRR FTF— reerneraane

*x1

OFRF wh—re=en=X1

HA—R o OTFuF crereerarnnanX] T i—F o rerrecarsnnrananananaX] YL () wrorerrermrsnrmrnannanX]
Carbon fiber lower deck 13404132 Upper deck 13404133 Drive belt (long) 51670
Carbon Chassisboden Oberes Deck Antriebsriemen

Platine inférieure en fibre de carbone Platine supérieure Courroie (longue)

FILESOT T wE ceveerernneaenaX] AR TL—F srerrrrrrernrrenaann] AP (BF) -eerrererrre X
Aluminum lower deck 19406274 R/C deck 13404137 Drive belt (shorf) 51671
Aluminium Chassisboden RC Halterung Antriebsriemen (kurz)

Platine inférieure en aluminium Platine auxiliare Courroie (courte)

IR NI — rrrrararrannnnanaX] F T FINA T creerrranrennannanaX] FEAT W — crererrerararannanX]
11421809 Urethane bumper 16274028 Antenna pipe 16095010 Caution stickers

Urethan-StoBfanger 51650 Antennenrohr Vorsicht Stickers

Pare-chocs en mousse Gaine d'antenne Stickers de precaution
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AO-O

3xX10mm;SA/ILER
mm“m e MA24 SIIg :J g (()/’J oz ;| )
Schraube x2 Scona O ving ihum)
MA1 x2 = o Silikon-O-Ring (blau)
51628 1% Joint silicone {bleu)
3IxBmmASAILER _
Screw MA25 A7TUZTRIE
MA2 xsg Schraube | X2 fteenng ;:osid S
51626 ke 1aas0rs2 e de direction ZOVFETIILIAY EB
IxXemmSEALE R Front lower bulkhead B
Vorderer, unterer
gc:lew 5 MA2g Z/iL—F9ATT/FAa Differentialtrager B
L\:IGQ"S xg  Schibe iy Separate suspension mount A-a 4, Cloisoninférieure avant B
qur a
s I 54884 Suppor‘t de suspenmon separe A-a
245><Sr-é\ﬁ!!-51 - U aiiibaay FA
crew Rear lower bulkhead A
MA4 x1 Schraube HHiL— YT TR AD Hinterer, unterer
19803043 Vis MA27 Separate suspension mount A-b 13451400 Differentialtrager A
" X1 G Aufha B igung A-b Cloison inférieure arriére A
W 3X&|IIS\MER — I 54884  Support de suspension séparé A-b
crew
MAS x5 Schraube
it Vis MA28 S-ENI./-“HJ"X‘?'?/FE a
O X1 eparate §u3p_en5|on mount E -a Ei
Y AU 'I.II
Screw I - saaa5 Support de suspensmn sépare E.ua
Schraube
21)162\56 x25 o0 Uo7 say B
MA29 t/iL—FSRTIHE-b Rear lower bulkhead B MA45 x1
3IXSmm7SAMDE R x1 Separate suspensmn mount E-b Hinterer, unterer 13451401
Screw I 54885 G B jung E-b Differentialtrager B
MA7 x2 Schraube — Support de suspenston sépare E-b Cloison inférieure arriére B
19803357 .
FrIa1k
2XBmm7SAMR Y ETER MA30 pifterentia joint
Tapping screw o x2 Differential- MA47 x1
MAS8 xa Schneidschraube 51565 Gel 13451397
19804477 Vis taraudeuse Moix de différentiel E—H—I7FB
Motor mount B
5X 5mm7S A EO—FR—)b HALa Ay T Motortrager B
qm ﬁl olinn?cior ¥2A31 Direct cup MA46 Fuli—1bgny K Support moteur &
gexopt. . Direktantriebs- x4 ¥V i
Shgggag X4 Connecteur a rotule ;?gggm Mitnehmerhiilse 13451230 Upper bulkhead
Coupelle directe Oberer Differentialtrager
@ MA10 5.5%3.0mmANS—H— Cloison supérieure
Spacer kg
. Distanzring MA32 geigrslé;tj g
Entretoise x1 Hauptwelle
13451355 Axe principal
MA1] 5-5%2.0mmAN—4—
x4 Spacer MA48 x1
53539 [E’Iﬁtrg?gggg [ L ] 28x234m&Ox¥+7h );3451,3;96 ‘A
Cross shaft ( ) { ) E—R—=u
3 MA33 x2 Kegelradwelle Motor mount A
MA12 5%0.5mR~N—4— 19804852 Axe support de Motortrager A
x1 g_pqicer _ planétaire Support moteur A
19804246 LA
Entretoise =
1.6X9mmss+7
—— MA34 Shaft LyazFAIb #3000) -----x1
5%15.2%0.2mm X2 Achse MA49 x1 Silicone ol 54657
MA13 >4 o Axe 51643 51648 Silikon OI
%2 Shim FIHA vk Huile silicone
19803403 Scheibe PYN—TP— s AN~ — Differential gasket
€ Upper arm spacer gfrcfte;tren‘tlalgehauw TETAIN—F 47 rrevenrenennnx]
Unterlegscheibe am oberen JGRAIRITL Spur gear 51557
MA14 5%7%0.3m L MA35 x4 Lenke?g Joint de carter de Stirnradgetriebe
5 Shim 42307 Entretoise de tirant supérieur differentiel Pignon intermédiaire
Scheibe
53587
Cale
MA{5 5%7x0. Zmalfrm [ ] -&.
X1 T ] MA36 x2 L] MA37 x2
53587 Cale 13451402 13451403
TwIN—=T—LI I FA FyIN—=TF—LI 7+ B
MA1 6 SX7X0.1mm Ly Upper arm mount A Upper arm mount B
X3 Shim Befestigung des oberen Befestigung des oberen I
Scheibe  Lenkers A Lenkers B ;' \ / |
s Cale Support de tirant supérieur A Support de tirant supérieur B
,h
(6 N ﬁ\. :
©| MA1{7 3%5%0.1mmL MA39 N/ jr \%/f
Shim X2
(S:cnelbe T MA38 x3 " “ ” ‘ | l | “ | 1 42351 =
ale 19803402
15107 s ArI7F—Fvhk 13‘/9—‘?-—')— (20M) e Y Y
\\ MA18 " Bailbearing Stiftener nut Drve puiley MAS0 27 ey MASt o aroass
1 Kugellager Verstarkungsmutter Antn_ebsrneme_nrad X1 - . : g
/| :;gﬁﬁ Roulement a billes  Ecrou de raidisseur Poulie d’entrainement 51643 %mg%emmt - 51643 grﬁerer:’heal %’;‘-‘n%e -
9507 ST YT 3
G 2 O O wwr O O
) %2 Flansch-Kugellager
42367 Roulement a flasque
850771 (8R) o m— T 20
Ball bearing (silver) MA40 1 Center ballast welghgt 20g
Kugellager {silber) 13451413 littieres Ballastgewicht 20
(F;m%mﬁm)a billes Lest d'équilibrage central QEQ
85075 ()
Ball bearing (blue) MA41 x1 13451408

Kugellager (blau)

730RTF U
Ball bearing
Kugell r
Flogleni‘:gﬁt abilles

Roulement & billes (bleu)

MA23 630"FU>d

Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

Battery stopper
Accuhalter
Cale de pack d'accus

Ny F U=t FR bwii—

ZOoxkaiboay FA
Front lower bulkhead A
Vorderer, unterer
Differentialtrager A
Cloison inférieure avant A

IITEIL 2 T—U—
MA52 37T direct pulley
37Z Direkt-Antriebsscheibe
Poulie directe 37 dents

MASB3 7—U—7o5>

Pulley flange
Flansch des
Riemenrades
Flasque de poulie

X1
51642
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i e i - )
~ Anti-wear grease 53439 Smm7 e A 82— (L) MB1 9 AFTUTERY 8.0m
VerschieiB mindemdes Fett Adjuster (long) Steering pivot
Graisse anti-usure Einstellstiick (lang) 13451235 Lenkpfosten
MB7 xs Chape a rotule Pivot de direction
IXemAEALE R 5.8mm & o/ \—F—ibF v 54869 (longue)
Gm Sorew Damper ball connector nut
MA3 x2 Schraube Kugelkopf-Mutter fiir Dampfer :S MB13 AFFUFERy +8.5m
Vis MB3 x4 Ecrou-connecteur & rotule Steering pivot
51624 45544 d'amortisseur MBS YA7—LTva B Lenkpfosten
N Suspension arm bushing B Ol O ‘34512“0 Pivat de direction
3x8mmSAME R SR R R Aufhéngungsarm Hilse B
gmube @ ')\(ﬂEA‘l i S Insert de triangle B
MAS x2 E .
51627 Vis 53539 Distanzring RFFUSTF—Ls
Entretoise | ] MB14 St;);ing arm)
Ix6mmAAME R =
ﬂ:ﬂm Scroir MB4 55%1.0mAN—%— MB9 3x43m>+7h ser0s Samusmge.
MAS6 x4 Schraube X7 Spacer x4 Shaft et
51625 53539 Distanzring 51636 Achse
Entretoise Axe
4x8mkO—EZ Sl %
mr&m MB5 5-5%0.5mA~N—4— ’ 277 /b?’?'J b
MB1xs  Somaube 5 A Siaeng e
Vis Distanzring - - enkungs-Briick
19804780 Entretoise MB10 3x42mE—ivZibv 7+ Pontet de direction
i %2 Tumbuckle shaft
X10mmFA—EZX . pann-Achse
(U Screw MB6 3x0.7mAN—1— S0 Biellette & pas inversés
MB2 x4 Schraube g?sﬁ;ring O D
18804194 i 198805645 . 7
e Enetons
5% Smm7A e O —#—/L 3%5%0.1mnsLs MB11 3x18m&—/Sy ol v T+ YRIIVE
Ball c;:k:r;fmr xM2A17 him %1 Turnbuckle shaft ¥2Bl16832 Suspension mount E
Kuge Scheibe Spann-Achse Aufhiingungs-Befestigung E
5“;'&9 X3 Connecteurarotule 53585 Cale et Biellette & pas inversés Support de suspension E
I = s
5X6.4X1.5mmAN—H— TAAZINASH— / = Smm7 e A2 — (L)
‘ @ ~ @ © 9:108 Spacer ?(11201 6 Cross joint I O _Bl o) Adjuster (long)
19804372 Distanzring 42357  Kreuzzapfen 4 Ei lang)
L Entretoise Joint en croix _M B7 ((lkhape ? rotule
x12 longue|
IxEmARHE R MB6 3X0.7mmA~N—4%— 54869
th ’s\ phi Spacer @ MC1 7 WAILS zﬁnxzxwa‘— o
Sclr?w b oL Distanzring Cross joi AgET K
MA2 xa chrau Entretoise 42221 Kmuzmpfm Stabilizer end
51626 Vis Joint en croix gﬂhfl;}ig’: :;5
X7X0.1 L
Dﬂm 1.6X4mm¥F vy F A7) 1— MA16 > L ;hﬁ"m MC21 x4 Extrémité de barre
Gap scrow 3 Sohabe [T )wamyvzr s sabiiaiico
MC1 x4 Zyinderkopfschraube 53587 o Shaft
19805893 53570 Vis a téte cylindrique MC18 x2 Achse MC22 ARESr¥—Ovk
- 105077 1> % 51637 Axe I@ St Abwii—
3X3mm-r £ Ball bearing Rod stopper
W |>\<ﬂ4C2 Grub screw Kugellager SRR 19803300 0 Snge Stellring
50576 Madenschraube Roulement a billes l:l:l:l Shaft Bague de renvoi
Vis pointeau MA23 > MC19 x2 Achse
51637 Axe S
m MC3 3X2.5m-1rERY Ball bearing MC23 4.5%3. szl:nzért\—t;r
%10 Grub screw lm-tma Kugellager = 24 Kr . nm:r
X0 Madenschrabe Roulement  billes — MC20 i k 1g80ass2 Tuboe A Tiasioon
is poi u
WhHILH S a2 AT 19806!?6 ‘:ﬁ;‘”
5x10mAAEO—FR—1L MC10 Joint pipe
Ball connector 4)2320 Verbindungsrohr MC24 x2
MC4 xq  Kugelkopf Tubes de lialson —— MA34 1.6X9m+7t
18803221
54648 Connecteur a rotule x4 Shaft Fu oIV —La
Achse
n 42221 Axe Knuckle arm
5x9mm7SAE O—K—b A-43 O 19803336 Anlenkhebel
MC5 x2 Ballonkr‘l’r;feckr MC11 43mAA>o>v 7k Bras d'articulation
g Swing shaft
19804381 Connecteur & rotule B Cicroiclo ™ 3%32mmE—218y ZIL STk
” Axe ;umbuckls shaft
S5x8mmySAEO—FR—IL pann-Achse
Ball connector 32%25X4 Biellette a pas inversés
MC6 xa  Kugelkopf
53969 Connecteur & rotule MC12 wahgaampes1 T w7+
x2 Drive shaft MC26 x1 42281
" " 42362 e
MC7 3mavsdh o BN UFZZES A~ (R/H)
Sﬁ:ch e e Rear stabilizer rod (black/yellow)
54155 = arung:;nu £ RA—ILT B 2l Hintere Stabilisatorstange (schwarz/gelb)
rou nylstop Wheel axle Barre stabilisatrice arrigre (noir/jaune)
MA11 5:5%2.0mAN—4— Rad-Achse
M o MC13xz  Axederous
Gaan [E]:ﬁretai;:g 42348 MC27 x1 sa979

MB4 5-5X1.0mmA~N—4—
x2 Spacer

Ol

TIANW YT+
O oIz
Achswelle

707 FAEES A — (R/R)
Front stabilizer rod (black/silver)
Vordere Stabilisatorstange (schwarz/silber)

st Distanzring MC14 x2 Tige d'axe Barre stabilisatrice avant (noir/argent)
Entretoise 42363
5 " | A
O] s sswosmzrr- MCtS. w7 rnss cas SmE
X
X2 gﬂacer i iy Achsring 53570 aadnal:la in Klargnéerqnusfnhrung
53539 Enttalmlz:sei 19804802 Mmu oyeu de roues Iql.l
| % O EHAE 13mmOy &
D& MB3 xs MD2 2k MDs U
l I sas7a  Stangenfihrung X4 O-Ring
5.8mm# 2/ N—H—ibFw b Guide d'axe 19804847 Joint torigue
Damper ball connector nut
IXBMARALZ Kugeankopf-Mutter flr Dampfer e :
Screw Ecrou-connecteur & rotule @ MD3 2mmEY -~ MB4  5.5%1.0mAN—4%—
" i -Ring Spacer
MA2 x2 Schraube d'amortisseur X8 g_n i x4 P
51626 Vis 50588 irelip 53539 Elstanz_ring
ntretoise
3xemn7sARE R ' - 4] b D g .
A MD1  ezpr> MD4 3mOu& E{ Ua#) MB5 55X0.5mA~N—t—
Schraub X4 Piston x4 Silicone O-ring (blue) X2 Spacer
MAS3 x10 il 54728  Kolben iste Silikon-0-Ring (blau) Distanzring
51624 Joint silicone (bleu) 53538 Entretoise
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[]] lw]

Joint d’étanchéité

JCIWAT VT (RIAR)
MD7 Coil spring (black/green)

42306

A1 —Ib
MD6 x4 O0ilseal
s4727 Olabdichtun

Spiralfeder (schwarz/griin)
Ressort hélicoidal (noirfvert)

H—) s —
Damper cylinder
Dampfer-Zylinder
Corps d’amortisseur

MD8 x4
19803224

U dn—A5—
Rear damper stay
Hintere Dampferstrebe
Support d’'amortisseurs arriére

Support d'amortisseurs avant  Huile pour amortisseurs

EFa1—7 (&) ------X2
Heat shrink tubing (green)
Schrumpfschlauch? mn}
Tube thermoretracta
(vert)
X1
13404134 A RIS
JavkEvn—A5— (#400- #) 54710
Front damper stay Damper oil
Vordere Dampferstrebe Dampfer-O1

MD11 ERFrOwF

w4 Piston rod
Kolbenstange

19803328 g
Axe de piston

I 1
5X5mm7 S A O—R—
~ MA9 Ball connector ME16 21 __5_1um, 2 | @) S—UGFIFRAE
2 Kugelkopf g oAt ALU=S Gooling fan post
RN Connecteur a rotule Servo saver spring (large) galter far Ventilator
upport de ventilateur
5X6.55mE0—F—/LFw Svo-Sver- o (o) e M
3X10mm7SAILER MEO9 Ball connector nut Ressortde sanve seno SR
Screw L Kugelkopf-Mutter gl — Foll—FyFRILI—
M A1 x9 Schraube Ecrou-connecteur a rotule ﬂgﬁer ;:I_eckb:olde[r)ec ”
Vi er fr oberes
51628 f e ME17 x2 51000 ME23 x1 Maintien de platine
IxBmm7SAALE R Flange nut H—e AT T 13451406 supérieure
IS Screw Kragenmutter [GD]
Schraube Ecrou a flasque Servo saver spring (small) =1 —
¥£G2 X8 Vis Servo-Saver- Fedgr {klein) B 18vFu—RRb
IOy 2Fw - Ressort de sauve-servo Battery post
- L Batteriepfosten
Ix6mmASAALE R Lock nut (petit) ME24 Colonnette de support
Screw Sicherungsmutter X2 19303301 e pack
Schraube Ecrou nylstop
2{16‘943 %14 Vis ME18 x1 19803227
3Ty e — ZOx+v Ik R5g FYFFEvyS
IXSMMFRAALE R Washer Front ballast weight R 5g Antenna cap
Screw Beilagscheibe Vorderes Ballastgewicht (R) 5g Antennenkappe
ME1 x2 ‘E‘;_::;hraube Rondelle Lest d'équilibrage avant D 5g ME25 x1 Capuchon dantenne
19805990 84189
i g AN ME{2 3mll7yv—
l 3x&-é;ﬁﬁﬂf=h EX Y Washer ME19 x1 19803227 ~IVRRZERT Y
L e R “— 5a156 Beilagscheibe ZOv koI L5g @l Belt stabilizer mount
ME2 x3 Vi Hecomehes Rondelle Front ballast weight L 5 Halterung des
54862 B Vorderes Ballastgemch (L) 5g ME26 x1 Riemen-Stabilisators
- @ I:I MA10 55% 3.0-1;{9/;-“?— Lest d’équilibrage avant G 59 13451414 Suport de stabilisateur
LUIFE cer de courroie
Screw X Distanzrin
ME3 x1 Schraube Entretoise
19804980 vis MA{{ 55X20m2~—t ME20 x2 13404136 I\:IEEZ x; :9;M4:5
5% 2.0mmZAN—H— i JRw T —sk L —
- Iy FU—ifb 44— ()
3x1 zmsi;‘ﬁm EX @ |:| S‘[;)Pacer . Battery holder (top) Ba‘ttefy hokler B
rew 53539 istanzring Akku-Halterung (oben) A Halle g B
Entretoise pp 9 Fixation de pack B
ME4 x2 ‘Sr::;hraube Fixation de pack (dessus)
51631
@I] MB4 5-5%1.0mmz~N—4—
~' 3%10m7 < BME R X2 Spacer o
| MES x5 Schvaube Enretose” O JOR
51629 ! .
i dinci i @ H MB5 S.SXO.Smé{;:;_
75 wrl)—ik =
W Screw 5)(3;39 Distanzring ME28 g;:l:r;r) hoii&l:f F
MA6 xig  Schraube Enfretoise 1%y FU—FILE—R {oB03a0s Akku-Halterung F
51625 ME13 3IX5%0.3mms L *x1 Battery holder R Fixation de pack F
= 19803405 Akku-Halterung R
2.6X10m¥F v 7RI 1— X Shim Fixation de pack R
Cap screw 53585 Scheibe 6mm
MES6 x1 Zylinderkopfschraube Cale AFuTE
19805888 Vis a téte cylindrique N ME29 Y—Hzvrh Snap pin
©)] MA17 xsxormn X e ME30 xs federsiocier,
3X10m% Yy B TERX 5)%85 Scheibe 1345404 g, hnort de servo AL
o0 Gai ~
1\;185\?39?1 e tarmdaling MA23 i | ; ~ | . MR —7 (8-20X120mm) - x1
) Double-sided tape (black) 50171
. . Ball bearing I—'\ A Doppelklebeband (;?;hwa)rzl
2.6X10mm %y £ G ER 198()4243 Kugellager | Bande adhésive double face (noir)
MES gapplng screw Roulement a billes
*®1 chneidschraube
50575 Vis taraudeuse ME14 60T SUINRTYS
Flan: ball bearing
OO xomEa—ex Xiss  Hanongelage
Screw Roulement a flasque
MB2 x1 Schraube
19804194 Vis 0T = F 24
—F 1= -
m MC3 3%2.5m-1ER ME15 30T Pinion gear Bumper support
X2 Grub screw 42229 30Z Motorritzel StoBfangerhalter
19805777 Madenschraube Pignon moteur ME31 %1 Support de pare-
Vis pointeau 30 dents 13404111 chocs
KIEQEE} ; =% [ \
Tool bag B SEMBL T (2.5mm) ----ex1 AL F (2nm) ----- -1
Werkzeug-Beutel Hex wrench (2.5mm) 50038 Hex wrench (2mm) 12990027

Sachet d’outillage

Boxwrench 50038
Steckschlissel

Imbusschlissel (2,5mm)

Imbusschilissel (2mm)
Clé Allen (2mm)

Clé & tube Clé Allen (2,5mm)
i FAOE -2
reenx]
ﬁ:’;ﬁf el Nylonband 19808134
Mutternschiissel Nylonband

Clé

Collier en nylon

AL F (1.5mm) -----x1
Hex wrench (1.5mm) 50038
Imbusschiissel (1,5mm)

Clé Allen (1,5mm)

)

=R EE
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AFTER MARKET SERVICE CARD

When purchasing Tamiya replacement parts, please take or
send this form to your local Tamiya dealer so that the parts
required can be correctly identified and supplied. Please
note that specifications, availability and price are subject to

KUNDENNACHBETREUUNGS-KARTE

Wenn Sie Tamiya-Ersatzteile kaufen mochten, nehmen Sie
bitte zur Unterstitzung dieses Formular mit zu Ihrem
ortlichen Fachhandler. Beziglich der Angaben, der
La?tghaﬂung der Artikel und Preise sind rungen

SERVICE APRES-VENTE

LISTE DE PIECES DETACHEES

Afin de vous pemettre de vous procurer des pigces de rechange
Tamiya, amenez cette liste & votre point de vente Tamiya qui ne
manquera pas de vous rense|gner Veuillez noter que les

change without notice. haiten. caractéristiques, disponibilité et piix peuvent changer sans avis
préalable.

PARTS CODE 19805888  2.6x10mm Cap Screw (ME6 x10) 51631 3x12mm Countersunk Head Hex Screw (ME4 x10)

13404132  Lower Deck (Carbon) 19805990  3x5mm Hex Screw (ME1 x10) 51636 3x43mm Suspension Shaft (MB9 x4)

19406274  Lower Deck (Aluminum) 19804392  3x10mm Tapping Screw (Black) (ME7 x10) 51637 3x25mmm, 3x22mm Suspension Shaft (MG18, MC19 x2)

13404133  Upper Deck 134514056  Cooling Fan Post (Blue) (ME22) 51638 C Parts

13404137 R/C Deck 19804980  3x14mm Countersunk Head Hex Screw (ME3 x10) 51639 *1 D Parts (x1)

16274028  Urethane Bumper 13451406 Upper Deck Holder (Blue) (ME23) 51640 E Parts

13404138  Rear Stiffener 19803301 Battery Post (Blue) (ME24 x2) 51641 F Paris

13451396 Motor Mount A (Blue) (MA48) 13451414  Belt Stabilizer Mount (ME26) 51642 37T Front Direct Pulley, Pulley Flange (MAS2, MAS3, etc.)

13451397 Motor Mount B (Blue) (MA47) 19803227  Front Ballast Weight (L, R) (ME18, ME19) 51643 37T Differential Pulley, Pulley Case (MA49, MAS0, MAS1, efc.)

13451408  Battery Stopper (Black) (MA41) 19803405  Battery Holder B, F, R (Black) (ME27, ME21, ME28) 51644 B Parts

19804477  ZxBmm Countersunk Head Hex Tapping Screw (MAB x10) 13404136 *1 Battery Holder (Upper) (ME20) 51645 K Parts

13450752 *1 Steering Post (Black) (MA25 x1) 19805646 630 Flanged Ball Bearing (ME14 x2) 51648 Differential Gasket (MA49 x4)

19804246  5x0.5mm Spacer (MA12 x5) 14305026 Wrench 51670 Drive Belt (| (1321)

19804852  2.8x23.4mm Cross Shaft (MA33 x2) 12990027  2mm Hex Wrench 51671 Drive Belt (Short) (101T)

19803336 *1 1.6x9mm Shaft (MA34 x5) 19808134  Nylon Band (Black) (x10) 53439 Anti-Wear Grease (3

19803402  Stiffener Nut (Blue) (MA38 x5) 16095010  Antenna Pipe (30cm) (Black) 535639 *3 5.5mm Spacer Set (MA10, MA11, MB4, MB5 x4, etc.)

13451398  Front Lower Bulkhead A (Blue) (MA42) 11421809  Stickers 53570 Clamp Type Wheel Hub (MC29 x4, MC1 x5, etc.)

13451400 Rear Lower Bulkhead A (Blue) (MA44) 11057553  Instructions 53574 Rod Guide (MD2 x4, etc.)

13451402 *1 Upper Arm Mount A (MA36 x1) 42143 4mm Serrated Wheel Nut (Blue) (ME10 x4) 53685 *1 3mm Shim Set (MA17, ME13 x10, etc.)

13451230 *3 Upper Bulkhead (Blue) (MA46 x1) 42221 +1 W Cardan Cross Joint Set (MG15, MC17, MC21 x4) 53687 5mm Shim Set (MA14, MA15, MA16 x10)

13451399  Front Lower Bulkhead B (Blue) (MA43) 42229 30T Pinion Gear (ME15) 53640 5mm Ball Connector Nut (Blue) (ME9 x10)

13451401 Rear Lower Bulkhead B (Blue) (MA45) 42281 Stabilizer Set (Rear) (MC27 x1, etc.) 53968 *1 5x5mm Hex Ball Connector (Black) (MA9 x5)

13451403 1 Upper Arm Mount B (MA37 x1) 42306 *1 Coil Spring Set (MD7 x2, etc.) 53969 5x8mm Hex Ball Connector (Black) (MC6 x5)

19803230  Front Direct Cup (MA31 x2) 42307 *1 Upper Arm Spacer (MA35 x2, etc.) 54155 3mm Lock MNut (Thin) (Blue) (MC7 x5)

19803403  5x15.2x0.2mm Shim (MA13 x10) 42320 W Cardan Joint Pipe (MC10 x2) 54156 3mm Countersunk Washer (Blue) (ME12 x8)

19803043  2.6x5mm Hex Screw (MA4 x5) 42344 5.8mm Damper Ball Connector Nut (MB3 x8) 54247 3x18mm Tumbuckle Shaft (MB11 x2)

19808022 730 Ball Bearing (MA22 x4) 42346 Wheel Axle (MC13 x2) 54249 +1 3x32mm Tumbuckle Shaft (MC26 x2)

13451355  Center Shaft (MA32) 42351 *1 Center Drive Pulley (20T) (Blue) (MA39 x1) 54250 3x42mm Tumbuckle Shaft (MB10 x2)

19804243 *3 630 Ball Bearing (MA23 x2) 42357 Cross Joint Set (MC16, MC20, MC3 x2) 54648 *1 5x10mm Hex Ball Connector (MC4 x2, etc.)

13451413 Center Ballast Weight 20g (Black) (MA40) 42359 3mm Silicone O-Ring (Blue) (MD4 x8) 54657 Silicone Oil (#3000)

19803357  3xbmm Countersunk Head Hex Screw (MA7 x10) 42362 W Cardan 44mm Drive Shaft (MC12 x2) 54704 Steering Arm Set (MB14 x2, efc.)

19805645  3x0.7mm Spacer (MB6 x10) 42363 Axle Shaft (MC14 x2) 54710 *3 Silicone Oil (#400)

19804194 *2 3x10mm Grub Screw (MB2 x2) 42365 *1 1510 Ball Bearing (MA18 x2) 54727 Qil Seal (MD6 x4)

19804780  4x8mm Grub Screw (MB1 x10) 42366 *3 1050 Ball Bearing (MC9 x2) 54728 Damper Piston (MD1 x4)

13451239  Steering Pivot 8.0mm (Blue) (MB12) 42367 950 Flanged Ball Bearing (MA19 x2) 54862 3x8mm Hex Step Screw (ME2 x4)

13451240  Steering Pivot 8.5mm (Blue) (MB13) 42368 850 Sealed (Blue) Ball Bearing (MAZ21 x2) 54869 5mm Adjuster (Long) (MB7 x8)

13451238  Steering Bridge (Blue) (MB15) 42374 5mm Silicone O-Ring (Blue) (MA24 x4) 54870 Stabilizer End (MC22 x4]

19803404  43mm Swing Shaft (MC11 x2) 50038 Tool Set (Box Wrench, 1.5/2.5mm Hex Wrench, MC2 x4) 54871 *1 V2 Parts (x1)

19804381  5x9mm Hex Ball Connector (MC5 x2) 50171 Heat Resistant Double-Sided Tape (Black) (x5) 54882 *1 Adjustable Suspension Mount E (MB16 x1)

19804382 *1 3.1x4.5x3.5(+0.5)mm FI Tube (MC24 x2) 50575 2.6x10mm Tapping Screw (MES x5) 54884 Separate Suspension Mount A, N Parts (Bushing) (MAZ6, MAZT x1)

19805777 *1 3x2.5mm Grub Screw (| x10) 50576 3mm Grub Screw (MC2 x10) 54885 Separate Suspension Mount E, N Parts (Bushing) [MA28, MAZ9 x1)

19803300 *1 Stabilizer Rod Stopper (Blue) (MC23 x2) 50586 3mm Washer (ME11 x15) 54921 +1 Y Parts (Black) (x1)

19803221 Knuckle Arm (MC25 x2) 50588 2mm E-Ring (MD3 x15) 54922 *3 M Parts (Adjustable Suspension Mount Bushing) (x1)

19804802 W Cardan Axle RIE{MG 5 x5) 51000 Hi-Torgue Servo Saver (Black] (Q Parts x1, ME17 x2, ME16 x1, efc.) 54942 *1 Suspension Arm Bushing (MB8 x2)

19805776  2x9.8mm Shaft (MC20 x10) 51537 6mm Snap Pin (ME30 x15) 54979 Medium-Soft Stabilizer Set (Front) (MC28 x1, etc.)

19805893  1.6x4mm Cap Screw (MC1 x10) 515657 116T Spur Gear 94392 *2 850 Ball Bearing (MA20 x2)

19804372  5x(6.4)x1.5mm Spacer (Blue) (MC8 x10) 51565 Differential Joint (MA30 x2) 84189 Antenna CGap Set (ME25 x2, etc.)

13404134  Front Damper Stay (MD10) 51667 GV Parts (x2)

13404135  Rear Damper Stay (MD9) 51624 *3  3x6mm Hex Screw (MA3 x10)

19803224 *1 Damper Cylinder, Gap, Rod Guide Cap, Adjuster (MD8 x2) 516256 *4  3x6mm Countersunk Head Hex Screw (MAG x10) *] Requires 2 sets for one model.

19803328 *1 Piston Rod (MD11 x2) 51626 *1 3x8mm Hex Screw (MA2 x10) *2 Requires 3 sets for one model.

19804947  13mm O-Ring (MD5 x4) 51627 3x8mm Countersunk Head Hex Screw (MA5 x10) *3 Requires 4 sets for one model.

13404111 Bumper Support (ME31) 51628 3x10mm Hex Screw (MA1 x10) *4 Requires 5 sets for one model.

13451404  Servo Mount (Blue) (ME29) 51629 3x10mm Countersunk Head Hex Screw (MES x10)
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