P7-

8T 1IE) CORRECTION

@I E S @ TMAIDIY (FF DREEICRIEVLHBYE LT, TRIOBEICETERLET,
@Piease use this sheet instead of the corresponding instructions.

”“"“”'HHW""'*

42315 TB Evo. 7 (11056492)


norimitsu_akino
テキストボックス
P7-⑨


TBEVO.

SHAFT DRIVEN aWD SYSTEM N
110 SCALE R/C 4WD RACING CARCHASSIS KIT /

*READY TO ASSEMBLE ELECTRIC POWERED RADIO CONTROL MODEL KIT ¥CIRCUIT CHASSIS WITH EFFICIENT SHAFT-DRIVEN 4WD
*FRONT DIRECT COUPLING, REAR GEAR DIFFERENTIAL UNIT SETUP *ALUMINUM LOWER DECK & CENTER STIFFENER
*CHOOSE BETWEEN 3 MOTOR POSITIONS *HIGH PERFORMANCE TRF SUPER SHORT BIG BORE DAMPERS

ITEM 42315
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* Specifications are subject to change without notice.

* Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung
verdndert werden.

“ Caractéristiques pouvant étre modifiées sans
information préalable.
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RADIO CONTROL UNIT

2-channel R/C unit plus brushless electronic speed
controller and low-profile servo is required for this model.
* Read and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR AND PINION GEAR

+ This kit is designed to use a brushless motor.

* This kit does not include motor and pinion gear. Choose
separately available electric motor and pinion gear to
achieve gear ratio chosen on page 25 of this manual.
POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fir dieses Modell wird eine (ibliche 2-Kanal RC-Einheit mit
einem elektronischen Fahrregler fiir Brushlessmotoren
und ein flaches Lenkservo bendétigt.

#Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

*Dieser Bausatz enthélt keinen Motor und kein Ritzel.
Wahlen Sie einen getrennt erhaltlichen Elektromotor und
ein Ritzel fiir die gewdhlte Ubersetzung gemaB Seite 25
dieses Handbuchs.

STROMQUELLE
Fir diesen Bausatz bendtigt man den Tamiya Akkupack.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Ce modéle nécessite un ensemble de radiocommande 2
voies, un variateur de vitesse électronique brushless et un
servo taille basse.

“Lire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble
R/C.

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR

 Ce kit est concu pour fonctionner avec un moteur brushless.
*Moteur et pignon moteur ne sont pas inclus dans ce kit.
Se procurer séparéement un moteur et un pignon pour
obtenir un des rapports de transmission spécifiés page 25
de ce manuel.

ALIMENTATION

Ce modéle peut étre alimenté par un pack d'accus Tamiya.
Charger le pack selon les indications du manuel du pack et
du chargeur.

* Dieser Bausatz ist fiir einen Brushless-Motor vorgesehen.

HEIERCAS 1246 7OH /ESC (FZVLARE—2—H) /0—70771ibY—KR

2.4GHz R/C SYSTEM w/BRUSHLESS ESC & LOW-PROFILE SERVO (RECOMMENDED)

2.4GHz R/C SYSTEM mit FAHRREGLER FUR BRUSHLESSMOTOREN & FLACHES SERVO (EMPFOHLEN)
ENSEMBLE RC 2.4GHz avec VARIATEUR BRUSHLESS et SERVO TAILLE BASSE (RECOMMANDE)

(RESCIEITLZbAZyy AE—F Q2 bO—5—DKTT, )

TS5V UAE—2—HESC (FET7 > 7) [E2Fvr2b70KR
2-channel B/C unit with brushless electronic speed controller

2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler flr
Brushlessmotoren

Ensemble R/C voies avec variateur électronique brushless

o B ADESC, BEBRESEISHLET.
*Small size ESC and receiver are recommended.
“*Fahrregler und Empfanger kleiner GriBe
werden empfohlen.

* Récepteur et variateur électronique de petite
taille recommandes.

{ERTERY—FRDkREE)

Suitable servo size
Grisse der Servos
Dimensions max des servos [
12~14.5mm
14~16.5mm
48mm -
IV LAE—Z—(Adrie0)

Brushless motor (6 screw holes)
Brushless-Motor

( sechs Schraubgewinde )
Moteur brushless
(6 trous de fixation)

(FAY s RA—IL)

Fu k24P, IS EhTVELA, E
TEMICSbETTRECES L,

TIRES AND WHEELS

This kit does not include tires and wheels.
REIFEN UND RADER

In diesem Bausatz sind nicht enthalten :
Rader.

PNEUS ET JANTES
Ce kit n'inclut pas de pneus et de jantes.

(ETRRT1)

1OEEH—BREF 1 Ii—VEy FERICERVER
BHLFEEL

BODY SHELL

Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
polycarbonate body parts set.

KAROSSERIE

Tamiya Lexan Karosserieset MaBstab 1/10 separat
erhaltlich.

CARROSSERIE
Se procurer séparément une carrosserie
polycarbonate érhelle 1:10 Tamiya.

Reifen und

AZVETRENYTU— / FHTE

Tamiya battery pack / compatible charger
Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerat
Pack d’accus Tamiya / chargeur compatible

AL F (1.5mn, 2mm,2.5mm) longs
Hex wrench (1.5mm, 2mm, 2.5mm)
Imbusschitissel (1,5mm, 2mm, 2.5mm)

Clé Allen (1,5mm, 2mm, 2.5mm) Eﬂ
= {o

+ES 15— (ko)
+ Screwdriver (large, small)

Pinces a becs

{MEITHIR) e
RECOMMENDED TOOLS 7 ;;f" i ﬁlim
BENOTIGTE WERKZEUGE

OUTILLAGE radliiad

— i —

Side cutters \
Seitenschneider \=—7
Pinces coupantes '

+ Schraubenzieher (groB, klein)
Tournevis + (grand, petit) 133
Scissors _,_/

: Schere _w—-_
GS3T7bFT7 5 . : 2] Extvk
Modeling knife /(7 77777 i | Tweezers e —
Modellbaumesser ) Pinzette # — ————
Couteau de modéliste Précelles

EiSA A (FULF2.5mm, 2.8~3mm)

Pin vise (2.5mm, 2.8~-3mm drill bit)
Schraubstock (2.5mm, 2.8-3mm Spiralbohrer)
Qutil & percer (2.5mm, 2.8~3mm de diamétre)

(=i

SREILREER

Synthetic rubber

cement

Synthetischen Gummikl

Colle pour caoutchouc synthétique
HSAF—F A2
Glass tape File
Glasfaser-Klebeband Feile
Bande renforcée Lime

*TOMIEESHER, JFR BTy a— 2T
) (h3gE) HHSEEHTT.

*A soft cloth, caliper, thread lock and E-ring tool will also
assist in construction.

*Beim Zusammenbau kénnen ein weiches Tuch, ein
Mefschieber, Schraubensicherung und ein E-Ring-
Abzieher hilfreich sein.

% Un chiffon, un pied & coulisse, frein-filet et un outil &
circlip seront également utiles.

2
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/I\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.

@®When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

/A\ VORSICHT

@®Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, solite ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@®Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung von
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden {nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Kindern darf keine
Méglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktiiten Ober den Kopf zu ziehen.

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer 'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulite.
@L'assemblage de ce kit requiert de l'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(#=+47 - hA—IL 21 73%{5H 2.4G/ TSU-06 /TBLE-03 })
TAMIYA WHEEL TYPE 2.4GHz TRANSMITTER w/TSU-06 & TBLE-03
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@®Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2.@Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model's servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient als Steuergerdt. Lenkrad/-kniippel- und
Gaszuggriff/- knlppelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und (ber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. ®@Empfanger: Der Empfanger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhélt Steuersignale vom
Empfanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfinger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.

@Volant/Gachette: permettent de controler respective-
ment |a direction et le régime moteur du modéle.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contréle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la guantité de courant alimentant le
maoteur.

4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

3
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{ESRICH TR 5T
BE#LTEEL
Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

Kl USICRFOETH/ Y

FU—EHHERBBREMEST

FELET. REHZEPDY

v BNEDEREAy T8

SUHHARRRICROMRHBESEE L
{BERFLLEETL,
*Charge battery pack with compatible
charger (available separately). When
handling battery/charger, read supplied
instructions carefully.
*Den Akkupack mit einem geeigneten
Ladegerat aufladen (getrennt erhaltlich).
Zur Bedienung von Akku/Ladegerat die
mitgelieferte Anleitung sorgfaltig lesen.
*Utiliser un chargeur compatible avec
les pack d'accus (disponible
séparément). Se référer et lire attentive-
ment les instructions et les précautions
d'emploi fournies avec le chargeur et la
batterie.

HFAFH I TICASHICHIAREREE TILRT. 2HOFEN
EODATLIEEL.
K BHEUROOM, ERBEHIITOMIICITATATESREDHLS
fEEV, A—FRE&G. FERSELEBVELLEBSICE. BE
LR DERFSIEICTHRECfEE L,
*NEBER, ;v FEHRS L, LUEOSBSEHYET.
BESLK BT (UMBICHATLEE L. ERBRIFLLE
BIEASTUVWET,. FliaELTE-TUEEL.
TOT—7 T URERBEHCIERLEL . &
PFLTUVAT YT LT BT ATLIEEL,

 Study the instructions thoroughly before assembly.

*There are many small screws, nuts and similar parts. Assem-
ble them carefully referring to the drawings. To prevent trouble
and finish the model with good performance, it is necessary to
assemble each step exactly as shown.

- Apply grease to the places shown by this mark.
Apply grease first, then assembile.

EE!

*HAHITTHEcED I, [,
IR oy — LA ToOhhS
—DBATLIEEL.
smErTi N d. (5,0 cmELt
EP21-PAEBBLTIET L,

+* Select one layout from [2Y, [Eland [shown
here.

Main instructions in this manual are for ﬂ i
follow replacement steps on pages 21-24
when choosing [=] or[# .

*Wahlen  Si eine der gezeigten
Anordnungen [, [} und [# . Die Hauptanlei-
tung bezieht sich auf Version [.. Bei der Ver-
wendung von [=] oder [#] folgen Sie die An-
leitungen auf den Seiten 21-24.

+* Sélectionner une des configurations [},
ou [# montrées ici. Les instructions princi-
pales de ce manuel concernent [¥ ; suivre les
étapes de remplacement des pages 21-24
pour [=] ou

% Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
* Viele kleine Schrauben und Muttern etc. milssen genau der An-
leitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gutes
Modell mit bester Leistung.
Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
menbauen.

*Assimilez les instructions parfaitement avant 'assemblage.

*1l y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.

Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour

éviter les erreurs suivre les stades du montage dans P'ordre indiqué.
Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
Graisser d'abord, assembler ensuite.

EOBRIEF Y MTEFENTVELA.

Parts marked 3t are not in kit.

Teile mit & sind im Bausatz nicht enthalten.

Les piéces marguées *# ne sont pas incluses dans le kit.

A sSEARERLES
BAG A /BEUTEL A/ SACHET A

3x14mnzIAME
Screw
Schraube

MA3 x2 Vis

ﬂm IxemmzsAME R
Screw
Schraube
Vis
3mAwZFw bk
Lock nut

Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

3%0.7mm A\—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

UrHEI
Rear post
Hinterer Pfosten

MA46 xz Supportaricre

t2—7 L —ROBmY{FF
Attaching center braces

Anbau der zentralen Verstarkung
Fixation des barres centrales

MA34

AT ILZROFELE, 75w
FoIUEETIESFBYET.
“ Crashes, etc. may cause deforma-
tion of the aluminum lower deck.

YrUnfalle etc kdnnen die Alumini-
um Chassisboden verformen.

% Des chocs, etc peuvent causer
des déformations de la platine
inférieure en aluminium.

a7FwF
Lower deck
Chassisboden
Platine inférieure

MAH FL—RYFHE—t

x1 Support plate
Lagerplatte
Plaquette de support

| O

£ a—TL—2A5

¥IA48 Center brace S
Zentrale Verstarkung S

Barre centrale S

©C00©

2T L—AM

I}(’!‘AS4 Center brace M
Zentrale Verstarkung M
Barre centrale M

C °C0©

T R—=TL—ZL
&dA35 Center brace L
1 Zentrale Verstarkung L

Barre centrale L

®iE Z7uh—W
The other side | Sticker
Andere Seite [ Aufkleber
Autre cote Autocollant

MA46
1

—— M.AS 3 X 6mm

3 14mm

42315 TB Evo. 7 (11056457)


norimitsu_akino
テキストボックス
ﾋﾞｽは均等に締めます。

norimitsu_akino
楕円


IxemmSAMER
Screw
Schraube
Vis

MA5 x7
TIL— AR D 1Ca
Separate suspension mount 1C-a

Separate Aufhdngung 1C-a
Support de suspension séparé 1C-a

|
MA29

X1

R P AT PR oy v S e 2 ol T
Separate suspension mount 1C-b
Separate Aufhéingung 1C-b
Support de suspension séparé 1C-b

MA30 x1

o\ _Jo

MA47
A *1
E—H—TTB
Motor mount B
Motor-Lager B
Support-moteur B

O O

3X6mn7AME R
Screw
Schraube
Vis

VO

w

FrTHhAr
Antenna post
Antennenstange
Pied d'antenne

I

MAZ25 x1

L= AT T THa
Separate suspension mount 1X-a

/;‘7 Separate Aufhingung 1X-a
- Support de suspension séparé 1X-a
MA31 xi
L —FHATIE 1Xb
Separate suspension mount 1X-b
2 | Separate Aufhdngung 1X-b
Support de suspension séparé 1X-b
MA32 x1

o

2x5mF oy TR Ua—
Cap screw
MAG x4

Zylinderkopfschraube
—)

Vis & téte cylindrique
MA10 x2
MA36 x2

15107 VT
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

MA18 x2

1013 %0.3mms fs
Shim
Scheibe
Cale

2X9.8mm3s ¥ 7 b
Shaft
Achse
Axe

% = *COT—7ERIOYTEHIEED

Y MR LE L, PREDES

SUFTEOTHBHILTTIIEEL,

*Apply a small amount of Thread Lock to

the sections shown by this mark using

tools such as toothpicks.

Y Auf die mit dieser Markierung gekennzeich-
neten Bereiche mit einem Hilfswerkzeug wie

etwa einem Zahnstocher eine geringe Menge

Schraubensicherung auftragen.

*Appliquer du frein-fillet sur les zones ré-
péres par cette icone.

E—2—T7 ORI
Attaching motor mount
Anbau der Motor-Lager
Fixation du support-moteur

MAS30 MA29

MA5~ & & |
3 X 6mm \ / MA5
\'/ 3 6mm
MAS
3 X 6mm

MA44 x1
E—HR—<IHA
Motor mount A
Motor-Lager A
Support-moteur A

YB3 OB

Attaching separate suspension mounts (rear)

Anbau der separaten Aufhangungen (hinten)

Fixation des supports de suspension séparés (arriére)

00 Qo = 3 X 6mm
=
s MAS5
- 3X6mm
ZAVEACL I MEFOBMIT
Direct drive unit
Starrachse MA33 MA28
Unité d'entrainement direct HAL YRy 7k M5 RS
Direct shaft Direct cup
Welle der Starrachse i i
: Direktantriebs-
aory Arbre dentrainement direct ot oo ol
Ring gear 6

Tellerrad
Couronne

Coupelle directe

MA18

1013 %0.3mm

2>9.8mm

AV

MA10
1510

MA36 2x9.8m

* MA2BMEE TR,

* Note direction of MA28.

+ Auf richtige Plazierung von
MA28 achten.

*Noter le sens de MA28.
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MA11 x1

1050787 1) 05
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

MA12 x1

10507577 U 2247 (3nmbE)
Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm)
Roulement & billes (3mm)

5X6.4X1.5mmAN—H—

MA15 Spacer
Distanzring
Entretoise

X
S

5x7x0.3mms Ly

©O0O0 DO Oe

MA19 Shim
X1 Scheibe
Cale
5X7X0.2m L
MAZ20 Shim
X1 Scheibe
Cale

A TubveT R
B-q O Input shaft
Einganc I
MA22 x1 \l Axe d'entrée
C_—IMA36 2x98m>+7h
X1 Shaft
Achse
Axe
—/ 2X8mmi v 7 b
I)\AAS? po
Achse
Axe
GORZINAH—
@ MA38 Cross joint
~1 Kreuzzapfen
Joint croisé
@ MA40Q 2mEU %
%1 E-Ring
Circlip
pidr & 8170 b5
MA4 Axle ring
%1 Achsring
Moyeu
C )
3B3mA F e T
MlA42 Swing shaft
Querwelle
Axe
3xBmmFR AR R
Screw
Schraube
MA1 x4 Vis
O:“m 5x5mFsAEO—F—Ib
Ball connector
Kugelkopf
MA7 x2 Connecteur a rotule
| ] MA26
x1

o/
TywIN—T—LI7FA
Upper arm mount A

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supérieur A

il | ]
TO
Tl =T LRI+ B
Upper arm mount B

Befestigung des oberen Lenkers B
Support de tirant supérieur B

MA27
x1

MAZ2 x4 3xemSEALER
Screw
Schraube
Vis

5/

702 ¥ r—AOEFHFILT
Front gearbox

Vorderes Getriebegehause
Pont avant

MA36
29.8mm

y

MA42

o

/
‘(J\’

MA20 MA12
2&2121.5'“"1 s MA19 5X7%02m 1050 (3mm)
QD\ 5X7%03m [ s

MA38
¥ \ MA22
\ MA49
MA11
1050
MA14
=L FAVI/LaNl

MAS7 Ditforontaitager unten
2 8mm Cloison inférieure

@@' \ A
\

16T~ FY
Bevel gear

Kegelrad
Pignon conique

6/

MA7
53 5mm

(Zaz kP vi—ipony )
Upper bulkheads (front)

Oberere Differentialtrager (vorne)
Cloisons supérieures (avant)

{RY

Fouli—iba ooy F

Upper bulkhead
Differentialtrager oben
Cloison supérieure

MA13

*EEITER,
*Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
FNoter le sens.

(W

Twii—i b~y B

Upper bulkhead

Differentialtréger oben

Cloison supérieure

G
xmxicrs, MA27 %

*Note direction.
FrAuf richtige
Plazierung achten.
“ Noter le sens.

el
1] MA1
i

7

ALY EFSA722y FOERYT

Attaching direct drive unit
Starrachse-Einbau
Fixation de 'unité
d'entrainement direct

HofiE TR
*Note direction.
Fauf richtige
Plazierung achten.
*MNoter le sens.

{RY»
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MA23 xs

Smn 7 A A—
Adjuster
Einstellstiick
Chape arotule

(O

MA24
X3

(9]

MA1

Olp

MAS8

MA9

© MA16
x2
Ol 1

O

© &’IQA21

MAZ20 527 X0.2m
X2

3 23mm

Turnbuckle
Spann-Ach

Biellette a pas inversés

IxBmmzAALE
Screw

Schraube

x2 Vis

5x3mm7sAED

Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

X3

AFTUGTRA

Steering post
Lenkpfostens
X2

R\ T v T b

Colonnette de direction

5%0.5mn A~s—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3% 0.7mm AS—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

M da
Shim
Scheibe
Cale

3X5X0.1mmis Ly
Shim
Scheibe
Cale

8/

shaft
SE

2

—iR—i

ATT NG ) 22— DEFHILT
Steering tie-rods

Spurstangen

Barres d’accouplement

12mm

A

{R» MA24
3 23mm )(;)
MA23 5m
/ -
(TS0
10mm

MA24

3% 23mm

N\ /@‘\

MA23 sm

9/

MA20

5x7x0.2mm

ATT NG04 IN—DIEIHILT
Steering linkage

Lenkgestange

Biellettes de direction

O-0

BAGB/BEUTELB/

RESBEfEELEY

SACHET B

o
ol

O
O

—
MA36

—
MA37

MA38
X1

MA40
x1

MA11 x1

Ball bearin

5X%6.4>1.5mm

MA15
X1

MA12 x1

Ball bearin

5X7x0.3mIs Ll

MA19
X1

5X7X0.2mms L

MA20
X1

2>9.8mm3~

Shaft
Achse
Axe

X1

2XBmmis v

Shaft

x1 Ach:

Axe

E-Rir

Circlip

7ORI
MA49
x1

1050X7 U5

Kugellager
Roulement a billes

10507 U 2457 (3nm @)

Kugellager (3mm)
Roulement & billes (3mm)

TRARINAE—
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé

2amE") 4

Axle ring
Achsring
Moyeu

‘ direction

ATFUTP—L4L
Steering arm
Schubstange
Commande de

3x5x0.1mm

MA17 <

3x0.7mm

5% 3mm

MA45

AFTIGFT )9
Steering bridge
Lenkungs-Brucke
Pontet de direction

g9

10

g (3mm)

AN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

Shim
Scheibe
Cale =

Shim
Scheibe
Cale

¥ 7k

ZF

Se

g

Fpris i

U Frr—ADMEHILT
Rear gearbox

Hinteres Getriebegehéuse
Pont arriere

MB16

125m 7 aNZTv T b

MA22 1>¥FvkvTh
Input shaft
Eingangswelle
Axe d'entrée

Propeller shaft
Antriebswelle

MA20

5X7%0.2mm

MA19
5x7 ><U.3m_[|}_

50@

i
\

Eﬁ b

16T~ LF Y
Bevel gear
Kegelrad )
Pignon conique ;'//

MA12
1050 (3mm)

v

=L FAVIVE-SaXPl o
Lower bulkhead
Differentialtrager
unten

Cloison inférieure

42315 TB Evo. 7 (11056457)
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[

MB2 xs

2XBmF ¥y TAF ) a—

Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

MA10 x2

151057 s
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

850481
Metal bearing
Metall-Lager
Palier en métal

102130, 2mm
mMB4 Z-
%2 im.
Scheibe
Cale
52 10%0.3mm o Ls
MB Shim
%2 & Scheibe
Cale

5% 10x0.0mms Ly

Shim

x2 Scheibe

Cale

HHEYOIUT S ARAEIENEDT

“rUse shims for clearance adjustment.

“rVerwenden Sie Scheiben zur

Spieleinstellung.

7rUtiliser des cales pour régler l'espacement.

HI] 2817 AR w7 b

MB10 x2

—

MB9 x2

=

Cross shaft
Kegelradwelle
Axe support de
planétaire

1.6%8m w7
Shaft
Achse
Axe

]

MB11
X1

—

MA1 xa

MB12
X1
x2

FFVassbhyFL
Differential cup joint (long)
Differential-Gelenkkapsel (lang)
Noix de différentiel (long)

FFIaLrhw TS
Differential cup joint (short)
Differential-Gelenkkapsel (kurz)
Noix de différentiel (court)

SmmQU 5
O-ring
0O-Ring
Joint torique

3XBmnFRAILE R
Screw
Schraube
Vis

5x5mmzT A EQ—FR—il
Ball connector
Kugelkopf

7 7 ¥V OMBHIT _GV2 ABEICANET, MB14
Differential gear *Fit into grooves. — FIHRT Uk
Differentialgetriebe AN % In die Ausnehmungen Differential gasket
Différentiel einpassen. Differentialgehiuse-Dichtung
+ *Insérer dans les Joint de carter de différentiel
i rainures.
. ;
~ ~GQV2 *FFlcANET.
#MB6 ;(\:’ Megm Fit into grooves.
5X10X0.1m . *In die Ausnehmungen
“‘H@ MB5 +MB6 eii'npassen.
MBS S sxioxoom  Sxloxoum At
5mm =2 e MB9
MB8-__ ) 1.6X8mm
5mn ~ Al Y
FRINGT A @ MBS
Diff housing A 5X10X0.3mm
Differential-Gehause A . . i 1'\231 0
Carter de differential A Ef?ri \?j//g B
ousing
Differential-Gehiuse B

)
mB3 MB3 —
850 ' 850 I mes— O
10X 13X0.2mn -
MB11 MB12 -
% M B2 2X8mm
MB10 < i |
2.8X17mm ™.
! 6(;
A=A (E8) .
= Damper oil 40T 'J_‘/’J’—‘ﬁ'\’
GV3 2 Dampfer-Ol Ring gear
| % 9\,{3 Huile pour ar'r:ortisseurs &":rgﬁge
: o
\-\ A ERfr IR,
N “*NMNote direction.
kY \ “Auf die Richtung
*HEFICANET, achten.

“in die Ausn

§i|=y rainures.

willpp

Carter de differential B

*Fit into grooves.

mu I"Iggl"l einpassen.
*Insérer dans les

eh-

N

*MBIOE TH u{— [\
FOIEINET, .
¥ Fill with oil up to
the level of MB10.

* Mit Ol bis auf Héhe
von MB10 fillen.

% Remplir jusqu'au
niveau de MB10.

=

MB2

JNoter le sens.

e, —

2X.8mm = g’
FEEHTEZLF TS =
FRLET. i
Do not overtighten MB2:

the gear may deform.

* Schrauben nicht zu fest

anziehen, das Zahnrad kdnnte

verformt werden.

% Ne pas trop serrer MB2 : la

couronne pourrait se déformer.

MA7 x2

Connecteur & rotule

MA26

LU R ViV TACTRV] s ZaN)
Upper bulkheads (rear)
Oberere Differentialtrager (h

Cloisons supérieures (arriére)

*EECER.
Y Note direction. MAZ?\
FAuf richtige
Plazierung achten.
* Noter le sens.

=
MA1 f—f’"@ w

3% 8mm

F»

, MA13

inten) g7 x—s LAy K
Upper bulkhead
Differentialtrager oben
Cloison supérieure

MA13
e AT AV ZaXl
Upper bulkhead

Differentialtrager oben
Cloison supérieure
& MA7
~5%
- 52 5mm
ke EETER.
MA26 *Note direction.
- JeAuf richtige

Plazierung achten.

FMoter le sens.

R e
T MA1

3> 8mm

I
O

FulN—T—LT o7k A

Upper arm mount A

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supérieur A

T

TulN—T—LTI/+B

Upper arm mount B

Befestigung des oberen Lenkers B
Support de tirant supérieur B

x1

MA27
x1

®

MAZ2 3xemm7AME R

%4 Screw
Schraube
Vis

FI7F YOI

®

Installation du différentiel

Attaching gear differential unit
Anbau der Kegeldifferentialeinheit

|

\

\". -
o0

A EEICER,
FrNote direction.
*Auf richtige
Plazierung achten.
* Moter le sens.

MA2

42315 TB Evo. 7 (11056457)



3IX6mn7AEFRE R
Screw
Schraube
Vis

3IxemmzSAME R
Screw
Schraube
Vis

IxSmmziAALE R
Screw
Schraube
Vis

2XBmmi v T b
Shaft
MA37 Achse

x2 Axe

7nmQOL) 4
MB7 0-ring
X2 0-Ring

Joint silicone

10507 U5
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

Tra—hed
Center cup
Zentralgelenk-Kapsel
Noix centrale

MB15 x1

ZN—FrRLE—
Spur gear holder
Stirnrad-Halter
Support de pignon
intermédiaire

MB19 66T/ {—%+

®1 Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

16)
(fm

MA2 x3

3x6mnzSAILER
Screw
Schraube
Vis

@“g MB17 x1

AI—Hi—
Spur gear cover
Zahnradabdeckung

Couvercle de pignon
intermédiaire

© [ [ O]

@ LIV DR—LR—JIT I BE 1S
BHBRTT, COTHIEL,

BRIV F—LN—TTFLZ )

14

Fr—ADEH HF
Attaching gearboxes

Anbau der Getriebegehduse
Fixation des ponts

15

AN—FVOHIIT
Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

SREILREERTESELET

Attach with synthetic rubber cement.

y e Laurr 1.

Fixer avec de la colle pour caoutchouc synthétique.

Mit

MA37 .

16

AIN—FFOEISF
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon
intermédiaire

MA2<—

3% 6mm

T AMBIZHRS A FE R TRUMIFET,

“*Slide on spur gear cover (MB17) to attach.
* Zahnradabdeckung (MB17) wie gezeigt aufschieben.

B

% Glisser sur le couvercle de pignon intermédiaire (MB17) pour fixer. \ g

o {%__/

5[:_ or
up =] @13{3@
o \ é:

b Kk

9
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IxBmmz ALY
Screw

5403/

m E—2—OE IS
i r

#E—2—(BIFR)
#:Motor (sold separately)

—

/

#Motor (getrennt erhéltlich)
#Moteur (disponible séparément)

Schraub
Vis

e

s A (IFE)

#:Pinion gear (sold separately)
#Motorritzel (getrennt erhaltlich)
#Pignon moteur \\\
(disponible séparément)

=

IKO/I
MB18
*1

E—2—TSH5 vk
Motor bracket
Motor-Klammer
Support-moteur

H#OEMEF Y MCRFENRTVEEA,
Parts marked ¥ are not in kit.

Teile mit # sind im Bausatz nicht
enthalten.

Les piéces marquées # ne sont pas
incluses dans le kit.

\_\\\@ W}

MB18

* E—FZ—HTFHTHBSITNST
SIETLN,

% Shave indicated section if it comes
into direct contact with motor.
“*Angezeigte Partie abschaben,
wenn sie am Motor streift.
“Abraser la partie indiquée si elle
entre en contact direct avec le
moteur.

EEAFvhA— C)
Caution sticker

MA1 3x8m Vorsicht Sticker

BAG C/BEUTEL C / SACHET C

C 0O-9
)

NESCEERALEY
i)

4x8mmFEO—E R

gcrew
chraube
MC3 x2 o
(D IX8mAO—ER
Screw
MC4x2 Schraube
Vis
5.5%1.0mn ZAs—4—
@[yet > e
Distanzring
Entretoise
5.5%0.5mmAN——
@ I] MC15 Spacer
x2 Distanzring
Entretoise

MC22 5SmtrZHR—ib

x4 Suspension ball
Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

MC23 x2

Smm & A —H—ibF v
Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fir Dampfer
Ecrou-connecteur a rotule
d'amortisseur

18

Ay FFP—LOEHIIT
Front arms

Vordere Lenker

Triangles avant

_Mmc22-
@

\ Smm
I/ @ —————Mc15”

0.5mm

v 2
T Xy WE
& - Mc4
e 5.5>1.0mm
D1 @L\‘ / \
%""__ 3> 8mm  MC22
\0\ @ Smm

MC14 @ N

5.5%1.0mm MC23
Simm

A — LB FHTRIESEMTIIEL.

# Cut off if wheel comes into direct contact with arm.
*Wegschneiden, falls die Réder am Querlenker streifen.
% Couper si la roue entre en contact direct avec le triangle.

0 p1 (O] B
/@\k' {O _|T::_+J‘._ 1.2mm
/@ <<L)> MC3 4x8m

*FUAEEITMC2ZHE G LEIICHEBUITET,
*Apply grease to MC22 and make sure not to lose
them during assembly.

*Aus MC22 Fett auftragen und darauf achten, dass
beim Zusammenbau nichts herunterfallt.

*Appliquer de la graisse sur MC22. Attention & ne
pas les égarer durant I'assemblage.

3x43mns w7 -
&42025 Shaft
Achse
Axe

* AT — LOTHELBNZEIE. B
e HID TRREEL T{EEL,.

*Shave suspension arm and adjust
clearance if it does not move freely.
*Schaben Sie am Lenker der Aufhan-
gung etwas ab und stellen Sie das
Spiel ein, falls er sich nicht frei bewe-
gen kann,

*Poncer les triangles si la suspension
ne bouge pas librement.

3X6mn7TAME 2
Screw

Schraube
Vis

MAS5
X2

@

O

702 P —LOBRY
Attaching front arms
Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

19

HATIARIC

Suspension mount 1C
Aufhangungs-Befestigung 1C
Support de suspension 1C

MC41
X1

g
& - MA53xom

10
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MC3 4x8mkO—EZR
X2 Screw
Schraube
Vis
mmm MC4 3x8mAO—EXR
X2 Screw
Schraube
Vis
MC12 5-5%3.0mAN—4—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

MC14 5-5%1.0mmAN—4—

XD Spacer
Distanzring
Entretoise

MC17 3*0.2mm/Ls

X2 Shim
Scheibe
Cale

5xX5mm7sEEO—FR—Ib
Ball connector

ol
©

Kugelkopf
MA7 x2 Connecteur & rotule
Smntr AR—ib
Mc22 Suspension ball
x4 Aufhangungs-Kugel

Rotule de suspension

Smn 4 s N\—H—IbFw
Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fir Dampfer

(]

Ecrou-connecteur a rotule
|;\:|2023 d'amortisseur
3xemm7SAMER
gcre'w
chraube
MAS5 x2 o
— 1.6X9mmirv 7 b
':14029 Shaft
Achse
Axe
IEI MC34 WhiLE > SOA R AH—
el Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé
WHILH s
MC35 vsrvriirr
x2 Joint pipe
Verbindungsrohr

Tubes de liaison

o

WHILE TRy T

MC39  wheel axie
X2 Rad-Achse
Axe de roue

2

(e

1.6X4mmF v TAT) 21—
Cap screw
MC2 x1 Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

5X8mnAAAEO—R—il

Ball connector
MC10 x1

Kugelkopf

Connecteur a rotule

MAT1x1
10507125
© MA15
X1

Ball bearing
@ MC13
x1

Kugellager
C—I MC28
®1

Roulement & billes

MA12 x1

105057 1) 247 (3nniE)
Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm)
Roulement a billes (3mm)

527X 0.0mmEs Ly
Shim
Scheibe
Cale

MC16
X1

5x6.4X1.5mm AN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5 2.0mm AAN~—t—
Spacer
Distanzring
Entretoise

2X10mms v 7 b
Shaft
Achse
Axe

¥ T7—LOEHIIT

Rear arms

/ {R»

= |
1

20

MAZ7 s5x5m

Hintere Lenker @( ==
Triangles arriére P \@ *
R P MC3 4x8m
P -
i _~ 5.5x%3.0mm =
“ @ il - -D2
\®--/ MC24
/ (Y - 3x46m
s
MC23

MC22 -

Smm
KU AT —LOEELHBEEEII BT
HoTHELTIEEL.
*Shave suspension arm and adjust
clearance if it does not move freely.
Y Schaben Sie am Lenker der Aufhangung
etwas ab und stellen Sie das Spiel ein, falls
er sich nicht frei bewegen kann.
*Poncer les triangles si la suspension ne
bouge pas librement.

] 3IX46mnI v 7
Shaft

Achse

Axe

MC24 x2

Smm

D7 — LB
Attaching rear arms

Einbau der hinteren Lenker
Fixation des triangles arriére

21

MC40

BRAIOHIE

Suspension mount 1E
Aufhangungs-Befestigung 1E
Support de suspension 1E

{ES1Tov TR
Universal shafts (front)
Gelenkwellen (vorne)
Cardans articulés (avant)

MC43 44m
WL 2 44mm A A v T b

Swing shaft
*HEEVET. Querwelle
*Make 2. Axe
% 2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux. |
O EP v 754 FOEIRILT (L)
Front upright (left) MC13
Vorderer Achsschenkel {links) 5:5%2.0mn ——¢ }3 G MC16
Fusée avant (gauche) ! 5% 7 %0.1mm
MC10 \
5x8mm MA111050
{C1) : o)
' N #(c3
| M L kEBEOMECEE

C1 LTLrEEL.
* Note direction.
JAuf richtige

5x6.4%1.5mm

MA12

K ERY 1050 (3mm)

*Remove. Platzierung achten.
*Entfernen. “MNoter le sens.
*Enlever. MC30
*EROEECERLTIEEL.
% Note direction.
JAuf richtige Platzierung achten. MC36
% Noter le sens.
MC36 x1 MC30 x2 = '
S TREA—ILINT Wl =T \'
Clamp type wheel hub it SV \U %
Radnabe in Klammer- Axle ring o
Ausfiihrung Achsring MC2 1.6xam™ \
Moyeu de roues a cliquet Moyeu

11 42315 TB Evo. 7 (11056457)



1.6X4mn=F 4 v T AT ) 1—

Cap screw
MC2 x1 Zylinderkopfschraube

Vis a téte cylindrique
5X8myiAEO—F—IL

Ball connector
MC10 x1
Kugellager

Kugelkopf
Connecteur & rotule
Roulement & billes
/ MA12 x4
105057 U247 (3omtE)
Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm)

MA11 x1
105071 4
Roulement & billes (3mm)

Ball bearing

5X7X0.1mm L
MC16 Shim
X1 Scheibe
Cale

5X6A4X1.5mmAN—4—
MA15 Spacer
®1 Distanzring

Entretoise
@ MC13
x1

I |
MC28 x4

5.5 2.0mm ZAs—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

2>10mm 2+ 7
Shaft
Achse
Axe

WL E
TR T
Axle ring
Achsring
Moyeu

MC30
X2

24
=

MC1 x2

5% 9mmz A EQ—F—l
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur & rotule

3x10mnzSAME R
Screw
Schraube
Vis

MC9 x2

4.6X4.4m7T7 S VINA T
9:1201 8 Flanged tube
Kragenrohr
Tube & flasque

4.6X3.9m7 Z/VINAT
Flanged tube
Kragenrohr
Tube & flasque

MC19
x2

5.5X0.5mm AN—H—

O]

Spacer
Distanzring
MC15 x2 Entretoise
3%0.7mm ZA—H—
Spacer
Distanzring
MAI17 x2 Entretoise
LU TSYARGLTRUET.
vrUse for clearance adjustment.

“rVerwenden Sie zur Spieleinstellung.
TrUtiliser pour régler 'espacement.

25

MC5 3x3mm-A ER
m 2 Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
LT T ]26x2myrot
Shaft
Mc27 Achse
x2 Axe
(e O ) T
MC33 3x32me—lvZibv Tk
X2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés
¥ SamT L e A A—
| Adjuster
- Einstellstiick
MAZ23 x4  Chape arotule

787 Py 751 FOEHIIT (RY
Front upright {right)

Vorderer Achsschenkel (rechts)

Fusée avant (droite)

23

MC13 c1 MAT2
5.5%2.0mm
1 \@ 1050 (3m)
I(\ : g2 | U
MC10 % ;
5% 8Bmm
K*EEROBFICERLTLETL.
*EIVEVET. % Note direction.
* Remove. MA15 “Auf richtige Platzierung achten.
:Enlﬁernen, 5%6.4x1.5mm “MNoter le sens.
niever.
N
MC16 MA11
5270, Tmm 1050
MC36 x1

IS THRA—IVINT

Clamp type wheel hub

Radnabe in Klammer-Ausfiihrung
Moyeu de roues & cliquet

HEESOETIERLTIEE L,
JrMNote direction.

F*Auf richtige Platzierung achten.
JrNoter le sens.

%,

.
MC2 1.6><4rnm/ \

O PO X IVOREHIIT
Front axles

24

Vorderachsen
Essieux avant
MC9
5% 9mm
{R»  MC19
4.63.9mm
MC15
5.5X0.5m T
(MA17)
3%0.7mm

{Far), FaL}

H2.5m FULEELET.

“ Make 2.5mm hole as shown.

*2,5mm Loch wie abgebildet bohren.
*Percer un trou de 2,5mm comme indiqué.

MC19 MC15
MC9 4.6%3.9mm 5.5x0.5mm
(L sxom~ i)

MC18

Zax T ZIVOE ST

25

*2UEFENE T,
*Make 2.

+* 2 Satz anfertigen.
* Faire 2 jeux.

MA23

Smm

Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau
Fixation des essieux avant

MC33
3x32m

MC27

2.6X22mm

2.6 22mm

42315 TB Evo. 7 (11056457)
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1.6X4mnF v ou TR 21—

Cap screw
MC2 x2 Zylinderkopfschraube
Vis & téte cylindrique
5 Smmz A O—HR—il
.‘ m“ Ball connector

Kugelkopf
Connecteur & rotule

MA11 xa

105074
Ball bearing
Kugellager

Roulement a billes

MA7 x2

5X6.4X1.5mm A —H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

MA15 x2

@[I 55X 1.0mmAN—Ht—

Spacer
MC14 x2

Distanzring

Entretoise
MC16 x2

1
MC28 x2

5X7x0.Immis L
Shim
Scheibe
Cale

2x10mm/+ 7

—
MA36 x2

2X9.8ms w7 +
Shaft
Achse
Axe

H)—onmn

MC42 x» FA—=ILT 2 ANV

Wheel axle
‘i i) x2

Rad-Achse
MA38
x2

Axe de roue

FOAIWIT
Axlering
Achsring
Moyeu

TORZINAE—
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé

MC36 x2

ST HRA—IINT
Clamp type wheel hub
Radnabe in Klammer-
Ausflihrung

Moyeu de roues & cliquet

27)

3IX3mn-r ERY
m MC5 Grub screw
x2 Madenschraube
Vis pointeau
MC15 5- 5X0.5mm ZAN—H—
x4 Spacer
Distanzring
Entretoise
(T ) T
MC33 3x32mE—// w1 v 7 b
e Turnbuckle shaft
Spann-Achse

Biellette a pas inversés

3% 2.5m- BRI
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
FA0T )G

Ball bearing

Kugellager

Roulement a billes

Smn7 I w AR2—S
Adjuster
Einstellstiick
Chape a rotule

MC20 x2

MC31 ARETVF
X2

Stabilizer end
Stabilisator-Endstiick
Extrémité de barre
anti-roulis

RARAESAHF—OvF
HiR—+

Rod stopper
Gestange Steliring
Bague de renvoi

l. I)\(i|2032

U7 oRIVDFEFHIIT

@ ikl *BROBEICER N @
Hinterachsen LZ< L, MA38 MC44 MC44 x2
Essieux arriére * Note direction. 2mAA G T ()
Jhuf richtige Swing shaft (blue)
Platzierung achten. Querwelle (blau)
W MA7 *Noter le sens. Axe (bleu)
5> 5mm M A49
! MAT1 | s
MC 1 4 \
W X Mma3s %
s \\ \' i | MC14 s.5x1.0m
1050
MC42 MA11 1050
MA15 *EEomEicELTCE. MAT
MNote d i 1050
HXO.4T. o0 :J\uuftﬁcl:;iiglglgtzierung achten.
“Noter le sens. MA49 \
\
MC1 6
5% 70.1mm

(Ry MA38 ﬁ@

H2.5mnFUILEELET,

“Make 2.5mm hole as shown.
“2,5mm Loch wie abgebildet bohren.
% Percer un trou de 2,5mm comme indigué.

5 MC42 5)-:5121 5am

*EEHTEBLLSICLET,

Do not overtighten. MC2 MC28
JrNicht ganz einschrauben. q g qmn 2>10mm
*Ne pas serrer trop. \

U FoZILOE{TFI
Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

27)

KR ET. MC33
* Make 2. 3x32mm
* 2 Satz anfertigen.

% Faire 2 jeux.

5mm 7 AR —

4 Adiu_stfrl "
MA23 x4 Chape a rotule
MC5 (i@ MC26 ———— 1
- Shaft
2.6X25mm MC26 x2
3x3m MC15 5.5x0.5m i
20 FR2EZFAH—

MC6 —@&

(s

Front stabilizer

28

Vorderer Stabilisator 3%2.5mm @
ilisatri —MC20 5 14m7s A O—#—b
Barre stabilisatrice avant ? i E al;; ﬁ:;?"‘“
L
MC38 @ M Connecteur 4 rotule
70V FRAES Y — (SFAPLYTH) J C31
Front stabilizer rod (medium-soft) MC7
Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich) MC32 ‘@ 53¢ 14mm
Barre stabilsatrice avant (moyenne-mou)
MC11 - *2{EHEL E T
T “Make 2. T
MC6 —& MC32 740 % * 2 Satz anfertigen.
332, 5mm 3 N +Faire 2 jeux.
/ ™ 27mm
/ @

=
MC21 am

Amn 77y X —
Adjuster
MC20 | = @ Einstellstiick @
Smm MC31 Chape arotule

42315 TB Evo. 7 (11056457)



Zax FREES A HF—o Y
Attaching front stabilizer

Anbau des vorderen Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice avant

M6

29

3x2.5mm-7 ER
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

___h
_—
eTh

VREF

(1
m:.

71
/

M MCe 3x2.5mrERS
X2 Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

T40RT VT
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

@l

MC11 x2

ZBEIVE
MC31  stabilizer end
x2 Stabilisator-Endstiick
Extrémité de barre
anti-roulis

RR2ESAH—OwF
HH—b

Rod stopper
Gesténge Stellring
Bague de renvoi

. !\(52032

S5mn7 e AR —S
Adjuster
Einstellstick
Chape a rotule

@)

MC20 x2

31)

MCé6
L X2

3% 2.5mn-r BRI

Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

SO,

MC6
3X2.5m

W ZARESAHF— Om
Rear stabiilizer MC6 e
Hinterer Stabilisator 3%2.5m MC20 5x10mmiS A O—F—L
Barre stabilisatrice arriére . “-’ 5 Ball connector
L Kugelkopf
Connecteur & rotule
MC37 MCS8 sx10m

(D—wmcat
Mc32 &)

MC11 —@ g

740 - *2{EEUET
*Make 2. 27mm
* 2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux. [A5)

|
MA23 s

|
\'. Smm 7 e A R—
Ve T s

VP ARESAH— (SF«TL-VT)
Rear stabilizer rod (medium-soft)

Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
Barre stabilsatrice arriére {moyenne-mou)

MC11

MC31

Q

UPRZEZ A HF—OEdIT
Attaching rear stabilizer

Anbau des hinteren Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice arriére

42315 TB Evo. 7 {11056457)




DD

LEEDEFERALEY
BAG D/BEUTEL D /SACHET D
MD1 EAR¥
x4 Piston
Kolben
Bw FH1F
MD2 Rod guide
w4 Stangenfiihrung
Guide d'axe
2mmEY) 5
|:‘|8A40 E-Ring
Circlip

3mOU T (U0

MD6  silicone O-ring (blue)

X4 Silikon-0-Ring (blau)
Joint silicone {bleu)

(O T

ERrrOvF
MD5 Piston rod
x4 Kolbenstange
Axe de piston

13m0 5

MD7 oS

x4 Joint torique

MD11 x4
Hoi—i s d—
Damper cylinder
Dampfer-Zylinder
Corps d'amortisseur

ATV G T wRA—
MD13 Spring adjuster
x4 Federteller

Embase de ressort

B FHA FfvewT
Rod guide cap
Kappe an der
Gestangeflihrung
Coupelle de guidage
d'axe

MD14
x4

Frib—ib

Oil seal
Olabdichtung
Joint d'étanchéité

Ptk 8 B
Cylinder cap
Zylinder-Kappe
Capuchon d'amortisseur

AT TFUF—F—
Spring retainer
Feder-Spanner
Butée de resort

MD10 xa

AR T UG
Coil spring
Spiralfeder
Ressort hélicoidal

Za—AREFLAEDOWEELLTE<O
AEBHEATVWEY., CRIOHEERETEL
THRTFIW. YpLDEMMNTIHELEDET,

AIN—DHILT 1
Damper assembly 1
Zusammenbau des
StoBdampfers 1

@

Assemblage des amortisseurs 1

FMEIEVET.
JrMake 4.

%4 Satz anfertigen.
*Faire 4 jeux.

KL USHICH N —ERRELET,
*First disassemble cylinder.
*Den Zylinder erst zerlegen.

% En premier, démonter le cylindre.

@ MD7 13m

(ER R MA40
Piston 2m
Kolben // @

MD2

*IPLIARET.
% Snap on.

“* Einschnappen.
*Insérer.

* T HCFZXEDIFELLIIC
ERLTLEE L,

#Be careful not to damage piston rod.
*Vorsicht! Nicht die Kolbenstange
beschéadigen.

*Ne pas endommager I'axe de
piston.

TUI—AAVDANT  *aEfEIET.
Damper ol e

y Iy *4 Satz anfertigen.
Dampfer-Ol * Faire 4 jeux.

Huile pour amortisseurs

1 EARETREF 10 EANRE
¥ EALEP KU EFEHTETIV
hOFARKEET.

1.Pull down piston and pour oil into cyl-
inder. Remove air bubbles by slowly
moving piston up and down.

1.Kolben nach unten ziehen und Ol ein-
fiillen. Luftblasen durch Auf-und Ab-
bewegen des Kolbens herausdricken.

1.Pousser le piston vers le bas et rem-
plir le corps d’huile. Chasser les bulles
d'air en déplacant le piston de bas en
haut.

KPS U ETFERET,
FrMove slowly.
“Langsam bewegen.
*Déplacer lentement.

2 EA RV EGENCESL, I
=bEESHAR. BinfcdTILE
FAuwan—N—THVLEVET,

2.Pull down piston, attach oil seal and
absorb oil overflow with tissue paper.
2.Kolben nach unten ziehen. Olabdich-
tung einstecken, lberlaufendes Ol mit
Papiertaschentuch abwischen.
2.Pousser le piston vers le bas, placer le
joint d'étanchéité et essuyer I'excédent
d'huile avec du papier essuie-tout.

Ry i—F1 )b F AW aN— —
(#400- B ) N _ Tissue paper
Damper oil 2 - -~ Papiertaschentuch
Dampfer-Ol £ = Papier essuie-tout
Huile pour A el

amortisseurs —— /—“_‘_::_:___‘

3.’/')‘/51'—4-’-1"77'&' L#&iAAT
RTTY.

3.Tighten cylinder cap.
3.Zylinder-Kappe aufschrauben.
3.Serrer le capuchon d’amortisseur.

S IN—DFAFHILT 2
Damper assembly 2

Zusammenbau des StoBdampfers 2

Assemblage des amortisseurs 2

*MEEUE T,
*Make 4.

%4 Satz anfertigen.
*Faire 4 jeux.

MD3

K AIAT T EFRBTMDI%E
BT ET,
* Compress spring to attach MD3.

* Feder zusammendriicken, um MD3 einzufigen.
% Comprimer le ressort pour attacher MD3.

KRATV T T I ABZ—EBLTAT ) 25D
BEr EmERELET.
“Rotate spring adjuster to adjust tension and
round clearance.

Drehen Sie am Federteller um Spannung und
Bodenfreiheit einzustellen.
“ Faire tourner I'embase de ressort pour régler
la tension et la garde au sol.

42315 TB Evo. 7 (11056457)



3X6mm7RAAE R
Screw

Schraube
MAZ2 x4 Vis

SmmA ) =R —jbF v b
Oﬂ Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fiir Dampfer

Ecrou-connecteur & rotule
5:1023 d'amortisseur

3= 6mn MC23
5mm
N MC23
© MD9 3
/ ZAx kIR T—
Front damper stay
MC23 Vordere Dampferstrebe MC23
Smm ‘ Support d'amortisseurs avant 5mm
@ £\~ DI 3x6mrAAE R
Attaching dampers Screw
Einbau der StoBdampfer MA2 x4 Schraube
CarE Fixation des amortisseurs vis
B

Front 3)(5"'"21?‘;“#57‘

Vorne

Avant MAS5 xa acshraube
LC:3
Rear
Hinten
Arriére

I EEEEERLEY
BAG E /BEUTEL E/ SACHET E

ME15 x1
H—ReMIN—ATYT
()

Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groB)
Ressort de sauve-servo
(grand)

ME16 x2

H—HE =2 TG
)

Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (klein)
Ressort de sauve-servo
{petit)

Tamiya Silicone Damper Oil
i

o # 200
i # 300
Q_F{ANGE ;
-1

YELLOW # 400

@
Green  # 500
EF4TLAEY =

Y7 v b
SOFT SET
(53443)

MEDIUM SET # 600
(53444) ';UE
purpe  # 700
Pk # 800
N—Ftevk -
ZUTF—
HARD SET # 900
= Jb—
LIGHT BLUE #1 000

HUIN—RT—ORBHILT
Damper stays
Dampferstreben
Supports d'amortisseurs

MA2

/'/ 3 6mm

@\
c&\\@

MA2

3X 6mm

MDs8 @
Y —2F—

Rear damper stay

Hintere Dampferstrebe

Support d'amortisseurs arriére

Y =R I\ —DFAFHILT
Servo saver
Servosaver
Sauve-servo

*BEFHEOY—RILBhETH—RE—ER2UET.
JMatch part with servo.

* Den zum Servo passenden Sockel aussuchen.

% Utiliser une piéce adaptée au servo.

(Qty {(Q3)

e (§5% o

(o).}
A=, TRINE 2,7, JR. KO
Tamiya, Futaba Sanwa, JR, KO

42315 TB Evo. 7 (11056457)



MA39 3mawy 7+
X1

Lock nut

Sicherungsmutter
Ecrou de blocage
MA7 x1

5x5mnrs A O—Hf—L
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur arotule

IX10mFRBAER
Screw
Schraube
Vis

ME1 x1

Ejmmommm

ME5 x1

2.6X10mF v TS Ua—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis & téte cylindrique

3IX10mREvETER
Tapping screw
Schneidschraube
Vis décolletée

MEB x1

2.6X10mE v ETER
Tapping screw

ME7 x1 Schneidschraube
Vis décolletée
Checking R/C equipment
(1) Install batteries.
(2) Extend receiver antenna.
(3) Connect charged battery.
(@) Switch on transmitter.
(5 Switch on receiver.
(8 Trims in neutral.
(7) Ensure reverse switches are in shown
position.
(8) Steering wheel in neutral,
(3 Servo in neutral position,
i) After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnect connectors.

Uberpriifen der RC-Anlage

(Siehe Bild rechts.)

(1) Batterien einlegen.

(2) Empfangerantenne ausrollen.

(3) Voll aufgeladenen Akku verbinden.

(@) Sender einschalten.

(5) Empfanger einschalten.

(& Trimmhebel neutral stellen.

(7) Sicherstellen, dass die Umschalter fir die
Drehrichtung in der gezeigten Stellung sind.
(8 Lenkrad neutral stellen.

(@) Servo in Neutralstellung.

1 Nachdem de Servo-Saver angebracht
ist, die RC-Einheit ausschalten und die
Stecker abziehen.

Vérification de I'équipement R/C
(1) Mettre en place les piles.

(2) Déployer I'antenne du récepteur.
(3) Charger complétement la batterie.
@) Allumer I'émetteur.

(5) Allumer le récepteur.

(& Placer les trims au neutre.

(7) S'assurer que les inverseurs sont
dans la position montrée.

(8) Le volant de direction au neutre.
(@ Servo au neutre.

9 Aprés installation du sauve-servo,
éteindre I'ensemble R/C et débrancher
les connecteurs.

SYAAFO—ILADDF v
Checking R/C equipment
Uberpriifen der RC-Anlage
Vérification de I'équipement R/C

*THEADTORE Y MIROBRSRAR E S CRATH SHMNEEL,
Y Refer to the manual included with R/C equipment.

* Die bei der RC-Anlage enthaltene Anleitung beachten.

JrSe référer au manual inclus avec I'équipment R/C.

S5

*EBRBOEICF v oL, BT —ROZa— FSIVERMIELTHEHIPIITTIES L,
“ Make sure the servo is in neutral prior to assembly.
% Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.
*S'assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

X0

) FULEBLEIC
LET.

= <=

= ==

Q) REROETR W FU—%
DBEET.

(F) W—RRAwFE
- moft@lcey FLET.
s

@. T+ EOELET.,
T T T OEVRERE
HBYUET.

/
@) Ay FE

ANET. /

() AT T U T RA—ILEBH L.
B —ROBEEREEL TR L,

HWAF T U T —R
#Steering servo
#Lenkservo

#Servo de direction

(Q) AFT U SR A— LRI @D
T EE EESTLBIBRAY—K
D=a—FSIEETY.

-

@Y g
o~

©

4
ob:ma

* ZE WY —ROBSIIQEMETEERLET.
fbit B — R EFERATSIRSETORECRIETL.
*Use Q1 and ME7 when using Tamiya servos. See
diagram below when using other brands of servo.

Q1 und ME7 benutzen bei Tamiya Servos. Bei der
Verwendung anderer Servos unten stehendes
Diagramm beachten.

*Utiliser @1 et ME7 avec des servos Tamiya. Se
reporter au tableau ci-dessous pour d'autres
marques de servos.

(s

ME7 2.6x10mn

*H—R P a— FSILOREET
EDRSICEUTET,
“*Attach as shown with servo in
neutral.

*Wie angegeben Servo in
Neutralstellung bringen.
*Monter comme indiqué avec
le servo au neutre.

A0 EmY . ERERD

ALy FEYY, ETH

Ry FU—BETLTE
EETL

it —REERTSBSE. YR
R—VHAERES Y FMEBO10mmbtr X
EAICEBMLET. COREL(RT. 488
BoRh St —RICEbEEAERAT
CFEEW. Fie, ThUNDEZDIBER
FoRA-—h—lcBlLEhE fEEL.

*When using other brands of servo,
replace servo horn screw with 10mm
screw included in this kit, using this
diagram to select the correct screw. If
there is no suitable screw, please contact
the servo manufacturer.

*Bei der Verwendung anderer Servos
solite die Schraube am Servohorn durch
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt
werden. Beachten Sie das Diagramm far
die Auswahl der richtigen Schraube. Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefiihrt,
fragen Sie den Servohersteller.

% Pour d'autres marques de servos,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tableau pour choisir la vis correcte. S'iln'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo.

{H—RF—BAERDBUZE) / Selecting Servo Horn Screw

Schraube des Servohorns / Choix du palonnier de servo

*EADIIBELILRT. (? 2\. A TORTETEADKREEMHEL . BIRLEEAEENET,
EADEBEEMELET. “&/ JCheck screw thickness with diagram below. Use selected screw.
* Examine screw and determine type. % Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm

“* Schraube Gberpriifen und die vergleichen. Die ausgewéhite Schraube nutzen.

Richtige auswahlen. % \érifier I'épaisseur de la vis sur le tableau ci-dessous. Utiliser la

1
@

*H—EHSEREN LTS “* Examiner la vis et déterminer le type. vis choisie.
* Remove original servo L
horn screw. s TR Thin  ceeeeapm ME7
* Originalschraube des Dann 2.6 10mm
Servohorns entfernen. 5 A Fin
% Enlever la vis originale du : i %
palannier. : By UHER - L
: Thick  sssee ME6
cassensanresaseeannad Tapping screw > mﬁ DiCI:: > mmm 3>10mm
. Schneidschraube Ecalssi
Vis taraudeuse o
: B i ﬁl‘:‘ P % Em MES5
: i 2.610m
Ddnn
Fin
AE R : AL
Standard screw DT Thick  seeesa @mm ME1
Standardschraube Dick 3> 10mm
Vis standard Epaisse

*{ERTSY—FK OIS hET \NYA

EUET, \s

“ Match part with servo. ((QT}) ~ {Q3) =
% Den zum Servo passenden Sockel o
aussuchen. ‘b

FUtiliser une pigce adaptée au servo. bna

17 42315 TB Evo. 7 (11056457)



3XBmSAILER
Screw
Schraube

MAT x3 ol

3x10mn7SAMER
Screw
Schraube

MC1 X2 Vis

3mmT Yy —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

ME11
X3

i ok S
Antenna cap
Antennenkappe
Capuchon d'antenne

]

ME12 x1

{

1T ME12

ATk AT ol
Antenna pipe
Antennenrohr
Gaine d'antenne

(E—42—O—FD2aEAR)
Motor cables

Motorkabel

Cébles du moteur

ESC. 7l E—a2—
Speed control Motor
Fahrtenregler Moteur
Variateur de vitesse
| |
Aok Azsa—F
Blue Blue
Blau Blau
Bleu Bleu
Bsgo—r B :ma—k
Yellow Yellow
Gelb Gelb
Jaune Jaune
CtLyy C Ly
a-k J—F
Orange Orange

K AT RA—FE Lob ) DELTLIEE L.
* Connect cables firmly.

*Die Kabel fest zusammenstecken.

% Connecter fermement les cébles.

*EHRI—FiETIyicRskunE3ict 1
O FTlidhTHsEEd.

* Secure cables using nylon band.

% Kabel mit Nylonband zusammenbinden.
% Maintenir les cébles en place avec un
collier en nylon.

FrOisF
Nylon band
Nylonband
Callier en nylon

41
ME3 x4

3xBmm7SAMER
Screw
3 Schraube
Vis
3x6mnzyyAMER
Screw
Schraube
MA5 x2 Vis
5.5%3.0mm AN—+—
@ |)\(ﬂ2C1 2 Spacer
Distanzring
Entretoise
MC14 55%1.0mAN—4—
@ H X9 Spacer
Distanzring
Entretoise

AT TN TG — R ORI
Attaching steering servo

o
*1

it e il o e
Servo mount spacer
Servohalter-Distanzstiick
Entretoise de support de servo

Lenkservo-Einbau
Fixation du servo de direction

ME11 3m

ME13
H—F=zo
" Servo mount
Servohalter
Support de servo

e AT o
Antenna pipe

Antennenrohr
Gaine d'antenne

RCAH DM
Attaching R/C equipment

Einbau der RC-Anlage
Installation de I'équipement R/C

#ESC

#Electronic speed controller
#Elektronischer Fahrregler
#Variateur de vitesse .

électronique

Antenna cable
Antennekabel
Fil d’antenne

HREMAT Y F
#Receiver switch
#Empfanger-Schalter
“Interrupteur du circuit
de réception

*EET—7

“* Double-sided tape
+* Doppelklebeband
“*Adhésif double face

RS
#Receiver
#Empfanger
#Récepteur

% Double-sided tape
* Doppelklebeband
*Adhésif double face

Ny FU—=I/ B
Battery holder B
Akku-Halterung B
Fixation de pack B

Ny FU— D FOE{ST
Attaching battery holders

Anbau der Akku-Halterungen
Installation des fixations de pack

/

/

MAS
3xemm ME3
3 Bmn

MC12

5.5%3.0mm

MC14

5.52<1.0mm

- o

*E LTIy FU—ERELET.
*Adjust ME3 position to fit battery
pack size.

*ME3 entsprechend der
AkkugroBe einstellen.

*Ajuster la position de ME3 en
fonction de la taille de la batterie.

ME19

TASTE S Eedo bl o
Battery holder A
Akku-Halterung A
Fixation de pack A

18
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@

*BIFED T SAF—TET Lo VEEREL
TLEEL,

“rSecure using glass tape (sold separately).
*Mit Glasfaser-Klebeband (getrennt
erhaltlich) befestigen.

* Maintenir avec de la bande renforcée
(disponible séparément).

#FSAr—
#Glass tape
#Glasfaser-Klebeband
#Bande renforcee

*ETETEHELEE
BEETRINYTU—
DAFTE—EHNLT
{fEdEL.
*MEOEN YT
D—RERLELTL
fZ&EW, ya—bofEhBIET,
*EHETRE—2—EHESHE T

Ny FU—1FGETELERS,. E—42
—ERELTEL LS.

* Disconnect battery when the car is
not being used.

+ Do not use batteries with damaged
battery cell cover. It may cause short
circuiting.

*Avoid continuous running. Allow the
motor to cool after each battery run.

*Akkustecker abziehen, wenn das
Auto nicht in Betrieb ist.

“Keinen Akku verwenden, dessen
Hille beschadigt ist. Es konnte
Kurzschluss entstehen.
*Permanenten Motoreinsatz wver-
meiden. Den Motor moglichst nach
jedem Fahrbetrieb abkiihlen lassen.

“* Déconnecter la batterie lorsque la
voiture n'est pas utilisée.

* Ne pas utiliser le pack avec un
couvercle endommagé. Il y a un
risque de court-circuit.

*Eviter de rouler continuellement.
Laisser le moteur refroidir aprés
chaque accu.

ERLTEEWY,

CAUTION
VORSICHT
PRECAUTIONS

sk —Ib
#Wheel
#Rad
#Roue

3X10mmFRBME 2
Screw
Schraube

MC1 x2 Vis

3X8mmFRAME R
gcrew
chraube
MES3 x5 Sl
47Ty
?:LE-I 0 Flange nut
Kragenmutter
Ecrou a flasque

6mn A+ v T
Snap pin
Federstecker

ME17 x2 Epingle métallique

ETR/I Ny T —DiER
Installing battery pack
Einlegen des Akkupacks
Installation du pack d'accus

@

WISAT—7

|

#Glass tape - |
#:Glasfaser-Klebeband o
#Bande renforcée ]

SI——F

Bubber sheet

Gummiband

Bande caoutchouc

*BEGREICYIVET,

“Cut into appropriate size.

*In passende GroBe schneiden.
* Découper a la taille appropriée.

HEITRI Ny T —
#Battery pack
#Akkupack
#Pack d'accus

Zax bRFR I OB el
Attaching front body mounts “Wheel
Anbringung der vorderen Karosseriehalterungen #Rad
Fixation des supports de #Roue

carrosserie avant

B3

ME17 6mn

MC1 4§
3> 10mm

TR ANIN—
Urethane bumper
Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse

ME18

INZIN—TF R—
Bumper support
StoBfangerhalter
Support de pare-chocs

42315 TB Evo. 7 {11056457)



@: | DY RF <7 FOWY T
' ' Attaching rear body mounts
3x10mm7s A ER Anbringung der hinteren Karosseriehalterungen
Screw Fixation des supports de carrosserie arriére
ME1 x2 Schraube
o ME1
am7 STt b
')\(ﬂE‘I 0 Flange nut
Kragenmutter
Ecrou a flasque

sRA—Ib
#Wheel
#Rad
#Roue

Fyh \—oEmI T
Attaching gear covers

ME?2 2.6xSmix@hER Anbau der Getriebe-Abdeckungen (=)
X6 Screw Fixation des couvercles de pignons Rgar
Schraube Fyhii— Hinten
Vis Gear cover Arriere
Getriebe-Abdeckung
FA ey s § e MEE) A Couvercle des pignons
Couvercles de pignmsl K Faite 2 jetix. Couvercle des pignons ME2

(D *NHEPHyR—F TTUVEN TS,

=" ¥ Cut off using scissors or a modeling knife.
HMit Messer oder
Schere abschneiden.
* Découper en utilisant
des ciseaux ou un

@ *2.8~3.0mmaD7VERITET.
*Make 2.8-3.0mm holes.

% 2.8-3.0mm Lécher bohren.

* Percer des trous de 2.8-3.0mm.

KT 7FVHEABEETIRM>TIEEL,
CUT o Sectonstha 8 O ConTact fifferential.
* Bereiche, die am Differential streifen, wegschneiden.

*Découper les parties en contact avec le différentiel.

= T ORI F ME17 6mAF w7z
*RETILLEESLET. Attaching body x4 Snap pin
* Remove protective film. Aufuetzan der Karosseris Federstecker
HSchutzfolie abziehen. Fi : Epingle métallique
* Enlever le film protecteur. ixation de la carrosserie

ME17 6m
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ｶｯﾄ位置、ｶｯﾄ量については、車両に応じて調整してください。
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長方形


CHASSIS LAYOUTS

*RCAD, Iy TU— B—F— =5 TR EDREBMBOL AT ORI a2V ED
AT BOEMIBEEASTLHAHREY, I-APBERKRIICKELTr—2LIT7IE

ERATLIEEL,

KV —VLATIRCEICBRODYHIHIBESAREYET. RBAEEXPTIE Tift
FETH E, ICRALT RS T SH I TES THAOBEY I IEEFITIEEL.
“*Different layouts have different R/C equipment, motor and parts positions, plus
drivetrain composition. Switch to adjust chassis balance according to conditions or

driving style.

“*Main instructions in this manual are for layout [} ; follow replacement steps on the

following pages when choosing [=] or [&].

(7O rEE)
Front-balanced

Schwerpunkt vorne |

Centrage sur I'aw

00

MA3 x2
MAS

x13

Ol e
[

3x14m7 AMmE R
Screw
Schraube
Vis

Ix6mmzAME R
Screw
Schraube
Vis

3x%0.7mmAA—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

TF+HEIR
Antenna post

MA25x1

©[ MA15
O

@)
o]

MA22 x1

—/
MA36 x1

MA19
X1

MA20
*1

—/3
MA37 x1

MA38
X1

MA40

X1

MA49
x1

MA11 x1
105087 U4

MA12 x1
1050757 1) 224 (3nmiE)

A
1e
Anter g

Pied d'antenne

3mBw 774w b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm)
Roulement a billes (3mm)

5X6.4X1.5mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

53 7%0.3mm3s Ly
Shim
Scheibe
Cale

5x%7x%0.2mmZs Ly

ATy b eT
Input shaft
Eingangswelle
Axe dentrée

2X9.8m w7 +
Shaft
Achse
Axe

2xBmnis v 7
Shaft
Achse
Axe

b= VAT 6
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé

2mmEY) s
E-Ring
Circlip

TR T
Axle ring
Achsring
Moyeu

“Verschiedene Aufbauarten haben unterschiedliche Anordnungen von RC-Ausriistung,
Motor und anderen Teilen. Andern Sie diese, um die fir ihren Fahrstil passende Gewichts-
verteilung zu finden.

% Die Hauptanleitung bezieht sich auf Version [1]. Bei der Verwendung von [=] oder
folgen Sie den Anleitungen auf den folgenden Seiten.

JLe différentes configurations ont un équipement R/C différent, les positions du moteur
et de certains éléments qui varient, ainsi que la transmission. Transformer pour modifier le
centrage du chéssis en fonction de conditions ou du style de pilotage.

*Les instructions principales de ce manuel conc ; suivre les étapes de
remplacement des pages suivarjZlspds] ou

wrEE |

(era2—mwE) |

Rear-balanced | Center-balanced |
Schwerpunkt hinten \ Schwerpunkt in der |

— 7 GCentrage sur l'arriére ' Mitte \

Centrage sur le milieu

A34 t¥&2—7L—2AM
MADS 2 M Center brace M
MA41 i Eentrale \rer.rl,tahr;‘u ng M
FL—ZAR— / arre centrale
Support plate / MA17 @
Lagerplatte 3X0‘me *
Plaguette de support @y
\/
1 S
LAk)
MA35 ¢
L g—FL—AL J/-« O
Center brace L J \
Zentrale Verstérkung L
Barre centrale L 48
T A—=TL—AS
Center brace S
Zentrale Verstérkung S
Barre centrale S
MA47

E—H—=7/FB
Motor mount B
Motor-Lager B
Support-moteur B

MA44
E—F—RIVMA
Motor mount A
Motor-Lager A
Support-moteur A

ME23 160m7 a7 +7
Propeller shaft
Antriebswelle
Cardan

MA15
5X6.4>1.5mm
5 Wz
W %
MAT1 x7x0.3mm
1050 MA37 \
2> Bmm

4 s

b
%’@”%
N
|

MA40

EEIER.

% Note direction.
F*Auf richtige
Plazierung achten.

—

“FNoter le sens. T
L—‘ s g 16T LH 4
= Bevel gear
5%  Kegelrad
Pignon conique
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y MA11 x4
10507 W25
Ball bearing
Kugellager

Roulement a billes

/ MA12x1
105057 U4 (3nmid)
Ball bearing (3mm)
Kugellager {3mm)

Roulement & billes (3mm)

5% 6.4 1.5mm AN—H—
© [ MA15 Spacer
®1 Distanzring
Entretoise
5X7x0.3mmIs Ly
MA19 Shim
x1 Scheibe
Cale
S5X7R0.2mmIs Ly
MA20 Shim
x1 Scheibe
Cale
O MA37 2x8m¥r7t
b Shaft
Achse
Axe

2nmEL 225
!?!IA40 E-Ring

ME4 PR 2w BT P ol o

%1 Rear input shaft
Hintere Eingangswelle
Axe d'entrée arriére

AT
o magy o

Achse
Axe

7m0 e 5
© MB? o-ring
*1 O-Ring
Joint silicone

ARG ¥ F
Shaft connector
Stecker
Connecteur

3xemn7SARLE R
Screw

h
MA2 x3 Via e
3x8m7SAALE R

Screw

Schraub
MA1 x2 Vis flacicd
3XBmFTAAE R

38]39)

Schraube
MA1 x3 e

- 5X5m7SAEQ—HR—b
.11'1\1“11“ Ball connector

Kugelkopf
Connecteur arotule

3mmOw 23w b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

3nmn2 w4 —
ME11 Washer
x3 Beilagscheibe
Rondelle

B—fT oy A=Y —
Servo mount spacer
Servohalter-Distanzstlck
Entretoise de support de servo

ME14 x1

@ et @\
5x6.4x1.5mm
=y

)3}3 ME4

MA11
1050
MA37 MA20
2><8{nm 5X7><IO.2rm1
MA12
\\ MA19 1050 (3mm)

5%70.3m

' _—
16T~ L \!--/
Bevel gear
Kegelrad
Pignon conique

TI¥Y
Differential gear
Differentialgetriebe
Différentiel

e[ (R
FMNote direction.
F*Auf richtige
Plazierung achten.
* Noter le sens.

AIN—FF

Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

pa)

*EOLSICEUTET.
# Attach as shown.

*Geman Abbildung einbauen.

* Fixer comme indiqué.

MB17
AIN—H1i—

Spur gear cover
Zahnradabdeckung
Couvercle de pignon
intermédiaire

#E—A2—(BUFE)
#Motor (sold separately)

#Motor (getrennt erhaltlich)

#Moteur
(disponible séparément)

*H—HHP = a—FFILD
WRETEOL S ICHEY T
E 3

*Attach as shown with
servo in neutral.

*Wie angegeben Servo
in Neutralstellung bringen.
*Monter comme indiqué
avec le servo au neutre.

i e dr b
Servo mount
Servohalter
Support de servo

22
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@
m &hraube

3X10mnFR SMmE 2
Screw
Schraube
Vis

KT MCHREBBARMYET,

* Cut off sections that come into
contact with shaft.

% Bereiche, die an der Welle
streifen, wegschneiden.

% Découper les parties en contact
avec l'axe.

@

LRMEIEME LT/ v U—EEELET
: *Adjust ME3 position to fit battery pack size.

: %*ME3 entsprechend der AkkugroBe einstellen.
¢ Ajuster la position de ME3 en fonction
- delataille de la batterie.

ME3

ME19 MES3 3x8m

3x8mySAME R
rew
ME3 xa e
3xemmrAME 2
Screw
Schraube
MAS x2 Vis
5.5%3.0mnZA—H—
ONYer 5z
2 Distanzring
Entretoise
5.5%1.0mmAAN—H—
O] Yo e
Distanzring ME3 MAS5
Entretoise Ix8Bom  3X6mm
J
ME19 /i¥FU—=2EA {RCAADIEA) HESC
x1 E:ﬁm :noehrj:r:A % Attaching R/C equipment ) fﬁﬂ?g:{;mc speed
Foxation de pack A Einbau der RC-Anlage " Elektronischer
Installation de S Fahrregler
I'éguipement R/C s , ¢ #Variateur de
=8 _ vitesse
| =1 ' électronique
HBE = :
R #Receiver J
HyFU—=ryw s#Empfanger HEE L,
I>\<1E20 Battery holder B #Récepteur '_'E tE"«! L
Akku-Halterung B E -
Fixation de pack B G
HEFTRNY T — |
#Battery pack
s# Akkupack
#Pack d'accus ;
0 e MA17 MA4] ZFL—AY A~k
MA39 3%0.7m f:ﬂwfltatpt'm
32 14mmFs AIME gerpralie
T mmé;;ﬁ;w Plaguette de support
Schraube
MA3 x2 i MA48 MA34
o a—TL—2AS T E—TL—AM
S Center brace S
MAS5 3em7sAlliER Zentrale Verstarkung S Center brace M
%1% S&caervavuhe Barvé canirale & Zentrale Verstarkung M
Vis
©u MA17 3x0.7mz~—+—
X2 Spacer
Distanzring MA25 MA44
Entretoise E—2—TTHA
Motor mount A
Motor-Lager A
MA35 Support-moteur A
=7 L—2AL
Center brace L

Trr+ERAR

Antenna post

Antennenstange
MAZ25x1 Pied d'antenne

Zentrale Verstarkung L
Barre centrale L

Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

MA39 3mowoFvh
x2

MA47
E—F—RTUHB
Motor mount B
Motor-Lager B
Support-moteur B

23
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9 @ e MA36 ME21 sém7o~s< v 7+

29.8mm | Propeller shaft

/ MA11x2 | é“:g'?bswe"e
10507 1> 5 , - ardan
_ Ball bearing MA20 MA12
Kugell
Flggf!e ;%ﬁ; T VAT MA49 MA37 MA19 sx]: 0. 2mn })SO (3mm)
: MA12x 050 e a 2% 8mm SX}'\XO&mm I." /
1050X7 U4 (3nntE) / / .
Ball bearing (3mm] =, A Y O
Kugellager (3mm) 2 \ S,

Roulement a billes (3mm) A’

5X%6.4%1,5mn AN—H—

© [ MA15 Spacer

%2 Distanzring

Entretoise 92?12 1.5mm

MA19 5XTX03mms s 16T LA

@ %2 glc"r::ibe E:;et ?:jar
elr
Cale Pignon conigue
S5XTH0.2mmIs Ly
MA20 Shim
x2 Scheibe ME22
Cale 102m7aNZ v 7+

Propeller shaft
Antriebswelle
Cardan

ATy vT

[ Input shaft

| Im Eingangswelle MA49
Axe d'entrée

1050

— 2x98m v+ 7 \ T N 5X7X0.2m 1050 (3mm)
MA36 x2 ok A s
Aie se @)@ \H—‘—‘\;ﬁi 2“1?3.'.6“ 2x8nm 5X7%0.3mm

MA20 MA12

MA40
— 2X8mmisv 7 b 2mn
Shaft
MA37 x2 ot | MA22
s MA15
5%6.4X1.5m
SZOAAINAHE—
MA38 Cross joint
x2 Kreuzzapfen
Joint croisé
. 16T~ LA
MA40 2mm E—JR ; g’ Bevel gear
x2 Circlip Kegelrad

Pignon conique

FORIWI G

MA49 Axle ring
%2 Achsring
Moyeu

MES3 3x8m

3Ix8mmySAME 2
bmnmnﬂ N i

Schraube
MES xa =
i IxemmzSAME R
| Screw
Schraube
MAS x2 Vi
MC12 5.5 3.0mn A SA—H— AMEIERELT/ W TU—EBELET
Spacer FAdjust ME3 position to fit battery pack size.
pi e
X2 Distanzring *ME3 entsprechend der AkkugréBe einstellen. ME3 MC12
Entretoise “Ajuster la position de ME3 en fonction de la 3 Bmm 5.5%3.0mm
taille de la batterie.
5.5%1.0mm AN—H—
O o =i
Distanzring | (RC % £y FEHL) = — SRR P —
Attaching R/C equipment T #Battery pack
Einbau der RC-Anlage | =— H | ] [ \_ ﬁ;kkﬁzz‘ack
Installation de = II g ;e:l / BN
Péquipement R/C f d ! I 5o
L e -
| B |
Iy F U= A £
ﬂE‘I 9 Battery holder A E(E I o[1e
Akku-Halterung A iReceiver 2 —
Fixation de pack A %Empfanger o
#:Récepteur 3

|

o

Jj ™ F #ESC

T =<2 B ‘ 1 #Electronic speed controller

ME20 Bai'l:ry holder B LN — #Elektronischer Fahrregler
B Akku-Halterung B d #Variateur de vitesse
Fixation de pack B électronique
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* T L —AGR—FIOhATRIFITBRCET Yy —D
TehRhrZlBTELY,

*Use turnbuckle shaft in place of support plate to
adjust chassis stiffness.

“ Spannachse an Stelle der Lagerplatte benutzen um
die Chassis Steifheit einzustellen.

*Utiliser la biellette & pas inversés a la place de la
plaguette de support pour régler la rigidité du chassis.

MC33
3x32m

L R

| Emid:d ErE K EZA P HEDEE S 12—
EHIBE—F— A-ALATIFHICEDE T, EA 0 FrOlE (¥ Formulg FLEEALTREEL,

Yib) EEv T FLTLEE L, AN—FV sk (66T) % Use 06 module pinion gear.
@GEAR RATIO Spur gsas toth x2.5 |1 : i
Choose gear ratio according to the motor used or running surface E-AvEvE (Fw MREE) 66TA/—F ¥
condition. Pinion gear teeth (kit-included) Spur gear
@GETRIEBEUBERSETZUNG =<

Wihlen Sie die Getriebeiibersetzung entsprechend dem eingesetzten By ggar Fhaliis 23T 747 :1 27T 6.11:1
Mator uod dent Falybmnibi g, 20T | 8.25:1 24T | 6.88:1 28T | 5.89:1

@RAPPORT DE PIGNONERIE . ) .
Choisir le rapport de pignonnerie en fonction du moteur ou du type de 21T 7.86:1 25T 6.60: 1 29T 5.69:1
piste. 22T 7.50:1 26T 6.35:1 30T 5.50:1

OER VNI FRAIO—2

BE-UNUYFARO—2Ea—F U IRIE, T L—F o VDEOEBE(ICEELEY.
EHRE N—RT U IDIEE, BRI THEL, UNTYFRPO—2E7—LOMC3 (4X8mAA—ER)
THELETY.

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE

Ground clearance and rebound stroke have a great effect on stability during cornering, acceleration,
and braking. Ground clearance can be adjusted by altering damper spring tension and stiffness. Re-
bound stroke can be adjusted by rotating 4xBmm screw on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB

Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben. Die Bodenfreiheit lasst sich an der Schraubenfeder
einstellen. Der Ausfederungshub kann mit der 4xBmm Schraube auf dem Querlenker eingestellt
werden.

@LA GARDE AU SOL ET LE REBOND
La garde au sol et le rebond ont une incidence importante sur la stabilité en virage, accélération et fre-
inage. L'ajustement de la garde au sol s'effectue par le ressort hélicoidal. Le rebond se régle au moyen

MGC3 axsmn

@Fvii—8
aA—FUvdho o vicibBLhHE< ks, EEHSI—F—ONAICHlFET. COLEE A VICF v/ —AEDIZTETEEBEEZ, 205Uy 7 HEH
PLEVESLEVTEZEHNTEET, O—F+—UFhOF) y TEBOT IR AT TF v I—IC, BST IR Fr Tdvii—lceyFa 20 LET,

@®CAMBER ANGLE = =
While taking the corners, the car is forced to go outwards, * T VIN—T —LOREETZILCLET ] T"f TERri—
causing instability. The area of contact on each tire is de- HELEY. . Negative camber
termined by the camber angle, and therefore the traction *‘“I‘C'l“St arm length by rotating turnbuckle.

of the tires can be made greater or lesser by adjustment
of camber angle. To increase traction during cornering,
adjust camber angle to negative, and to reduce traction,
adjust to positive camber.

@®KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach
AuBen gezwungen, was Instabilitdt verursacht. Die Kon-
taktflache jeden Reifens wird vom Krimmungswinkel
bestimmt, und so kann die Bodenhaftung der Reifen
durch die Veranderung des Krimmungswinkels erhoht
oder verringert werden. Um die Bodenhaftung in Kurven
zu erhéhen, verringern Sie den Krimmungswinkel, und
vergréBern Sie den Winkel fiir weniger Haftung.

@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance a s'échapper vers
l'extérieur causant une instabilité. La surface de contact
de chaque pneu est determinée par l'angle de carros-
sage. En conséquence, la traction des pneus peut étre
augmentée ou diminuée en faisant varier l'angle de car-
rossage. Pour accroitre la traction en virage, opter pour
une valeur negative et vice versa.

RIT 1+ THRvii—
Positive camber

@A+ 73— (RIFE) . e S - T

7 21V e e *OP.758 ST F T4A)L #5000 *Y— UG H—RKEY 3— FRTUY T b
BROATY L=/ BRBENTVET, v T ¥ TRTHRIEE, Item 53758 Silicone Diff. Oil #5000 item 42306 Touring Car Large Diameter
@Hop-Up option parts (sold separately) = . Short Spring Set
Use listed parts to tune your chassis according to track surface and setup preferences. *?t:':ns gi;g;] -?E{_ éz“ RN T 7O

S Ly S TREAOXF 2/ \—F—La 25— —(0.5mm « 0,8mm)
:Zubehortglle {s?palrat erha_ll_tlli::h] - s oo g Aluminum Ball Differential Set {40T) Item 42307 TRF419X
utzen sie die aufgelisteten Teile um ihr Chassis an die Gegebenheiten der . - Upper Arm Spacers (0.5, 0.8mm)
*0OP1656 = U411 #2000 2
Stﬂ?:l‘:ke und |!1re bevorz.ugtes.Setup’ anzu:upassen. tem 54656 Silicone Ol #2000
@Piices optionelles (disponible séparément) N .
Utiliser les piéces listées ci-contre pour régler le chassis en fonction de la *OP.1657 1) 222 )L #3000
surface de piste et des réglages souhaités. Item 54657 Silicone Oil #3000
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Ver 1.00 lﬁgﬁe
SETTING SHEET
ey r T —h a—2
Track
Bt iR
Date Air temp.
. BRI
[ ] Humidity Track temp.
110 SCALE R/C 4WD RACING CAR CHASSISKIT e R R
J—-RaAVFsvav e—2L17IF [ [H
Track condition Chassis layout
Zoxk) O\ T IN—T — L AN~ —
TL_D“—=L ~ =~ U
{Front) 2 ko &) Ypperemepma n TS —a AN— Y — ZRES A —
Upper arm spacer mm Stabilizer
FuIN—T—LAN—t— 1~4 Hon—hvvary 4 NTEw U7 e RA—IINT + AN—H—
Upper arm spacer | Damper position | Hub carrier Wheel hub + spacer mm
Fri—f o S N—5AT
Camber angle Damper type
BHE
Ground clearance mm
Yo FAkO—% EX R 7%
Rebound stroke mm Piston hole(s)
Zi=Pd o o vl FIb =
Front drive Oil #
4 Y —— Fr7F741I1L =z ATV
VARGV AN~ — F Y : : ; <
Sis. o epaces g l:‘ Differential gear oil # Spring
R mm RN mim
() /B\ YT = ARt —
{Rear} AE,W Upper arm spacer -
DT [©) P IS —P—L AN~ — RRESH—
) Upper arm spacer - Stabilizer
T wIN—=T =L AN—H— 1 "‘5' ot \6—'31"0“)‘:/3‘/ U TPwTSA 21T RA—ILINT + Ri—H—
Upper arm spacer '| Damper :losmon - Rear upright 416 / 418/ 419X Wheel hub  spacer =
0.
F o —f HIN—2A4T
Camber angle = Damper type
HE
Ground clearance fn
Uk FRrO—% [ § g 7%
Rebound stroke mm Piston hole(s)
DEd ob-F ol F1ib &
Rear drive Qil #
7 T 1 FYFI7ATIV o AT
HARY U FAN—H— F \ Differential gear oil # Spring
Sus. mount spacer 419X D
R m 418 | mm
Zavkr—f FHR= I+ RHZA= I b G S
Toe angle (front) F sus. mount Front Rear A sus. mount  Front Rear Motor
S — O ZJS—FAr e
Ty TS A pRA—H— TNt — Ir_ - \ Spur gear Pinion gear
Upright spacer i Spacer T T
Iy F)—
Battery
it
Body
T
Wing
| [eong]| [ a1
j_\ q I Tire
b o
[:‘”_Tﬁ_ i HwA—Ib A7Evh
Wheel Offset Vi
RF TS RN~ — AoF—
Steering spacer mm Tire insert
FHRFP—LAN—H— O7Fy RY R T —L AAN—H— NARSYT
F sus. arm spacer = Lower deck R sus. arm spacer i Bestlap
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EfTROEE
CAUTION
VORSICHT
PRECAUTIONS

AN

OATHOBPPNEGFHOFE TIEESEEL,
QEETIHpHIcESEELTIEEL,
@EMIERLCKET L, RCA—DRERGE*%E
Lizo, fho@Eic kY ar Fo—LhElEhic&E
AShET, 9<ICETEPSH. RCH—HEREHOR
Tl TES I RASHTIEE L,

K EITEEE, ST TU—EETL, RCH—IEDL
PR, ShixlepbohhfmhE TERWLIC
SEEY, MEFHEPF . A Ay EOaE)
BT UREELTEEFEL LS.

@Avoid running the car in crowded areas and near
small children.

@Never run the car on public streets.

@®Make sure that no one else is using the same fre-
quency in your running area. Using the same frequen-
cy at the same time can cause serious accidents,
whaether it is driving, flying or sailing.

JrAfter running, disconnect/remove battery from the
car. Completely remove sand, mud, dirt, etc.
@Vermeiden Sie das Fahren des Autos an iiberfliten
Platzen und in der Mahe von kleinen Kindern. Gebr-
auchen Sie nie die StraBe fur R/C Rennen.

@Das Auto niemals auf &ffentlichen Strafien fahren lassen.
@Priifen Sie, daB niemand in der Umgebung dieselbe

Frequenz benutzt, denn dadurch kénnen Unfélle ent-
stehen — sowohl beim Fahren, Fliegen oder Segeln.
*Nach dem Fahrbetrieb die batterie abklemmen/
herausnehmen. Entfahnen Sie Sand, Matsch, Schmutz etc.

@CEviter de faire évoluer le modéle & proximité de

@Assurez-vous que personne d'autre n'utilise la
méme fréquence sur le méme terrain  que vous. Utilis-
er la méme fréquence en méme temps peut étre
source de sérieux accidents, pendant la conduite, le
vol ou la navigation des modéles R/C.

*Deconnecter/enlever la batterie du modéle aprés

jeunes enfants ou dans la foule.

@®Ne jamais utiliser sur la voie publique.

(1) XEEBROT>7FEDREL, 2
“U ¢y F2ONICLEF. ®RITRCA

— MDA ¥ FEONICLTLfEE LY

* Switch on transmitter then Switch
on receiver.

*Sender einschalten. Empfénger
einschalten.

*Mettre en marche [I'émetteur.
Mettre en marche le récepteur.

utilisation. Enlever sable, poussiére, boue etc...

2 *RFTU T EEDTESY
T Eo9CIEESHULESIER
FTUTRFULTHEBLTIIEEL,
*Adjust steering servo and trim so
that the model runs straight with
transmitter in neutral.
“Richten Sie das Lenkservo durch
Einstellung am Gesténge so ein,
daB das Modell bei neutraler Send-
er-Trimmung geradeaus fahrt.
*Le trim de direction doit étre réglé
pour gue manche au neutre, le
modéle évolue en ligne droite.

,fg\ HETTEEDSESEIE, BT
) ESEEROUOEIRTAAY
FEPTHNEET,

* Reverse sequence to shut down
after running.

*Nach dem Fahrbetrieb in umge-
kehrter Reihenfolge vorgehen.
“*Faites les opérations inverses
apfeés utilisation de votre ensemble

rFSTIWFIvy
TROUBLESHOOTING
FEHLERSUCHE
RECHERCHE DES PANNES

718

B LWGE?EBofcEE R, H (RCH—) 48
BIcHIERIC. FORERTIFSTILFIvisE
T2TLIEELN,

#rBefore sending your R/C model in for repair, check
it again using the below diagram.

*Bevor Sie lhr Modell zur Reparatur einsenden,
priffen Sie es nochmals selbst entsprechend der
folgenden Anleitung.

KAvant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, vérifiez-le & nouveau en suivant ce
processus.

@z PROBLEM 23] CAUSE 1055 REMEDY
FORE LeoBLEME | P URSACHE RS
REMEDE

EFANy TU—BRETNTVETH?

Weak or no battery in model.

Schwache oder keine Batterien in Auto.

Pack de propulsion manguant ou insuffisament chargée.

EFANy T —ZFRBLTIRLEL,
Install charged battery.

Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Recharger la batterie.

EP. PLOET TGS LIGSE—4— &R BLTIEEL.
Replace with new motor.
Durch neuen Motor ersetzen.
Remplacer par un nouveau moteur.

E—2—cHEEHYELAL?
Damaged motor.

Motorschaden.

Moteur endommagé.

HAEHIEL

Model does not move.
Modell fahrt nicht.

Le modéle ne démar-

cEECEECEECEN-

[=hak: - FEHNPRFTYa—FLTVEBAD? O—FELobUIRT Bh, A—h—IiERERELTIEE L.
Worn or broken wiring. Splice and insulate wiring completely.
Verschlissene oder gebrochene Kabel. Kabel anspleiien und gut isolieren.
Cablage sectionné ou usé. Veérifier et isoler le cablage.
ESC(IL2bOzy2AE—Faxb0—5—) RELTLEEAD? CEADA—A—ILBMULEbE ST,
Damaged electronic speed controller. Ask manufacturer to repair.
Beschadigter Fahrregler. Erkundigen Sie sich Ober Reparaturmoglichkeit beim Hersteller.
Variateur électronique de vitesse endommagé. Faites réparer par le S.AV. du fabricant.
EER. BEROT T HROUTLETH? XEES. BEHOT7 YT HFEOELTEE L,
Improper position of antenna on transmitter or model. Fully extend antenna.
Sender- oder Empfngerantenne ist nicht ganz herausgezogen. Antenne vollstandig herausziehen.
Probléme d’antenne émetteur ou récepteur, Déployer entigrement I'antenne.
ETRNNYTU—P, BEEHOTHHVE R STUVERAD? | ETEN vy TU—ERELTETL. ZEHOBHEFROELDLTH
Weak or no batteries in transmitter or model. LTLEEL,
Schwache oder keine Batterien in Sender oder Auto. Install charged or fresh batteries. [ﬂ
Accus manquants ou insuffisamment chargés dans I'emetteur| Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.
ou le modéle. Installez des accus rechargés ou des piles neuves.
BoL3lcESEL ” : " & . i
SOLOLRSEL | mansp (# L) OMBLTHLoAYTETVETH? | BIBHESC RTERESERIL. $L@EHTTHELT R
Keine Kontrolle. Improper assembly of rotating parts. Reassemble them correctly referring to the instruction manual.
Perte de contrale. Unachtsamer Einbau drehender Teile. Auseinandernehmen und gemiB Bedienungsanleitung neu zusammenbauen.

Mauvais assemblage des piéces en rotation. Réassemblez correctement en vous référant au manuel d'instructions.

ARSI VAT TERTWETHL? RAIENERIC T ) REDIFTLFEE L,

Improper lubrication on rotating parts. Apply grease. [:]
Drehende Teile unzureichend geschmiert. Fatten. .
Mauvaise lubrification des piéces en rotation. Graisser.

AL TRIDRCETILERMLTVWERAD?

Another R/C model using same frequency.

Ein anderes RG-Modell fahrt auf der gleichen Frequenz.
Un autre modéle R/C est surla méme fréguence.

BAEEZZD, PLEBMESEE T,

Try a different location to operate your model.

Das Auto an einem anderen Ort fahren lassen.

Essayez un autre endroit pour faire rouler votre modéle R/C.
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*WFNBROISF Y FRFERRETETLCLHABVET, *BRBRIPLEBBICASTVET. FlRtvTrsFH
P ARTS *Specifications are subject to change without notice. ELTETLIEEL,
I ] *Technische Daten knnen im Zuge ohne Ankiindigung veréndert werden.  JrExtra screws and nuts are included. Use them as spares.

* Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable. *Es liegen zuséatzliche Schrauben und -muttern bei. Als
Ersatzteile verwenden.
B FUTFIRAT weereraes X1 + Des vis et des écrous supplémentaires sont inclus. Les
Not used. Antenna pipe 16085010 . utiliser comme piéces de rechange.
PARTS x1 Nicht verwenden. Antennenrohr
51253 Non utilisées. Gaine d'antenne D @ b
' . (J C D PARTS x1 | — @‘— ) j
(_f- 1_1’_\ﬂ 51549 1

k_

..‘OOGODODDODOOOODOO)'
:_;'DOOOOOODODDOOODOG)

FAINGI AT B--X1
Diff housing A
Differential-Gehause A
Carter de differential A
51548

FRINGT T B X1

Diff housing B
Differential-Gehéuse B
Carter de differential B
51549
O Tz severarrancas 1
Lower deck 19403420
Chassisboden

Platine inférieurer

Tl B AR X
Urethane bumper 54145
Urethan-StoBfénger
Pare-chocs en mousse

OSJRFwH— ---e----%X1

. @ Sticker 11424499
@ ﬁ Aufkleber
Autocollant

PARTS x1 PAHTSX‘I E o 7 ] B (NI eS| FEAT v — ceeeeennXl
Gear cover 11834035 Caution sticker
Getriebe-Abdeckung Vorsicht Sticker
Couvercle des pignons Sticker de precaution
Eoene
PARTS x4 o \\

5 2 /—
- -
@ — C '{ |/
’LU
NEO | L £ p FLEE s1507 FERS
6 [ = 3 Gear bag Not used.
g -3 _ — Zahnréider-Beutel :icht :_?nyenden.
d ) N \ Sachet de pignonerie on utilisees.
g . \1 R — — 20T A2 —F %2
g \ I Miter gear
A S Zahnrad fiir Winkeltrieb
I| Engrenage a chevrons

:

Nz
G,_‘I
()

g WO |
=
; 40T S 4 %2 16T~~bF -2
( 8 Ring gear Bevel gear
@ Tellerrad g_egelrad i
3 ] ignon conique
\\_ il = // Couronne g q
Ta&% I FEL T s *1 I
Tool bag Box wrench 50038
Werkzeug-Beutel AL F (2.5mm) e x1 Steckschlissel FEAEL YT (Zmm) ceereee %1
Sachet d'outillage ~ Hexwrench (2.5mm) 50038 Clé atube Hex wrench (2mm) 12990027
Imbusschlissel (2,5mm) Imbusschlissel (2mm)
Clé Allen (2,5mm) Clé Allen (2mm)
FAANTE %3
Nylon band 50595 FAWLF (1.5m) <X
I %1 Nylonband Hex wrench (1.5mm) 50038
Wrench 14305026 Collier en nylon Imbusschliissel (1,5mm)
{lg;l'llgtternschlussel @‘f__’. T Clé Allen (1,5mm)
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MA15 5><6.4><L5rrmgx<—ﬂ— MAS33 x1 BSZwPTUA- X1
~ X1 Distanzring TN A o
e Entretoise l o 1 ) | calsdratdy Graisse céramique
irect shal
XBmm7< 7 5x0.5mmZ~—+H— Welle der Starrachse
3 8'""1’5:?;:3'!: A © | [\(AQA1 6 Spacer Arbre d'entrainement direct MA34 x1
MAT x6 Schraube 19804246 Distanzring 13450855
1 Vis Entretoise
805765 O (_,\ = T A—TL—AM
IxEmTs £z IX0.Tmm AA—— (Y Center brace M
"'"’S:?;i}' © [| &1‘“7 Spacer @ \(._)/ Zentrale Verstarkung M
Schraube Distanzring Barre centrale M
!\;Isé%;“ Vis 19a05e45 Entretoise
| N NN
Ix14mnySAME A 10X 13%0.3mmerLs, | | O @/I @ O
g";‘*“‘ b MA18 Shim M v E—FL—AL
chraube X2 Scheibe A35 AR b
MP;S xe vis 53588 Cale — 2%9.8m 7 b X1 Center brace L
5353
i Shaft 13450856 Eentrale \r‘ter,rsitéikung L
3 12mmS AME R 5% 7X0.3nm ks 19805776 Achse BITe cenale
Screw MA19 Shirn 51444 Axe
MA4 x2 uheabe o Scheibe
19804427 is 53587 Cale 2X8mis w7 - M 3Oy o3y
. C— MA37 e MAS9 e cknit
3xemmzSAMER 5% 7X0. 20 s 1 Achse 54155 Sicherungsmutter
ggrr‘er;v be © MAZ20 - mm;him 19805823 Axe Ecrou de blocage
u X3 ;
1MA5 x24 Vis 53587 Scheibe " "
9804210 Cale @ MA38 Z0RZINA4H— MA4Q 2mEU&
x1 Cross joint %1 E-Ring
@m 2x5mmga1;-:c;:;\vo Ja— MA21  3X5%0.1mmisL 51444 5(5?#2:;?;? 50588 Circlip
Shim
MAB x4 Zylinderkopfschraube @ | %2 i
19805779 Vis  téte cylindrique 53585 Sctielos MA41 ZL—R¥HR—}
Cale O
O] YA Supportpate
= S . : g Lagerplatte
5xSmzsAE O —F—b MA22 A¥FvbvvTt ! Plaquette de
Ball connector Input shaft support
MA7 x2  Kugelkopt i"m =1 Eingangswelle a2
Connecteur a rotule 18450860 o, IO
53906 xe d’entrée C o MA42 33mAATFvTH
; ( ) Swing shaft
Sx3mA AL O—F—1 e -
e MA23 xg Sm7IrARE— 19803014 E:g“"e“e
MAS x3 Kugelkopf 53601 quuts‘ﬁrt ick
Connecteur a rotule aselagic : T
19804811 Chape arotule m MA43 AT7UYHT—L
~ = Steering arm
s E X
AFFTYHHZ mmmm 3x23m sty FIb w7 b 19503038 Schubstange
MA9 &7 Tumbuckle shaft Commande de direction
M| i MA24xs  Spewaches
19803032 Golonnette de direction SR Biakiciie:a pasiniversos
FFFEA
G o :I MA25  Antenna post
Ball bearing 12455008 e yonaange E—B—TIUMA
Kugellager
gellag Motor mount A

Roulement a billes

TwiN—TF—LI7FA
Upper arm mount A
Befestigung des oberen Lenkers A

Motor-Lager A
Support-moteur A

MA11 1050571 ‘/‘5 Support de tirant supérieur A ]
%1 Ball bearing
Kugellager i s 4 J
ns Roulement a billes Ful\—=F—=LI2/ B
Upper arm mount B
l.l Befestigung des oberen Lenkers B
MA12 105057 224 (InmiE) Support de tirant supérieur B
s Ball bearing (3mm) T
Kugellager (3mm v A s S
’ 42220 Rouleme%lté[gjll&ﬁ) Direct cup MA45 Szt:-e:r? lj)r? djeu 4
(3mm) tos0as1z  Direktantriebs-Mitnehmerhiilse X1 Le"kunggs_a e
MA13 P Coupelie st 12450864 Pontet de direction
TuIN—I by
%o Upper bulkhead MA29 IL—FHARTT R 1C-a
13450861 Differentialtréger oben 51 Separate suspension mount 1C-a MAA47
Cloison supérieure GGt Separate Aufhdngung 1C-a O \ O %1
T Support de suspension séparé 1C-a \_/ 13450853
a7~y F m&‘;g x2 .
Lower bulkhead MA30 &/SL—F¥RIH>EICH : O hfd—ér—?-;-/ B
Differentialtrager Separate suspension mount 1C-b )RR () O otor mount B
unten X1 Separate Authdngung 1C-b Rear post Motor-Lager B
7 Cloison inférieure = 19804785 g5y pnort de suspensionséparé1C-b  Hinterer Pfosten Support-moteur B
| Support arriére
i IS — AT b 1X-a
= MAS31 Separate suspension mount 1%-a a2 —TL—2AS
13450858 A X1 Separate Aufhdngung 1X-a ®) Center brace S
— = 54620 Support de suspension séparé 1X-a Zentrale Verstirkung 5
| MA48 Barre centrale S
X
MAgp E/SL—R¥RZIE XD YA N
1] Separate suspension mount 1X-b MA49 TZARILIZY
:1:&20 Separate Aufhdngung 1X-b X1 R::& ring
Support de suspension séparé 1%-b sring
=] pp pe p 51444 Moyou
IxemmFAME R 105075 3
B @ ~ @ gc:;aw ” EISA-l 1 Ball bearing 10x13 xﬂ.zmmzﬁm
Graue Kugellager :
MAS xs Vis 4 2l Roulement & billes MB4 Scheibe
19804210 - Cale
3xBmmSAFILEZ
Gm Aol 2By FRH Y a— 53588
MA1 xs Schraube Cap screw MA12 105057794 (3miE)
19805765 Vis MB2 xs Zylinderkopfschraube X1 Ball bearing (3mm) MB5 5%10%0.3m L
19805831 Vis a téte cylindrique 422350 Kugellager (3mm) " shim
3X6mABALR / Roulement billes i Scheibe
MA2 xg oo .llmmm IxsmABEO—h—L (3mm) bt
19804212 Vis Ball connector
Kugelkopf - £
[Im IXSmFRAAE R Connecteur a rotule 9<d2B3 350:;;':; bearing MB6 5x10x01 mms/rﬁxm
Screw , . Metall-Lager %2 i
Mgsule 9:4 3.‘;“’3"1"9 ’ 19805165 NIl Lager 19804494 g[;lh:lbe
: MAT0 1319
gy AFYDY St
ﬂ)ﬂm ks e X2 Ball bearing MA1 5 5x64X1.5mA%— MA1Q  5%7X03mL
MA4 42115 Kugellager X1 Spacer Shim
%2 ol Roulement a bille: 19804372 Distanzring X1 Scheib
1900847 Vis el Entretoise 53587 oyie
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B @ MB16 125m7a~ss+v7
(@] %1 Propeller shaft
13450865 gntriebswelle
5% 7X0.2mm L FFUaqw T L ardan
©| MA20 feed Iﬂ MB11 Diterental cup oint fong)
o Scheibe Hisas Differential-Gelenkkapsel (lang)
Cale Moix de différentiel (long)
7mmQ 1) 247 Fina %
MB7 0-ring¢ MB12 T7¥a1>rhvTs 13450859
K 0-Ring o] X1 ggerentlgjl cup joint (short)
19804615 ks o8 5454 ifferential-Gelenkkapsel (kurz] ]
Joint silicone 2 Noix de différentiel (Oouﬂ](k : [
@ I;\(fIEBS Smg'ii“:g" FoI—F—LT Ik A [ ]
] Upper arm mount A =L FAVIVE- Ll o
19805701 Jooif“'l”t%ﬁ = Befestigung des oberen Lenkers A Cower bulidhisad
q Support de tirant supérieur A Differentialtrager
C— MA36 2x98m¥+7h untent ..
5 Shaft MA27 7uii—T—LIhB Cloison inférieure
19805776 / 51444 Achse %1 Upper arm mount B MA13 x2
Axe 13450747 gefeg)sioigténg des oberen Lenkers B 13450861
up) e tirant supérieur B FIN—iN w B
0 MA37 xg 2XBmse 7t | o amivy SR
19805823 Shaft MA22 (¥7wkeTt Differentialtra
Input shaft i =geLaben
icm?se %1 e . Cloison supérieure
1 0 'gang
Axe d'entrée S —F )b (#900-3
N = 00-3E8R)
) MBgxz romzrrh = MB17 x1 Damper oil 53445
19804476 Achse MB13 t¥%—#hv7 O 13450869 Damprer-0f
ok bty Center cup 2N — Huile pour amortisseurs
13454804 Zentralgelenk-Kapsel Spur gear cover
ﬂl:ﬂ 28X 17T ORI - Noix centrale Zahnradabdeckung
Cross shaft Couvercle de pignon
MB10 x2  Kegelradwelle MB14 [O Q] Mmermediare
54533 Axe support de X1
planétaire 51553
E’ MA38 HORRIAH— FIHRGT b
%1 Gross joint Differential gasket
51444 Kreuzzapfen Differentialgehause-Dichtung
ok orelsa Joint de carter de différentiel
MA40  2mEU>4
@ x1 E-Ring O IEB-l 5
50588 Circlip 13450858
MA4Q  7RIVUVY O O] zri—rLa—
%1 Axle ring Sgur gear holder MB18 E—4%—734wh MB19 66TR/\—F+
Said Achsring gu;m.::"?rnnn %1 Motor bracket %1 Spur gear
Moyeu O inten*nédiajrg g 13450874 Motor-Klammer 51548 Stirnradgetriebe
Support-moteur Pignon intermédiaire
MA11 1050xF Uy 5mm7’ L v R R — 3
C @ I @ X6 Ball bearing Adi;ster MC30 E?ﬁfd 3
42113 Kugellager Einstellstlick =4 ; ‘J 77
% Roulement a billes MA23 Chape arotule azaal S
3IX10m7SAME R 53601 - 19804802 :’l(::rﬁmg
Screw g u
Seh MA12 10507 U5 (3nniE) - -
MC1x2 Sl 3 Ball bearing (3mm) fo\ IMTZRAT=3
19805957 45590 Kugellager (3mm) \_J Eiﬁls]tsetl‘lert' 3 MA49 72RIUZT
IxEmARmE Roulement a billes {3mmj) Chape ; rﬁule 2 i:::(:f rjng
ﬂmﬂ Screw 7407 1)2 MC20 x4 Hlat4 Mo Srkllng
MAS5 x4 Schraube mMCc11 B) 1] b; z s ”
18804210 Vis e Kugellager Am7 w2 5 —
19803042 gellager I Adjustel ARETVE
R AR R S Roulement a billes djuster CIVE
- . Einstellstiick Stabilizer end
MC2 x4 g;ﬁ' O © &tlA1 5 5%6.4x 1‘—; ";13 ?;\r—‘?— MC21 x2 Chape & rotule Stabilisator-Endstiick
o bt
19805893/53570 g a tate cylindrique 19804372 Distanzring s MC31 g:ir-?'ronljtlfsde barre
Entretoise MC22 SmntF A H—ib %48
m AXBmFEO—E X MGC12 5.5%3.0mANX—%— X8 Suspension ball ARl
Screw x9 Spacer 54747 Aufhéngungs-Kugel
MC3 x4 Schraube Sasad Distanzring Rotule de suspension ii REESAHF—Ow K
19804780 Vis Entretoise . Y~k
r MC23 Smmd A N—iR—IbF v - Rod stopper
mﬂw IO —EZ MC13 5.5%2.0mmAN—H— bt Damper ball connector nut MC232 Gestange Stellring
MC4 Screw X2 Spacer o Kugelkopf-Mutter fir Dampfer x4 Bague de renvoi
x4 Schraube 53539 Distanzring 4 Ecrou-connecteur a rotule 18803
19808011 Vis Entretoise d’amortisseur o
(D MCS xa 3x3me2 ©)] Mom soimiaear | o ) )
50576 Grub screw ;08 Dlansiing MC24 3X46mn 07 b '
Vi:der]stt:hraube Entiatgiss X2 Shaft MC33 3x32mZ—riw 2L vk
pointeau . 53851 Achse %4 Turnbuckle shaft
MC6 xg 3%2.5m1E2 @ MGC15 5:5%0.5mR~—+— Axe 54249 Spann-Achse
19805777 Grub screw x8 g?ﬁ;ﬁ; . [ | Biellette  pas inversés
Madenschraub 53539
Vis pointeas Entretoise MC25 Pyt MA38 “0RR/ 15—
n ® al P
5% 14m75 A O—K—b @ l] MA17 3x07 mmg‘p;_e?_ 195{:3040 Achse o ﬁ:gizlg::nften
Ball connector X2 E } Axe $ ;
MC7 x2 Kugelkopf 19805645 Distanzring SRR Joint croisé
54648 Connecteur & rotule Entretoise MC26 %5 ' Shaft
N i MC16 5X7x01ml X Achse whLE >
SXlOmm;BﬁED—l‘k—;b © )<4C 6 Shim 53917 Axe @ 5{1034 HORRI A —
MCS x2 Kug;"kgg?c“” 53567 Seheipe 2.6X22mv 7 b 42221 Saaas z'gg'fgn
54648 Shaft : ik
o oy MC17 3x02m>L MC27 x2 Achse Joint croisé
Cﬁm 539m7 B EO—F—Ib o e 53917 "
Ball t WHhILSE
MC9 x2 Kugelkop! - 59588 e No2ss 2R N2 DT
5 50594 .
19804381 Connecteur & rotule 4.6X4.4mT Z 2 DINA T 53570 ﬁ::e 4243 dgir?:t' pépe
C:im sxemS AL O—F—b Elanged tube Axe Tu belg dl;r:%si;:gr
Ball connector ragenrohr —/ =
MC10 x2 Kugelkopf MC18 x2  Tube aflasque MA36 2XIBME AL
53907 Connecteur a rotule 19804943 X2 Shaft MC36 x4
;:1)225773 ichse 53570
[ S S 46X3.9MT T2 T F A e OS5V TRIA—
.'Im Ball cbnrlor ﬂ]] Elanged tube C—J MC29 x4 1.6xXImi+7h Clamp tyi::whealbl:::
Kugelkopf ragenrohr 4222 Shaft Rad i -
MA7 x4 ool o s N MC19 x2  Tubeaflasque Achse e e
53908 19804942 Sttt
Axe Moyeu de roues & cliquet
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MC37 x1

42281

C URARESA Y — (ZEFATL-V T

Rear stabilizer rod (medium-soft)

Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
Barre stabilsatrice arriére {moyenne-mou)
70X FRRAESAY— (SFTLVTH)
Front stabiliz )
Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich)
Barre stabilsatrice avant (moyenne-mou)

MC38 x1

42281

er rod (medium-soft

| ofTmm

L

MC42 RA—=IT 2 ZI

| () () f/_\l
\_ i = R
MC40 YAZVYHIE MC41 TARZrRIC
%1 Suspension mount 1E %1 Suspension mount 1C
54073 Aufhangungs-Befestigung 1E 54071 Aufhangungs-Befestigung 1 c
Support de suspension 1E Support de suspension 1C

MC43 WHILEZ 44mAAL T v T+

x2 Wheel axle X2 Swing shaft
51445 Rad-Achse 49217 Querwelle
Axe de roue Axe
MC39 Whigx -
)| i FARI T MC44 42m2-f‘/‘§”~/1r7|~ ()
. Wheel axle (e )| | o] x2 Swing shaft (blug)
Rad-Achse 53502 Querwelle (blau)
Axe de roue Axe (bleu)
] Smm# 4 \——)bFw
‘D“@m@ Exrs MD3 0 (] Sereechat omosiru
R — Kugelkopf-Mutter fiir Ddmpfer
Kolben 2T Y F e MD5 &;‘o};/mnd 7 MC23 Ecrou-connecteur a rotule
3xem7sARE R Spring retainer 1):3;0 s0a5  Kolbenstange x4 d’amortisseur
Screw oy FH1IF Eedgr—gpanner Axe de piston 19804940
MA2 x Schraube Rod guide utée de resort
19804212 g Vis Stangenfiihrung MD?7 x4
Guide d’'axe i T 19804947
Sl e 3mmOU 4 ()0 13m0 &
IxemASAME Z e ek Silicone O-ring (blue) F
mm;s::?;w @ MA40 zméu‘:qi/g E gr sh%a] : MD6 x4 Silikon-0-Ring (blau) g—;l‘?ngg
X -Ring abdichtung Joint silicane (bleu) =
!\;13,?42 xa Schraube o Circlip 5%2,4 X4 Jointd'étancheite 42157 ol iorgue
o MD10 x4
Hintare Dgmpferstrabe O mE: e ACNRTUSY
Support d’amortisseurs arriére Dérngfer-{'h ggliirasl;f::;gr
Q f Huile pour amortisseurs Ressort hélicoidal
19804944
MD11 xa MD13 xa
HoAN— T i — ARFV G T I v AR~
13404071 Damper cylinder Spring adjuster
Dampfer-Zylinder Federhalter
Corps d'amortisseur Embase de ressort
::) 6 MD12 xa MD14 x4
" gk S U H—F T By FHA Ffeu
0¥ FEZI-RT Cylinder cap l Rod guide cap

Front damper stay
Vordere Dampferstrebe
Support d'amortisseurs avant

Zylinder-Kappe

Capuchon d'amortisseur

Kappe an der Gestangefihrung
Coupelle de guidage d'axe

E

IX10mzRAmAE A
Screw
ME1 x3 Schraube
Vi
19805763 =
3XBmmFAAMER
Screw
Schraube
MA1 X3 Vis
19805765
2.6X5m7EiLE R
(o Sehraub
chraube
ME2 xs Vis
19803043
3x10mm7 A ME X
Screw
Schraube
MC1 xa Vis
19805957
3By AME R
Screw
ME3 xg  Schraube
19805767
3xemzyAME R
Screw
MAS x2 3phraube
19804210 s

@D u__ |

= iy

MES5 x1

19805888

ME®G x1

19804392

ME7 x1

50575

MA7 x1

53906

8l

MES8 x2

53640

o OB

MC33 3%32m&E—/ AR Pl o i

UL o 78 V8 ol &
ME4 Rear input shaft Double-sided tape (black])
13458143 Hintere Eingangswelle Doppelklebeband (schwarz)
Axe d'entrée arriére Adhesif double face (noir)
2.6X10mF ¥ v FAT 12— ME9 =2#7F>%7hk
Cap screw %1 Shaft connector
Zylinderkopfschraube 13450877 Stecker
Vis & téte cylindrique Connecteur
" Am7 S YF v
3X10mA v E S TER @ ME10 mmFI:nge nut/
Tapping screw X4 Kragenmutter
Schneidschraube 42143 Ecrou a flasque
Vis décolletée
’ 3mOy S+
2.6X10mR v EFER Lock nut
Tapping screw 54155 Sicherungsmutter
Schneidschraube Ecrou de blocage
Vis décolletée ME{] 3m7vsr—
SXSmA A e O—R—b @ x3 Washer
Ball connector 50586 Beilagscheibe
Kugelkopf Rondelle
Connecteur a rotule MGC12 5.5%3.0mAN—H—
T N ®x2 Spacer
5X6.55mnt A—F—bF v - @D 53539 Distanzring
Ball connector Entretoise
Kugelkopf =
Connecteur a rotule @ [I MC14 55% 1‘“““2-“_&_
X2 pacer
53539 Distanzring
Entretoise

Turnbuckle shaft
Spann-Achse

Biellette & pas inversés

ME

ME18 x1

13404030

I IN—= =

]

84189

AT — (2-20>120mm)

TUTHFRYwT
Antenna cap
Antennenkappe

12 x1 Capuchon d'antenne

50171

S/8——t (25X 130mm)
Rubber sheet

Gummiband
Bande caoutchouc

O

@)

CEL

ME13
X1

13450872

ME14
X1

13450873

H—HRTos b
Servo mount
Servohalter
Support de servo

Y—RI O PR~ —
Servo mount spacer
Servohalter-Distanzstlick
Entretoise de support de servo

ME15 x1

51000

H—F LI —2F T (K]
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groB)
Ressort de sauve-servo (grand)

ME16 x2

51000

H—RE =2 T )
Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (klein)
Ressort de sauve-servo (petit)

o

ME17 6mA+w 7L
Snap pin
Federstecker
Epingle métallique

10
51537

J

Iy =37 FA

My F)—<T7/+B

Bumper support
e i X1 AR Natening A X1 AkkatafleningB
Support de pare-chocs - ul s s
upp! P 13450875 Fixation de pack A 13450876 Fixation de pack B
© 9 O 9
SemmFONSvT R 102m 7 ARSI T +
X *
ME21 Propeller shaft e ™ Frapuper shan
Antriebswelle Antriebswelle 160mn
Cardan Cardan ME23 Fanssyr Ik
X1 Propeller shaft

@m

19

Antriebswelle
13450866 oargan

31
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AFTER MARKET SERVICE CARD KUNDENNACHBETREUUNGS-KARTE SERVICE APRES-VENTE

When purchasing Tamiya replacement parts, please take or Wenn Sie Tamiya-Ersatzteile kaufen mochten, nehmen Sie LISTE DE PIECES DETACHEES

send this form to your local Tamiya dealer so that the parts bitte zur Unterstiitzung dieses Formular mit zu lhrem Afin de vous permettre de vous procurer des piéces de rechange

required can be correctly identified and supplied. Please drtlichen Fachhéndler. Bezilglich der Angaben, der Tamiya, amenez cette liste a votre point de vente Tamiya qui ne

note that specifications, availability and price are subject to Lagerhaltung der Artikel und der Preise sind Anderungen manquera pas de vous renseigner. Veuillez noter que les caractéri-

change without notice. vorbehalten. stiques, disponibilité et prix peuvent changer sans avis préalable.

PARTS CODE 19804780  4xBmm Socket Screw (MC3 x10) 51536 Y Parts

19403420 Lower Deck 19803040  3x43mm Shafts (MC25 x2) 51547 1 Gear Bag (Ring Gear, Bevel Gear, Miter Gear x1 each)

11834035 Gear Cover 19804940 *1 Smm Damper Ball Nut (MC23 x4) 51548 66T Spur Gear (MB19)

13450852 Motor Mount A (Blue) (MA44) 19804943  4.6x4.4mm Flanged Tube (MC18 51549 GV Parts, Diff Housing (A, B)

13450859 *1 Lower Bulkhead (Blue) (MA14 x1) 19804942  4.6x3.9mm Flanged Tube (MC19 53334 "1V Parts |

13458135  Front Direct Shaft (Blue) (MA33) 19804381  5x9mm Hex Ball Connector (MC9 x2) 53502 42mm Swing Shaft (MC44 x2)

13450857 *1 Rear Post (Blue) (MA46 x1) 19803041 "1 Stabilizer Rod Stopper (Blue) (MC32 x2) 53570 Clamp Type Wheel Hub {4mm) (MC36 x4)

13450746 *1 Upper Amm Mount A (MA26 x1) 19804781  Stabilizer End (Blue) (MC31 x4) 53601 "2  5mm Adjuster (MA23 x8|

19804246  5x0.5mm Spacer (MA16 x5) 19804802 W Cardan Axle Ring (MC30 x5) 53640 5mm Ball Connector Nut (Blue) (MEB x10)

19804372  5x(6.4pc1.5mm Spacer (MA15 x10) 19803042 *1 740 Ball Bearing (MC11 x2) 53851 3x46mm Shaft (MC24 x2)

19805645  3x0.7mm Spacer (MA17 x10) 13404070  Front Damper Stay (MD3) 53906 1 5x5mm Hex Ball Connector (MAT)

13450747 “1 Upper Am Mount B (MAZ27 x1) 13404071  Rear Damper Stay (MD8) 53907 5xBmm Hex Ball Connector (MC10 x5)

13455898  Antenna Post (MA25) 19804944 *1 Damper Cylinder Assy {MD‘H MD12, MD13, MD14 x2 each) 53917 2.6x25mm, 2.6x22mm Shaft (MC26, MC27 x2 each)

19804811  5x3mm Hex Ball Connector (MAB x5) 19804946 *1 Piston Rod (MD5 x2 54071 Suspension Mount 1C (MC41)

19805823  2xBmm Shaft (MA37 x4) 19804947  13mm O-Ring (MD7 xAJ 54073 Suspension Mount 1E (MC40)

19805776  2x9.8Bmm Shaft (MA36 x10) 13404030 Bumper Support (ME18) 54248 "1 3x23mm Tumbuckle Shaft (MA2: ’

19804785 Separate Sus Mount (1C-a, b) (MA29, MA30) 13450872  Servo Mount (Blue) (ME13) 54249 "2 3x32mm Turnbuckle Shaft MC:!:!

13404069 Support Plate (MA41) 13450875 Battery Mount A (Black) (ME19) 54489 5mm Adjuster S (MC20 x8)

13450854 Center Brace S (Blue) (MA48) 19803043 *1 2.6x5mm Hex Screw (ME2 x5) 54533 2.8x17mm Diff Cross Shaft (MB10 x2)

13450855 Center Brace M (Blue) (MA34) 13450873  Servo Mount Spacer (Blue) (ME14) 54543 Diff Cup Joint Set (MB11, MB12, Y Parts)

13450856  Center Brace L (Blue) (MA35) 13450876  Battery Mount B (Black) (ME20) 54568 C Parts

13450861 *3 Upper Bulkhead (Blue) (MA13 x1) 13450866  160mm Propeller Shaft (Black) (ME23 54569 -1 D Parts (x1)

13450853 Motor Mount B (Blue) (MA47) 13450867 102mm Propeller Shaft (Black) (M { 54580 F Parts

19803038 Steenng Arm (Blue) (MA43 x2) 13450868  56mm Propeller Shaft (Black) [ME21) 54620 Separate Sus Mount (1X-a, b) (MA31, MA32)

13450864 rg l\?e (Blue) (MA45) 13450877  Shaft Connector (Black) (MES) 54648 Stabilizer Ball Connector Set (MC7 x2, MC8 x2)

19804512 Dlrec up (MA28 x2) 13458143  Rear Input Shaft (Black) (ME4) 54692 E Parts

19803014  33mm Swing Shaft (MA42 x2) 42192 Spring Retainer (MD3 x4) 54727 Oil Seal (MD4 x4)

19803039  Steering Post (MAS x2) 4217 W Cardan 44mm Swing Shaft (MC43 x2) 54728 Damper Piston (MD1 x4)

13450860 *1 Input Shaft (MA22 x1) 42218 W Cardan Axle Shaft (MC39 x2) 54730 Rod Guide (MD2 x4)

13450865 125mm Propeller Shaft (MB16) 42219 W Cardan Joint Pipe (MC35 x2) 54747 Suspension Ball (MC22 x8)

19804615 7mm O-Ring (MB7 x5) 42221 W Cardan Cross Joint Set (MC28, MC30, MC34 x4 each)

19805701  5mm O-Ring (MB8 x2) 42281 Stabilizer Set (MC31 x4, MC37 x1, MC38 x1, etc.)

13450858  Spur Holder (Blue) (MB15) 42306 "1 Coil Spring Set (MD10 x2, etc.) 1 Requires 2 sets for one car.

13450869  Spur Gear Cover (Blue) (MB17) 51000 Hi-Torque Servo Saver (Q Parts, ME15 x1, ME13 x2, etc.) *2 Requires 3 sets for one car.

13450874  Motor Bracket (Blue) (MB18) 51253 B Parts *3 Requires 4 sets for one car.

13454804 *1 Center Cup (MB13 x1) 51444 *1  Cross Joint Set (MA36, MA38, MA49 x2 each) *4 Requires 5 sets for one car.

19805185 850 Metal Bearing (MB3 x2) 51445 Wheel Axle (MC42 x2)
@ (BERBOTHIRE) e e e iy Lty
BEROLARBOBEMTOUR MesscTENgs, | @S2 SHI0METAAE BEIRY, o
Air—ib, WRE, SBad. BRI—F HEEATTRALE o ™ R B

i Ty, FRAAEFRICEEERHES LEEELEE, OESH (BREGShEEEER)  PURRTEASOL, SHEL
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IS ISR — frereseiaieinn i 13404030
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T O C EAERRDEERRDILSHORCAAT =Y, T3 n—YHRBEThTLET.
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1,600 +# 13450852 it = eI F

3,400 13 13450859 27y /7'}7“-‘}_‘ (M) renrrrnereennaniianiiaaes 140M 42192

++-980F 11 13458135 W)‘JJI/?/MM BSA T4 F(x2)rerrererrenness | 1408 42217

=++420M +# 13450857 WhHILE T o A+ H 2 ................... = 1400 49918

-++900/d 1 13450746 WhHILES 31> £ ~r ----------------------- 00F3 +# 140 42219

-+340/ 17 19804246 1680m > 7 b P4 R 25, i M/onzz;wa (&m} ?6033 1408 49021

650/ 1% 19804372 AEESAH~ (70 b, ) Ex | 140 42281

+++2807 17 19805645 AW ZT ) GBI e eerrerrreeesininaniainas F -+ 140 42306

=+-900M +#% 13450747 SP.1000 Q/\—¥, H—Ft 1 1A= AT 1) > (Kx1./w2), fti- 700 140" 51000

i % 13455898 SP.1253 BIN—"rrrerrrrarannnanrranrasrranrasrasnnaas M 205F 51253

19804811 5P.1444 2x9.8m>/ + 7 b, 2 OZAANA 4~ 7 M+ 1408 51444

19805823 SRS Jef VP ORINBR 2 caeacs diniend oo 860Fd +i 140K 51445

19805776 SPA536 Y/ =" rrrrrnnnsrnraranerarnasrarsasnnassnnnns 4008 1403 51536

% 19804785 21247 Yot AT 7, I6TRAILF . TR A 5— 4 ) 46003 52 140F] 51547

t 13404069 SP.1548 66TAN—++ 260 +# 140 51548

13450854 SP.1549 GV/N—"Y . T 7 I\ 7 A.B (&x1) M +# 140" 51549

13450855 OP.334 VIi—(x2) g +i 140 53334

13450856 OP.502 42mRA A 2/ %724 7 b (x2)-rvremvvnre- +i 92 53502

13450861 OP.570 KA — L/ \ T (AM[EXA) - - wmremreeneee A+ 1200 53570

13450853 OP.601 5mn 7 </ + R & } XBlesess sssssanscsaansesndossine M+ 1208 53601

19803038 OP.640 Smma— L b (Fx10) e vemremrarnsmrarasianians M +# 120 53640

13450864 OP.851 46mmtt Z 2/ 4 7 [ (x2)-rrnrenranrarrasenranrennans M +# 92 53851

19804512 OP.906 5x5mmzS B O — flAx5)erevreeraeraresrancnaians M+ 92 53906

19803014 OP.907 5xBmm7BE O AR — Jl(X5)ereereveereercaranancanes M +# 928 53907

19803039 OP.917 2.6mm</ + 7 b (25mm, 22mm Fx2) .. M+ 92 53917

13450860 QPA0Z) BRI (I0)s v eaassvnaiins M +i7 120 54071

880 +i 13450865 OP.1073 AN F1E)cveeeencesanianan M+ 120 54073

220/ +# 19804615 OP.1248 3x23mmZ— >/ 1\ 21 M +i% 140 54248

160M +# 19805701 OP.1249 3x32mm 2 — /) V% 2 JL= M+ 140” 54249

900F +i% 13450858 OP.1489 5mm7” </ & A 2 —5 M +iz 140 54489

1,500/ +i% 13450869 OP.1533 2.8mmx17mm% O A2 M+ 140MH 54533

1,260 +i7 13450874 OP.1543 77331/ kA M+ 140 54543

-+'440/9 +% 13454804 OP,1568 CIA—"rovrsnrsasnaensdivesnes M +i7 140 54568

+++120M +# 19805185 0P.1569 D/\— Y (x1): M +i= 140H 54569

-+-380F +1% 19804780 OPNERD F7 N iirs i winsiuion wmisinin v bk an SN w6 Tl 660 -+ 140 54580

+++600F +# 19803040 0P.1620 t'.*\“I/ FHRTY Y R(1X-a, 1X-h Fxl)eee---- 1,600 +i 140 54620
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--‘32[”33 +-fR 15304943 OP ]ﬁgz ..................................... qu +F IMF 54692
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+++310M +#% 19804381 QPI728 ol {i— A b 2 (ng)s e vnesmmmiaiaaniiaaiin, 5009 +# 140 54728

+++420M +i% 19803041 ORTZ30 B2 FAA Bl vsEn e mmsmnsrspanmms saonsmnnons 360F +# 140 54730

+++640M +i% 19804781 OP.1747 Smntf AR —)L(xB)e = vvmramramraremmearaneanians 600/ +ix 140 54747
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