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TAMIYATRACING FACTOR Vi

@/ hFEEREHIT TG LEiE.
BENCCh LL‘D’EECB#%EL"&?:‘!EEL\ LodfaEe

HA&IITHHICAETSH
ITEMS REQUIRED .
ERFORDERLICHES ZUBEHOR
OUTILLAGE NECESSAIRE

{Sydarvia=istay o

TORCA—{TIE, ESC (A= FOv Fa—~5—) {ifE2F 42

FITFy b CNEIE G, NBESC (RE—-FOr e

—7-) TR — ROy FHBEHS T, ) ETERL
Ty, B REEHLEEES, ThiCE>TELETR

‘S'IE’.D?E‘E LTRREN LM ETOTTTREVEYT,

KRN OULT R, TR ETNORBEHECE T,

GEITRE—F— K3 vEY)

F B — TSV LRE— A TEBECEEL,

Fobw MOEE— 45—, ESFd rFvidSEhTuEdh.

FYERIRLTLIEE,
CEFTR Sy T U — - FERED

TRIEL TEL?L\
RADIO CONTROL UNIT

speed controlier is suggested for this model {combination
of small size receiver, electronic speed controller and
standard size servo is recommendec).

*Read and follow instructions supplied with RIC unlt
MOTOR AND PINION GEAR

+*This kit is designed to use a brushless mo’mr

referring to page 20 of this manual.

POWER SQURCE
This kit is designed to use a Tamiya battery pack Gharge_
battery according to manual supplied wyth bat_ter_y :

FERNSTEUER-EINHEIT
elektronischen Fahrregler fiir Brushlessmotoren vorgeschlagen
Fahrregler und Servo in NormalgrdBe wird empfohlen).’,

An[altung
MOTOR UND MOTOHRlTZEL

ein Ritzel gemé&B Seite 20 dieses Handbuchs
STRDMQUELLE

Den Akku gemafi Anwelsung auf!aden

”;ENSEMBLE DE RADIOGOMMANDE
Pour piloter ce modsle, nous vous suggerons d‘employer un
ensemble de radiccommande 2 voies standard avec variateur:
de vitesse électronique brushless {récepteur et vanateur e
taille mini et servo de taille standard recommandés)

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR -
Ce kit est congu puurfonctlonneravec un moteur brushless
“Moteur et pignon moteur ne sont pas inclus dans ce kit._
Se procurer ‘séparément :un ‘moteur ‘et un - plgnon en
suivart les canseils donnes page 20 de ce manuel

ALIMENTATION

pack “draccus - Tamiya.-“Charger: le.pack
mdlcat[cms du manuel du pack et du chargeur

20—V EBFCBEEETHOENSE—t— P2ty |

COEy FFREYINY S U —SETY, SRERRRL B |

Standard 2-channel R/C unit plus brushless electromc'

“*This kit does not include motor and pinion gear. Choose :
separately available electric motor and plmon gear

Fiir dieses Modell wird elne bliche RC E:nhelt mlt elnem'

(eine Kombination eines kleinen Empfangers mit e[ek‘lronlschem .

| tmme e sy o foxe
“rLesen und befolgen S:e die der RC-Einheit belilegande ik EBTEDY —RDXEL)

“*Dieser Bausatz ist filr efrien Brushless-Motorvorgesehsn.
*Dieser Bausatz enthilt keinen Motor und kein Ritzel.
wahlen Sie einen getrennt erhiltlichen Eiektromotor und_-

Fiir diesen Bausatz benotugt man den Tamlya Akkupack'

JcLire et suivre les |nstruchons fourmes avec I ensemb]e RIC

Le moteur qui éque ce modéie peut etre a!lmente par un

HEIE 05K 2.4G Z 0 / ESC (7"5*:/[/7\% 2—H) ; : v g L
2.4GHz R/C SYSTEM w/ BRUSHLESS ELECTRONIC SPEED CONTROLLER (HEGOMMENDED) :
2.4GHz R/C SYSTEM mit ELEKTRONISCHEM FAHRTREGLER FUR BRUSHLESSMOTOREN (EM F'FOHLEN)
ENSEMBLE RC 2.4GHz avec VARIATEUR DE VITESSE ELEGTRONIQUE BHUSHLESS {(REGOMMANDE) .-

(-?%ESC(-:!:II.z? FAZy & AR :/}-n—-v—mﬁ?‘ﬁ 3 =

: 7:9~/lz?5§ &—mESC (FE‘F‘“’/?") {1*2%«7/*110’!:1:1‘
a.channel R/C unit with brushless electronic speed controller
-2-Kanal RC-Einkeit mit eiektronlschem Fahrreglerfﬁr o
.Brushlessmaotoren - - o
Ensemble R/C vo:es avec vanateur électron[que brushless

*!J@é"ﬂ“f KMDESC, ﬁéﬁﬁ%%ﬁw‘)bﬁ?ﬁ‘u
FcSmall size ESC and receiver are racommended.
kFaheregler: und * Empfanger Kklginer “Grife
warden empfohlen. .
% Récepteur et var:ateur élec!ronlque d petlte
taille recommandés i :

. Suitable servo size .

| - Grosse der Servos : : hiﬁﬁmz bﬁf mm fEEL,
: Dlmens:ons max des servos [l I -TIRES AND WHEELS .- .
.__'*,j\ﬂ.,?{x@ﬁ o - 12"'?“’"‘ ~This kit does ot include tlres andwh
ISR TR R, “‘REIFEN UND HADER
“eSmall size servo ER In diesem’ Bausatz smd nicht enth en
i _--_;:?nnot be installed. 15 3'0 Rader. 7
| % Ein klsines Servo ~oUmR. -
. darf nlcht elngebaut B B PNEUS ET '}ANTES

- A8mn et :

7571/2%2——#—&32{1;\ 631}
Brushless motor {6 screw hofes) e
Brushless-Motor

' :'Purchase separately sal Tami
... polycarbonate body arts set.

{ sechs Schraubgewinde ) KAROSSERIE:: -
Moteur brushless Tamiya Lexan Karosseriaset Mals
{6 trous de fixation) -erhaltlich.:

'CAnRossEmE
. ~.Sg procurer separément une
- bonate érhel[e‘l 10 :

aE "\":ﬂiﬁml \”‘/TU -
“Tamiya battery pack / compatlble charger
Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerit
"Pack _d_accus Tamlya /chargeur compatible

v i) [//5" (1 Sm,me 2. 5lﬁm)
Hex wrench (1.5mm; 2mm, 2. Smm}
Imbusschitissel (1,5mm, 2mm, 2, Smm)
Clé Allen (1, Smm 2mm 25mm) :

longs "

+ESA— (k. JJ\) :
+ Screwdriver {large, small) i

4 Schraubenzieher {groB, kleln)
Tournevis 4 (grand, petit) -

Couteau de modéliste

«mﬁ'é'%:tﬁ)} B
RECOMMENDED TODLS C ‘)2"."\/9'-’ o
BENOTIGTE WEHKZEUGE : ?ar;% 2;’,?'* p__uers
OUTILLAGE ge

.Pinces & becs

C e
o Side cutters. .7
;:Seitenschneider

[Fa
.::Scissors

=l Schere  ATORIER SIS, JERS E'J/’,‘f-!zu‘sl E I
g Ciseaux o) (3R EE) A B EERTY. . ¢ o
e soft cloth, caliper, threacf Iock and E—nn tno]
.-31_5; assg&m constrgctloir: e h T h :
_ % Beim"Zusammenbau -konnen " ein’ waic es uc em
PSTrFAT Ewiewhk ¢ MeBschieber, - Schraubensschemng ©
Modaling knife Tweezers Abzieher hilfreich sein. &
Modellbaumesser Finzatie FUn'chiffon, un pled ac

Précelles

i E/IH‘R (FU}WM szn)
. +Pinvise {2.5mm drill bit)
- Schraubstock 2.5mm Splralbohror)
'Outil apercer(2.5mm de di

L4 Glass tape’
“.. Glasfaser-Klebeband
e Bande renforcéa :

i _mrqllp__serpnt_egalemep_t utiles.,

42301 TRF419X (11054844}



©HEH I THHNCIHIER BT BT, QT BBTFHOVSIERTOIIERESSHC
e, REHEONBEBHF TN EEL MEFRESPE-—LHEOA MY
g THEROBEVEY,

Q@I RTENEYS BT EEL, THH
DHEPRCH—2 D LOFITEFEOEBML N5 LOBMBBYES,
LTLREE LS, ——

OLEBDED, IFEAEESIGSEATEE GBI THEFRF LSRRI TIEEL. &
PR TSR LT RS L, fo. TRERYETESHETEEPHTEEL,

/N cAuTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personat injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Hkeep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

/\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleftung ebenfalls gelesen haten.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieflich Messer verwendet. Zur Vermeidung wvon
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bazusatz enthalten), beachten und befolgen Sie die cdort
heiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Kindetn darf keine
Maglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktiten dber den Kopf zu ziehen.

/\ PREGAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s’effectuer sous ta surveillance d'un aduite.
@®Lassemblage de ce kit requiert de Poutillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
atou de la colle, si utilisées (hon incluses dans le kit),
@Garder hors de portée des enfants en bas dge. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les pieces,
ou passer un sachet vinyl sur ja téte.

I -THANw T GT 246G FOH/ESC (TS LRE~2—F) )
TAMIYA EXPEC GT 2.4G R/G SYSTEM (WITH BRUSHLESS ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)

LED/SwFU— FUL SESFRISy FU—a5 s H—
AT —

E—F—-Raxos—

RFFIT
FA—IV

.60 -
O

Ay ML kUH—

4 AFT o P —ift BEMASyF

EIFR i T )

AFTFUT

QF v FNTOHROEED

1. @R EH=0Y FO—ILRY T2 LTADIELODT. AFFI)
U, A0y ML OREETN SRR EATRELE S,
@AFTF VI TRA I, 2OV LRV H—=2FF 1)
FRA—JVTCRAFT T wth—ifile, 20w ML FUH—T
ESC (AY— VK hO—5—) #v bO—L LET,

2 OREN=BERI SOBREBI. FTAEESC (X —
FI>vha—F—) $H—RIc Dt AT,

3 @ESC(RE—Fara—5—) =FEWFIZR =T
{ﬁggﬁ%%m%%mzﬁi\ WOAL—FEIFO—))

4.LET,
S@AFT T T — R =2E SR EBEE ST
NEEEICER., N RILERYET,

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering whael/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signats which are transmitted through the antenna.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle,

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model's servo
and spead controller.

3. @Elcctronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
moter.

4. @Steoring servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1.@Sender: Dient als Steuergeriit. Lenkrad/~-kniippel)- und
Gaszuggrifi/- kniippelbewegungen werden in Furksignale
umgewandeit und Gber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfanger: Der Empfinger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie In Steuerimpulse fir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elekironischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale vom
Empténger und regelt den zum Motor ilieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mecharische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENMSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions surle
manche de direction/valant ou sur le manche de
gaz/gachetie sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.

@Velant/Gachette: permettent de contréler respoctivement
la direction et le régime moteur du modale.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contréle les mouvements duides) serva(s)
et le varfateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

42301 TRFA19X (£1054844)




1ESHile 5 d
HEIEFLTEEL,
Read before assembily.
Erstlesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

*BAVRDOB, EREFITORICEBTATESTEL
{REL, F—TREGE. FTREREESVELRBEIR. &
BULRSOIRFEICTIRBCIIE L,

FNERER, Fu MRS KR OEREEVET,
EHEL{RTPoLUHRICHATLREL, ERP&EEFEP LS
BHIEASTLES PHELTETIRETLY

¥ Study the instructions thoroughly hefore assembly.
*There are many small screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To prevent
trouble and finish the model with good performance, it is
necessary to assemble each step exactly as shown.

*Vor Baubeginn die Bauanieitung genau durchlesen.

¥ Viele kleine Schrauben und Muttern etc. milssen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bester Leistung.

YFAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
%Il y a beaucoup de petites vis, d’écrous et de piéces
similaires. Les assembler soigneusement en se référant aux
dessins. Pour éviter les erreurs suivre les stades du montage
dans l'ordre indiqué.

L U RIRORER Y T~ ERAR R T

- /":n FRLET BEASRPRYBLEOER VT U—8
. - SUEASNERRICIBONURMBEE L B <22,
= JeCharge battery pack with compatible charger (available
separatelyl. When handling battery/charger, read supplied
instructions carefully. :
“#Den Akkupack mit einem geeignetan Ladeqerit aufladen {getrennt
erhdltlichl. Zur Bedienung von Akku/Ladegerit die mitgelieferte
Anleitung sorgfaltig lesen. - : . -
Y Utiliser un chargeur compatible avec les pack d'accus (disponible
séparément). Se référer et lire attentivement les instrusctions et les
précautions d’emplol fournies avec fe chargeur et [a batteria,

PEEAESERLEY
BAG A/ BEUTEL A/ SAGHET A

IX6mSAMmE R
o Ao
Schraub
BA4 x1o  Schraube
BA31 xz
AFFUTEA

Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Caolonnettes de direction

BA14
X1

AL — AT Ik 05G-2

Separate suspension mount 65G-a
Getrennte Aufhangungs-Befastigung 05G-a
Support de suspension sépare 05G-a

ﬂ BA1S
X1

/L —FFRT I/ 05G-b

Separate suspension mount 05G-b
Getrennte Authiangungs-Befestigung 05G-b
Support de suspensicn séparé 05G-b

\ IXEmnFRAME R
bmmg Screw
BA4 x13 3icshraube
i I ol
BA7 x1 Schraube
Vis

BA22 trE—HIb
%1 Center post
Mittelpfosten
Colonnette
centrzle
X%A\ Bate
- *1

Il —FHRAT TR TRAa
Separate suspension mount 1XA-a
Getrennte Aufhangungs-
Befestigung 1XA-a
Support de suspension
séparé TXA-a

2840

HIL— AT 1XA-D
Separate suspension mount 1XA-b
Support de suspension séparé 1XA-b
Support de suspension TXA-b

BA17
X1

BA41 x1

FE—R—¥7+B
Motor mount B
Motorirager B
Support moteur B

TRy FOQRRU T
Attaching front bulkheads

Einbau der vorderer Differentialtrager
Fixation des cloisons avant

BA21
aZibsNr A
Lower bulkhead A
Differentialtrager umten A
Cloisan inférieur A

BA33
| =L RV P LR o
Lower bulkhead B
Differentiattriger unten B
Cloison inférieur B

F BTN Ay FlEA B2 LTH
T IEE Y,

*Note feft and right of frant bulkheads.
*Beim vorderen Differentialtriiger auf
links und rechts achten.

HrMoter Porientation droite/gavche de la
cloison avant.

=l e
Lower deck

Chassishoden
Platine inférieure

BA15

*PAVGETHREROMCLTBEERS

BA14

% Smooth off lower deck edges with file,

% Kanten der Chassisbaden abrunden.
*Adoucir les rebords de la platine
inférieure avec une lime.

BA4

BA4

s T

AFwih—
Sticker

AWET

#The ather side
*Andere Seite
*Autre cbté

BA4 3x6m

U b Ay FOBR I {3F
Attaching rear bulkheads

Einbau der hinterer Differentialtrager
Fixation des cloisons arriére

BA21
I~ FA
Lower bulkhead A
Differentialtrager unten A
Cloison inférieur A

BA33

e AvE s
ELower bulkhead B
Differentialtriger unien B
Cleison inférieur B

z “Note left and right of rear bulkheads.

REBRELF (1.5m)
Hex wrench
Imbusschldssel

Clé Allen

F RO FiEAL BISERUTIUHF T EE L,

“Beim hinteren Differentiattrager auf links und rechts achten,
Moter l'orientation droite/gauche de la cloison arriére.

e
=

BA7 3xam

BA42
B Fm2 A
Maotor mount A
Motortrager A
Support moteur A

42301 TRF419X (11054844)



850451
BAT1 Metal bearing
X2 Metall-Lager
Palier en métal

5X10X0.3mmxda
BA1 Shim
X2 8 Scheibe
Cale

ER P ORTETN
Shim
Scheibe
Cale

SamOL 5"
Q-ring
O-Ring
Joint torigue
1.6 X9 v F
BA35 Shaft
X2 Achse
Axe

BA20
x4

BA26
X2

2.8X23.4mn
A=l
Cross shaft
Kegelradwetle
Axe support de
planétaire

BA38 x2
o FIVaAvk
Differential joint
Differential-
Gelenkkapsel
Noix de différentiel

= 3
BA36
X2

FIHRTw

EiA 40 Differential gasket
Differentialgeh&use-Dichtung
Joint de carter de diffézentiel

Rk

2X8mFS ARSI R
BAB x4

Tapping screw
Schneidschraube
Vis décolletée

WS0XTFL T

Bail bearing
BAS kugeltager
X2 Roulement &
billes

BAT x4 a_cshraube
x Bmgafl?gi:ir—w
BA8 x2  kugelkopt

Gonnecteur a rotule

5.5X3.0mmAAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

TN L2t —
Upper arm spacer
Unteriegscheibe am
ocberen Lenker
Entretoise de tirant
supeérieur

T ==L B
Upperarm mount B
Befestigung des

nl BAé’-‘- oberen Lenkers B
X

O™

BAZ23 x2

Support de tirant
supérieur B

Tt P[22 A
a0 Upperarm mount A
~+2] Befestigung des
oberen Lenkers A
E1A25 Support de tirant
supérieur 4

BA39 x2

VT AT AV B 2a g )
Upper bulkhead

QOberer Differentialtriger
Cioison supérieure

FYTFI7OMEBFILT *EFALTPYIRYET,
Gear differential unit 1 *Remove.
Kegeldifferentialeinheit igggﬁ‘;ﬁe“'
Différentiel a pignons 1 )
{GvV2)
*HFICANET, *dFILANET,

einpassen.

BA45

850 ITTHF T Tl )~
Differential pulley
Zahariemenrad

Poulie de différentiel

FFit into grooves.
¥ In die Ausnehmungen

“*Insérer dans les rainures.

JFit into grooves.
*1In die Ausnehmungen

einpassen.

*insérer dans les rainures.

FrFrI—t—r—x
Differential case
Differentialgehiuse
Carter de différentiel

K ERNMCE IR FET,
*Hemove.

*Entfernen.

*Enlever.

{EVLY

BAZC
axsxo1m GV

*HTIEANET,
*Fit into grooves.
'lgln die Ausnehmungen
einpassen.

*Insérer dans les
rainures.

T T 7OEHIT 2
Gear differential unit 2
Kegeldifferentialeinheit 2
Différentie! & pighons 2

A =311l (#900-1548)
Damper oil

Démpfer-Of

Huiie pour amortisseurs

KGVIHEBISER TH A —ArILEANET,
*FHl with oil up to the level of GV1.

“*Mit Ol bis auf Héhe von GV1 fillen.
“*Remplir jusqu’au niveau de GV,

BAB

2X8mn

ausrichten.

*Aligner les repéres de BA4S et BA4G,

A4S EBAACDENOMBESDLEET,
ign marks on BA45 and BA46,
Markierungen auf BA45 und BAS6 zueinander

K1

U Twi— U2~ )
Rear upper butkheads

Cloisons supérieures arriére

BAZ24
*[EFERIERR,
*iote direction.
*Auf richtige
Plazierung achten.
*Naoter e sens,

Hintere, oberere Differentialtrager

{Ly

masdndub s b et suaa

XTI

(RY»

BAZ25

A FITRTL,
*Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
*Noter le sens.

@ BA12

5.5 3.0mn

42301 TRF419X {11054844)



IXGmRAALE A
‘lﬁmﬂ“ﬂi Screw
Schraube
BA2 xa Vis

BAOT S IART UG
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

BA1O 4X6X0.2mmio s
x2

BA10
X2

Shirn
Scheibe
Cale

BA27 3-2mEUY
X1 E-Ring
Circlip

BAZ8 x1
20TRZAFTF—ij—
Drive pulley
Antriebsriemenrad
Poulie d'entrainement

BA37 x1

20TA A F—1)—
Main pulley
Haupt-Zahnriemenrad
Poulie principale

N | -~ it
& Sentetr si"tlaft
auptwelle
BA30 x1 Axe principal

BA13 AXT.Omm A et e

w1 Spacer
Distanizring

Entretoise

Ol

H T, VI3TANN—Fr— i Sl .
+When using 1117 or 113T spur gear.
#Bei Verwendung von Zahnradern mit
111 oder 113 Zdhnen.

*Avec couronne 111 ou 113 dents.

p 2.6X By X
s o,
Schraube
BAS x2 Vie

(RS YL B / Drive belts
Antriebsriemen / Courroies

AT AR, DV L NWT RS
Ly T — A ILEDIFELTEEL,
FrDo not crimp or twist. Do not apply any
thinner cr ail.

FNicht knicken oder verdrehen. Nicht mit
Verdiinner oder Ol in Berlihrung bringen.
e pas plier ou wriller. Ne pas appliguer
de diluant ou lubrifiant.

FF IO T

Attaching gear differential unit
Einbau des Kegeldifferentizleinheits
Fixation du différentiel & pignons

K1

BA2

IX6mm

BA2

3X6mm

~H bk GE)

Drive belt {(short)
Antriebsriemen {kurz)
Couzroie {courte}

ADVHES EEOMEICED LS RRUHITI RSN,
*Attach Kt as shown noting position of triangular mark.
%K1 wie abgebildet anbringen und dabei auf Lage der
drefeckigen Markierung achten.

*Fixer K1 comme montré en notant la position de la
margue triangulaire.

*FPFIHFHEBESE>TIZE, - ERTEII
“*Shave indicated section if it comes into direct vontact with gear differential unit.
YAngezeigte Partie abschaben, wenn sie am Kegelraddifferentiat streiet. .
Jehbraser la partie indiguée ¢i elle entre en contact direct avec b différentief.

LRI T—F)

Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

BA43

NETA =

Spur gear
Stirnradgetriobe
Pignon intermédiaire

BA2Y

BA30 3.2m

A F DRI
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon intermédiaire

Ak (')

Drive belt {long)
Antriebsriemen {lang)
Courroie (fongue}

BAS 2.6x8m

Jeil b (53) EIRUHTET,
+Attach drive belt (short).

Y Einbau Antriebsriemen (kurz).
“Fixer fa courroie {courte).
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(s e
BAT x4 \s’_chm,_,be
15
O sxemsmen—sn
Ball connectar
BAS x2 Kugelkopf

Connecteur & rotule

BA12 55%3.0mAN—1—
@ X2 Spacer

Distanzring
Entretoize

Fod =T —h AN ——
Upper arm spacer
Unterlegscheibe am
oberen Lenker
Entretoise de tirant
supérieur

@ =
BAZ23 x2

FuIN—T—LIMB
Upper arm mount B
L] Belestigung des
cheren Lenkers B
l BA24 Support de tirant
X1 supérieur B

TwIN—F =LA

Upper arm mount A

Befestigung des

5 oberen Lenkers A
Support de tirant

supérieur A

BA39 x2

= IIb A B
Upper bulkhead

Oberer Differentialtrager
Cloison supérieure

. 3IXSmmFS AR X
(s it
BA3 x3 Schraube
Vis
—/ 2X9.8mi w7
Shaft
BA34 x2 Achse
Axe

1510~ 247
Ball bearing
BA9 Kugellager
X2 Roulement 4 bitles

BA32 x1
HoA L7 bl —

Direct helder
Direkiantriebs-Mitnehmer
Support direct

Hrlzrhvs
Direct cup
EZAQQ Direktantriebs-
Mitnehmerhilise
Coupelle directe

K EITER,
*Note direction.
Fehuf richtige
Plazierung achter,
“*Noter le sens.

aav b7 wii—IL T~y )
Front upper bulkheads

Vordere, oberere Differentialtrager
Cloisons supérieures avant

BA25

BA39

BA24
KEIFITETR,
F*Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
*Noter le sens.

BA1
3 X Bmm :
BA12
: 5.5X3.0m
oy hErL g F—U—d

Front direct pulley
Vordere Direkt-Antriebsscheibe
Poulie directe avant

3Tz F—uU—
37T One-way pulley
37Z Riemenscheibe
des Freilaufs

Paulie 37 dis de roue libre

e ARSROE E IR,
*Note direction.
HFAuf richtige
Platzierung achten.
*Noter le sens.

K ERGODEIFITIEE,

*Nate direction.
BA29 xaufrichtige
Platzierung achten,
FNoter le sens,

TR A LD T — U —DE T
Attaching front direct pulley
Anbringung der vorderen
Direkt-Antriebsscheibe
Fixation de la poulie

directe avant

K1

3Ixemn7S AL R
Screw
Schraube
Vi

(HHLHI
2 X4

BAZ2 3x6m

UL (R) ERHERET,
“eAttach drive belt {long).
#Einbau Antriebsriemen (lang).
*Fixer la courroie {longue).

AT ) AT B S ML,

+ Shave indicated section if it comes into direct contact with front dinect pulley, :
FAngereigte Partie abschaben, wenn sie am vorderen Direktantrieb streift. © -
*Abraser la partie inciquée si elle entrs en contact direct avec fa poulie directe avant. :
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BAGB/

B-O

LEsBEERALEY

BEUTEL B/SACHET B

(. "G
BA1 x2 i
I

(i BeGAENEA

Schraub
BA2 x2 Vics raube

3X5X0.1mmi L

© BA20 shim
x2 Scheibe

Cale

SX5smF B O—+R—s1
Ball connector
Kugelkopf
Cornecteur & rotule

BB5 x3

O
©f =
of &

O

| ‘W |

.5%3,05X1.0mnA—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5%1.0mRN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3%0,7mm AR—th—
Spacer
Distanzzring
Entretoise

ST X0.tmmivls
Shim
Scheibe
Cale

6
BB7

X2

BB12
X2

a

BB15 3x4a2miB—sriv sy 7
X2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

! 3X18
iR R N,

BB16
X1

Turnbuckie shaft
Spann-Achse
Bieliette & pas inversés

SmnT PR R—
Adjuster
Einstellstlick
Chape a rotule

AFTFVTP—L
Steering arm
Schubstange
Commande de
direction

RPEBL TR ET

Steering linkage
Lenkgestinge
Barres d'accouplement

RFT VI T TAI—DEHIIT

BA20

3X5X0.1mm
BB22 BAZ2 3x6m
2
BB7 :
6.5%3.05% Tmn o5 Cb
|
BB12 g3
SX7X0.1mm

TN —EN b B D

* Paosition inside of drive belt {long).
*lnnerhalb des {langen}
Antriebsriemens anordnen.
+Positionner a l'interieur de la
courroie {longue).

LAY

6mn —

*H—RITEh U TRRELET,
*Adiust according to servo.

“* Gemal Servo anpassen.
*Régler en fonction du serve,

|

(W)

AFPI T T
Steering bridge
Lenkungs-Briicke
Pontet de direction

3X10mmFSARER
Screw
Schraube
Vis

3xemmyiAALE A
Screw
Schraube
Vis

IREmFRANER
Screw
Schraube
Vis

(hrommn
BB1 x1

IXSHOImmIs L

B30T T

Ball bearing
Kugeliager
Roulement & billes

3Oy 7 Fw i
Eoclk nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

NIVFAZET 2
Belt stabilizer mount
Halterung des
Riemen-5tabilisators
Suport de stabilisateur
de courroie

T i—F v FOE U AT
Attaching upper deck
Einbau des oberen Decks
Installation de la platine
supérieure

&
3XEX0.1mm BB1 %

3IX10mm

BAZ 3x6m

oS =D A DULMB ST o Ty ORISR DT LT {EE Ly
¥ Shave the edges of upper dack and adjust if attachment to chassis is toe tight. . i
#Schaben Sie die  Kanten'des: oberen’Decks ‘etwas ab und passen- sie ‘an, falls die
Befestigung zum Chassis hin zu knapp ist. i ’ T s

YoAjuster en pongant les bords de #a platine supéri

Position inside of drive beft.

“Jrinnerhalb des Antriebsriemens anordnen.
“* Positionner & I'intérieur de la courraie.
Fusi—F i
Upper deck

Oberes Deck
Platine supérieure

SH—F—7 TR RO TS,
Rubber tape % Cut into appropriate size.
Gummiband %In passende GroBe schnetden.

Bande caoutchous % Découperi lataille appropriée.

Ty IN—F v FHEANL ORI TR (ST

ieure sila fixation au chissis .és.t'trop juste,

42301 TRF419X (11054844)



@m ey

BA4

IXOmyTAME
Screw

x2 Schraube

Vis

4x8mAFa—E R
m EBZ Screw
2 Schraube
Vis
AXBmmR O~ Z
Screw
Schraube
Vis
Smmt A R—Il
Suspension ball

[:D BB3 Aufhdngungs-Kugel
x4 Rotule de suspension

Smm A i A—H— S
G]ﬂ 284 Damper ball connector nut
x2

Kugelkopf-Mutter far Dampfer
(. Hmmy

Ecrou-connecteur & rotule
BBS x2

D BA7
X2

d'amartisseur

Sx5mnF 0 —H—/b
Ball connector
Kugelkopf
Conrnecteur a rotule

5.5X3.0mn AR—1F—
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5%1.0mm AR —Hf
Spacer
Distanzring
Entretoise

3XEXK0.3mmErda
Shim
Scheibe
Cale

©)] ¥

BB13
%2

3x46micw 7 b
Shaft
Achse
Axe

BB21
X2

O :

U7 —L O {F

Attaching re: ",_:_
Einbau der hinteren Lenker 553 5m BB5 (O = ¥
Fixation des triangles arriére é/ 5X5mm ~|=-__. 1.6mm
e i
BB2
/\@\ axam  {RD BB2 4x8mn
BB3 sm : BA12
e 2y ssxiom £
g D2
BB21
3X46am BB9

BB2
@ 3IxEBmm @
BBY 20 BB4 sm
5.5X1.0mn Z ;a SBmmBS

.»-
Wi

BB13
| A URE B TBBIFE S L

& 3X5X0.3mm
G
SICERGETET,

YcApply grease to BB3 and make sure not to

= T
BB9 \ SBMB‘?' @ lose them during assembly.
5.5%1.0mm YAus BB3 Fett auftragen und darauf achten,

@ % i’azs bleleim Ztésarmmenhau nichts herunterfillt,
<y, . R ppliquer de fa graisse sur BB3, Attentiona
BB4 N ABEL LT (2.5m) ne pas les égarer durant Passemblage.
Smm Hex wrench
Imbusschllssel

Clé Allen

FFAT—LOBESEMESE, BRERSTEBLTEEL,
#Shave arm and adjust clearance if it does not move freely. . -
*Schaben Sie am Lenker der Aufhiingung etwas ab ‘und
stellen Sie das Spiel ein, falls er sich nicht frei bewegen kann.
F*Poncerles triangles sita suspension ne bouge pas librement,

BB20) #A=s R IE

x1 Suspension mount 1E
Aufhangungs-Befestigung 1E
Support de suspension 1E

*BBI3CIMATHEHLET,
% Can be used in place of BB13,
Kann --anstelle “von " BB13
. benutzt werden. : :
¥ Peut élre utiiisé & la place de BB13.
‘BB10 5.5%0.5mA~—5—
®2 Spacer
o ... Distanzring
: Entretoise

4x8mnRO—E X

[ﬁlm 5282 Screw

Schraube
Vis

38RO —EA

% Screw

2 Schravbe

Vis

S R R—Ib
Suspension balt

x4 Aufhangungs-Kugel

Rotule de suspension

e A A et P S
Damper ball connectar nut
Kugelkopf-Mutter filr Ddmpfer
Ecrou-connecteur i rotule
d’amortisseur

BB4
X2

Bpe
53539

ol
ol

5.5%2.0mn At —
Spacer
Distanzring
Entretaise

5.5% 1.0 RA—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3X5X0.3mns A
Shim
Scheibe
Cale

BB13
X2

BB20

BA4 3xem

IxX46mnis+ 7 b
Shaft
Achse
Axe

BB21
X2

0O P LD
Front arms

Vordere Lenker

Triangles avant

BB3 SMA@ @
\@/SBSBX?DM

BB21
3346mn

KR — IS T SHEIER T IEE L,

% Cut off if wheel comes info direct contact with aim.
*Wegschneiden, falls die Rider am Querlenker streifen.

Y Couper si la roue entre en contact direct avec le tiangle.
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y, 7> R P—LOEIY{GT
¥ Attaching front arms

Einbau der vorderen L.enker
Fixation des triangles avant

b2 =
I Mo

Schraube
BA4 x2 e

SERCEERALEYT
'BAG C/BEUTEL G/ SACHET C

KR T LDEENENBSE,
WARERN->TRBLTIEE L,
*Shave amrand adjust

clearance if it does not move freely.
*Schaben Sie am Lenker der
Aufhdngung etwas ab und
siellen Sie das Spiel ein, falls er
sich nicht frei bewegen kann. . .
“Poncerles triangles sila o

16X4mmA v v FRAZ1) 31—
Cap screw

BC2 x2 Zylinderkopfschraube s_uspension ne bouge pas
Vis a téte cylindrique librement. :
k sxgmF AL O—H—IL
@Hhﬂiﬁiﬁiﬂﬂl Ball connecter BB19 -
HRZTI - 085G

Kugelkopf
BA8 x2 Connecteur & rotule

5X7%0.Tmmi Ly

Suspension mount 05
Aufhdngungs-Befestigung 05G
Support de suspension 05G

© BB12 Shim
X2 Scheibe Rt
Cale O
S5X64X1 5mmAN—H—
© BCS gpacer X
x2 Eopoang T TORILODIBIIT 3
5.5%2. 00 RN —t— Rear axles :2?@_53’%“"5:&
. & n PR IS LN
BE8 Spacer Hinterachsen +*Note direction. (RY
X2 pistanzeing Essleux arriére *Aufrichtige
Entretoise Platzierung achten. BAS sx8m
2% 10mE 5T b <<L>> BAS FNoter le sens.
C— Shaft ¢ B BC16
BC15 x2 Achse BBS 5.552.0m

Axe | ~
—3 2X9.8mi ¥ 7 b BBB——@ %(5:621 ﬁﬁﬁ?ﬁﬁt:ﬁﬁ QJ:%/ BC21 1050

Shaft 5%2. >; B2 :
BA34 %2 ﬁcﬁse 5.532.0mn l N *};'_Gfte dri:ecﬁon. 1%%21
*e N uf richtige
TN T B2 & % 2 \—V 2X0.8mm Platzierung achten.
BGC16 Axering 1056 =% YNoter le sens.
%2 Achsting (-) BC20 BC16 I

Moyeu % = BCS

5X6.4X1.5mm ny ' Bﬁ

W oimm ‘ e
BC20 ek | Shm S Sl
x2 Rad-Achse 4

Axe de roue

BA34 BC25

2%9.8mn

() 44 @
BC11  44mz1>FvvTk

g Quorwells \/
54077 : BC2 1.6xam T
Axe } o . K
s ]2/ Khike 2.5mm hole as shown KT ERAESELET, BC15
105073 f i . T et +#Do not overtighten.
Ball bearing . #2,5mm Loch wie abgehikiet bo_hrgn. i #Nicht ganz einschrauben X 2X10mm
© BC21 Kugellager : Y Percer un trou de 2,5mm comme indiqué. XNe pag serrer trop. g x
X4 Roulement &
billes

VAT AL OEMTF

BC23 ZHRAIH— § Attaching rear axles

Cross joint
x2 Kreuzéa[lafen Hinterachsen-Einbau BB17 sm

Joint croisé Fixation des essieux amiére

BC25 x2 *ABEIET, BC12

HSFRRA—IINT :g’gk‘: 2. tort 3x32mm (5

Clamp type wheel hub *F 22 zze_m ertigen. /

Radnabe in Klammer- alre < jeux. Sy

Ausfihrung ﬁ\*ﬁ‘

Moyeu de roues  cliquet ﬁmﬁm e

[ﬁm} BC3 %2 Grub screw

Madenschraube
Vis pointeau

@ﬂ BB10Q 5-5%0.5mAN—4%—

Spacer
x4 Distanzring
Entretoise
SmF Y R R—
Adjuster
L Einstelistiick
BB17 x4 Chape a rotule

N ~
e ) T R > (;.',
3x3IME—y il Sw T b it , =)
EZC 12 3 mm;urn;:%]ai s,ha:;\‘r A >
B'i::lré?;e ; ps:s inverses ﬁj O\
[ [ ] 26250 7 b %@

N BC13
2.6%25mm
BC3

BC13 xz ggﬁ;te 3%3mm BB10 5.5x0.5m

Axe
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3X10mmy N EME 2
Screw
Schraube
Vis

BC1 x2
1.6Xdm oy F A1) 2—
BGC2 %2 Cap screw

Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

SX9mrsA L O—R—)
Ball connector
Kugelkopf
BC7 x2 Connecteur a rotule

. Sx8mmy A R—H—l
s"ﬂmmmﬂ“ Ball connector

Kugelkopf
BAB x2 Connecteur a rotule

1050XF i
Ball bearing
52021 Kugellager
Roulement & billes
BC22 xz
10507 V23 {3mmifg)
Bali bearing (3mm)
Kugellager (3mm)

Roulement & billes {3mm)

BB10
x4

5X7 X0, 1mm3s Ly

BB12 S
X2 Scheibe

5.5X%0.5mn AR—H—

1.6X9mmir v 7+
BC26
X2
4.6X3.9M 7 ST

Cale
5X6.4X1.5m AN —H—
BCS8 Spacer
x2 Distanzring
Entretoise
5.5% 2.0mmn AR Ff e
BB3 Spacer
X2 Distanzring
@ |] Spacer
Bistanzring
Entretaise
2X10mn v 7
—— BC15 Shaft
X2 Achse
BA35 Shaft
(—— X4 Achse
Axe
461447 3PN T
Flanged tube
Kragenrohr
Flanged tube
Kragenrohr
Tube & flasque
7 WAL O R 2 H—
- Cross joint
BC28 x4 Kreuzzapfen

BG27
x2

Entretoise
Axe
Tube & flasqgue
Jaint croisé

BC2G xa WHILIY PRI v T
Wheael axle
Rad-Achse
Axe de roue

BC30 Wi &
X2

Fad T T
Joint pipe

Verbindungsrohr
Tubes de liaison

WhL s,
TaRNI T

5931 Axle ring
Achsring
Moyeu

WHILH > 46mmF S A T+ b
Drrive shaft
X2 Achswelle
Asbre d’entrainement

@I] BB 3%0.7mA—4—

Spacer
x2 Distanzring
Entretoise

Grub screw

X2 Madenschraube
Vis pointeau
2,6X22mi v 7 b
Shaft
BC14 x2 Achse

) T

BC12 3x32mi—uiv b+ 7k
X9 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

JeAuf richtige
Platzierung acaten.
JNoter le sens.

(BB11) BB10

3X0.7mm  5.5X0.5mm

{Far) , Fta L))) <<H>>

2

*2.5mm FUILESEL ET
*Make 2.5mm hole as shown.

*Percer un trou de 2,5mm comme
indiqué,

P
¥%2,5mm Loch wie abgebildet bohren.
: BC26

4.6X4.4mm

G FRRA T
Clamp type wheel hub
Radnabe in Klarnmer-
Ausfihrung
qﬁ Moysu de roues 3 cliguet

A EFIRAIVDIEMIIT
§ Front axles

Verderachsen

Essieux avant F&%ﬁn
*2HEHEVET
*Make 2.
%2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

BC29

BC28” .- -

{R» BC8 ’W
PRy ety
5.5X2.0mn
BAS——%
5XBmn ‘*A

BB12

5% 7%0.1mm BRES £

5.5%2.0mm |
BAS
{LY BC2o BC8
1050 (3mm)

BC

5X9mm

7
BGC27 \%
4.g.gmm

)

BC31

Platzierung achten.
HMoter Je sens.

/?
Y AN

5X6.4X1.5mm

KHIUERE Y,
+*Remove.
*Entfernen.
FEnlever.

2% 10mm
BB12
Sx7X0.mn
{L
g,
4.6x3,
BG7 v BB10
5X9mm 5.5%0.5mm
7 v
3X0.7mm

5.5%0.5m \@:5_5\—\ $
. ==

|
F F
4Ry (4L)
@)

i

BC26

4.6 4. 4mm

R L TBBI0E BB IR (Mt =,

ttach BB10 (or BB11) as hecessary.
" BB10 (oder BB11) einbauen, je nach Bedarf,
“*Fixer BB10 (ou BB11) si nécessaire.

OV TR ILOH) S
Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau
Fixation des essieux avant

*HAEVET,

*Make 2.

%2 Satz anfertigen. ~ BC12
“*Faire 2 jeux. 3X32mm

2.6 22mm

ST I A
] Adjuster
Einstellstdck
-] Chape a rotule

K AFF U Fw FL RE
EEHT R,

*Connect steering tie-rods.
¥*Spurstangen anschlieBen.
*Connecter les biellettes de
direction.

11
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3%2.5m-7 BRI
Grub screw

M BC4 xs

Madenschraube
Vis pointeau

ST A RR—S
Adjuster
Einstellstick
Chape arotule

BCo
x4

©

aes \«%’h

O B2 s G
Rod stopper
Gestange-Siellring
Bague de renvoi

T

BC19 xz
ARZLTE
BC2 Stabilizer end
x4c 4 Stabilisator-Endstlick

Extrémité de barre
anii-roulis

3xemm7SAME R
Screw
Schraube
Vis

1y BA4
D B

IXIamT TR
m BC3 Grub serew
x4

Madenschraube
Vis pointeau

5x tdmmz s B B O fi- L
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rolule

SX10mALO—R—Ib
Ball connectar
Kugelkopf
Cornecteur a rotule

BCS
X2

'Illllllll_lﬂlﬂﬁi!!

BCB xz

Smm P e AR
Adjuster
Einstellstiick
Chape & rotule

BB17 %2
BC10

X2

A7 e R R—
Adjuster
Einstellstlck
Chape & rotule

*BC19LBC3 (3mmr BRI} TARET A
H—nHaoEEPE{LET, Bibads
SENKSITEBLTEE L,

*Secure stabilizer in proper position
using BC19 and BC3 (grub screw). De not
overtighten such that the stabilizer cannot
move.

*Pen Stabilisator in geeigneter Stellung
unter Verwendung von BC19 und BC3
{Madenschrauben) befestigen. Nur so
stark anziehen, dass sich der Stabilisator
noch bewegen kann,

*Fixer ta barre stabilisatrice dans fa posi-
tion requise au moyen de BC19 et BC3 (vis
painteau). Ne pas serrer frop fort pour
éviter de bleguer la barre.

BC19

v

SYEL S\

¢
§

Al

._-igb‘\

£

ARESAHF—OIPHIT

J Stabilizers BCQ smm
Stabilisatoren
) Barres anti-roulis \@— 3B><Cz4$m
J
Rear
Hinten (-—BC24
Arrigre BC17 %
BC4 3x25m o i AREITY = (S7TLY T

Rear stabilizer red (medium-soff)
Hintere Stabilisatorstangs {mittel-weich}
Barre anti-roulis arrigre (moyenne-mou}

BC24

fie=

2mm

BCO s ‘@
)

BC4 —————/@

3%2.5mn ;

BG24——F7)

gt

BC4

BC18 vovbRAES P — (BFA7LY TR
Front stabilizer rod (medium-soft)
Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich}
Barre anti-roulis avant (moyenne-mou}

ARES -0 HF

4 Attaching stabilizers
Anbringen der Stabilisatoren
Fixation des barres anti-roulis

(UL
Rear

Hinten
Arrigre

{Zavky
Front
Vorne
Avant

\/
>N
@/ﬂ?gz

T ORBEYET

: *Make 2,

1 %2 Satz anfertigen.
+ %Faire 2 jeux.

BC6

... 5%10mm &
‘ ) 8

U A 254 —

Rear stabilizer rod

Hintere Stabilisatorstange
Barre aati-roulis arriére

K5

TRBARUE
T %Make 2.
I %2 Satz anfertigen.
:, *Faire 2 jeux.
. 27.0mm
BCS
2 e, 5% 14mm é
[

~BC10

Tiddarsadnandtnicraserrrenn

..
.

ar ARG —
Front stabilizer rod
Vordere Stabilisatorstange
Barre anti-roulis avant

12
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DR HLEY
BAG D/BEUTEL D/ SACHETD

EA b
Piston
Kalben

aw FH1TF
Bod guide
Stangenfihrung
Guide d'axe

20mEL) > F
E-Ring
Circlip

By KA Py
Rod guide cap
Kappe an der
Gesténgefiihrung
Caoupelle de guidage
d'axe

BD6 xa
Forii—UrFd—
Damper cylinder
Dampfer-Zylinder
Corps d'amortisseur

HAIN—OFEHIIT 1

Damper assembly 1
Zusammenbau des
StoBdimpfers 1

Assemblage das amertisseurs 1

FHALEYEY.
+*Make 4.

*4 Satz anfertigen.
Y Faire 4 jeux.

BD7 13m

IECSHITF I —ERRLET,

K First disassemble cylinder.
JcDen Zylinder erst zerlegen.

*En premier, démonter le cylindre.

LAy BD3
Piston Zmm
Kolben

*RLIAHFET,
JSnap on,
“Einschnappen.
Yinsérer.

* L7 MTEXEDIFERLLE S
EBELTLLEW,,

% Be careful not to damage piston rod.
*Varsicht! Nicht die Kolbenstange
beschadigen.

* Ne pas endommager 'axe de
pistan.

13Ot 25
Q-ring
BD7 O-Ring
x4 Joint tarique

3mQU 7 () 25)
Silicone O-ring (blue)
Sitikon-0-Ring {blau)

@ Joint silicone {bleu)

B [

BD8
x4

ERrrovF
BD9 Piston rod
x4 Kolbenstange
Axe de piston
ATV T T AR—
BD10 Springadjuster
24 Federhalter

Embase de ressort

D —kpw S
Cylinder cap

BD4 Zylinder-Kappe
Lo X4 Capuchon d'amaortisseur
FA1Iw—in
Olabdichtung
BD11 xa

Joint d'étanchéité

Dampfer-01]
Huile pour amortisseurs

1 wEZFAETIE, FILEAREY.,
ERFEDS (U ETFEETAIVPD
TREREET,

1.Pull down piston and pour oil into cyl-
inder, Remove air bubbles by slowly
moving piston up and down.

1.Kalben nach unten ziehen und Of ein-
fallen, Luftblasen durch Auf-und Ab-
bewegen des Kolbens herausdriicken.

1.Pousser fe piston vers fe bas et rem-
plir le corps d'huile. Chasser les bulles
dair en déplagant fe piston de bas en
haut.

=g
{#400- )
Damgper oil
Dampfer-Ol
Huile pour
amortisseurs

*po U EFERET,
*Move slowly.
*Langsam bewegen.
*Déplacer lentement.

o —FAIbDANT :gﬂm&tu&m
i ake 4.
Damper oil %4 Satz anfertigen.

*Faire 4 jeux.

2 WERPrELDEWNMESSL, AL
= EESHRAH, BANFIIVE
Foa waR— i — TR EY,

2.Pull down piston, attach ol seal and
absorl: il overflow with tissue paper.

2.Kalben nach unten ziehen. Glabdich-
tung einstecken, Oberlaufendes 01 mit
Papieriaschentuch abwischen.

2.Pausser te piston vers la bas, placer le
jaint d’étanchéité et essuyer I'excédent
d'huile avec du papier essuie-tout.

BD11

=

TA AN~ —
Tissue paper
Papiertaschentuch
Papler essuie-tout

3 wir ) — e w FELBAALT
SET T,

3.Tighten cylinder cap.
3.Zylinder-Kappe aufschrauben.
3.Serrer le capuchon d'amortisseur.

BD4

] Vo

ARTV ) F—F—
Spring retainer
Feder-Spanner
Butée de resort

BD14 x4

=R el b
Coil spring
Spiralfeder
Ressort hélicoidal

FEV_ 2 —AREFAFPOWRRE LTS <P
FHEREh TWEYT, cHFoH HERETEC

FhTEwv. WMELDRERNTIAELHUET,

H o —DFPHFIT 2
Damper assembly 2

Assemblage des amortisseurs 2

*HB{EVET,
*Make 4.

%4 Satz anfertigen.
“*Faire 4 jeux.

BD15

A JUA T L T AR RS T BD15E
BUHEFEY,

*Compress spring to attach BD15.
¥ Feder zusammendriicken,

um BEX15 einzufdgen.

K Gomprimer le ressort pour
attacher BE15.

Zusammenbau des Stofiddmpfers 2

KATV T TP ZRA—BELTR T D
W EREHELET,

“*Rotate spring adjuster to adjust tension and
ground clearance.

*Eirehen Sie am Federauflager um Spannung
und Bodenfreiheit einzustellen.

“*Faire tourner la cale de ressort pour régler
la tension et la garde au sol.

13
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S o DR
Attaching rear dampers

Einbau der hinteren StoBdampfer
Fixation des amortisseurs arriére

BD12 BA2

V4T oy =8 — 3x6mm

Rear damper stay

Hintere Dampfersirebe

Support d’amortisseur arriére \

BA2 3x6mn

§4AZ 3X6mmg‘z?;3:vl,l:'2

Schraube
Vis
BA4 3xGmmSAMLR
X2 Screw

Schraube
Vis

BA2 3x6m

Smnd o i—F -t b
Damper ball connector nut
Kugslkopi-Mutter fir Campfer

BE4 Ecrou-connecteur a rotule
x2 d'amortisseur

ZE bR DR
Attaching front dampers
Einbau der verderen StoBdampfer
BD13 'Eé% Fixation des amortisseurs avant
T bS] (R T e
Front damper stay
Vordere Dampferstrebe
Support d'amortisseur avant

i \
Do @—— BB4
Smn

BAZ IXemSARERX
(i B4

Screw
Schraukbe
Vis

BT ey i:Tiia aard
BA4 Screw
X2 Schraube
Vis

Sam4L 2r i— K —ilF o b
Damgper ball connector nut
Kugelkepf-Mutter flir Dampfer

BB4  Ecrou-connecteur a rotule
X2 d'amortisseur

SREEEEEALEY
BAG E/BEUTEL E/ SACHET E

(o DI Y d ATy T FERC T I MRS T A TRES
Attaching ballast weights #*Use ballast weights as necessary 1o adjust the model's set-up.
Anbau der Ballast icht “*Ballastgewichte beautzen um das Chassis auszubalanzieren.

nbau der Satlasigewichte “*Utiliser les lests pour modifier la répartition des masses du modale.
Fixation des lests

' &mmzs, fosl
m BA4 iAot
X3 Schraube
Vis

BE20 109

Frant ballast weight R 10g
Vorderes Ballastgewicht (R) 10g
Lest d’équifibrage avant B 10g

BE20 “Z0O¥FUICMR10g
X1

BE15
- lhmmu L E—TIA+30g
ZOx 7T MLi0g Center ballast weight 30g
Front baflast weight L 10g BA4 Mittleres Ballastgewicht 30g
Vorderes Ballastgewicht (L) 10g IX6mn Lest d’équilibrage central 30g
lL.est d'équilibrage avant G 10g

BE21
Xt
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IxammsRARER
Screw
Schraube
BA1 x1 v

i 5X6.55mmE O —— b F b
: Ball connector

ll. BES x1 Kugelkopf
Connecteur a rotule

BBg8 5-5x2.0mnAN—i—

e Spacer
Distanzring
Entretoise

BES8 x1

H—F A =R (R
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder [graB)
Ressort de sauve-servo
(grand)

BES x2

= TV
Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (kiein)
Ressort de sauve-servo
{petit)

Checking R/C equipment

(@ Instatl batteries.

(2 Extend receiver antenna.

@ Connect charged battery,

@) Switch on trarsmitter.

&) Switch on receiver.

® Trims in neutral.

(2 Steering servo reverse switch on "H”.
Steering wheel in neutral,

(8 Serva in neutral position.

(9 After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnest connectors.

Uberpriifen der RC-Anlage

{Siehe Bild rechts.)

(D Batterien einlegen.

(@ Empfangerantenne ausrollen.

(3) Voll aufgeladenen Akku verbinden.
@ Sender einschalten.

(5 Empfanger ginschalten.

(8 Trimmhebel newutral stellen.

@ Schalter fiir Lenkservo auf “R"
Lenkrad neutral stellen.

@ Servo in Neutralsteliung.
Nachdem der Servo-Saver
angebracht ist, die RC-Einheit
ausschalten und die Stecker abziehen.

SV rA—ARDF Ty
Checking R/C equipment
Uberpriifen der RC-Anlage
Vérification de 'équipement R/C

K TEROT Oy HEBOMBHBEE LRATRS B CIEE 0,
*Refer lo the manual included with R/C equipment.

* Die bei der AC-Anlage enthaltene Anleitung beachten, .

“*Se référer av manual inclus avec 'équipment R/C,

K EFDRF o v ¥ L. BT — RO 2 b SEREB L THEBT T TLIEEL,
J*Make sure the servo is ia neulral prior to assembly.

Y Servo var dem Einbau in neutrale Stellung bringen.

Y% S'assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

FREHOETRI T U—%
DIREEY

RFT VL GFII=R

LR
A2 F%E R IELET. UBECLET,

ToTFEDOELET,
WP THOENESERLBUEY,

@ RFTUST R
® B L., Y—rosEs
BEELTL T,

AT TV G —iR
{Steering serve
HLenkservo

#Servo de direction

AT TN o i rm f LR
HIfuffdn g, L EST
WSS — R D

i S~ SARERTY,
o

BE9

g xS
o

BtELv -
@ LET,

Q1,Q3

Q)

K= PR a— b DILDRET

E@ &S gy,
Vérification de 'équipement R/C YrAttach as shown with servo in
(I Mettre en place les piles. neutral.

*Wie angegeben Servo in
Neutralstellung bringen.
“*Monter comme indiqué avec
le servo au neutre.

Déployer Pantenne du réceptetr,
(3 Charger complétement la batterie.
@& Allumer 'émetteur,

&) Allumer le récepteur.
(® Placer les trims au neutre.

* R IZVEY —ROBEENEBEAEFEAL T
B~ REERT S BEETOREDEL ST,
*Use Q1 and BE4 when using Tamiya servos. See
diagram below when using other brands of servo.
Q1 und BE4 benutzen bei Tamiya Servos. Bel der

@ Inverseur de rotation de servo sur “R™ Verwendung anderer Servos unten stehendes o . L g SR

@ Le volant de direction au neutre. Diagramm i?eachten. ®> m'):{:@li“fﬁ %ﬁ@%ﬂ) mm SRS

(@) Servo 2u neutre. *Utiliser Q1 et BE4 avec des servos Tamiya. Se X'(i?"&*ﬂ s Eﬁﬁﬁ‘ T ’ sz

Aprés installation du sauve-servo, reporter au fableau ci-dessous pour G'autres Ry FU—LRBFLTH { g B

éteindre I'ensemble R/C et débrancher marques de servos. FEL, 0 ——F

les connecteurs. \ J T
*EADRIRELLRT, * FORFE TERDREERILBIRLEEAEFET,
EADOMEEERELET, F*Check screw thickness with diagram Below. Use selected screw,

B — R T R,
F—VAEREF Y FHIBOI10mmY ¢ X

EZICHRLET, CORELAT. 487
AOPH Y —RIc S b C A RAT
LCIEED, B, TR OE DU SIE
U FRRA— RSN S R,

~%When using other brands of serve,
‘replace‘serve horn screw with 10mm
screw included -in this kit, using this
diagram to sefect the correst screw, If

the servo manufaciurer. = .
%*Bei der Verweridung ‘anderer Servos
solite die Schraube am Setvohom durch

" die Auswahi der richtigen Schraube. Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefithrt,
fragen Sie den Servohersteller.” ’

*Pour ‘d'autres margues “deservos,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tableau pour cheisir la vis correcte. $'il 'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo. .

there is no suitable screw, please contact

die beiliegende 10mm Schvaube ersetzt :
werden. Beachten'Sie das Diagramm f(ir -

% Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm
vergieichen. Die ausgewahite Schraube nutzen,

“ Vérifier Fépaisseur de [a vis surle tableau ci-dessous. Utiliserla
vig choisie.

*Examine screw and determine type.
% Schraube dberpriifen und die
Richtige auswahlen,

*H— B SERENLET, ¥ Examiner la vis et déterminer le type.

*Remove original servo 1A
horn screw, sl HHEEW Thin  coeevepe BE4
Y Originalschraube des . Dann 2.6X10mm
Servohorns entfernen. ... B Mﬁ _____ vt Fin
“*Enlever la vis originale d :
palonnier. : - : &L
: R R . .
errrrreaaenees Tapping screw oo TEENED B?":f(k ?Egm
H Schneidschraube Epaisse
: Vis taraudeuse P
- L
i - R T ?5%0m
Tee Dinn }
Fin
- T BB
Standard screw feaas Thick  sevreep él ]
Standardschraube Dick I 3% 10mm
Vis standard Epaisse

K{EAY YR ORMTHERIC S HET
MUET,

YrMatch part with servo.

" % Den zum Servo passenden Sockel
aussuchen.

+ Utiliser une pitce adaptée au servo,

Q) @3
ne

g

=
o
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Qi 3xEmAALA
BAZ xo gicshraube

HOMABEFY MEEBENRTWE A,
Parts marked % are not included in kit
Teile mit # sind im Bausatz nicht
enthatten.

Les pigces marquées 3# ne sont pas
incluses dans le kit.

K ARDFIRT R—OHE

: Bild A icHE D RBE
FRLBHER TN,

"¥%For connecting R/C eguipment,
refer also to the instructions sup-
plied with equipment.

KZum AnschlieBen der RG-Ein-
hetten auch die den Einheiten beifie-
genden Anleitungen beachten.
KPour Tinstaller ‘l'ensemble RC,
consulter également ses instructions
spécifiques.

" 3XSmSAAER
(o " soreur
BA1 xa sicshraube
IX6mFARLEA
Qi " erew
BA2 x1 Sohraube
IxEmmFRAME 2
E’ﬂiﬁiﬂ Screw
BA4 xs \Sﬁc;hraube
ImmAuire—
BE10O Washer
x4 Beilagscheibe
flandelle
FuT+RA
Antenna post
Antennenstange

BET11 x1 Piedd'antenne

BE22 W—HwobA
%1 Serva mount A
Servahalter A
Support de servo A

H—R<2 /B

Servomount B

Servohalter B
BEZ23 %1 “——|]Supportdeservo B

BE16
X1

e it o A g S s R
Servo mount bridge
Verbindung der
Servohalter
Berceau de servo

a2 OB M TF
Attaching motor
Motor-Einbau
Fixation du moteur

#:Motorritzel {getrennt erhaltlich)
#Pignon moteur
{dispanible séparément)

1T 2 LA — #—(BIZE)

#Brushless motor {separately available)
#Brushless-Motar {getrennt erhaltlich)
Moteur brushless {disponible séparément)

ERATvH—C)
Caution sticker
Vorsicht Sticker
Sticker de precaution

HFFPHECELALSICTEEEMEHLT
E—f—EEHELTIIEEL,

*Allow clearance for gears to run smoothly.
“*Den Zahnrdadem geniigend Spiel {dr
ziigigen Lauf geben,

*Ajuster 'espace pour permettre la libre
rotation des pigrons.

AFTFU T —ROEU 4
Attaching steering servo
lenkservo-Einbau

Fixation du servo de direction

BA4 3x6m —&]

BA2 3x6m

HATT Yoi—E

Lenkservo
i#Servo de direction

eering setrvo

42301 TRF419X {11054844)



RCADDIEEMF

HRCA A OIEHA R R EI T, BRI MR REH

~ Attaching R/G equipment SISO S IR LTI T L,

FrFFreewd Einbau der RC-ﬁnla.ge “*Instalt R/C equipment in desired positions. Position so as not to
gn:enna ckap Installation de 'équipement R/C obstruct drive belts. : L
niennenkappe #Die RC-Anlage an gewiinschter Stelle einbauen. RC-Anfage so

Capuchon d'antenne anbringen, dass die Antriebsriemen nicht streifen,
Yinstaller 'égquipement R/C dans la position choisie en veillant & ne
pas le metire en contact avec les courroies, o
“ESC

BE12

lectronic speed controller
#iElektronischar Fahrregler
#Variateur de vitesse électronique

. HEEH

Vi oo AT vl HReceiver
Antenna pipe #Empfanger
Antennenrohr #HRacepteur
Gaine d'antenne

FTTHER
Antenna cable
Antennekabel
Fil d'antenne

F T~ T ET,
*Double-sided tape

*Doppelklebeband
Ycadhesif double face

> —7 T ET, Frra
FDouble-sided tape Antennz cable
*Doppelklebeband Antennekabel
JAdhésif double face Fil d'antenne

{Receiver switch
tEmpfanger-Schalter
H#nterrupteur du circuit
de réception

*BHR—Fld P rvicSipnd Sie
QA FTREERTEEET,

*Secure cables using nylon band.
JKabel mit Nylonband zusammenbinden.
* Maintenir les cables en place avec un AT T FEEELOED,
collier en nylon. *Pass antenna,
YcAntennekabel durchfihren.
“*Passer 'antenne.

Y - i e e
) WIRT AT DM KA RA— ISy NEEEENE S A, BRI SDY
Attaching rear body mounts TOREEC TR h ! okt it

Anbringung der hinteren Karosseriehalterung AThis i(itdd;:s'no;ihcluaetirés, orwheels. ; o o

Fixation des supports de carrosserie arridre Ycln diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und Rader
¥ Ce kit n'inclut pas de pneys et de jantes, e

FAAIE

Nylon band

Nylonband

Collier en nylon
BB1
3xX10mm

("

Schraube
BB1 x2 S

A7 S b
BE6 Flange nut
x2 Kragenmutter
Ecrou a flasque

4.1X11.5X0.5mat
Ari—H—
BE7 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

4 FX11.5%0.5mn

b A TRIALT R,
ﬂ L *Use BE7 (0.5mm spacer) for

tread adjustment.
h 4 *BE7 (0.5mm Distanzsticke)
' zum Spur-Einstellen verwenden.
'/ #Utiliser BET (entretoises 0,5mrm)

pour le réglage de |z voie.
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3X10mmFSEIMER
Dy Corew
Schraube
BC1 x2 Vie
IXBmnFAME R
B Sorew
Schraube
BE1 x5 Ve
~ 4amm7 ZF v b
" BE6 Flange nut
A g X2 Kragenmutter
o Ecrou a flasque
41X 11.5X0.5mn
Ai—1—
BE7 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

i

mAF v T

5]
Snap pin
Federstecker

BE13 x2

Epingle métallique

S3

T RRF 7 DB
Attaching front body mounts

Fixation des supports de
carrosserie avant

BE7 3X70mm

4.1%11.5X0.5mm

BE7 (0.5mmA~—+—) FEIR
ISITFIRLT IR,

FrUse BE7 (0.5:nm spacer) for
tread adjustment.

% BE7 {¢.5mm Distanzstlcke)
zum Spur-Einstelien verwenden.
* Utiliser BE7 (entretoises
0,5mm} pour le réglage de la vaie.

Anbringung der vorderen Karosseriehalterung

BE1
3X8mn
BE14
Ii—1R—
Bumper support

StoBfangerhalter
Support de pare-chocs

DE AN —
Urethane bumper
Urethan-StoBfanger
are-chocs en mousse

ST BIE BB, KT AR
ICEhETY-THELTIIEEL,
% Cut according to the body used,
if necessary.

JGegebenenfalls muB der StoBfan-
ger enisprechend der gewihiten
Karosserie nachgearbeitet werden.
*Couper en fonction du type de
carrosserie, si nécessaire.

T,
———t

BE13

R L T e,

T B e ey
-}

s

-

FRT TR I T

s

—-— IxemAS AL R
(mm Sorow
’ Schraube
BA2 x1 Vie
IXBmnrAMLETR
%ﬁiﬁﬁiﬂﬁ Screw
Schraube
BE1 1 \lig
- 3xXemFSAME R
lblllﬂll} Screw
BA4 %2 Schraube
Vis
5.5%3.0mm At
E{M 2 Spacer
Distanzring
Entretoise
BB9 5.5%1.0mm AN—H—
I] x1 Spacer
Distanzring
Entretoise
BAZ2 f‘—fg
3x6mn

BE19

BE17 x1

I UL H—A
Batiery holder A
Akku-Halterung A
Fixation de pack A

BE18 x4

ISy FU—RILF—B
Battery holder B
Akku-Halterung B
Fixation de pack B

BE19 x4

1y FU—RIbE—C
Battery holder C
Akku-Halterung C

Fixation de pack €

/N T L) LA — ODER ) e

| Attaching battery holders
Anbau der Akku-Halterungen
Installation des fixations de pack

BA12

5.5%3.0um

TR Vv F U —dir Xl
HETHRELEY,
Adjust according to the
battery size.
*Entsprechend der
AkkugroBe einstellen.
“*Ajuster en fonction de la
taille de la batterie.
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- . ETRNYy FU—DER
R Installing battery pack
{E——O—KOohEERY Einlegen des Akkupacks

Motor cabies
Motorkabel
Cables du moteur

ESC. 771l T—=2—{
Speed cantrol Mator
Fahrtenregler Moteur

Variateur de vitesse ’

Aspa—r Aga—p
Blue Blue
Blau Blau
Bleu Bleu

B g O—F B HO—-F
Yellow Yellow
Gelb Gelb
Jaune Jaune

CLry =——— Currovy
a—F a—-¥
Orange Qrange

FOAFIE—BRE Lo DT IET LY
+* Connect cables firmly.

Y Die Kabel fest zusammenstecken,

J Gonnecter fermement les cibles.

K EFTETE RV
BYEFR/IvFU—
DAFRTR—EHLT
CIEELS,
*HFOW I YT
" U—RERLELTL
fEdL, a—oREBHHUET,
FIERETEE—F—EEHET,
Ry FU 1RSI EFEERLS. E—F
—EARERHELLD.
% Disconnect battery when the car is

Installation du pack d'accus

FIBRR A~ PN eSS AL IICEELTEEL,
“Make sure cables do not touch the drive beit.
*Stellen Sie sicher, daB die Kabel nicht den Antriebstie-
men berdhren.

% S'assurer que les cdbles soient éloignés du courraie.

HIETTRR T rt) —
H#Battery pack
#Akkupack
#Pack d'accus

Y RNFEDTSAT—FEFT Lok &

FEELTIEEL,
*Secure using glass tape
(separately available).
*Mit Glasfaser-Klebeband

(getrennt erhiltlich) befestigen.

*Maintenir avec de labande

renforcée {disponible séparément),

it Bande renforcée

lasfaser-Klebeband

not being used.

% Do not use batteries with damaged
battery cell caver, It may cause short
circuiting.

YeAvoid continuous running. Allow the

F*Akkustecker abziehen, wenn das
Auto nicht in Betrieb.

YKeinen Akku verwenden, dessen
Hille beschidigt ist. Es kinnte
Kurzschluss entstehen.
*Permanenten Motoreinsatz  ver-
meiden. Den Motor moglichst nach
jedem Fahrbetrieh abkihlen lassen.

#Déconnecter [a hatterie lorsque la
voiture n’est pas utilisée.

*Ne pas utiliser le pack avec un cou-
vercle endommageé. ly a un risque de
court-circuit.

*Eviter de rouler continuellerent.
Laisser le moteur refroidir aprés
chaque accu.

(UL
emm AT T Rear
Snap pin Hinten

Federstacker
BE13 x4 Epingle métallique

L GETTRRT )

" Body shell
Karosserie

. Carrosserie

C@MFIFBERT AL >THDE
CTEE R T — U BB E
L, ESEDBAPESESTRT
 AEEATHDBDBRERWTLES.
: @Downforce  effect can be
" adjusted by attaching different
body. Choose according fo running
surface condition.
@Bei Anbringung verschiedener
Karosserien kann der Anpress-

druck verdndert werden,
Entscheiden Sie sich nach
Fahrbahnbelag.

@Vappui au sol peut étre modifié
en changeant de type de carrosse-
rie. Choisir en fonction des
conditions de piste.

A7 QI (T
Attaching body
Aufsetzen der Karosserie

motor to cool after each battery run. Fixation de la carrosserie

{Zovky
Front

Vorne
Avant

you like.

Vit e AT ic&bRTBEIS (RFv T
OAEERSTIIES L,

*Determine the position of snap pins accard-
ing to body.

¥Die Position der Federstifte ensprechend
der Karasserie festlegen.

“*Délerminer l'emplacememnt des épingles
en fonction du type de carresserie.

K RT DS ECRIeR T« T MIFH IS U THUmMUET,
*After attaching body, cut off excess body mount sections as

*Die dberstehenden Stiicke der Karosseriehalter nach dem
Anpassen einer Karosserie nach Belieben abschneiden,
*Couper |a partie des supports en excés aprés avoir adapté (a
carrosserie sur le chiissis.

1ia
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=Dy T

RCAH—IE KT A — DRI PREE I Fr i aREDRsBRtic LT,
TOMESELOTEET, BE0G2&ba a— b Led e vicit BFT
W DAY For A, TEROR L SHOT RS F A - OB E kT,
oy T TS TLEE L, ' _ R
SETTING UP THE MODEL : :

To greatly enhance the overall performance of your car, it is necessary to tune
the vehicle to the track {and its surface conditions) on which you will be racing.
Make adjustments referring to the instruction manual, keeping in mind that
"balance” is the key word. . L

ANPASSUNG DES MODELLS I

Ui die aligemeine Leistung thres Wagens stark zu verbessern, ist es notwendig,
das Fahrzeug auf den Untergrund {und die Oberflichenstruktur), auf dem Sie
"Rennen fahren wollen,” abzustimmen. Fir die Ver@nderungen beziehen Sie sich
- bitte auf die Gebrauchsanweisung; und denken Sie daran, dafl “Balance” das

Schidsselwort ist.’
REGLAGE DU MCDELE I R

Pour améliorer les performances générales de vofre voiture il est impératif de
'adapter aux conditions du terrain ol auront lieu les évolutions. Effectuer les ré-
glages en vous référant au manuel dlinstructions en ayant en permanence a

Tesprit que “Péquilibre” est I'idée directrice.

CFPLED BA43 ST, MITRI =
Giear ratio \ #SP1441 #SP1440 Spur gear
Getriebe{ibersetzung NETAA—4% | 113TZNA—#F | TMTR/IA—%v Stirnradgetriebe
Rapport de pignonerie Spur gear Spurgear Spur gear Pignon intermédiaire
A EWT BE—G—, IT—RLATT HFlcabE 267 - 8254 - -
T 1&;’&_:3"/4‘-’#@)@& (Fik) BLvFrrFL 27T 7.948 7.743 -
TLIEEL,
*Choose gear ratio according to the motor used 287 7.664 7.466 - BA19
i rf: dition, :
‘Iwgtl:l:}ng sé(ije ‘Eg ngirilelggﬂbersetzung entspre- 20T 7.400 7.209 7.081 AXEX0.2mm
ghﬁng h dt:?ni-l eingesetzten Motor und dem 30T 7.153 6.988 6.845
ahrbahnbelag.
% Choisir le ra%port de pignonnerie en fonction du T 6.923 6.744 6.624 @0 ?
moteur ou du type de piste. 32T 6.706 6533 6417 \ 4
33T 6.503 6.335 6.223 ' BAZ7
T 6.312 6.149 6.040 )
A51.0mn A e
35T 6.131 5973 5.867 © B BAI3 e
6T 5.961 5.807 5.704 gis;taxgz.ring
arT ~_5.800 5.650 5.550 plretoise
38T . 5501 5.404 WSP1440 TRF4177%N—-4‘-"\" (11T} SP.1441
TRFN7R/i—F (13N EERT B SIEBAZY
39T - 5.360 5.265 GamE>/ ) R TOATS (4102~
- —) EMIAHFTLIEE N,
407 5.226 5.134 EWhen using llem 51440 TRF417 Spur Gear
HT - - 5.009 {£117) or 81441 TRF417 Spur Goar (113T),
427 : - 4.889 ot omm spacen o
HRTI R (U ) BA17 BA16

Suspension mounts (rear)
Aufhédngungs-Befestigungen {hinten})
Supports de suspension (arriére)

KU AP LEBELTVSH AT FERASTETT—I
Dp—& (b—2) EEETHCEHTEST, TORL rv—
DEA—IN—AL By FLEETNSOTEBRLTES .
*Tee angle of suspension arms can be adjusted by changing
suspension mounts. Note that changing suspension mount
will also alter wheelbase and tread.

#Der Varspurwinkel der Aufhingungs-Lenker kann durch
Auswechseln der Authdngungshefestigung gedndert werden.
Beachten Sie, dass das Auswechseln der Befestigung auch
den Radstand und die Spur &ndert.

“*Le pincement des bras de suspension peut atre réglé en
changeant les supports de suspension. Noter gue le change-
ment du support modifiera également Pempattement et la voie.

VP 7540 0%} o,
Rear uptight (0°) 3.0 ;
Hinterer Achsschenkel (0°)

Fusée arriére (0%)

2= FFAT T 1XAD
Separate suspension mount 1XA-b
Support de suspension séparé 1XA-b
Support de suspension 1XA-b

L~ IR A

Separate suspension mount 1XA-a
Getrennte Aufhangungs-Befestigung 1XA-a
Support de suspension séparé 1XA-a

BB20

Ha=ok1E

Suspension mount 1E
Aufhdngungs-Befestigung 1E
Support de suspension 1E

IV DS I IREEY

Adjusting drive belt tension

Einstellung der Spannung des Antriebsriemens
Réglage de la tension de la courrvia

THBLTEE L

UL B AT DR HETTHEITLES ULy FOKI
(510RF V7R 4—) @MU {FIHIBESAHc TS L

*To tighten drive belt, position K1 joint (1810 bearing
holder} away from initial groove.

+*Um den Antriebsriemen zu spannen, das Exzenterstick
K1 {1510 Lager-Halterung} gegeniiber der urspriinglichen
Einrastung verstellen.

* Paur tendre la courroie, crienter le support excentrique
K1 (suppert de roulement 1510} & I'écart de la rainure
initiate.

42301 TRF419X {11054944)
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*AEPF ZICARTNSF I P UDH—Fr

A=

Differential oil 1) DEEEMADC L TFIDMEH MR TEES,  Damperol it # 800
Differentialdl  ¥rGear differential unit performance may be adjusted aﬂi’f"fggﬁ;?ﬁmomsseurs ey b
Huile de by using oif (silicone damper oil) of different viscosities. MARD SET ZU7T— # 900
différentiel ¥ Die Differentialwirkung kann durch die Fillung mit {53445) GLEAR
0l verschiedener Viskositdten ( Silikon Dampfersl ) Sof b
verandert werden, LIGHT BLUE #1000
JlLa dureté du différentiet & pignons peut étre
ajustée grace a Tlutilisation d’huile silicone de 1) 57— 1—
différentes viscosités. gl_é:m #2000 g.qégbf #5000

SqbALYY
LIGHT ORANGE # 3000

E2E #10000

BBV EEETREOT R ERATEOICHRED Y Fr v I — FECHEIB IR L,
@Record varicus running conditions and settings on the separate setting sheet.
@Halten Sie die verschiedenen Fahrbedingungen und Einstellungen auf beiliegendem

Einstell-Blatt fest.

@Woter les conditions de course et les réglages dans ie feuillet de réglage sépars.

F*w MIBOATILIE#900TT,
*Kit-standard differential oil {#900}.
“Bausatz-Standard Differentiald| {#900).
,Huile de différentiel standard §000) du kit.

SFPERY

HY T VOB —BRERBEICS SR Y ERRC LT, BEREICE>T
FPAN—E—b FRA Y-8 TA (ERH) L2178 (ER) £EOSTTEEL,
Bl FA Y F—DEE (VT b SFTATL.N—F) EEABT LLEHTEYF

1 TOERERVET,
@TIRES

Tires have a great influence on the performance of the car, and are normally the
first components tuned, Select the right tires for the track you are racing on.
Settings can be made by choaosing different tire insert {soft, medium and hard),

@REIFEN

@PNEUS

Die Reifen haben einen groBen EinfluB auf die Leistung des Wagens und werden
meist als erstes “getunt”. Wahlen Sie die richtigen Reifen fiir den Untergrund, auf
dem Sie fahren wollen. Einsteliungen kénnen auch durch Wahl unterschiedlicher
Schaumgummi-Reifeneinlagen {weich, mittel und hart} vorgenommen werden.

Is influent considérablement sur le comportement de Ja voiture. Ce sont les
premiers éléments & considérer. Sélectionner des pneus adaptés a la piste
d'évolution. Des ajustages sont possibles avee différents types de garnitures
inserts (souples, medium et durs),

QW - UNY R A~y

BE- YN FA RO— 2 Qe — U 0H0E,
FL—% o FOEDRBEICEELET,
BRI AT Y TOEE, 3B THEL, U
TUFER RO—2iEF—LOBB2 X8mAO—ER)
TBLES,

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE
Ground clearance and rebound stroke have a great
effect on stability during cornering, acceleration,
and braking. Ground clearance can he adjusted by
altering damper spring tension and stiffness.
Rebound stroke can be adjusted by rotating 4x8mm
SCrew on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB
Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann
groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben. Die
Bodenfreiheit |dsst sich an der Schraubenfeder
einstellen, Der Ausfederungshub kann mit der
48mm Schraube auf dem Querlenker eingestellt
werden,

@LA GARDE AU SOL ET LE REBOND

La garde au sol et/ou [e rebond ont une incidence
importante sur la stabilité en virage, accélération et
freinage. L'ajustement de Ja garde au sol s'effectue
par le ressort hélicoidal. Le rebond se régle au
moyen de [a vis 4x8mm sur le bras de suspension.

@bl (b—A2re b=T7 )}

b EDIRES, mEESREY, RF 7YY
FOMVmSORBLSBIER eI ET, F—F Y
LIRS, WA T T I TORmHI s v—
IKEVET EL. EB554 205 &EnicE >
TAE—FEETEERY, FrAd—2F77Rd—1~
RETFHM IR >TIRE LIS VAT T U 5%l
E2T LECNET.

T —THE. 7AY MREADHTIE b~T
FEDHTHELDBARBLTLED,

@TOE-IN AND TOE-OUT

Adjusting the car to toe-in a little, by pointing the
wheels inwards, provides the car with good straight
running and moderate steering. Toe-out, which

@SVORSPUR UND NACHSPUR

Geringfligige Einstellung der Rader nach innen
sorgt flir guten Geradeauslauf und geméSigte
Lenkeigenschaften. Bei der Nachspur (Rader
zeigen leicht nach auBen) zeigt sich eine scharfe
und harte Lenkung. Seien Sie vorsichtig, nicht zu
Gbertreiben, fangen Sie mit leichter Nachspur an,
und orientieren Sie sich vor dort aus,

@PINCEMENT ET OUVERTURE

On optera pour un léger pincement {orientation des
roues vers linterieur) qui assure un meilleur
compertement en ligne droite sans trop altérer celui
en virage ou une ouverture (orientation des roues
vers 'extérieur) qui génére une réponse rapide et
précise en courbe, Dans Fune ou I'autre des alterna-

{p—Fa P
Toe-gut

tives, ne pas atteindre des angles trop importants.
Commencer le réglage par un léger ouverture et
corriger par étapes.

points the wheels outwards, gives sharp steering
response. Begin with a little toe-out and waork from
there.

SFvii—f

A= FRDT o vinidR oA < fdd, BiESO—F—0
SMUEEEET, TOEE RAVIEF v N—BE DB T 2T
TWHEEAL. ZAVYDTVy FThERERPLEVIBSLEYTST LR
TEET, A—F—UFHD )y FEEDPTIZER ST« T+ +
I, BOSTITRTF o TR vi—lew S LES,

@CAMBER ANGLE

While taking the corners, the car is forced to go outwards, causing
instability. The area of contact on each tire is determined by the
camber angle, and therefore the traction of the tires can be made
greater or lesser by adjustment of camber angle. To increase
traction during cornering, adjust camber angle to negative, and to
reduce traction, adjust to positive camber.

@KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach Aufien
gezwungen, was Instabilitit verursacht., Die Kontaktfliche jeden
Reifens wird vom Krimmungswinke! bestimmt, und so kann die
Bodenhaftung der Reifen durch die Veranderung des Krimmungs-
winkels erhdht oder verringert werden, Um die Bodenhaftung in
Kurven zu erhéhen, verringem Sie den Kriimmungswinket, und
vergréfiern Sie den Winkel filr weniger Haftung.

@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance a s'échapper vers |'extérieur
causant une instabilité. La surface de contact de chague pneu est
déterminée par 'angle de carrossage. En conséquence, la traction
des pneus peut étre augmentée ou diminuée en faisant varier
'angle de carrossage. Pour accroitre la traction en virage, opter
pour une valeur négative et vice versa,.

POy FORTEFRZTETHBLET,
“Adjust rod length by rotating turnbuckle.

YDie Lange der Stange durch Drehen einstelien.
*Régler la longueur en tournant la tige filetée.

s e A
Megative camber

{HRIFr FE v —)
Positive camber

o4 42301 TRF419X {11054844)



EITFROEER

! CAUTION

¥ VORSICHT
PRECAUTIONS
@A THORPPEGFHOTIE CRIESERL,
@B T ES YRV T T,
QBEICTELTETL, RCA-SHEBEHEE
Lizo, OB RIcEU I FOo—ILARE N EFE
AShEY, FCICETEPS, ACH—FEEND
B> TEIK OO S TIIEE L.

@Eviter de faire évoluer le modéle & proximité de
jeunes enfants ou dans la foule.

@Ne jamais utiliser sur ia voie publique.
DAssurez-vous que personne d'autre n'utilise la
méme fréquence sur le méme terrain que vous. Utilis-
er la méme fréquence en méme temps peut &tre
source de sérieux accidents, pendant fa conduite, le
vol ot la navigation des modéles R/C.

GEfTE DRI
DREROT T EOIEL, ATy FEONILET,

HETEE. Sy FU—EET L. RCH—ICD
WIERRR. FhbExPbohbmi Ll TEhn
ILHEEY, WMTUHEIP XY AR 3R ED
AIEERIC T U ARE LTHEEFELLD.

YoAfter running, disconnect/remove battery from the
car. Completely remove sand, mud, dirt, etc.

+iach dem Fahrbetrieh die batterie abkiemmen/
herausnebmen. Entahnen Sie Sand, Matsch, Schmutz ete.
*Deconnecter/enlever la batterie du modéle apres
utilisation. Enlever sable, poussiére, boue ete...

{EATER DS EERE)
BB ESUBRHEOMOTEMH TR Y FEFPTLLET,

@HRIZRCH— DA v FEONIELTIEEL,

@Avoid running the car in ¢rowded areas and near
senall children,

@Never run the car en public streets.

@Make sure that no one else is using the same fre-
quency in your running area, Using the same frequen-
cy at the same time can cause serious accidents,
whether it is driving, flying or sailing.

@Vermeidon Sie das Fahren des Autos an dberflillten
Platzen und in der Ndhe von kieinen Kindern. Gebr-
auchen Sie nie die Strafle fir R/C Rennen.

@Das Auto niemals auf &ffentlichen Strafen fahren
lassen.

@Priifen Sie, daB riemand in der Umgebung dieselbe
Frequenz benutzt, denn dadurch konren Unfélle ent-
stehen - sowohi beim Fahren, Fliegen oder Segein.

i
(DMetire en marche l'émetteur.
(2Mettre en marche le récepteur.
@Faites les opérations inverses aprés
utilisation de votre ensemble R/C.

(Sender einschalten,

@Empfanger einschalten.

IINach dem Fahrbetrieb in umge-
kehrter Reihenfolge vorgehen.

(DSwitch on transmitier.
(DSwitch on receiver,
(3)Reverse sequence to shut down
after running.

I F v
TROUBLESHOOTING
FEHLERSUCHE
RECHERCHE DES PANNES

ABHMLLE?EE sl E, B (RCH-) ZE
T ERIC. FOBERTFSWWF v BT
STLFER L,

Y Before sending your R/C model in for repair, check it
again using the below diagram.

*Bevor Sie [hr Modell zur Reparaiur einsenden,
prisfen Sie es nochmals selbst entsprechend der
folgenden Anleitung.

*Avant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, vérifiez-le & nouveau en suivant ce proces-~
SUS.

EITR/ Ay T U—EFEBLTIFEEL,
Install charged battery.

Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Recharger la batterie.

EFRNy T -BRBETNTOETH?
Weak or no battery in model.
Schwache oder keine Batterien in Auto.
Pack de propulsion manguant ou insuffisament chargés.

E—R—lTfEiR G Y EEADT? BEP, PLOETCHRIEDIIBEE—~R—EIRLTIHEEL,

BHDHIEL Damaged motor. Replace with new motor.
Model does not move. | Motorschaden. Durch neuen Moter ersetzen,
Modell fahrt nicht. Mateur endommagé. Remplacer par un nouveau moteur.

Le modéle ne démar-

re pas. O— FEARRIFTY 3~ FLTUERALT — FELSOUIBRT S, FAedre OIS A EIAL T T,
Wormn or broken wiring. Splice and insulate wiring completely.
Verschlissene oder gebrechene Kabel, Kabel anspleifen und gut isolieren.
GCéblage sectionné ou usé. Vérifier et isoler le ciblage.
ESC (T4 PAZw#AE—FOv FA—3-) BEELTLEEAD? THERAOA—H—lcBEOEDECIEEL,
Damaged electronic speed controller. Ask manufacturer to repair.
Beschadigter Fahrregler. Erkundigen Sie sich (iber Reparaturmdglichkeit beim Hersteller,
Variateur électronique de vitesse endommagé. Faites réparer par le 5.A.V. du fabricant.
R BEROT T HROUTLETH? B, BEBOF YT HFEDRLTIREEL,
Improper position of antenna on transmitter or modet. Fully extend antenna.
Sender- oder Empfangerantenne ist nicht ganz herausgezogen. Antenne vollstindig herausziehen.
Proliéme d'antenne émetteur ou récepteur. Dépleyer entiérement 'antenne,
ETR Ay FU—P BFEROBRFPEGTOERAD? EFRy FU—RFEBLTLETL, BEEROEMETGEDE O LT
Weak or no batteries in transmitter or model. LTlfEELy,
Schwache oder keine Batterien in Sender oder Auto. Instalf charged or fresh batteries.
Accus manquants ou insuffisamment chargés dans 'émettesr | Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.
au le modéle. Installez des accus rechargés ou des piles neuves.

=SSl =% xd Y
'E;an‘?r;tb%b T$RE (Frind) OEBPITTHL2HBHETHETL? WAL RTEEEEFERIE. B AFITELTREEN,

Improper assembly of rotating parts.
Unachtsamer Einbau drehender Teile,
Mauvais assemblage des pigces en rotation.

Reassembie thern carrectly referring to the instruction manuat.
Auseinandernehmen und gemé&#R Bedienungsanleitung nev zusammenbauen.
Réassemblez correctement en vous référant au manuel d’instructions,

Keine Koatrolle.
Perte de controle.

Bl URT v FENTOERETH? EIBARBlE A U AEDIFTIREEL,

Improper [ubrication on rotating parts. Apply grease.
Drehende Teile unzureichend geschmiert. Fetten.
Mauvaise lubrification des piéces en rotation. Graisser.

S TADRCEFIVERGILTWEBAD?

Ancther R/C model using same frequency.

Eirn anderes RC-Modell fahrt auf der gleichen Frequenz.
Un autre modéle R/C est sur la méme fréquence.

AR RS PUBENESEET

Try a different location to operate your model,

Das Auto an einem anderen Ort fahren lassen.

Essayez un autre endroit pour faire router votre modéle R/C.

29 42301 TRF419X (11054844)



4§ PARTS X1
51263

* BB ROy HETEE LIS ETE T I EAHYET, IV LT 7 L X1

*kSpecifications are subject to change without notice. Urethane buempar 54145
*Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung verandert werden. Urethan-StoBfanger
* Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable. Pare-chocs en mousse

FTHINAT ceveenerreiiinnaiaa, it
Antenna pipe 16095010
Antennenrohr

Gaina d’antenne

OO AT W crrerarrenvisiarnanan x1
Sticker 194894181

Autkleber

Autocollant

W

03000000000000000 )

AT W I — crenrnranstasienaia., 1

Caution sticker
Vorsicht Sticker

[%ooooooooooucnoooo)

Sticker de precaution

C

@ PARTS x1
54568

PARTS x1
54580

Elf7i=ﬂ/q; ............
Lower deck
Chassisboden

Platine inférieure

R 1 |
@Spq,%?gs X1 li] [i] % Jﬂ\i
/N

Platine supérieure

12404063

( @ PPAHTS X1
51000

im 7 1

IR
Naot used.
Nicht verwenden,
Non utilisées.

O
1%]

13404084

~ib b (&) AULE () erereerennas
Drive belt (long) 81569 Drive belt {short) 51570
Antriebsriemen (Jang) Antriebsriemen (kurz)

Courroie {longue)

Caurroie (courte)

o9 42301 TRF419X (11054844)



PARTS X1
51536

K EBRFP LBBHICEASTLES. FRELTHBLNIEEL,
#Extra parts are included. Use them as spares.
*Es liegen zusiatzliche Teile bei. Als Ersatzteile verwenden.

*Des pigces supplémentaires sont inclus. Les utiliser somme pieces de rechange.

PARTS X2 @
51278 1
:
5
1 8
TR LT ereeeeX] i — _
Tool bag Boxwrench 50038 ABIELF Q) - eeee %1

FEEL T (2.5mm)
Hex wrench (2.8mm)
Imbusschliissel (2,5mm)
Clé Alten {2,5mm)

Werkzeug-Beutel
Sachet d’outillage

K1
50038

Steckschlfisses
Clé atube

Hex wrench (2mm) 12990027
Imbusschlissel {2mm)
Clé Alten (2mm)

R e ~
T oo ABIBLYF (15m) e 1
Lo F e 1 Nylonband Hex wrench (1.5mm) 50038
Wrench 14305026 Calfier en nylan Imbusschldssel (1,5mm)
Mutternschifissel Cié Allen (1,5mm)
Clé @f, IIEHHINTNED,
: wIL— Y RT 2 05G-a
~ E.!A-M Separate suspension mount 05G-a BA28 x1 BA37 x1
|l 13a507sg ‘Getrennte Aufkingungs-Befestigung 05G-a 13454938 15454936
Support de suspension séparé 05G-a WTRS A FF—1— 20TAA D T— 1)
Drive pulley Main pulley
BAl1S SL—kHzTok 05G-b Antriebsriemenrad Haupt-Zahnriemenrad
IxamAEAE R 31 Separate suspension mount 05G-b Poulie d'entrainement Poutie principale
T . Getrennte Aufhidngungs-Befestigung 05G-b ]
i J Screw 13450760 ¥ iy
Support de suspension séparé 05G-b
BAT1 xa Schraube
15805765 Vis ALy
" L — PRI TR XA BA29 pirectcup o]
3x6mrSAHER BA16 Separate suspension mount 1XA-a X2 Direktantriebs-
Screw Xﬂ;} . X1 Getrennte Authiingungs-Befestigung 1XA-a 51564  Mitnehmerhiilse
BA2 X8 ‘Srchraube 54619 Support de suspension séparé 1XA-a Coupelle directe BA38 X2 51585
is
19804212 , e
/L R Y b 1XAD ") &xot g’;?eﬁh“;ﬁ;m
3xsmrARE R Separate suspension mount 1XA-b Center shaft Diferential-Gelenkkapsel
Screw Support de suspension séparé 1XA-b Hauptwelie Noix de difiérentiel
BA3 x3 Schraube Support de suspension TXA-b 12450640 Axe principal
19805990 Vis
- 3Ix6mFSAME X 5x1DXD.3mm-'/{_x BA31 X-?«',‘:'!}:/J:i‘;j{';{}.
Iﬁmﬂm Screw BA18 Shim %2 Steering post
BA4 Schraube x2 Scheibe 13a547c0 Lagerzapfen der Lenkung BA39 Tw/S—/ibyAvE
%23 Vis 19804536 Cate Colannettes de direction Upper bulkhead
19804216 x4 pper ou -
AXERO2EL 134506745 8[b§rer Differentialtrager
.2mnZ oison supérieure
2.6XBmn7SAME R "
bll’ﬁlﬂiilﬂi! Screw @ 583‘5%19 *2 gmibe 5{4 L bRib A —
BAS5 x2 Schraube Cale Direct hofder
19004777 Vis Direktantriebs-
s Mitnehmer
3IX5XR0Immi L H
2X B AIAE v KX @ [ EQ?O *4 Shim BA32 xq Supportdirect
Tapping screw Scheibe 134507583
BAG x4 Schneidschraube Cale BA40O x4
19804477 Vis décollelée 19804853
(i IXBmRR—ER
Screw
BAT ;! 3_0“"3”!39 13450744
is
19508011 13450743 FIHRT v
7 XBmm7s a—fi—JbL Differential gasket
®§‘ﬂuﬂm&m§l F Smé\a]i?imec'{;r ! Differentialgehéuse-Dichtung
BAS Kugelkopf BAZ22 Joint de carter de différentiel
53959 x4 Connecteur & rotule X1
e e 13450751
. o QI 2w E A P A—RA oL ~»FEB BA41 x4
510X Lower bulkhead A Genter post Lower bulkhead B 480750
BA9 Ball bearing Differentialtrager unten A Mittelpfosten Differentialtriger unten B .
x4 Kugellager Cloison inférieur A Colonnette centrale Cloison inférieur B E—F—IUHB
42115 Roulement a billes %ogo:t !r_l_ountBB
- = v Ve T otortriger
) BA23 7v—7 £y AR —4f R Support moteur B
x4 Hg&ﬁ:grsn;ﬁgi%?;m oberen Lenker 2x98m w7k
S INTL Shaft
BA10 84087;[' geiriné e 19804932 Enyretoise de tirant supérieur Eﬁgﬁi X2 ot
X2 Kugellager i - 51444 Axe
42110 Rowlement i billes TuIN=—F—LT ok B
Upper armmount B .
Befestigung des oberen Lenkers B~ b 1.6X 902447 -
BAT1 BROA S Support de tirant supérieur 8 BA35 x2 Shaft BA42 x4
Metal bearing 42221 Achse 13450749
X2 Metall-Lager FwI—=FP—bLIT Ik A Axe T T I RA
19805185 Palier en métal Upper arm mount A Motor mount A
- 13450746 Befesligung des oberen Lenkers A Motortriger A
. BA12 5_5x3.0m;sv\v_+j-_ Support de tirant supérieur A . D C:) ) . Support moteur A
@ X4 pacer SOy j
Distanzring ;
53539 Entretoise BAZ26 x2 Q-ring
1oseret Song 2.8%23.4m F 21—l X1
e Joint torique - & — srrrens
BA13  X10mmAN—Y— ona 202 e Tk {#900-E8H) 53445
1 Spacer BA27 x1 3.2mmEY) ('9' BA36 x2 Cross shaft Damper oil
Distanzring 14804778 E-Ring 19804852 Kegelradweile Dampfer-Ol
19804357 Entret Bk G ! .
reltoise Girclip Axe support de planétafre Huile pour amortisseurs

24
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BA43

X1

51557 “ :

NETRI—Hy 4 A f BA44 37TIVIxLF—— BA45 37TEYFII—U— BA4E FPT7F—U—s—2
Spurgear P e e 1 37T One-way pulley X1 Differential pulley 1 Ditferential case
Stirnradgetriebe 13454641 S7Z Riemenscheibe des Freilaufs 5000 Zahnriemenrad 51566 Differentialgehduse

Poulie 37 dis de roue libre Poulie de différentiel Carter de dilfférentiel

Fignon intermédiaire

e BB4 SmHri—F—jlFwh BB12 5x7x0immisls
@ o~ x4 Damgper ball connector nut X2 Shim
) 19804940 Kugelkopf-Mutter fiir Dampfer 53587 %cheibe 2 -
- 5 I{
ggr;zr;:i&;ggﬁfteur arotule ale BB19 HRH— 050
@ g BB13 3X5x0.3mni/L 1 Suspension mou?t 05G
| \ 33 10mm7s R 53 SmA e O —£—b X4 Shim_ 13450766 ~ufhdngungs-Befestigung 05G
aglllmmmlmuﬂ mé;fi?vb S'Ifﬂ““m ’B ‘a%connecior 53585 gl:ll'lmbe Support de suspension 05G
BR1 x1 Schraube BB5 x5 Kugelkopf ale
19805763 Vis 53963 Connecteur a rotule @ | BAZ0 3%5X0.1mmsL
Shim
. 3%BIASAALER T x4 i —
‘liﬁiﬁiﬁiﬁ. ] el BB6 swR7TUry 53535 gcrlleube
Ball bearing ale -
Schraube X2 Kugetiager BB20 YARITEHIE
BA1 x2 Vis 42108 Roﬁlemgn:ébilles = BB14 3mOwvsFrwhk o Suspension mount 1E
19805766 @3 %1 Lock nut sa07 AuihéngLéngs-Befestigung 18
3IxoemmAAIE A T o Sicherungsmutter Support de suspension 1E
7 BRy 65%3.05X1.0mA N~ 458 Eorou de blocags
Screw Spacer
BA2 x11 Sohraube X2 Distanzring , | J
19804212 53878 Entetoise  [UONNINGT () T BR21 3*46mmivzh
o - Shaft
(mm xSmaZAREA 5.5%3.0mAN—4— BB15 3x42me—> Sy Sl v b X ol
Sch Spacer X2 Turnbuckle shaft Axe
BA3 x1 VF raube Distanzring 54350 Spann-Achse i
19805990 s Entretoise Biellette & pas inversés RFETUHF—I
3xGrmyTAME R Gt Steering arm
i Serew TR e I T 36m Schubstange
Schraube Spacer _ : 4 By BT b Gommande de direction
BA4 x4 Vis Distanzring BB Turnbuckle shaft
19804210 Entretoise 542‘;6 1 Spann-Achse 13464024
m 4x3mm,j;sn_gz @ BBY  5.5%1.0mAN—t-— Biellette 4 pas inversés
Crew X1t Spacer 57y AR —
BB2 x4 a"sh"a”b" 53535 gi?ﬂ;'lfiﬂg Adjuster
19804760 hireloise Einstelistiick 1)~ N
. — . BB17 x6  Chapearotule AFFULT Ty
[ 3XBmE—~ER BB10 5.5x0.3mR~—4— 53601 BB23 x1  Steering bridge
Screw X2 Spacer 13454925 Lenkungs-Briicke
BAY x4 Schraube 53539 Distanzring /= AL FREERS Paontet de direction
19808011 Vis Entretoise 1 I - - TGP srarane
: BB18 Belt stabitizer mount S—F—=T x1
B Smntf AA—Il BB11 3%0.7mmA~N—— 4 % Haltarung des Riermen-~ (25X130mn) 6274027 T UFDIFT—HFUZ -eoax]
BB3 Suspension ball © Spacer | 13450762 Stabilisators Rubber tape Anti-wear grease 53439
*<8 Aufhangungs-Kugel x2 Distanzring Suport de slabifisateur ~ Gummiband VerschleiB minderndes Fett
19804941 Rotule de suspension 19805645 Entretoise de courroie Bande caoutchouc Graisse anti-usure
PR BB12  SxX7x0dmih [ ] ] 26X25mia7h RA— VT IR
el S 4 Shim BC13 Shaft Wheel axle
: . Scheibe X2 Achse WL Rad-Achse
53587
= - i Cale 58917 Axe BC20 Axe de roue
- X2
e 2.6X22mns v 2 b
_ BC 3X10mAADER BB 5x64x 1é5mm2’\ - [} Shaft 51445
T Screw X4 pacer BC14 xz Achse corrfa
X2 Distanzring BC21 1050-7Uw5
19805957 \Sﬁc;hraube 1es4ar2 Entretoise 53917 Axe © %6 Ball bearing
. 2X10mms v 7 b Kugellager
. BAG 3X6WAAMER 1 g Ssx2omz~—y— 3 BC15 x4 Shaft “ans Houlement & billes
i B Sorow 5 Spacer 570 Achse
19804210 3;’5“"5”“ 53539 Emrapand Axe 10507 )25 (3nmiE)
X 2X9.8m v 7 b Ball bearing {3mm
1.6XEmmF4 w F AT 1 BB10 5-5%0.5mmAN—4— —— Eﬁ?4 x2 Shaft © gzczz Kugellager(amm))
Cap screw 3 Spacer 19805776 Achse 43320 Roulement 4 bifles (3ram)
BC2 x4 Zylinderkopfschraube 53539 Els;ta?z_nng Axe
9805893 /53570 Visaté findri ntreteise oA
1 Vis & téte cyfindrique BA35 xa 16X9mvv7k _ FARZ L
3XImA TR smpveza— — BA Shaft 0] BC23 xz Cross joint
m BC3 xs Grub screw BB17  Adjuster Achse —5 5444 o zzapten
50576 Madenschraube X10 glgstellstﬁikl Axe
cadern g 3 X
Vis poiriteau 53801 pe a rotule BC'IG 7‘77\'JDU s 8024 4 24 i.:fI"/ K
3K 2.5mnf ERT SmmT A A—S x2 Axle ring ] 19804781 Stabilizer end
BG4 x6 Grub screw BCS Adjuster 51444 Achsting Stabilisator-Endstiick
19805777 Madenschraube x4 Einstellstick Moyeu Extrémité de barre
Vis pointeau 54489 Chape arotule e — anti-roulis
3x14mnF B O —F—)l A w AR — X1 42281
O > ez
BC5 x2 gg%ig‘;g{" arotule ; 12.” gﬁstelrgtuck Rear stabilizer rod {medium-soft)
54648 ape 4 rotule Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
5X10m7 A E D — il ) I Barre anti-roulis arriére (moyenne-mou)
Ball cennector 1) 44 : @ ————
BOG xa  Kugelkopt A4mAA VT H Tk
54648 Connecteur & rotule BC11 L BC18 x1 42281
%o Swing shaft

AV FRAESAF— (ST TFLY TR
Frent stabilizez rod {medium-soft)
Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich)
Barre anti-roulis avant {moyenne-mou)

10 Roasionmar

Ojblmmmm SXOmmF< Y o—Ff—Il 54077 Querwelle
BG7 Eall clc‘w(nnefctor Axe
X2 ugelkop: _
19804381 Connecteur a rotute ([T (™ ) T

08 5X8mF A n—H—1 BC12 3x3mme—2uty 2 v 7 b
si U Ball connector K4 Turnbuckle shaft Gestéinge-Stetlring

BAS x4 Kugelkopf 54249 Spann-Achse . BC19 %2 Bague de renvol
53969 Connecteur & rotute Bisllette 4 pas inversés 18450761
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BC26 4.6X44MT7Z2 WA T BC31 WHILEY 7o) wE
X2 Flanged tube x4 Axle ring
19804943 Kragenrohr 42921 Achsring
Tube a flasque BC29 WHIL A T2 T - 19804802 Moyeu
Wheel axle A
BC27 A6X39mTSLINAS j;ﬁm Rad-Achse BB11 3"0'7“37“'\ >
ﬁ}] Flanged tube Axe de roue %D Dpsatcer .
BC25 x4 x2 Kragenrohr 19805645 istanzring
19804942 - Entretoise
), 53570 Tube a flasque BC30
} 55 TN BC30 x2
Glamp type wheel hub WHILH > SRR Z I H— ey o g ?
Radnabe in Klammer- : Cross joint wa“;l’#/ Faqvhiied WhIL A 46mEZr 7T v 7
Ausfihrung BC28 x4 Kreuzzapfen VD"Q- pépe h BC32 prive shatt
Moyeuderouesacliguet o o7 Joint croisé Te"; mdur;_l_:[t_sro d X2 Achswelle
ubes Gediaisen 42230 Arbre d'entrainement
A AN —1

7 Ixemr AR ER
Qg ot
BA2 x8 S;:shraube
19804212
3X6nmFIAIE X
gc’r.lew
chraube
BA4 x4 Vie
18804210

%4 Damper ball connector nut
Kugeikopf-Mutter fiir Dampfer
Ecrou-connecteur a rotule

i} BB4 Smii—gi—iF b

19804340
d'amertisseur

BD4 x4 19804044
P e A
Cylinder cap
Zylinder-Kappe
Capuchon d'amortisseur

BDS5 x4 19804544
A FAA Ffvw
Rod guide cap
Kappe an der Gestangefitkrung
Coupelle de guidage d’axe

BD6 xa

19804944

Damper cylinder
Dampfer-Zylinder

Corps d'amortisseur

A —31) r5—

Qil seal

19804949

BD11 x4 Olabdichtung
Joint d'étanchéité

BD12 x1

13404066

BD13 x1

13404065

U E iR 5—
Rear damper stay
Hintere Dampferstrebe
Support d'amortisseur arriére

FarhHEI—RFT—
Front damper stay
Vordere Diampferstrebe
Support d'amortisseur avant

BDp AR ‘ I —) BD15 xs
4 Piston 13mm0'}_/9’ BDg Exbvouk a2192
19804848 FOIbeEN BD7 8';‘.‘9 ” Piston rod AFV T UF—F—
x4 Jﬂ-inltnt%rique 10804945 Kolbenstange Spring retainer
w FHL R 19804947 Axe de piston : Feder-Spanner
BD2 0 I . y L Butée de resort
@ x4 Red guide
s grangenfiirung BD10 x4 18804944 BD14 x4
30U 247 (U ) ATY TP Iy R~ 19804045 A M (LR X1
EUss BD8  silicone O-ring (blue) Spring adjuster SAWATILY (#400- 11E) 53443
@ BD3 2mEl> x4 Sitikon-O-Ring (blau) Federhalter Coil spring Damper ail
X8 E-Ring 42137 Joint silicone (bleu) Embase de ressort Spiralfeder Dampfer-0l
50588 Circlip Ressort hélicotdal Huile pour amortisseurs
: 41X 1.5%0.5mANR—H— BE14 x4
~ Spacer
E ! @ : @ BE7 Pistanzring 1:ff°“?3°
MRS x4 Entretoise TATZA e - o
53646 Bumper suppeort
1%10 BREZ StoBfangerhalter
7 St — Support de pare-chocs
(e Sorew ol BA12 S330mare pportdep
BB1 xa Schraube ;;1539 Distanzring
19805763 Vis Entretoise :
3IXBmmZS AR . . Ll
(s bt @ D BBS SSxaomI Y i i
BA1 x5 géhraube ;;39 Distanzring O AR o O
19805755 Entretoise G : - S
IxemnyARER A
Qe T 5,551 O AN e BE15 x E¥S—I1k30g BE20 x1 19s0s051
BBg =l 13450771 Center bailast weight 30g i
BAZ2 x4 3;’;’“”"8 x1 glijsat;ﬁ;ring Mittieres Ballastgewicht 30g I-?rrg:at/b:?a::t‘fv :.g::g 10
‘éuilib| tral 30 g
19804212 OB 53539 Entretoise Lest d'équilibrage central 30g Vorderzs Ballastgewicht {R) 10g
*10ma7s . Lest d'équilibrage avant D 10
lﬁummmum Screw BE16 x¢ Y- HFIIVETUvY quilibrag 9
Schraube BES_ X1 sooa 13404067 Servo mount bridge
BC1 x2 vVis Y=l —AT U (K) : Verbindung der Servohalter
15805957 gen'o sSaver sll:mgg ({Eargg% s Berceau de servo
o ervo-Saver-Feder {gro L
hﬁ;g;;g;g;g 3 Xﬂmm;s\?;ﬂvllld‘z Ressort de sauve-serva S
c {grand) o
BE1 xs Schraube .
19805767 Vis B
P BE9 x2 swoe i BEZ1 x1 19804951
i 3><5m13\f‘4m'=1 H—f A=A T Y () @ Sl O kYT hLi0g
Schraube Serva saver spring (small} \ Front ballast weight L 10g
BA4 xn1 V? Servo-Saver-Feder (klein) Vorderes Ballastgewicht (L} 10g
19804210 15 Ressort de sauve-servo Lest d’éguilibrage avant G 10g
26X 10 4w TR Uz— {petit) BE17 ‘WwFU—kiLE—A
e o S,
Zylinderkopfschraube 3mm T L — 19604 RHL-
19805253);1 Vis & téte cylindrique BE10 Washer 3804950 ¢;xation de pack A
;;‘;as Beilagscheibe
3KIOmMA W TR Rondelle
Tapping screw
Schneidschraube FsFRRE BE18 Py T V) vl )L e B
19804202 Vis taraudeuse Antenna post Battery holder B
Ant \stange X1 Akku-Halterung B
2.6X10mmE v TR BE{1 xq1 Fiedd’antenne 1980495¢ Fixation de pack B BE22 P ——
Tapping screw 13455898 =1 gewo mount A
BE4 x1 Schneidschraube S N so7ss Servohalter A
50575 Vis taraudeuse TYF AT L 4 Support de servo A
G ﬁntenna cap BE1 IAY U e 0 I
*6.55mb O—K—1LF vk ntennenkappe Battery holder C
> ml“Ball coizectar g BE12 x1 Capuchon d'antenne *1 Akku-Halterung
BES x1 Kugelkopf 84189 : 19804850 Fixation de pack C
53640 Gennecteur  rotule EmmRAF T 1
— = Si i — ~
BES I35 Focbockar mmr—7 (Raocom x1 BE2S YETMID
Flange nut Epingle métallique Double-sided tape (black} 50171 %1 Serve mount B
x4 Kragenmutter BET3 xs Doppelkiebeband (schwarz) 13450755 Servohalter B
2143 Ectou aflasque 51537 Adhésif double face (noir) Support de serve B
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ITEM 42301

Fe4 Name
TAM/ VTRACING FACTORY g B¢ Date
O—RAAFrass HiR o R op ERTERE ®
Track condition Air temp, Humidity Track temp.
Tl =Pl ANt — FoAH—B . H =g
Upper arm spacer mm Caster angle Damper type
e N 111 =
ol BIgs A — Camber angle b Qil seal
Darnper position Upper arm spacer . . Tl
== ey
TyIN—F—LANR—H— No, Ll Ground clearance - Piston ho!e(ls;
Upper amm spacer
W FAtOo—Y A1
Rebound stroke - . Oil #
ARES1H— = RFUY
Stahilizer @ Spring
oA=L amn [} A+D—2E
Wheel hub smn [} Stroke length
FA— Rt —
Wheel spacer wn AT
Memo
Fi=rdd -t el
Front drive
YRRIVPRA—Y— F mm max [ FIFAW
Sus. mount spacer R mn 418 [} e Differential oil 3 / g
T P o —
Uor a7 UETY ISR HN—BAT
m Rear upright 416 / 418/419X Damper type
Trori NP —Ly, s il : FAIir—l
s T o . {MD =z
Pamper position Upper arm spacer TS
Wi . | 2e 4 ol =
Fors e T — AR —H — No. mm : 7
Upper arm spacer Ground clearance - Piston holefs)
Vi FARR—% F1Ib
Rebound stroke n Qil #
AEESAHF— Ay
Stabilizer ] ) Spring
L =T smn [] APt B
(T Wheel hub smn [ ] Stroke length
&
R RN —Ef—
h Wheel spacer e AE
M
UrRS(T eme
Rear drive
YRTIUFRA—H— F mm sex [ FIEAN
Sus. mount spacer R mm 418 D m Differential oll / g
TuFSA 21T PSS P AA—— At B—f—
- Upright 416 / 418  Upright spacer mn Spacer i Motor
o u g ol By sl
Toe angle (front) Y A Ait—Y oA
+ A o f S Spur gear Pinion gear
Ballast weight g T T
IyFl)—
Battery 7 g
@ ISy
= i Bl {rE
Ak Bulkhead
FFRTIwh mp Battery pesition ey o RYZR=TIV attachment
F sus. mount [ 3R sus. mount points
| 2)(Cxa | C)
Front : T e 5 Frent  1.pe. ¢F)
—_—_— 5 {EC o o ®6LL % Sep.
R . :
. TSE; OOOOC:, = 0 .c 2, o] ] [{o
[nER Rear
ot R
m i v Q @ (( ))
- (&)
AFT U TRt
Steering spacer mm
FH AT —LANR—t— RHR P — LA —H— RAMZuS
ODFws 71E / Aluminum [ F sus, amm spacer mm R sus. anmn spacer nm Best lap
Lower deck ™ H—;iK> / Carbon [:I
RFr RFrwoFRmRg F AT AV R —r Aw—
Body Body mount hole position g Wing Tire Wheel Tire insert
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